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1. Verwendete Symbolik

2. Benutzerhinweise

1.1 Dokumentation

Piktogramme in Verbindung mit den Signalwortern Ge-

fahr, Warnung und Vorsicht sind Warnhinweise und wei-
sen immer auf eine unmittelbare oder mogliche Gefahr

flir den Anwender hin.

Gefahr!
A Unmittelbar drohende Gefahr, die zu schwe-

ren Kérperverletzungen oder zum Tod fithren
kdnnte.

Warnung!
é Moglicherweise gefahrliche Situation, die zu

schweren Korperverletzungen oder zum Tod
fiihren konnte.

Vorsicht!
Méglicherweise gefahrliche Situation, die zu
leichten Kérperverletzungen oder zu gréBe-

ren Sachschaden fiihren kdénnte.

! Achtung — warnt vor méglicherweise schadlichen
Situationen, bei der FWA 43xx / 44xx, der Prifling
oder eine Sache in der Umgebung beschadigt wer-
den konnte.

Zusatzlich zu den Warnhinweisen werden folgende Sym-
bole verwendet:

e}
]1 Info — Anwendungshinweise und andere nitzliche
Informationen.

> Einschrittige Handlungsaufforderung — nur aus ei-
nem Schritt bestehende Handlungsaufforderung.
= Zwischenergebnis — innerhalb einer Handlungs-
aufforderung wird ein Zwischenergebnis sichtbar.

=>» Endergebnis — am Ende einer Handlungsaufforderung
wird das Endergebnis sichtbar.

FWA 43xx / 44xx

1.2

Entsorgung

E Elektro- und Elektronik-Altgerate einschlief3-
lich Leitungen und Zubehor sowie Akku und

B Batterien miissen getrennt vom Hausmiill

entsorgt werden.

2.1 Wichtige Hinweise

Wichtige Hinweise zur Vereinbarung iber Urheberrecht,
Haftung und Gewahrleistung, Gber die Benutzergruppe
und Uber die Verpflichtung des Unternehmens finden
Sie in der separaten Anleitung "Wichtige Hinweise und
Sicherheitshinweise zu Bosch TEST EQUIPMENT". Diese
sind vor Inbetriebnahme, Anschluss und Bedienung von
FWA 43xx / 44xx sorgfaltig durchzulesen und zwingend
zu beachten.

2.2 Sicherheitshinweise

Alle Sicherheitshinweise finden Sie in der separaten
Anleitung "Wichtige Hinweise und Sicherheitshinweise
zu Bosch TEST EQUIPMENT". Diese sind vor Inbetrieb-
nahme, Anschluss und Bedienung von FWA 43xx / 44xx
sorgféltig durchzulesen und zwingend zu beachten.

23 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
FWA 43xx / 44xx ist ein Erzeugnis der Klasse A nach
EN 61 326.

o

]1 FWA 43xx / 44xx kann im Wohnbereich Funkstérungen
verursachen; in diesem Fall kann vom Betreiber verlangt
werden, angemessene MaBnahmen durchzufiihren.

24 Funkeinschrankungen

Achsmessgerate mit Datenlibertragung durch Funk sind
wahlweise mit Funkmodulen der Frequenzen 433 MHz
oder 2.4 GHz ausgestattet.

24.1 ISM-Band 2,4 GHz

Die Funkverbindung 2,4 GHz liegt im freien 2,4 GHz-
ISM-Band (ISM: Industrial, Scientific, Medical).

Dieser Frequenzbereich unterliegt keinen staatlichen
Regulierungen und darf in den meisten Landern unab-
hangig einer Lizenz genutzt werden. Dies hat jedoch zur
Folge, dass viele Anwendungen und Gerate auf diesem
Frequenzband senden. Es kann zu Frequenziiberlage-
rungen und somit zu Stérungen kommen.

Je nach Umweltbedingungen kénnen deshalb Be-
eintrachtigungen der Verbindung auftreten, z.B. bei
WLAN-Verbindungen (WLAN: Wireless Local Area Net-
work), kabellosen Telefonen, Bluetooth. Beim Tragen
von Herzschrittmachern oder anderen lebenswichtigen
elektronischen Geréaten sollte man bei Gebrauch von
Funktechnik allgemein Vorsicht walten lassen, da eine
Beeintrachtigung nicht ausgeschlossen werden kann.

Robert Bosch GmbH
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2.4.2 ISM-Band 433 MHz

Die Funkverbindung 433 MHz liegt im 433 MHz-ISM-
Band. Dieser Frequenzbereich ist innerhalb von Europa,
Afrika und Vorderasien freigegeben. Die Beanspruchung
ist nicht so hoch wie im 2,4 GHz-Bereich.

ﬁ Zur Vermeidung von Stérungen ist es bei beiden Vari-
anten moglich 6 verschiedene Funkkanale (Channel)
auszuwahlen. Frequenziiberlagerungen durch andere
Gerate werden damit vermieden (siehe Online-Hilfe)-

ﬁ Beim Tragen von Herzschrittmachern oder anderen
lebenswichtigen elektronischen Geraten sollte man
bei Gebrauch von Funktechnik allgemein Vorsicht
walten lassen, da eine Beeintrachtigung nicht ausge-
schlossen werden kann.

o
]1 Bei Problemen mit der Funkverbindung konnen Sie
anstatt der Funkverbindung die Kabelverbindung

verwenden.

3. Produktbeschreibung

3.1 BestimmungsgemalBe Verwendung
FWA 43xx / 44xx sind nur zur Fahrwerkvermessung von
Personenkraftwagen und leichten Nutzfahrzeugen zu
verwenden. Eine andere oder dariiber hinausgehende
Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaB.

3.2

Ubersicht Ausfiihrungen

g 2

w N w © =&
Ausfiithrung o IS Q :n =

« < x x £

= = c = [

s S g & o
FWA 4310 2 2 X =
FWA 4330 2 2 = X = =
FWA 4332 2 2 = = X =
FWA 4410 4 = X = = =
FWA 4415 4 = = = X
FWA 4430 4 = = X = =
FWA 4432 4 - — - X -
FWA 4435 4 = = X = X
FWA 4437 4 = = = X X
Tab. 1:  Ausfiihrungen FWA 43xx / 44xx

o

J1 Zur Vereinfachung und Prazision der Felgenschlag-
kompensation sind Messwertaufnehmer mit einem
Drehgeber verfligbar.

o

]1 Bei allen S-Versionen sind der Universal-Schnell-
spannhalter und der Drehuntersatz im Lieferumfang
nicht enthalten

1690 326 001 | 2008-09-17
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3.3  Geratebeschreibung FWA
FWA 43xx [/ 44xx ist mit seinem Geratewagen mobil auf
verschiedenen Messplatzen einsetzbar.

Die Basisversion besteht aus einem fahrbaren Geratewa-

gen mit Monitor, Tastatur, Maus, Mauspad, PC, Drucker

und den Funk-Messwertaufnehmern. In den Seitenwan-

den des Geratewagens sind Aufnahmen zum Aufbewah-

ren der Messwertaufnehmer integriert. Beim Einstecken

der Messwertaufnehmer werden die Akkus der Funk- ﬁ
Messwertaufnehmer automatisch aufgeladen (auch bei ' ]
abgeschalteter Steckdosenleiste). . .5

! Die Messwertaufnehmer wahrend des Transports - ‘
des Geratewagens immer abnehmen, da ansonsten
die Messwertaufnehmer verstellt oder beschadigt
werden kénnen.

! Fig. 2: Riickansicht FWA 43xx / 44xx
1 Steckdosenleiste
2 Kabelhalter
3 Lenkradfeststeller
3 4 Bremsspanner
5 Verteilerbox- (Kabel) oder Messbox (Funk)
2
6 8 '
@ Die Verteilerbox oder Messbox wird direkt Gber die
Netzleitung mit Spannung versorgt und nicht iber
. die Steckdosenleiste ein- und ausgeschaltet. Deshalb
7 bei langerer Nichtbenutzung FWA vom Netz trennen
5 (Netzstecker ziehen).
9

Fig. 1: Vorderansicht FWA 43xx / 44xx mit Zubeh6r

Monitor

Tastatur

Maus

Drucker

Messwertaufnehmer (MWA) auf Ladestationen 2
PC-Rechnereinheit

Drehuntersatz

Kabelsatz fiir Messwertaufnehmer
Steckbuchsen fiir Kabelsatz ¥

©oONOOOGONWNR

&

Steckverbindungen durch Entriegeln I6sen. Nicht abschrauben,
sonst wird der Stecker zerstért.

2 Die Messwertaufnehmer werden geladen, wenn FWA an das Netz
angeschlossen ist, unabhéngig davon, ob die Steckdosenleiste
ein- oder ausgeschaltet ist.

3 je nach Ausfiihrung.

Robert Bosch GmbH 1690 326 001 | 2008-09-17
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3.4 Messwertaufnehmer

3.4.1 Kabel-Messwertaufnehmer

! Beim Entfernen des Kabelsatzes die Verbindungska-
bel durch Entriegeln des Steckers |6sen. Den Stecker
nicht drehen, da sonst der Stecker und das Kabel

zerstort wird.

Fig. 3: Messwertaufnehmer lang, vorne u. hinten

CCD-Kamera

Libelle

Tastatur

Anschluss Dateniibertragung

Anschluss Drehuntersatz ¥

Sterngriffschraube zum Arretieren des Drehgebers ¥
je nach Ausfiihrung

OO0 RNWNR

Fig. 4: Messwertaufnehmer kurz, hinten

1 CCD-Kamera

2 Libelle

3 Tastatur

4 Anschluss Dateniibertragung

1 2 3

g & 1 -

4 A A

Fig. 5: Tastaturbezeichnung

Taste Ein (Reset)

Taste Felgenschlagkompensation

Taste Speichervorgang/Fahrzeug absetzen
Anzeige Felgenschlagkompensation
Anzeige Speichervorgang

Anzeige Ein

OGN WN R

3.4.2 Funk-Messwertaufnehmer

o
]1 Bei leeren Akkus oder bei Funkstérungen kann die
Vermessung Uber den Kabelsatz fortgesetzt werden.

! Beim Entfernen des Kabelsatzes die Verbindungska-
bel durch Entriegeln des Steckers |6sen. Den Stecker
nicht drehen, da sonst der Stecker und das Kabel
zerstort wird.

7

Fig. 6: Messwertaufnehmer lang, vorne u. hinten

CCD-Kamera

Libelle

Tastatur

Anschluss Dateniibertragung

Anschluss Drehuntersatz ¥

Sterngriffschraube zum Arretieren des Drehgebers
Antenne

je nach Ausfiihrung

j

ENOONWNR

5

Fig. 7: Messwertaufnehmer kurz, hinten

CCD-Kamera

Libelle

Tastatur

Anschluss Datenlibertragung
Antenne

aONWN R

2

4 5 68

Fig. 8: Ausfiihrung Funk-Messwertaufnehmer

Taste Ein (Reset)

Taste Felgenschlagkompensation

Taste Speichervorgang

Anzeige Felgenschlagkompensation
Anzeige Speichervorgang/ Fahrzeug absetzen
Anzeige Ein

Anzeige Funk-Sender/Empfdnger
Anzeige Batterie:

aus: Batterie-ok

blinkend: Batterie-Reservebetrieb
an: Batterie-Ladebetrieb

ONOOANWNR
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3.5  Grundlieferumfang 4. Bedienung

Benennung Bestellnummer 4.1 Ein-/Ausschalten
1

Geritewagen ! n . Schalten Sie das Gerét tber den Hauptschalter an
8 — der Gehauserlckwand ein.

PC-Rechnereinheit - 2. Schalten Sie den PC {iber den Schalter auf der Vor-

TFT-Monitor =

derseite ein.
Bremsspanner 1690 401 006 =» Das Betriebssystem WIN XP wird automatisch hoch-
Lenkradfeststeller 1 690 401 007 gefahren.
DIN A4 Farbdrucker V) - o
Universal-Schnellspannhalter % 1690 311 001 ]1 Bevor Sie das Gerat ausschalten, missen Sie
Drehuntersatz ¥ 1690 311 002 FWA 43xx [/ 44xx Gber das Windows-Betriebssystem

herunterfahren. Vor dem wiederholten einschalten

Satz Messwertaufnehmer ) =
sollte FWA 43xx / 44xx mindestens 60 Sekunden aus-

= i 1) .
Solldaten-CD Ozeanien 1690 328 017 geschaltet sein.
Solldaten-DVD USA 1690 328 016
Solldaten-DVD PKW/VANS ¥ 1 690 328 008
Kabelsatz 1 690 401 012 4.2  Online-Hilfe

Durch Driicken der Taste "F5" oder der Schaltflache

Tab. 2:  Grundlieferumfang "Hilfe" gelangen Sie in die Online-Hilfe. Sie kdnnen die
9 je nach Ausfiihrung Online-Hilfe zu jedem Zeitpunkt einer Vermessung auf-

rufen. Das erscheinende Thema bezieht sich immer auf
die aktuelle Bildschirmansicht.

3.6 Ubersicht Messmaéglichkeiten

Messmoglichkeiten FWA 43xx / 44xx: 4.3 Software-Installation
e Gesamtspur (VA + HA)
e FEinzelspur (VA + HA) 4.3.1 System-Software FWA und TDE
e Sturz Die Installation der FWA System-Software und der TDE-
e Radversatz (VA) Software ist in der separaten Anleitung "Erstinbetrieb-
e Fahrachswinkel nahme" beschrieben.
e Nachlauf o
e Spreizung ]1 Mit TDE (Target Data Editor) kénnen Sie in einer ei-
e Spurdifferenzwinkel genen Benutzer-Datenbank Fahrzeuge und dazugehé-
e Nachlaufkorrekturbereich rige Solldaten verwalten, die nicht in der Solldaten-
e Seitenversatz links/ rechts Datenbank des Achsmessgerates enthalten sind.
e Spurweitendifferenz
e Achsversatz (HA) 4.3.2 FWA Solldaten und Update der Solldaten

Die Installation der FWA Solldaten und die Aktualisie-
Zusatzliche Messmoglichkeiten FWA 44xx: rung der FWA Solldaten ist in der separaten Anleitung
e Radversatz (HA) "Erstinbetriebnahme" beschrieben.

e Radstandsdifferenz

3.7 Sonderzubehor

Informationen zum Sonderzubehér erhalten Sie von
Ihrem Bosch Vertragshandler.

Robert Bosch GmbH 1690 326 001 | 2008-09-17
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4.4 Vorbereiten Messplatz

Zulassige Hohenabweichung:

e zwischen links und rechts max. 1 mm

e zwischen vorne und hinten max. 2 mm

e diagonal vorne links nach hinten rechts max. 2 mm

e diagonal vorne rechts nach hinten links max. 2 mm

4.4.1  Priifung Grube

o

]1 Falls erforderlich, die Hohenabweichung durch Un-
terlegen der Drehuntersatze korrigieren.

Imm

Fig. 9: Niveaupriifung Messplatz

4.4.2 Priifung Hebebiihne

> Beim Arbeiten mit der Hebebihne auf gleiches Ni-
veau der Mess- und Arbeitshéhe achten.

> Drehuntersatze miissen mit der Hebebiihne verstiftet
werden.

> Fahrzeug wahrend der Vermessung durch Einsetzen
des Bremsspanners gegen Herabrollen sichern.

(@]
]1 Hebebiihne nach Vorgaben der Hebebiihnenherstel-
ler nivellieren.

Hebebiihne

Fig. 10:

4.5 Kontrolle des Fahrzeugs

Prifen und kontrollieren Sie das Fahrzeugs und berich-

tigen Sie bei Bedarf.

e Gleiche Felgen- und Reifengrof3e

e Reifenfilldruck und Profiltiefe

e Zustand der Federung

e Zustand der Lenkhebel, Radlager und Spurstangen-
gelenke

e Priiflasten im Fahrzeug verteilt

e Prifen der Rader auf Felgenschlag

e

/ /

Die Arretierstifte missen am Drehuntersatz beim Auf-
fahren des Fahrzeugs auf den Messplatzeingesteckt
sein. Erst nach dem Auffahren die Stifte herausziehen
und den Bremsspanner montieren.

Fig. 12:

Bremsspanner montieren

o

J1 Zur Schonung von Sitz und Lenkrad auf eine sachge-
male Befestigung achten. Eventuell ein Tuch unter-
legen.

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.6 Montage/Demontage ! Achten Sie bei der Spannmethode auf die Felgenart
Lenkradfeststeller und die Méglichkeiten der Befestigung. Bei hochwer-
Mit dem Lenkradfeststeller wird bei den Einstellarbei- tigen Felgen spezielle kunststoffbeschichtete Spannklau-
ten das Lenkrad fixiert und die Rader blockiert. en verwenden.
1. Lenkradfeststeller auf dem Sitz abstellen und den o
Teller in den Sitz driicken. ]1 Durch Drehen der Gewindespindel lasst sich der
2. Die Arme an das Lenkrad von unten nach oben schie- Universal-Schnellspannhalter schnell von innen nach
ben. auBen und von auBlen nach innen in der Mittelachse der
3. Den Teller loslassen, so dass liber das Sitzpolster Felge zentrieren und auf die Felge spannen

Druck auf das Lenkrad ausgetibt wir.
4. Demontage in umgekehrter Reihenfolge durchfiihren. 1. Die Spannklauen werden an der Innen- bzw. AuBen-
seite des Felgenhorns angesetzt.

2. Durch Drehen der Drehspindel werden die Spann-
klauen nach auB3en bzw. innen gegen die Felge
gedriickt

Fig. 13: Lenkradfeststeller

o

]J1 Zur Schonung von Sitz und Lenkrad auf eine sachge-
malBe Befestigung achten. Eventuell ein Tuch unter-
legen.

4.7  Anbringen Spannhalter

Fig. 15: Anbringen an das Felgenhorn

4.7.1 Universal-Schnellspannhalter

! Uberpriifen Sie nochmals die Haltekraft der Spann-
klauen nach der Befestigung am Reifen.

o
]1 Bei Verwendung des Universal-Spannhalters ist eine
Felgenschlagkompensation notwendig (Online-Hilfe).

o

]1 Der Universal-Schnellspannhalter passt auf alle
Stahl- und Alufelgen von 10" bis 21" fir alle Kfz-Fel-
gen ohne Adapterbohrung.

Robert Bosch GmbH 1690 326 001 | 2008-09-17
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4.7.2  Multiquick-Spannhalter

o

]1 Bei Bedarf die Radkappen abnehmen, und die Felgen
und Bolzenaufnahmebohrungen fiir die Spannhalter
reinigen.

Achten Sie darauf, dass

e die Spannhalter fest am Reifen befestigt sind

e die Spannklauen richtig im Reifenprofil greifen

e der beschichtete Sicherungshaken am oberen Teil
der Felge eingehangt ist.

Die Multiquick-Spannhalter erméglichen zweierlei Be-
festigungsarten.

a) Verwendung Standard-Abstandshalter und Hiilsen:

o
]1 Die Hilsen sind fir Softline-Felgen und werden tber
die Abstandshalter aufgesteckt.

1. Die unteren Abstandshalter nach der Markierung auf
die FelgengréBe einstellen.

2. Den Halter mit den unteren Abstandshaltern im Fel-
genhorn absetzen und den oberen Abstandshalter an
das Felgenhorn schieben und festdrehen.

3. Beide Spannhebel soweit in Richtung Rad driicken
bis sie parallel zum Rad stehen. Gleichzeitig beide
Spannarme an das Reifenprofil andriicken und die
Spannhebel loslassen.

4. Nach dem Befestigen die einsteckbaren Griffe der-
Spannhebel herausziehen.

Fig. 16:  Multiquick-Spannhalter

b) Verwendung fahrzeugspezifischer Abstandsbolzen
und Adapter:

1. Die Aufnahmebohrungen fir die Abstandsbolzen und
Adapter reinigen.

2. Die Abstandsbolzen oder Adapter anbringen.

3. Beide Spannhebel soweit in Richtung Rad driicken
bis sie parallel zum Rad stehen. Gleichzeitig beide
Spannarme an das Reifenprofil andriicken und die
Spannhebel loslassen.

4. Nach dem Befestigen die einsteckbaren Griffe der-
Spannhebel herausziehen.

o

] Die Halteschraube der Bremsscheibe muss ange-
zogen sein und darf nicht Gber die Anlageflache
vorstehen.

ﬁ Sollte ein Abstandsbolzen in der Schraube bzw.
Bohrung fiir die Handbremseinstellung "abkippen",
ist sie in die "12-Uhr-Stellung" zu bringen.
Abstandsbolzen entsprechend der 4 oder 5-Lochfel-
gen umstecken oder Adapter einsetzen.

ﬁ Bei Verwendung des Standardzubehors (im Liefer-
umfang enthalten) ist eine Felgenschlagkompensati-
on nur

e bei Verdacht auf Beschadigung der Felgen

e bei defekten Spannhaltern

e bei KFZ-Hersteller-Vorgaben notwendig.

Bei Verwendung des fahrzeugspezifischen Zubehors
entfallt die Felgenschlagkompensation.

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.7.3  Quick-Spanneinheiten 4.8 Position der Messwertaufnehmer

o

]1 Bei Bedarf die Radkappen abnehmen, und die Felgen linkes Vorderrad rechtes Vorderrad
und Bolzenaufnahmebohrungen fiir die Spannhalter
reinigen.

Achten Sie darauf, dass
e die Spannhalter fest am Reifen befestigt sind
e die Spannklauen richtig im Reifenprofil greifen

1. Die unteren Abstandshalter nach der Markierung auf
die FelgengréBe einstellen.

2. Den Halter mit den unteren Abstandshaltern im Fel-
genhorn absetzen und den oberen Abstandshalter an
das Felgenhorn schieben und festdrehen.

3. Beide Spannhebel soweit in Richtung Rad driicken

bis sie parallel zum Rad stehen. Gleichzeitig beide Tab. 3:  Positionen der Messwertaufnehmer

Spannarme an das Reifenprofil andriicken und die o

Spannhebel loslassen. ]1 Der Standort der Messwertaufnehmer am Fahrzeug
4. Nach dem Befestigen die einsteckbaren Griffe der- ist festgelegt und durch die Piktogramme gekenn-

Spannhebel herausziehen. zeichnet.

]
‘/
R/~
y

i

)
8

Fig. 17:  Quick-Spanneinheit

ﬁ Durch die prazise Fertigung dieser Halter und
einwandfreier Felgen ist eine Felgenkompensation
Uberflissig. Nur bei Verdacht auf Beschadigung der
Felgen ist eine Felgenschlagkompensation nétig.

Robert Bosch GmbH 1690 326 001 | 2008-09-17
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4.9 Anbringen der Messwertaufnehmer 3. Die Messwertaufnehmer nach der Libelle ausrichten
und mit den Fligelschrauben der Spannhalter festzie-
4.9.1 Mechanischer Anschluss hen.

Fig. 18: Messwertaufnehmer

1 Steckbolzen
2 Kontaktflachen

1. Zum Schutz von Bolzen und Buchse die Steckbolzen Fig. 21:  Ausrichten der Messwertaufnehmer
der Messwertaufnehmer (Pos. 1) leicht eindlen.

ﬁ Die Kontaktflachen (Pos. 2) zum Aufladen der Akkus 4.9.2 Elektrischer Anschluss
stets sauber halten (Fig. 17). Kabelsatz fiir Kabelversion anschlieBen oder fiir Notbe-

trieb bei Funkversion vorbereiten:

1. SchlieBen Sie die beiden vorderen Messwertaufneh-
mer jeweils mit den langen Verbindungskabeln an
den Geratewagen an.

2. Verbinden Sie mit den kurzen Verbindungskabeln die
vorderen mit den hinteren Messwertaufnehmer.

o
]1 Achten Sie bei samtlichen Steckkontakten auf gute
Verbindung!

3. Das FWA 43xx / 44xx an das Netz anschlief3en.
4. An allen vier Messwertaufnehmern die EIN (Reset)-

Fig. 19:  Positionierung der Messwertaufnehmer vorne Taste driicken.
2. Die vier Messwertaufnehmer in die Spannhalter =>» Das FWA 43xx / 44xx ist nun betriebsbereit.
einfihren.

o

]1 Dabei missen die Ausleger der Messwertaufnehmer
vorne in Fahrtrichtung und hinten gegen die Fahrt-
richtung zeigen (Fig. 18 u. 19).

Fig. 20:  Positionierung der Messwertaufnehmer hinten

1690 326 001 | 2008-09-17 Robert Bosch GmbH



4.10 Priifung

Vor jeder neuen Fahrzeugvermessung fiihrt

FWA 43xx / 44xx einen Selbsttest aller Elektronik-
Komponenten durch.

o .
]1 Die Uberpriifung der Spur- und Sturzjustage erfolgt
Gber die Umschlagsmessung. (siehe Kapitel 6.4).

4.11 Justageprogramm (Kalibrierung)
Das Justageprogramm umfasst Spur-, Sturz- und Libel-
lenjustage und ein Justageprotokoll.

o
]1 Voraussetzung flr die Durchfiihrung der Kalibrierung
ist die Kalibriervorrichtung.

N
Fig. 22:  Kalibriervorrichtung
Mit dem Justageprogramm wird FWA 43xx / 44xx
schrittweise getestet und justiert. Um die hohe
Messgenauigkeit und eine einwandfreie Justage zu
gewdhrleisten, folgen Sie genau den Anweisungen des
Justageprogramms. Mit der Schaltflache "Justieren"
werden die jeweiligen Justageschritte gespeichert und
die nachsten Bedienungsseiten aufgerufen.

Libellenjustage

[t [Tss ]

Fig. 23: Justageprogramm

o

]1 Nach vollzogener Spur- oder Sturzjustage wird das
Justageprotokoll aufgerufen und die Justagewerte
werden abgespeichert und kénnen ausgedruckt
werden.

Bedienung | FWA 43xx / 44xx | 15 | de

Libellenjustage:

Bei der Libellenjustage werden am Bildschirm Libellen-
grafiken angezeigt (Fig. 23). Die Messwertaufnehmer in
die Kalibriervorrichtung einstecken und exakt nach der

mechanischen Libelle im Griff der Messwertaufnehmer

ausrichten.

Mittels Mausklick auf die Schaltflache "Speichern" wer-

den die Libellengrafiken am Bildschirm mit den Libellen
der Messwertaufnehmer verglichen und kalibriert.

Fig. 24: Libellengrafik

Robert Bosch GmbH

1690 326 001 | 2008-09-17



de | 16 | FWA 43xx / 44xx | Programmbeschreibung

5. Programmbeschreibung

5.1

Tastenfunktionen

F1  Messung zurlicksetzen F6

Drucken

F2  Rickwarts

F7 Messung angehoben

F3  Vorwarts

F8 Libellen

F4  Verlassen

F9 Bildschirmiibersicht

F5  Online-Hilfe

F10  Zusatzliche MessgroBen

o
]1 Die Verfligbarkeit der Funktionstasten ist abhangig
vom Inhalt der Dialogfenster.

54

Messroutinen

& BOSCH

i

Vorbereitung:

Auswahl von Kunde und Fahrzeug
Inspektionsliste und Vorbereitende
Arbeiten

Standardvermessung:
Felgenschlagkompensation, Programmge-
flihrte Eingangsvermessung, Einstellarbei-
ten und Ausgangsvermessung, Ausdruck
Messprotokoll

Schnellvermessung:
Felgenschlagkompensation,

Diagnose, Einstellarbeiten, Ausdruck Mes-
sprotokoll

Wabhlfreie Vermessung:
Bildschirmiibersicht und zusatzliche Mess-
groBen,

Hinterachs- und Vorderachsmesswerte,
Ausdruck Messprotokoll

5.2 Programmstruktur
Programmschritte FWA 43xx / 44xx Kapitel
Vorbereitung X 5.8
Standardvermessung X 5.4.1/5.4.2
Schnellvermessung X 5.4.3
Wahlfreie Vermessung X 544
Wartung X 5.5
5.3  Vorbereitung
¢ ]
L]
&h
ot
—r :

Kundenauswabhl

Fahrzeugauswahl und fahrzeugspezifische
Einstellwerte

Inspektionsliste

Vorbereitende MaBBnahmen

o
]1 Hinweise zu den einzelnen Programmschritten finden
Sie in der Online-Hilfe.

LIN

Wartungsarbeiten:

Versionsprotokoll und Geratestatus,
Direkte Winkelmessung und Justage-pro-
gramm, Systemeinstellungen und Optio-
nen

1690 326 001 | 2008-09-17
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5.4.1 Standardvermessung

Felgenschlagkompensation

@)
Eoey
M Eingangsvermessung
@V’

Einstellarbeiten Hinterachse Nachlauf Vorderachse

% Ausgangsvermessung
[~
Messprotokoll

5.4.2 Schnellvermessung

=}
Q "0)@0\
Bl
[X] ¢ oo EBE
X » & i

Felgenschlagkompensation

Q
L)
H Eingangsvermessung

¢ » EJE

Einstellarbeiten Hinterachse Vorderachse Bildschirmiibersicht

mit Einstellhilfen
S
Messprotokoll

Robert Bosch GmbH
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5.4.3 Wahlfreie Vermessung

Cmi
o o

I
ED®
jreE

BIid

Messprotokoll

K| »l &

5'5 .

Bildschirmibersicht Zusatzliche MessgréBen

G & &-

Hinterachswerte Spur/Sturz Fahrachswinkel Spur Hinterachse Spurabweichung Hinterachse

Crze S a -

Vorderachswerte Spur/Sturz

Nachlaufeinstellung Spur Vorderachse Spurabweichung Vorderachse
Gy ) 7 (D
Nachlauf eingeschlossener Winkel ~ Spreizung Radversatz
B
Messprotokoll

5.5 Wartung

(mz

&3‘, Versionsprotokoll
g, Geratestatus

- MRl Direkte Winkelmessung
ﬁ Justageprogramm (Kalibrierung)
A
- : > i Systemeinstellungen Administrator

Q\ Optionen
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5.6 Messwertanzeigen

5.6.1 Farbe
Die Farbe des Messwertes zeigt an, ob sich der Mess-
wert innerhalb der Toleranz befindet:

kvl

Fig. 25:  Ausschnitt Messwert

Anzeige Bedeutung
Griiner Text Messwert liegt innerhalb der Toleranz der
Sollwertes.

Schwarzer Text, Messwert liegt auerhalb der Toleranz des
roter Hintergrund Sollwerts

Tab. 4:  Beschreibung Messwertanzeige

e}

]1 Der Pfeil iber der numerischen Anzeige zeigt den
momentanen Wert im Vergleich zu den Sollwerten
an.

o

]1 Der innerhalb eines Messwertes angezeigte Schrau-
benschlissel weist auf eine aufzurufende Einstellhil-
fe hin.

5.6.2 Vorderachse

-0°03'  +0°03'  +0°03'

| K| | A | G| e

e

Fig. 26: Messwerte der Vorderachse

1 Sturz links und rechts
2 Nachlauf links und rechts
3 Einzelspur links und rechts

5.6.3 Hinterachse

* Fahrwerkvermessung - Einstellarbeiten - Hinterachswerte:

K D> A am|

e

Fig. 27: Messwerte der Hinterachse
1 Sturz links und rechts

2 Einzelspur links und rechts

3 Gesamtspur

5.7 Solldaten-Update

Das Solldaten-Update ist beschrieben in der separaten
Anleitung 1 690 326 003.

Robert Bosch GmbH
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6. Instandhaltung 6.4  Priifung der Messwertaufnehmer
Die Priifung der Messwertaufnehmer erfolgt durch die

6.1 Reinigung Umschlagsmessung.
e Das Gehause und die Anzeige des Geratewagens nur

mit weichen Tlchern und neutralen Reinigungsmit- Die Schnellspannhalter an den Radern

teln saubern. befestigen. Die Messwertaufnehmer an den
e Keine scheuernden Reinigungsmittel und keine gro- Buchsen der Schnellspannhalter anbringen.

ben Werkstattputzlappen verwenden! Das Fahrzeug nicht bewegen.

e Den Monitor mit einem speziellen Fasertuch putzen.

6.4.1 Messung 1 - Spur- und Sturzpriifung gegen
6.2 Ersatz- und VerschleiBteile die Fahrtrichtung
> Messwertaufnehmer vorne links mit Messwertauf-
nehmer hinten rechts tauschen.
Drehuntersatz 1690 311 002 > Messwertaufnehmer vorne rechts mit Messwertauf-
nehmer hinten links tauschen.

PC-Rechnereinheit 1693 770 009 > Alle Messwertaufnehmer mit der Libelle ins Wasser
Bremsspanner GG W bringen; dabei das Fahrzeug nicht bewegen.
Lenkradfeststeller 1690 401 007 > Messwertaufnehmer mit den Verbindungsleitungen
Messwertaufnehmer an den Geratewagen anschlieBBen.
Verteilerbox 1 690 501 009 > Taste <F1> Verlassen driicken
Messbox 1 690 323 007 > Taste <F9> Bildschirmiibersicht
S oemnEEn i e 1690 311 003 > Lenkrad drehen bis Fahrachswinkel "0" anzeigt.
- > Gesamtspurmessung vorne und hinten nach Mess-
Spannklauen ohne Beschichtung 1690 311 004 . .
blatt durchflihren und Werte eintragen.
Kabelsatz 1690 401 012 > Sturzmessung vorne und hinten nach Messblatt
je nach Ausfiihrung (siehe 3.2) durchfiihren und die Werte eintragen.
Tab. 5:  Ersatz- und VerschleiBteile 6.4.2 Messung 2 - Spur- und Sturzpriifung in Fahrt-
richtung
> Fahrzeug auf den Messplatz fahren - nicht auf Dreh-
6.3 Entsorgung untersatze stellen.

> Bremsspanner einsetzen

FWA 43xx / 44xx unterliegt der europdischen > Schnellspannhalter befestigen
E Richtlinie 2002/96/EG (WEEE). > Messwertaufnehmer einfiihren und mit der Li-
Elektro- und Elektronik-Altgerate einschlief3- belle in waagerechte Lage bringen, anschlieBend
B lich Leitungen und Zubehor sowie Akku und FWA 43xx [/ 44xx einschalten.
Batterien miissen getrennt vom Hausmiill > Messwertaufnehmer mit den Verbindungsleitungen
entsorgt werden. an den Geratewagen anschlieen.
> Nutzen Sie zur Entsorgung die zur Verfu- > Taste <F1> Verlassen driicken
gung stehenden Riickgabesysteme und > Taste <F9> Bildschirmibersicht
Sammelsysteme. > Gesamtspurmessung vorne und hinten nach Mess-
> Mit der ordnungsgemaBen Entsorgung von blatt durchfihren und die Werte eintragen.
FWA 43xx / 44xx vermeiden Sie Umwelt- > Sturzmessung vorne und hinten nach Messblatt
schaden und eine Gefahrdung der persoén- durchfihren und die Werte eintragen.

lichen Gesundheit.
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6.4.3 Beispiel Messblatt zur Priifung der Messwertaufnehmer

Firma: Mustermann

Materialnummer Messwertaufnehmer : 1 690 xxx Xxx Fertigungsdatum (FD): 2008
Messung durchgefiihrt durch am:
Messung 1 Spalte 1 Messung 2 Spalte 2 Spalte 3 Spalte 4
Zeile in Fahrtrich- Vorzeichen Messwert gegen Fahrtrich- Vorzeichen Messwert Vorzeichen Differenz-
tung tung Betrag
Spur Spur
1 Gesamtspur B 3 Gvesamtspur B 1 + g4 T
vorne hinten 1
Gesamtspur , Gesamtspur , ]
2 hinten * 30 vorne B 27 * 3
Sturz Sturz
Sturz vorne : Sturz hinten . .
3 links - 1 rechts * 5 B 5
Sturz vorne _ 36" $turz hinten _ 33 _ 33—
rechts links 1 0
Sturz hinten , Sturz vorne , , ]
links B 1°25 rechts B 1°27 B 2
Sturz hinten , Sturz vorne , ,
6 rechts B 1°44 links B 1°45 + 1
6.4.4 Messblatt zur Priifung der Messwertaufnehmer auf Messgenauigkeit durch den Kunden
Firma:
Materialnummer Messwertaufnehmer: 1 690 Fertigungsdatum (FD):
Messung durchgefiihrt durch : am:
Messung 1 Spalte 1 Messung 2 Spalte 2 Spalte 3 Spalte 4
Zeile in Fahrtrich- Vorzeichen  Messwert gegen Fahrt- Vorzeichen Messwert Vorzeichen  Differenz-
tung richtung Betrag
Spur Spur
Gesamt-spur Gesamtspur
1 vorne hinten
Gesamt-spur Gesamtspur
2 hinten vorne
Sturz Sturz
Sturz vorne Sturz hinten
3 links rechts
Sturz vorne Sturz hinten
4 rechts links
Sturz hinten Sturz vorne
links rechts
Sturz hinten Sturz vorne
6 rechts links

Robert Bosch GmbH 1690 326 001 | 2008-09-17
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6.4.5 Auswertung des Messblattes zur Priifung der Messwertaufnehmer

Spalte Zeile Tatigkeit
Bei unterschiedlichen Vorzeichen den kleineren Messwert vom GroBen abziehen und Betrag in
1 und 2 1 und 2 Spalte 3 eintragen. Vorzeichen vom groBeren Wert in Spalte 3 eintragen.
Bei gleichen Vorzeichen die Messwerte addieren und den Betrag mit Vorzeichen in Spalte 3 ein-
tragen.
Bei gleichen Vorzeichen kleinen vom groBen Messwert abziehen und Betrag in Spalte 3 eintragen.
Ist der groBere Messwert in Spalte 1, wird das Vorzeichen Gbernommen, ist der groBere Mess-
3 bis 6 wert in Spalte 2, so andert sich das Vorzeichen.

Bei unterschiedlichen Vorzeichen die Messwerte addieren und den Betrag in Spalte 3 eintragen.
Vorzeichen aus Spalte 1 in Spalte 3 eintragen.

zu vergleichen sind:

Bei unterschiedlichen Vorzeichen die Messwerte addieren und den Betrag in Spalte 4 eintragen.

8 sl Bei gleichen Vorzeichen den kleineren Messwert vom GroB3en abziehen und den Betrag in Spal-
te 4 eintragen.
3 mit 6 Bei unterschiedlichen Vorzeichen den kleineren Messwert vom GroBen abziehen und den Betrag
in Spalte 4 eintragen.
4 mit 5 Bei gleichen Vorzeichen die Messwerte addieren und den Betrag in Spalte 4 eintragen.
Die Betrage in Spalte 4 sollen nicht gréBer als 3' sein. Sind Sie gréBer, so wurden Messfehler
4 gemacht, z. B. Veranderung am Fahrzeug oder der Schnellspannhalter.
Die Messung muss erneut durchgefiihrt werden.
3 Die Messwerte der Spalte 3 diirfen nicht gréBer als 6' sein. Sind die Abweichungen groBer, muss

FWA 43xx / 44xx nachjustiert werden. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Kundendienst.

6.5 Hinweis bei Stérungen

6.5.1 Fehler- oder Hinweismeldungen

Beschreibung / Meldung

"Gerat auBer Toleranz".

Mogliche Ursache

Mechanische Beschadigung eines
Messwertaufnehmers, Messwert-
aufnehmer dejustiert.

Behebung / MaBnahmen

Gerat nachjustieren (kalibrieren);
Kundendienst verstandigen.

"Messstrecke unterbro-
chen".

Keine Sichtverbindung zwischen
den sich gegenliberliegenden Ka-
meras der Messwertaufnehmer.
Fahrzeug mit Spoiler oder tiefer-
gelegtes Fahrwerk.

Sichtverbindung herstellen.

Messwertaufnehmer neu einschalten.

"C" - Taste driicken.

Sonderzubehor: entsprechenden Spoileradapter verwenden.

"2 parallele Messstrecken
unterbrochen".

Messwertaufnehmer sind in fal-
scher Reihenfolge montiert.

Messwertaufnehmer richtig montieren (siehe 4.8).

"Datenlibertragung zu
Messwertaufnehmer ge-
stort" erscheint kurzzeitig
auf dem Bildschirm.

Es werden neue Verbindungs-
wege fir die Dateniibertragung
zu den Messwertaufnehmern ge-
sucht.

Fehlermeldung ignorieren.

"Datenlibertragung zu
Messwertaufnehmer ge-
stort" erscheint dauernd
auf dem Bildschirm.

"C" Taste vor Vermessung nicht
gedrickt.

Messwertaufnehmer nicht akti-
viert.

Anlagennummer (Funkkanal) ver-
stellt.

Messwertaufnehmer nicht gela-
den (Funkbetrieb).
Messwertaufnehmer nicht ange-
schlossen (Kabelbetrieb).

"C" - Taste driicken.

Messwertaufnehmer aktivieren und C - Taste am Gerat driicken.

Bei jedem Messwertaufnehmer die Anlagennummer (Funkkanal) ein-
stellen (siehe Online-Hilfe).

Messwertaufnehmer laden.

Steckverbindung und Kabel zu Messwertaufnehmer priifen.

Andere Anlagennummer (Funkkanal) wahlen und einstellen (siehe
Online-Hilfe).

Hinweise zu Funkbetrieb im Kapitel 2.4 beachten, mit Kabelverbin-
dung testen.

"Messbox nicht erreich-
bar" erscheint kurzzeitig
auf dem Bildschirm.

Die Verbindung zum Kommuni-
kationsprozessor in der Messbox
wird neu aufgebaut.

Fehlermeldung ignorieren.

"Messbox nicht erreich-

Keine Verbindung zwischen Rech-

bar" erscheint dauernd auf ner und Kommunikationsprozes-

dem Bildschirm.

sor (Messbox).

Falsche Netzspannung.
Programmabsturz.
Kommunikationsprozessor defekt.

Verkabelung von Rechner zu Kommunikationsprozessor (in Mess-
box) prifen.

Netzspannungswahlschalter in Messbox auf richtige Spannung schal-
ten.

Kundendienst verstandigen.

Netzstecker ziehen und nach 10 Sekunden wieder einstecken.

"Fehler bei Spur",
"Fehler bei Sturz",
"Signalbegrenzung".

Direkte Sonneneinstrahlung in Ka-
mera am Messwertaufnehmer.
Messwertaufnehmer defekt.

Kamera abschalten.
Kundendienst verstandigen.

Tab. 6:  Fehler und Hinweismeldungen
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6.5.2 Fehler im Funktionsablauf

Beschreibung

Windows startet nicht
mehr wegen fehlender Re-
gistrierung

Mogliche Ursache

Nach Installation von Windows wurde
die Windows-Version nicht registriert.

Instandhaltung | FWA 43xx / 44xx | 23 | de

Behebung

Windows-Version Uber Internet oder Telefon registrieren.

FWA 43xx / 44xx lauft nur
im Demo-Betrieb.

Dongle ist nicht gesteckt.
Fehlende Lizenz.

Dongle einstecken.
Lizenzierung durchfihren.

Kein Bild und die Kontroll-
lampen im Rechner und
Monitor leuchten nicht.

Spannungsversorgung fehlt.
Ausschalter ausgeschaltet.
Anschlusskabel defekt.

Netzsteckdose, Netzsicherung und Netzsteckverbindung (La-
destation) tberprifen.

Ausschalter im Geratewagen einschalten.

Anschlusskabel erneuern.

Kein Bild und die Kontroll-
lampe im Rechner leuchtet

Monitor ausgeschaltet.

Helligkeit und Kontrast verstellt.

Kabelverbindung defekt.
Monitor defekt.

Monitor einschalten (Schalter am Bildschirm).

Helligkeit und Kontrast einstellen.

Steckverbindung von Monitor zu Rechner tberprifen und ggf.
Kabel erneuern.

Kundendienst verstandigen.

Schlechte Bildqualitat

Monitoreinstellung fehlerhaft.
Monitor oder Grafikkarte defekt.

Helligkeit, Kontrast, Bildhéhe und Bildlage einstellen.
Kundendienst verstandigen.

Fernbedienung funktio-
niert nicht

keine Sichtverbindung zum Gerat.
Batterie der Fernbedienung leer.
Programm "RemoteControlEx" ist nicht

gestartet.

Programm "RemoteControlEx" falsch

konfiguriert.

Fernbedienung anders positioniert (Sichtverbindung zum Ge-
rat).

Neue Batterie einsetzen.

Programm starten.

Konfiguration laut Online-Hilfe vornehmen.

Akkus im Messwertaufneh-
mer werden nicht oder un-
zureichend geladen

Gerat ist nicht dauernd mit der Netz-

spannung verbunden.

Kontakte der Messwertaufnehmer de-

fekt.
Verkabelung defekt.
Messbox defekt.

Netzanschluss andern. Die Netzspannung nicht liber Haupt-
schalter ausschalten.

Beim Einsetzen der Messwertaufnehmer in die Ladeaufnah-
men am Geratewagen darauf achten, dass die Kontrolllampe
aufleuchtet..

Verkabelung von Messbox zu Ladekontakte priifen.
Kundendienst verstandigen.

Kein bzw. schlechter Aus-
druck des Protokolls

Ein beliebiger oder mehre-
re Spur- oder Sturzanzei-
gen zeigen unrealistische
Werte an.

Drucker ausgeschaltet.
Druckerpapier verbraucht.
Tintenpatrone verbraucht.

Druckerpapier falsch eingelegt.
Verkabelung von Drucker zu Rechner

fehlerhaft.
Drucker falsch eingestellt.

Drucker mit Schnittstelle defekt.

Schnellspannhalter locker.

Bei Universal-Schnellspannhalter wurde
keine Felgenschlagkompensation durch-

geflihrt.

Messwertaufnehmer sind nicht nach

der Libelle ausgerichtet.

Messwertaufnehmer nicht in richtiger

Postion montiert.

Drucker einschalten.

Neues Druckerpapier einlegen.

Tintenpatrone erneuern.

Papierfihrung Gberprifen.

Verkabelung und Steckverbindung zum Drucker priifen.
Drucker gemaB Handbuch installieren.

Kundendienst verstandigen.

Schnellspannhalter tGberprifen.
Felgenschlagkompensation durchfiihren.

Messwertaufnehmer nach der Libelle ausrichten.

Messwertaufnehmer anordnen (siehe 4.7).

Tab. 7:  Fehler im Funktionsablauf

o
]1 Weitere Fehlermeldungen werden in der Online-Hilfe durch Driicken des "Hilfe-Buttons" oder der Taste F5 er-

klart.

Robert Bosch GmbH
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7. Technische Daten 7.3 MaBe und Gewichte
71 M b ich dM iokeit Funktion Spezifikation

: essbereiche un essgenauigkeiten MaBe Hx B x T : 1520 x 880 x 770 mm

Gewicht ca. 110 kg
Messmoglichkeiten Mess- Messge-
bereich nauigkeit

Gesamtspur (VA + HA) 470 3 7.4  Temperatur- und Arbeitsumgebung
Einzelspur (VA + HA) +2° +2' Funktion Spezifikation
Sturz +3° &2 Betriebstemperatur +5 °C - +40 °C
Radversatz (VA) =2 = Lagertemperatur -20 °C - +60 °C
Fahrachswinkel £2° £2 Temperatur-Gradient 20 °C / Stunde
Nachlauf +18° 14! &
Spreizung +18° 4 rel. Betriebsluftfeuchtigkeit 10 % - 90 % (40°C)
Spurdifferenzwinkel +20° +4' rel. Luftfeuchtigkeits-Gradient 10 % / Stunde
Nachlaufkorrekturbereich +7° +4! max. Betriebshéhe -200 m - 3000 m
Radversatz +2° 2! max. Transporthéhe -200 m - 12000 m
Radstandsdifferenz +2° +3'
Seitenversatz links/ rechts +2° +2'
Spurweitendifferenz +2° +3' 7.5 Netzteil
Achsversatz (HA) +2° £3' Funktion Spezifikation
9 nicht bei 43 Eingangsspannung 100 - 240 V AC (10 A)

nicht bei FWA 43xx Eingangsfrequenz 50 - 60 Hz

Leistung 0,5 KW

7.2 Frequenzbereiche

Der Frequenzbereich der Funksysteme betragt je nach
Ausfiihrung der Messwertaufnehmer 433 MHz oder 2,4
GHz.

o
]1 Bitte die Hinweise zu Funkeinschrankungen im Kapi-
tel 2.4 beachten.
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1. Symbols Used

2. Userinstructions

1.1 Documentation
Pictograms linked with the key words Danger, Warning
and Caution are warnings and always indicate an imme-

diate or potential hazard to the user.
Immediate danger that could cause serious
personal injury or death.
Warning!
é Potentially dangerous situation that could

cause serious personal injury or death.

Caution!
Potentially dangerous situation that could
cause personal injury or damage to property.

Danger!

e Important — warns of a potentially hazardous situati-
on in which the FWA 43xx / 44xx, the test sam-
ple or other object in the vicinity could be damaged.

In addition to these warnings, the following symbols are
also used:

o
]1 Info — In addition to these warnings, the following
symbols are also used.

> Single-step procedure - instructions for a procedure
that can be completed in just one step.
= Intermediate result — an intermediate r esult is
displayed during a procedure.

o Final result - the final result is displayed at the end
of the procedure.

1.2

2

FWA 43xx [ 44xx

Disposal

Old electrical and electronic devices, including
cables and accessories or batteries must be
disposed of separate to household waste.

2.1 Important notes

Important notes on the agreement pertaining to copy-
right, liability and warranty, about the user group and
obligation on the part of the contractor, are available in
the separate instructions entitled "Important notes and
safety instructions on Bosch TEST EQUIPMENT". These
are to be read thoroughly before using, connecting and
operating FWA 43xx / 44xx and they must be ob-
served.

2.2 Safety instructions

All safety instructions are available in the separate instruc-
tions "Important notes and safety instructions® on Bosch
TEST EQUIPMENT". These are to be read thoroughly befo-
re using, connecting and operating FWA 43xx / 44xx

and they must be observed.

23 Electromagnetic compatibility (EMC)
FWA 43xx / 44xx is a product of Class A as under
EN 61 326.

o

]1 FWA 43xx | 44xx can cause radio interference in
the home; in this case the operator may be asked to
implement appropriate measures.

24 Radio interference

Wheel alignment units featuring radio-controlled
data transmission are equipped with radio modules
operating on a frequency of 433 MHz or 2.4 GHz.

24.1 ISM band 2.4 GHz

The 2.4 GHz radio link operates on the free 2.4 GHz
ISM band (ISM: Industrial, Scientific, Medical).

This frequency range is not subject to state legislation
and can be used in most countries without a licence.
Consequently a large number of applications and
devices employ this frequency band for transmission.
This can result in frequency interference.

Depending on ambient conditions, the link may
therefore deteriorate, e.g. in the case of WLAN links
(WLAN: Wireless Local Area Network), cordless
telephones, Bluetooth. Extreme caution is to be taken
if wearing pacemakers or other vital electronic devices
when using radio systems, as proper functioning of
these items could be impaired.

1690 326 001 | 2008-09-17
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2.4.2 433 MHz ISM band

The 433 MHz radio link operates on the 433 MHz

ISM band. This frequency range can be freely used in
Europe, Africa and the Middle East. It is not as crowded
as the 2.4 GHz band.

ﬁ To avoid interference, both versions offer a choice of
6 different radio channels. This avoids the problem
of frequency interference from other devices (refer
to Online Help).

ﬁ Extreme caution is to be taken if wearing
pacemakers or other vital electronic devices when
using radio systems, as proper functioning of these
items could be impaired.

o
]1 In the event of problems with the radio link, use can
be made of the cable connection instead.

3. Product description

3.1 Intended use

FWA 43xx / FWA 44xx are only to be used for wheel
alignment on passenger vehicles and light commercial
vehicles. Any other or additional application does not
constitute the intended use.List of versions

Version

Radio 433 MHz
Radio 2.4 GHz
Rotary encoder

MWA long

FWA 4310
FWA 4330
FWA 4332
FWA 4410
FWA 4415
FWA 4430
FWA 4432
FWA 4435
FWA 4437

Tab. 1:  Versions FWA 43xx / 44xx

BRI INININ
|
x
|
|
x

IN
|
|
|
x

o
]1 Sensors with a rotary encoder are available for more
simple and accurate run-out compensation.

o

]1 The universal quick-action clamp and the turntable
are not included in the scope of delivery of any of
the S-versions.

Robert Bosch GmbH
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3.2 FWA unit description

Together with the trolley, the FWA 43xx / 44xx is
suitable for mobile applications at various measurement
bays.

The basic version consists of a trolley with monitor, -
keypad, mouse, mouse pad, PC, printer and the radio BH|H
sensors. Mounts for storage of the sensors are :
integrated into the side panels of the trolley. On
plugging in the sensors, the batteries of the radio
sensors are charged automatically (even if the multiple ﬁ 1 h
socket outlet is not switched on). Bl

...
w b

2
! Always detach the sensors when transporting the y B
trolley as otherwise the sensors could be damaged ;
or the settings altered. ' 5

Fig. 2: Back view of FWA 43xx / 44xx

Multiple socket outlet

Cable holder

Steering wheel arrester

Brake clamp

Distributor box (cable) or measurement box (radio)

GONWN R

! The distributor or measurement box is supplied
with voltage directly via the power cord and is not
7 switched on and off by way of the multiple socket
outlet. The FWA is therefore to be disconnected from
= the mains during long periods of non-use (unplug
mains connector).

Fig. 1: Front view of FWA 43xx / 44xx with accessories

Monitor

Keypad

Mouse

Printer

Sensors (MWA) at charging stations ?
PC unit

Turntable 3

Sensor cable set

Receptacles for cable set ¥

©oONOOOONWNR

=

Release connectors to unplug. Do not unscrew as this would
destroy the connector.

2} The sensors are charged when the FWA is connected to the
mains regardless of whether the multiple socket outlet is
switched on or off.

3} Depending on version
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3.3 Sensors 3.3.2 Radio-type sensor
3.3.1 Cable-type sensor ﬁ Wheel alighment can be continued using the cable
set if the batteries are flat or in the event of radio
! When removing the cable set, disconnect the interference.
connecting cables by releasing the connector.. Do
not twist the connector as this would destroy the ! When removing the cable set, disconnect the
connector and the cable. connecting cables by pulling out the connector

vertically. Do not twist the connector as this would
destroy the connector and the cable.

Fig. 3: Long sensor, front and rear

1 CCD camera

2 Spirit level

3 Keypad Fig. 6: Long sensor, front and rear
4 Data transmission connection CCD camera

5 Turntable connection ¥ Spirit level

6 Star knob screw for locking rotary encoder ¥ Keypad

1)

(depending on version) Data transmission connection

Turntable connection ¥

Star knob screw for locking rotary encoder ¥
Antenna

depending on version

J

ENOONWNR

4
Fig. 4: Short sensor, rear 1
1 CCD camera
2 Spirit level 5
3 Keypad .
4 Data transmission connection Fig. 7: Short sensor, rear
1 CCD camera
2 Spirit level
3 Keypad
4 Data transmission connection
5 Antenna
4 5 6 2

Fig. 5: Keypad labels

1 ON key (reset)
2 Run-out compensation key
3 Save/lower vehicle key 4 5 68
4 Run-out compensation indicator Fig. 8: Radio-type sensor version
5 "Saving" indicator
6 ON indicator 1 ON key (reset) .
2 Run-out compensation key
3 "Saving" key
4 Run-out compensation indicator
5 Save/lower vehicle indicator
6 ON indicator
7 Radio transmitter/receiver indicator
8 Battery indicator:
Off: Battery OK
Flashing: Battery reserve
On: Battery charging
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3.4

Designation Order number

Trolley ¥ -
PC unit ¥ =
TFT monitor ¥ =
1 690 401 006

Steering wheel arrester 1690 401 007
DIN A4 color printer V) -

1690 311 001
1690 311 002

Basic scope of delivery

Brake clamp

Universal quick-action clamp ¥

Turntable V

Sensor set ¥ =

1690 328 017
1690 328 016
1690 328 008
1690 401 012

Specified data CD Oceania "
Specified data DVD USA Y
Specified data DVD CARS/VANS Y
Cable set

Tab. 2:
1 Depending on version

Basic scope of delivery

3.5 Measurement options
Measurement options with FWA 43xx / 44xx:
Total toe (front axle + rear axle)
Individual toe (front axle + rear axle)
Camber

Setback (front axle)

Geometrical driving axis

Castor

Steering axis inclination

Toe-out on turns

Castor correction range

Left/right side offset

Track width difference

Axle offset (rear axle)

Additional measurement options with FWA 44xx:
e Setback (rear axle)
e Wheelbase difference

3.6 Special accessories
Information on special accessories can be obtained
from your Bosch dealer.

4.

4.1 Switch-on/switch-off

1. Switch on the unit by way of the master switch on
the back panel of the housing.

2. Switch on the PC by way of the switch on the front.

=>» The WIN XP operating system runs up automatically.

Operation

ﬁ Before switching off the unit, the FWA 43xx / 44xx
must be shut down by way of the Windows
operating system. Prior to renewed switch-on, the
FWA 43xx / 44xx should have been switched off
for at least 60 seconds.

4.2 Online Help

The Online Help is accessed by pressing the key "F5"
or the "Help" button. Online Help can be called up at
any time during measurement. The topic which appears
always relates to the current monitor display.

4.3 Software installation

4.3.1 FWA system software

Installation of the FWA system software and the TDE
software is described in the separate "Commissioning"
instructions.

ﬁ Vehicles and the corresponding specified data not
contained in the specified data database of the
wheel alighment unit can be managed in a separate
user database with the Target Data Editor (TDE).

4.3.2 FWA specified data and specified data update
Installation and updating of the FWA specified data are
described in the separate "Commissioning" manual.
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4.4 Preparing the measurement bay

Permissible height difference:

e Between left and right max. 1 mm

e Between front and rear max. 2 mm

e Diagonally from front left to rear right max. 2 mm

e Diagonally from front right to rear left max. 2 mm

4.4.1 Checking the pit

o

]1 If necessary, correct the height difference by fitting
turntables.

Imm

Fig. 9: Measurement bay level check

4.4.2 Checking the lifting platform

> When using a lifting platform, make sure the measu-
ring and working height is identical.

> The turntables must be pinned to the lifting plat-
form.

> Fit the brake clamp to stop the vehicle rolling during
measurement.

o
]1 Level the lifting platform as specified by the
manufacturer.

Fig. 10:

Lifting platform

4.5 Checking the vehicle

Check the vehicle and make any necessary corrections.

e Same rim and tire size

e |Inflation pressure and tread depth

e Condition of suspension

e Condition of steering arms, wheel bearings and track
rod joints

e Distribution of test loads in vehicle

e Wheel run-out check

Fig. 11:  Turntables

The locking pins must be inserted at the turntable
when the vehicle is driven onto the measurement bay.
Do not pull out the pins and fit the brake clamp until
the vehicle is in position.

Fig. 12: Fitting the brake clamp

o

]1 Ensure proper attachment to prevent damage to the
seat and steering wheel. Place a cloth underneath if
necessary.

Robert Bosch GmbH
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4.6 Fitting/removing the steering wheel ! The clamping method used depends on the type of
arrester rim and the means of attachment. Special plastic-
The steering wheel arrester fixes the steering wheel in coated clamping jaws are to be used for high-grade
position and blocks the wheels rims
1. Place the steering wheel arrester on the seat and o
press the plate into the seat. ]J1 By turning a threaded spindle, the universal quick-
2. Slide the arms upwards against the steering wheel. action clamp can quickly be centered from inside to
3. Release the plate so that pressure is exerted on the outside and from outside to inside in the center axis
steering wheel by way of the seat cushion. of the rim and clamped to the rim.

4. Remove in the reverse order of fitting.
1. The clamping jaws are positioned against the inside/
outside of the rim flange.

2. Pressed outwards or inwards against the rim by way
of the spindle.

Fig. 13:  Steering wheel arrester

o

]1 Ensure proper attachment to prevent damage to the
seat and steering wheel. Place a cloth underneath if
necessary.

4.7 Attaching the clamp
! Check the firmness of the clamping jaws again
4.7.1 Universal quick-action clamp following attachment to the tire.

o
]1 Run-out compensation is necessary when using the
universal clamp (Online Help)

Fig. 14:  Universal quick-action clamp

o

]1 The universal quick-action clamp fits all steel and
aluminum rim sizes between 10" and 21" and is
suitable for all motor vehicle rims without an adapter
hole.
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4.7.2 Multiquick clamp

o
]1 Remove the wheel caps if necessary and clean the
rims and pin holes for the clamps.

Make sure that

e The clamps are firmly attached to the tire

e The clamping jaws engage properly in the tread

e The coated securing hook is engaged in the upper
part of the rim.

Multiquick clamps permit two types of attachment.

a) Use of standard spacers and sleeves:

o
]1 The sleeves are intended for Softline rims and are
fitted over the spacers.

1. Position the clamp with the stop pins in the rim flan-

ge, move the upper one to the rim flange and secure.

2. Press both clamping levers towards the wheel until
they are parallel with the wheel.

3. At the same time press both clamping arms onto the
tread and release the clamping levers. The adjustab-
le clamping arms are to be set such that they engage
firmly in the tread.

4. After securing, pull out the plug-in handles of the
front clamping levers.

Fig. 16:  Multiquick clamp

b) Use of vehicle-specific spacer pins and adapters:

1. Clean the mounting holes for the spacer pins and
adapters..

2. Attach the spacer pins or adapters.

3. At the same time press both clamping arms onto the
tread and release the clamping levers. The adjustab-
le clamping arms are to be set such that they engage
firmly in the tread.

4. After securing, pull out the plug-in handles of the
front clamping levers.

o

]J1 The brake disc fixing screw must be tightened and
must not protrude above the surface of the equip-
ment.

ﬁ If a spacer pin "tips over" in the bolt or hole for
handbrake setting, it is to be moved to "12 o'clock
position".

Re-position the spacer pins to suit the 4 or 5-hole
rims or use adapters. Clean the pin hole and insert
the feelers in the rim hole.

ﬁ When using the universal standard accessories,
run-out compensation is only necessary

e |f rim damage is suspected

e |n the event of defective clamps

e |f specified by the motor vehicle manufacturer.

Run-out compensation is not required when using the
vehicle-specific accessories.

Robert Bosch GmbH
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4.7.3  Quick clamp 4.8 Sensor positions

o
]1 Remove the wheel caps if necessary and clean the Front left wheel Front right wheel

Make sure that

. Press both clamping levers towards the wheel until

rims and pin holes for the clamps.

The clamps are firmly attached to the tire
The clamping jaws engage properly in the tread

Position the clamp with the stop pins in the rim flan- Rear left wheel Rear right wheel
ge, move the upper one to the rim flange and secure.

they are parallel with the wheel.

At the same time press both clamping arms onto the
tread and release the clamping levers. The adjustab-
le clamping arms are to be set such that they engage

firmly in the tread. Tab. 3:  Sensor positions
After securing, pull out the plug-in handles of the o
front clamping levers. ]1 The sensors have fixed positions on the vehicle as

shown by the following pictograms.

4.7.4  Quick clamp

(@]
]1 If the rims are in perfect condition, there is no need

for run-out compensation on account of the manu-
facturing accuracy of these holders. Run-out com-
pensation is only required if damage to the rims is
suspected.
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4.9 Attaching the sensors

4.9.1 Mechanical connection

1\

2

Fig. 17: Sensor

1 Socket pin
2 Contact surfaces

1. Lightly lubricate the socket pins of the sensors (Item
1) to protect the pin and socket. Fig. 20: Aligning the sensors

ﬁ Take care to always keep the contact surfaces (Item
2) for charging the batteries clean (Fig. 17). 4.9.2 Electrical connection

Connecting cable set for cable version or preparation

for emergency operation with radio version:

1. Use the long connecting cables to connect each of
the two front sensors to the trolley.

2. Use the short connecting cables to connect the front
and rear sensors.

(©]
]1 Ensure firm connection of all plug-in contacts.

3. Connect the FWA 43xx / 44xx to the mains.
4. Press the ON (reset) button on all four sensors.

=>»The FWA 43xx / 44xx is then ready for operati-
Fig. 18:  Positioning of front sensors on.

2. Guide the four sensors into the clamps.
O . .
]1 When doing so, the arms of the sensors must face in

the direction of travel at the front and in the opposi-
te direction at the rear (Figs. 18 and 19).

Fig. 19: Positioning of rear sensors

3. Use the spirit level to align the sensors and secure
with the thumb screws of the clamps.
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4.10 Checking

The FWA 43xx / 44xx always performs self-testing

of all the electronic components prior to the next wheel
alignment operation.

o
]1 The toe and camber settings are checked by way of
reverse measurement (refer to Section 6.4).

4.11 Adjustment program (calibration)
The adjustment program includes toe, camber and
spirit level adjustment as well as an adjustment record.

o
]1 The calibration device is essential for the calibration
process.

Fig. 21:  Calibration device

The adjustment program provides step-by-step testing
and adjustment of the FWA 43xx / 44xx. The
adjustment program instructions should be heeded
exactly to ensure a high level of measurement accuracy
and proper adjustment. The "Adjustment" button is
used to save each of the adjustment steps and to call
up the next pages.

= Wheel aligner - Calibration

Spirit level adjustment

Fig. 22:  Adjustment program

i

o

]1 On completion of toe and camber adjustment, the
adjustment record is called up and the adjustment
values are stored and can then be printed out.

Spirit level adjustment:

Spirit level displays are shown on the monitor for

spirit level adjustment (Fig. 23). Insert the sensors in
the calibration device and align them exactly with the
mechanical spirit level in the handle of the sensors.
The spirit level displays on the monitor are compared to
the sensor spirit levels and calibrated by clicking with
the mouse onto the "Save" button.

= Wheel aligner - Spirit levels

Fig. 23:

Spirit level displays

1690 326 001 | 2008-09-17
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5. Program description

5.1 Key functions

F1  Reset measurement F6 Print

F2  Back F7 Measurement raised

F3  Forwards F8 Spirit levels

F4  Exit F9 General view

F5  Online Help F10  Additional measurement

quantities

(@]
]1 The availability of the function keys depends on the
content of the dialog boxes.

5.4 Measurement routines

& BOSCH

i

Preparation:

Selection of customer and vehicle
Inspection list and preparatory
operations

5.2 Program structure

Standard measurement:

Run-out compensation, program-
driven initial measurement, setting
operations and final measurement,
measurement record print-out

Quick measurement:

Run-out compensation,
diagnosis, setting operations,
measurement record print-out

Program steps FWA 43xx / 44xx Section
Preparation X 5.8
Standard measurement X 5.4.1/5.4.2
Quick measurement X 5.4.3
Random measurement X 5.4.4
Maintenance X 5.5

Random measurement:

General view and additional
measurement quantities,

rear and front axle measured values,
measurement record print-out

5.3 Preparation

S—
* 8
e
o
(%3

Customer selection

Vehicle selection and vehicle-
specific settings

Inspection list

Preparatory operations

o
]1 Information on the individual program steps can be
found in the Online Help.

LIN

Maintenance:

Version record and unit status,

direct angle measurement and adjustment
program, system settings and options

Robert Bosch GmbH
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54.1 Standard measurement

Run-out compensation

Initial measurement

oo Gpe 6w

Setting
operations

Rear axle Castor Front axle

e

Final measurement

Measurement record

5.4.2 Quick measurement

Run-out compensation

Initial measurement

K

Setting
operations

¥
G Gy ==
|
Rear axle Front axle General view
with setting help

Measurement record
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General view

Additional measurement quantities

s

Rear axle toe/camber values

Geometrical driving axis

&

Rear axle toe

\-Wﬁﬂ

Rear axle toe deviation

Girzg

Front axle toe/camber values

G

Castor setting

Y.V(

\mY
.ﬁ

Front axle toe

Front axle toe deviation

s

Castor

=

Included angle

—

=D

Steering axis
inclination

Setback

Measurement record

5.5 Maintenance

(mz

&;{, Version record
L]

g" Unit status

- — Direct angle measurement

b Adjustment program (calibration)
A
- : > E System settings/administrator

g \ Options

Robert Bosch GmbH
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5.6 Measured value displays

5.6.1 Color

The color indicates whether the measured value is
within the tolerance.

Fig. 24:  Measured value block

Display Explanation

Green text Measured value is within
specified value tolerance.
Black text, Measured value is outside

red background  specified value tolerance.

Tab. 4:  Description of measured value display

O . . . .

]1 The arrow above the numerical display indicates the
current value as compared to the specified values.

o

]1 The wrench symbol displayed together with the
measured value indicates that setting help can be
called up.

5.6.2 Front axle

-0°03'  +0°03'  +0°03'

| K| | A | oy| e

Fig. 25:

1 Left and right camber
2 Left and right castor
3 Left and right individual toe

e

Front axle measured values

5.6.3 Rear axle

= Wheel aligner - Adjustment work - Rear axle values

0

+0°05'  +0°03°

8

_ | K| »| A| oy e

“0

"

Fig. 26:

1 Left and right camber
2 Left and right individual toe
3 Total toe

Rear axle measured values

5.7 Specified data update
Specified data update is described in the separate
instructions 1 690 326 003.
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6. Unit maintenance

6.1 Cleaning

e The housing and the trolley display are only to be
cleaned using a soft cloth and neutral cleaning
agents.

e Do not use abrasive cleaning agents and coarse
workshop cloths!

e Use a special fiber cloth to clean the monitor.

6.2 Replacement and wearing parts

Designation Order number

Turntable 1690 311 002
1693 770 009
1 690 401 006
1690 401 007

PC unit

Brake clamp

Steering wheel arrester

Sensor

Distributor box 1 690 501 009
1690 323 007
1690 311 003
1690 311 004

1690401 012

Measurement box

Coated clamping jaws

Non-coated clamping jaws

Cable set

Depending on version (refer to 3.2)

Tab. 5:  Replacement and wearing parts

6.3 Disposal

This FWA 43xx / 44xx is subject to

European guidelines 2002/96/EG (WEEE).

Old electrical and electronic devices, including-

cables and accessories or batteries must be

disposed of separate to household waste.

> Please use the return and collection sys-
tems in place for disposal in your area.

> Damage to the environment and hazards to
personal health are prevented by properly
disposing of FWA 43xx / 44xx.

6.4  Checking the sensors
The sensors are checked by way of reverse
measurement.

Attach the quick-action clamps to the
wheels. Attach the sensors to the sockets
of the quick-action clamps. Do not move
the vehicle.

6.4.1 Measurement 1 - Toe and camber check in

opposite direction

> Interchange the front left and rear right sensors.

> Interchange the front right and rear left sensors.

> Use the spirit level to align all the sensors (do not
move the vehicle when doing so).

> Use the connecting cables to connect the sensors to
the trolley.

> Press key <F1> Exit

> Key <F9> General view

> Turn the steering wheel until the geometrical driving
axis display is "0".

> Perform front and rear total toe measurement in line
with the measurement sheet and enter the values.

> Perform front and rear camber measurement in line
with the measurement sheet and enter the values.

6.4.2 Measurement 2 - Toe and camber check in

direction of travel

> Drive the vehicle onto the measurement bay - do not
position it on turntables.

> Fit the brake clamp.

> Secure the quick-action clamps.

> Insert the sensors and horizontally align with the
spirit level. Then switch on the FWA 43xx / 44xx.

> Use the connecting cables to connect the sensors to
the trolley.

> Press key <F1> Exit

> Key <F9> General view

> Perform front and rear total toe measurement in line
with the measurement sheet and enter the values.

> Perform front and rear camber measurement in line
with the measurement sheet and enter the values.

Robert Bosch GmbH
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6.4.3 Specimen measurement sheet for checking sensors

Company: Mustermann

Sensor material number : 1 690 xxx xxx Date of manufacture (FD): 2008
Measurement performed by on:
Measurement 1 Column 1 Measurement 2 Column 2 Column 3 Column 4
Line In direction Sign Measured In opposite Sign Measured  Sign Difference
of travel value direction value
Toe Toe
1 Front total A 3 Rear total + 5 N e |
toe toe +1'
Rear total . Front total . S
2 - + 30 - - 27 + 3
Camber Camber
Front left . Rear right . .
camber ) a1 camber 40 ) 1
Front right ) ; Rear left d B 0
camber 36 camber 33 3 _1| Co
Rear left . Front right . . |
s camber ) 1°25 camber ) 1%27 * 2
Rear right , Front left , ,
6 camber ) 1°44 camber ) 1°45 * 1
6.4.4 Measurement sheet for checking of sensors by customer
Company:
Sensor material number : 1 690 Date of manufacture (FD):
Measurement performed by : on:
Measurement 1 Column 1 Measurement 2 Column 2 Column 3 Column 4
Line  In direction Sign Measured In opposite Sign Measured  Sign Difference
of travel value direction value
Toe Toe
1 Front total toe Rear total toe
7 Rear total toe Front total toe
Camber Camber
Front left Rear right
3 camber camber
4 Front right Rear left
camber camber
Rear left Front right
s camber camber
Rear right Front left
6 camber camber
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6.4.5 Evaluation of measurement sheet for checking sensors
Column Line Action
If the signs are different, subtract the lower measured value from the higher value and enter
1 and 2 1 and 2 the result in column 3. Enter the sign of the higher value in column 3.
If the signs are the same, add the measured values together and enter the result with sign in
column 3.
If the signs are the same, subtract the low measured value from the high value and enter the
result in column 3. If the higher measured value is in column 1, the sign is adopted. If the
3106 higher measured value is in column 2, the sign changes.
If the signs are different, add the measured values together and enter the result in column 3.
Enter the sign from column 1 in column 3.
Compare the
following:
1 with 2 If the signs are different, add the measured values together and enter the result in column 4.
8 If the signs are the same, subtract the lower measured value from the higher value and enter
the result in column 4.
3 with 6 If the signs are different, subtract the lower measured value from the higher value and enter
the result in column 4.
4 with 5 If the signs are the same, add the measured values together and enter the result in column 4.
The values in column 4 should not be higher than 3'. If they are, measurement errors have been
4 made, e.g. changes to vehicle or quick-action clamps.
The measurement must be repeated.
The measured values in column 3 must not be higher than 6'. In the event of a greater
3 difference, the unit must be re-adjusted. The Service department should then be consulted.
6.5 Faults
6.5.1 Fault or information messages

Description / message Possible cause Remedy / action

"Unit outside tolerance". Mechanical damage to sensor,

sensor incorrectly adjusted.

Re-adjust (calibrate) unit.
Inform customer service.

Obstacle between opposing
cameras of sensors.
Vehicle with spoiler or lowered chassis.

"Measurement path
interrupted".

Remove obstruction.

Switch sensors on again.
Press "C" key.

Special accessories: Use
appropriate spoiler adapter.

"2 parallel measurement Sensors fitted in wrong order.

paths interrupted".

Fit sensors correctly (refer to 4.8).

Search for new communication paths
for data transmission to sensors.

"Problem with data
transmission to sensor"
displayed briefly on monitor.

Ignore fault message.

"Problem with data
transmission to sensor"
constantly displayed
on monitor.

"C" key not pressed prior to measurement.
Sensor not activated.

Sensor not charged (radio operation).
Sensor not connected (cable operation).

System number (radio channel) incorrectly set.

Press "C" key.

Activate sensor and press C key on unit.
Set system number (radio channel) for
each sensor (refer to Online Help).
Charge sensor.

Check connector and cable to sensor.
Select and set different system number
(radio channel) (refer to Online Help).
Heed notes on radio operation in Section
2.4, test with cable connection.

"Measurement box
not accessible" briefly
displayed on monitor.

Link with communication processor in
measurement box being re-established.

Ignore fault message.

No link between computer and communication
processor (measurement box).

Incorrect mains voltage.

Program crash.

Communication processor defective.

"Measurement box not
accessible" constantly
displayed on monitor.

Check wiring between computer and
communication processor (in measurement box).
Set mains voltage selector switch in
measurement box to correct voltage.

Inform customer service.

Unplug mains connector and plug

in again after 10 seconds.

Robert Bosch GmbH
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"Toe fault",
"Camber fault",
"Signal limitation".

Direct sunlight in camera at sensor.
Sensor defective.

Switch off camera.
Inform customer service.

Tab. 6:  Faults in operating sequence

6.5.2  Faults in operating sequence

Description Possible cause

Windows will no longer start on The Windows version was not

account of non-registration

registered after installing Windows.

Remedy

Register Windows version via internet or by telephone.

FWA 43xx /| FWA 44xx only
runs in Demo mode.

Dongle not plugged in.
No licence.

Plug in dongle.
Perform licensing.

No display and lamps in computer
and monitor do not light.

No power supply.
Switch set to Off.
Connecting cable defective.

Check mains socket, mains fuse and
mains connector (charging station).
Set switch in trolley to On.
Replace connecting cable.

Monitor switched off.
Brightness and contrast
not properly set.

Cable connection defective.
Monitor defective.

No display and lamp in
computer lights

Switch on monitor (monitor switch).
Adjust brightness and contrast.

Check connector between monitor and
computer and replace cable if necessary.
Inform customer service.

Poor display quality Incorrect monitor setting.

Monitor or graphics card defective.

Adjust brightness, contrast, height
and position of display.
Inform customer service.

Path to unit obstructed.
Remote control battery flat.
"RemoteControlEx"

program not started.
"RemoteControlEx" program
incorrectly configured.

No remote control function

Alter position of remote control

(to avoid obstruction).

Fit new battery.

Start program.

Perform configuration as per Online Help.

Batteries in sensor not or
inadequately charged

Unit not permanently connected
to mains voltage.

Sensor contacts defective.

Fault in wiring.

Measurement box defective.

Alter mains connection. Do not deactivate
mains voltage via master switch.

Make sure lamp lights when inserting
sensors in charging mounts on trolley.
Check wiring between measurement

box and charging contacts.

Inform customer service.

Printer switched off.

No paper in printer.

Ink cartridge empty.

Paper wrongly inserted in printer.
Defective wiring between

printer and computer.

Printer incorrectly set.

Printer and interface defective.

No or poor record print-out

Switch on printer.

Insert fresh paper.

Replace ink cartridge.

Check paper guide.

Check wiring and connector to printer.
Install printer as per manual.

Inform customer service.

Tab. 7:  Fault and information messages

o
]1 Explanatory notes on other fault messages can be called up in the Online Help by pressing the "Help button" or

the key F5.
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° 0 . .
7. Technical data 7.3  Dimensions and weights
‘ a(::lsr'::‘.lng ranges an measurement Dimensions H x W x D: 1520 x 880 x 770 mm
y Weight approx. 110 kg
Measurement options Measuring Measure- ;
range ment 7.4 Temperature and working
accuracy environment

Total toe +90 +3' Function Specification
(front axle + rear axle) .
Inehviclel (e 190 iy Operating temperature +5°C - +40 °C
(front axle + rear axle) - - Storage temperature -20 °C - +60 °C
Camber £3° £2' Temperature gradient 20 °C / hour

o 1
Setback (front axle) 22 = Rel. humidity (operation) 10 % - 90 % (40°C)
Geometrical driving axis +2° +2! ER— = TENT
Castor +18° o el. humidity gradient 6 [/ hour
Steering axis inclination +18° +4! Max. operating height -200 m - 3000 m
Toe-out on turns +20° +4' Max. transportation height -200 m - 12000 m
Castor correction range +7° +4'
Setback ¥ +2° +2! .
Wheelbase difference ¥ +2° +3' 7.5 Power suPpIy unit
Left/right side offset +2° +2' Function Specification
Track width difference ) 28} Input voltage 100 - 240 V AC (10 A)
Axle offset (rear axle) +20 +3' Input frequency 50 - 60 Hz

Power 0.5 kW

1 Not with FWA 43xx

7.2 Frequency ranges
Depending on the sensor version, the frequency range
of the radio systems is 433 MHz or 2.4 GHz.

o
]1 Heed the information on radio interference in
Section 2.4.
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2. Remarques pour l‘utilisateur

1.1 Documentation

Les pictogrammes associés aux termes Danger, Avertis-
sement et Attention sont des messages d‘avertissement
et signalent toujours un danger direct ou potentiel pour
|‘utilisateur.

Danger!
Danger direct qui peut provoquer des blessu-
res corporelles graves ou entrainer la mort.

Avertissement!

Situation potentiellement dangereuse qui
peut provoquer des blessures corporelles
graves ou entrainer la mort.

p> | >

Précaution!

Situation potentiellement dangereuse qui
peut provoquer des blessures corporelles
légéres ou des dommages matériels impor-
tants.

! Attention — Signale les situations potentiellement
risquées pouvant entrainer une détérioration du
FWA 43xx [/ 44xx, du spécimen ou d‘un objet
situé a proximité.

Outre les messages d‘avertissement, les symboles
suivants sont utilisés:

o
]1 Info — Consignes d‘utilisation et autres informations
utiles.

> Procédure a étape unique — Procédure constituée
d‘une seule étap.
= Résultat intermédiaire — Un résultat intermédiaire
est présenté pendant la procédure.

=> Résultat final — Le résultat final est présenté a la fin
de la procédure.

1.2 FWA 43xx / 44xx
Elimination
E Les appareils électriques et électroniques
usageés, y compris leurs cables, accessoires,
HEE piles et batteries, doivent étre éliminés sépa-

rément des déchets ménagers.

2.1 Remarques importantes

Vous trouverez des remarques importantes sur ce qui
a été convenu en matiére de droits d‘auteur, de res-
ponsabilité et de garantie, sur le groupe d‘utilisateurs
et les obligations incombant a I‘entrepreneur, dans

le manuel séparé "Remarques importantes et consig-
nes de sécurité pour Bosch TEST EQUIPMENT". Avant
la mise en service, le raccordement et |‘utilisation

du FWA 43xx / 44xx, il est impératif de lire et
d‘appliguer ces consignes.

2.2 Consignes de sécurité

Vous trouverez toutes les consignes de sécurité dans
le manuel séparé "Remarques importantes et consig-
nes de sécurité pour Bosch TEST EQUIPMENT". Avant
la mise en service, le raccordement et |‘utilisation

du FWA 43xx [/ 44xx, il est impératif de lire et
d‘appliquer ces consignes.

23 Compatibilité électromagnétique (CEM)
FWA 43xx | 44xx fait partie de la classe A selon la
norme EN 61 326.

ﬁ FWA 43xx / 44xx peut causer des interférences
dans un environnement domestique ; dans ce cas, il
peut étre exigé de 'opérateur qu’il prenne les mesures
nécessaires pour les neutraliser.

24 Restrictions radioélectriques

Les appareils de mesure d’alignement des roues a
transmission des données par voie radio sont équipés,
au choix, de modules radio fonctionnant avec les
fréquences de 433 MHz ou 2.4 GHz. .

2.4.1 Bande ISM 2,4 GHz

La liaison radio 2,4 GHz se situe dans la bande ISM
libre de 2,4 GHz (ISM : Industrial, Scientific, Medical).
Cette gamme de fréguences n'est soumise a aucune
réglementation gouvernementale et peut étre utilisée
dans la plupart des pays sans licence. De ce fait, de
nombreux appareils émettent dans cette bande de
fréquences. Des chevauchements et des perturbations
sont possibles.

Suivant les conditions environnantes, la liaison peut
par conséquent étre altérée, par ex. dans le cas de
liaisons WLAN (WLAN : Wireless Local Area Network),
de téléphones sans fil, de Bluetooth. Les personnes
porteuses d'un pacemaker ou tout autre appareil
électronique vital doivent se montrer prudentes lors de
['utilisation de techniques sans fil ; une altération du
fonctionnement de ces appareils ne peut étre exclue.
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2.4.2 Bande ISM 433 MHz

La liaison radio 433 MHz se situe dans la bande ISM
433 MHz. Cette gamme de fréquences est autorisée en
Europe, en Afrique et au Proche-Orient. Elle est moins
utilisée que la gamme 2,4 GHz.

ﬁ Afin de prévenir les dérangements, 6 canaux radio
(channel) différents peuvent étre choisis avec les
deux variantes. Ceci permet d’éviter les fréquences
qui se chevauchent avec d’autres appareils (voir
I’aide en ligne).

ﬁ Les personnes porteuses d'un pacemaker ou tout
autre appareil électronique vital doivent se montrer
prudentes lors de l'utilisation de techniques sans fil ;
une altération du fonctionnement de ces appareils
ne peut étre exclue.

o
]1 En cas de probléme avec la liaison radio, la liaison
par cable peut étre utilisée.

3. Description du produit

3.1 Utilisation conforme

Les FWA 43xx /| FWA 44xx doivent étre utilisés unique-
ment pour le contréle de géométrie sur les voitures
particulieres et les utilitaires légers. Tout autre usage
est considéré comme non conforme.Vue d’ensemble
des versions

Version

Téte de mesure longue
Radio 433 Mhz

Radio 2,4 GHz
Capteur rotatif

FWA 4310
FWA 4330
FWA 4332
FWA 4410
FWA 4415
FWA 4430
FWA 4432
FWA 4435
FWA 4437 4 = = = X X
Tab. 1: Versions FWA 43xx / 44xx

ISIISBINE Téte de mesure courte

|
x
|
|
1

|
|
x
|
|

|
|
|
x
1

AR IR INMINMNIN
|
x
|
|
x

- - X -

o

]1 Pour une compensation simple et précise du voile,
des tétes de mesure avec capteur rotatif sont
disponibles.

o
]1 Le support a serrage rapide universel et I’appui
rotatif ne sont fournis avec aucune version S.
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3.2 Description du FWA

Les FWA 43xx / 44xx peuvent étre utilisés a
différents emplacements de mesure grace a leur
chariot.

La version de base se compose d’un chariot avec écran,
clavier, souris, tapis de souris, PC, imprimante et tétes
de mesure radio. Les c6étés du chariot comprennent des
logements permettant de ranger les tétes de mesure.
Lorsque les tétes de mesure radio sont insérées, leurs
accus se chargent automatiquement (méme lorsque la
réglette multiprise est coupée). . .5

! Retirer toujours les tétes de mesure lors du - ‘
transport du chariot car elles pourraient étre
déréglées ou endommagées.

1
Fig. 2:  Vue arriére FWA 43xx / 44xx
1 Réglette multiprise
3 2 Support de cables
3 Bloque-volant
5 4 Systeme de serrage de frein
g g o Boitier de distribution (cables) ou boitier de mesure (radio)
. ! Le boitier de distribution ou le boitier de mesure
7 est alimenté directement par le cable secteur et
non pas allumé et éteint via la réglette multiprise.
Par conséquent, débrancher le FWA du secteur
s’il n’est pas utilisé pendant une durée prolongée
(débrancher la fiche secteur).
Fig. 1: Vue de I'avant FWA 43xx / 44xx avec accessoires
Ecran
Clavier
Souris
Imprimante

Tétes de mesure (MWA) sur les stations de charge ?
Unité centrale

Appui rotatif ¥

Jeu de cables pour tétes de mesure

Prises pour jeu de cébles ¥

©C O NOOONWNhR

&

Débrancher les connexions en les déverrouillant. Ne pas dévisser
sous peine de destruction du connecteur.

2 Les tétes de mesure se chargent lorsque le FWA est branché sur
le secteur, que la réglette multiprise soit sous tension ou non.

3 selon la version
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3.3 Tétes de mesure

3.3.1 Tétes de mesure avec cable

! Pour retirer le jeu de cables, débrancher les cables
de liaison en déverrouillant le connecteur. . Ne

pas tourner le connecteur car ceci détruirait le
connecteur et le cable.

Fig. 3: Tétes de mesure longues, avant et arriéere

Caméra CCD

Niveau

Clavier

Raccordement transmission des données
Raccordement appui rotatif ¥

Vis a poignée étoile pour le blocage du capteur rotatif ¥
selon la version

OO0 RNWNR

Fig. 4:  Téte de mesure courte, arriere
1 Caméra CCD

2 Niveau

3 Clavier

4 Raccordement transmission des données

4 5 6

Fig. 5: Description du clavier

Touche Marche (Reset)

Touche Compensation du voile

Touche Enregistrement/descente du véhicule
Témoin Compensation du voile

Témoin Enregistrement

Témoin Marche

OGN WN R

3.3.2

Tétes de mesure radio

o
]1 Si les accus sont vides ou en cas de perturbations

radioélectriques, la mesure peut étre poursuivie avec
le jeu de cables.

! Pour retirer le jeu de cables, débrancher les cables

de liaison en tirant verticalement le connecteur.
Ne pas tourner le connecteur car ceci détruirait le
connecteur et le cable.

Fig. 6 :

ENOOOANWNR

Fig. 7 :

OO WN R

Fig. 8 :

O NN WNR

Tétes de mesure longues, avant et arriere

Caméra CCD

Niveau

Clavier

Raccordement transmission des données
Raccordement appui rotatif ¥

Vis a poignée étoile pour le blocage du capteur rotatif ¥
Antenne

selon la version

|

5

Téte de mesure courte, arriére
Caméra CCD

Niveau

Clavier

Raccordement transmission des données
Antenne

2 3 7

4 5 68

Version tétes de mesure radio

Touche Marche (Reset)

Touche Compensation du voile

Touche Enregistrement

Témoin Compensation du voile

Témoin Enregistrement/descente du véhicule
Témoin Marche

Témoin Emetteur/récepteur radio

Témoin accu. :

éteint : accu. ok
clignote : accu. sur réserve
allumé : accu. en charge
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3.4 Fournitures de base

Désignation Référence

Chariot V -

Unité centrale ¥ -
Ecran TFT =
1690 401 006

Blogue-volant 1690 401 007
Imprimante couleur DIN A4 V) =

1690 311 001
1690 311 002

Systeme de serrage de frein

Support a serrage rapide universel v

Appui rotatif ¥

Jeu de tétes de mesure V =
1690 328 017

CD de données de consigne Océanie V)

DVD de données de consigne USA Y 1690 328 016

DVD de données de consigne VP/VANS ¥ 1 690 328 008

Jeu de cables 1690401 012

Tab. 2 :  Fournitures de base
1 selon la version

3.5 Vue d’ensemble des possibilités de

mesure

Possibilités de mesure FWA 43xx / 44xx :
Parallélisme total (AV + AR)
Parallélisme individuel (AV + AR)
Carrossage

Décalage des roues (AV)

Angle de poussée

Chasse

Inclinaison pivots

Divergence de braquage

Plage de correction de la chasse
Décalage latéral gauche/droit
Différence de largeur des voies
Décalage d’essieu (AR)

Possibilités supplémentaires de mesure FWA 44xx :
e Décalage des roues (AR)
e Différence d’empattement

3.6 Accessoires spéciaux
Les informations sur les accessoires spéciaux vous
seront communiquées par votre revendeur Bosch.
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4.

4.1 Mise en marche/a ’arrét

1. Mettre I'appareil sous tension a I'aide de l'interrup-
teur principal qui se trouve a l'arriére du boitier.

2. Allumer le PC a l'aide de l'interrupteur qui se trouve
a l'avant.

=> Le systéme d'exploitation WIN XP démarre auto-
matiquement.

Utilisation

ﬁ Avant d’éteindre I'appareil, arréter le
FWA 43xx [/ 44xx via le systéme d’exploitation
Windows. Attendre au moins 60 secondes avant de
remettre le FWA 43xx / 44xx en marche.

4.2 Aide en ligne

Pour accéder a I’aide en ligne, appuyer sur la touche
« F5 » ou sur I’icone « Aide ». Laide en ligne peut
étre ouverte a tout moment au cours d’une mesure.
Le théme affiché se rapporte toujours au contenu
momentané de I’écran.

4.3 Installation du logiciel

4.3.1 Logiciel systéme FWA

Linstallation du logiciel systéme FWA et du logiciel TDE
est décrite dans la notice séparée "Premiere mise en
service".

ﬁ TDE (Target Data Editor) vous permet de gérer, dans
une banque de données utilisateur, les véhicules et
les données de consigne correspondantes qui ne
figurent pas dans la banque de données de consigne
de I'appareil de mesure d’alignement des roues.

4.3.2 Linstallation des données de consigne FWA,
et la mise a jour des données de consigne FWA sont
décrites dans la notice séparée "Premiére mise en ser-
vice".

Robert Bosch GmbH
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4.4 Préparation de I’emplacement de
mesure

Ecart de hauteur admissible :

e entre la gauche et la droite  maxi. 1 mm

e entre 'avant et I'arriére maxi. 2 mm

e en diagonale entre I’avant gauche et ’arriére droit
maxi. 2 mm

e en diagonale entre I’avant droit et I’arriére gauche
maxi. 2 mm

4.4.1 Contréle de la fosse

o
]1 Si nécessaire, rectifier I’écart de hauteur en
intercalant les appuis rotatifs.

1Imm

2mm

2mm

\J

Fig. 9:  Contréle de niveau de I’emplacement de mesure

4.4.2 Controle du pont élévateur
> Si le pont élévateur est utilisé, la hauteur de mesure

et la hauteur de travail doivent étre au méme niveau.

> Les appuis rotatifs doivent étre goupillés sur le pont
élévateur.

> Immobiliser le véhicule pendant la mesure a I'aide
du systeme de serrage de frein.

e}
]1 Mettre le pont élévateur de niveau conformément
aux instructions du constructeur.

Fig. 10 : Pont élévateur

4.5 Contréle du véhicule

Contréler le véhicule et rectifier si nécessaire.

e Méme taille de jantes et de pneumatiques

e Pression de gonflage et profondeur de sculpture

e Etat de la suspension

e FEtat des leviers de commande de roues, des
roulements de roues et des articulations des barres
d’accouplement

e Répartition des charges d’essai dans le véhicule

e Controle du voile de jante des roues

e

/ /

Les goupilles d’arrét doivent étre enfoncées dans
I’appui rotatif lors de la mise en place du véhicule sur
I’emplacement de mesure. Une fois le véhicule en place
seulement, retirer les goupilles et monter le systéme de
serrage de frein.

Fig. 12 : Monter le systéme de serrage de frein

o

]1 Afin de ménager le siége et le volant, s’assurer que
la fixation est homogeéne. Intercaler éventuellement
un tissu.
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4.6 Montage/démontage du bloque- ! Pour la méthode de serrage, tenir compte du type
volant de jante et des possibilités de fixation. Pour les
Le blogue-volant immobilise le volant et les roues. jantes haut de gamme, utiliser des griffes de serrage
1. Poser le bloque-volant sur le siége et pousser le spéciales avec protection plastique.
plateau dans le siége. o
2. Glisser les bras sur le volant de bas en haut. ]1 La rotation d’une broche filetée permet de centrer et
3. Relacher le plateau de maniére a ce qu’une pression de fixer rapidement le support a serrage rapide uni-
soit exercée sur le volant par le rembourrage du versel de I’intérieur vers ’extérieur sur I’axe médian
siege. de la jante.

4. Pour le démontage, procéder dans I'ordre inverse.

1. Appliquer les griffes a I'intérieur ou I'extérieur du
talon de jante et les pousser.

2. Rotative vers I’extérieur ou I'intérieur contre la jante.

Fig. 13 : Bloque-volant

o

]1 Afin de ménager le siége et le volant, s’assurer que
la fixation est homogene. Intercaler éventuellement
un tissu.

) WAL 47
Mise en place sur le talon de jante

Fig. 15 :

4.7 Mise en place des supports a serrage
! Vérifier une nouvelle fois la bonne tenue des griffes
4.7.1 Supports a serrage rapide universel apreés la fixation au pneumatique.

o

]1 Une compensation du voile est nécessaire en cas
d’utilisation du support a serrage universel I’aide en
ligne.

o

]1 Le support a serrage rapide universel s’adapte a tou-
tes les jantes acier et alu de 10" a 21" sans percage
d’adaptation.
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4.7.2 Supports a serrage Multiquick

O . . ’ .

]1 Retirer si nécessaire les bonnets de moyeu et
nettoyer les jantes et les alésages pour boulons pour
les supports a serrage.

S’assurer que

e les supports a serrage sont bien fixés au
pneumatique

e |es griffes pénétrent bien dans la sculpture

e |e crochet de fixation revétu est accroché a la partie
supérieure de la jante.

Deux modes de fixation sont possibles pour les
supports a serrage Multiquick.

a) Utilisation d’écarteurs standards et de douilles :

o
]1 Régler les boulons en plastique inférieurs sur la taille
de la jante d’aprés le marquage.

1. Placer le support avec les boulons dans le talon de
jante et glisser le boulon supérieur contre le talon de
jante et serrer.

2. Pousser les deux leviers de serrage en direction de
la roue jusqu’a ce qu’ils soient paralléles a celle-ci.

3. Presser simultanément les deux bras de serrage
contre la sculpture du pneumatique et relacher les
leviers de serrage. Régler les bras de serrage ajus-
tables de maniéere a ce qu’ils puissent bien pénétrer
dans la sculpture du pneumatique.

4. Apres la fixation, retirer les poignées enfichables des
leviers de serrage avant.

Fig. 16 : Support a serrage Multiquick

b) Utilisation de boulons d’écartement et
d’adaptateurs spécifiques au véhicule :

1. Nettoyer les alésages de la jante pour les boulons
d’écartement avant de mettre en place les supports
a serrage rapide.

2. Lavis de maintien du disque de frein doit étre serrée
et ne doit pas dépasser de la surface d’appui.

3. Presser simultanément les deux bras de serrage

contre la sculpture du pneumatique et relacher les

leviers de serrage. Régler les bras de serrage ajus-

tables de maniére a ce qu’ils puissent bien pénétrer

dans la sculpture du pneumatique.

Apres la fixation, retirer les poignées enfichables des

leviers de serrage avant.

B

(®]
]1 La vis de retenue du disque de freinage doit étre

serrée et ne doit pas dépasser du moyeu.

ﬁ Si un boulon d’écartement « bascule » dans la vis ou
I’alésage pour le réglage du frein a main, ’'amener en
position « 12 heures ».

Positionner les boulons d’écartement selon qu’il
s’agit de jantes a 4 ou 5 trous ou mettre en place les
adaptateurs.

ﬁ Nettoyer I’alésage de fixation des boulons et
introduire les goujons palpeurs dans I’alésage de la
jante.

> Fixer les supports a serrage de la maniére décrite au
chapitre 4.2.4.

ﬁ En cas d’utilisation des accessoires standards
universels, une compensation du voile est nécessaire
uniguement

e siun endommagement des jantes est suspecté

e siles supports a serrage sont défectueux

e sile constructeur automobile I’exige.

Si les accessoires spécifiques au véhicule sont utilisés,
la compensation du voile est inutile.
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4.7.3 Supports a serrage Quick 4.8 Position des tétes de mesure

o

]1 Retirer si nécessaire les bonnets de moyeu et roue avant gauche roue avant droite
nettoyer les jantes et les alésages pour boulons pour
les supports a serrage.

S’assurer que

e les supports a serrage sont bien fixés au
pneumatique

e |es griffes pénétrent bien dans la sculpture

1. Placer le support avec les boulons dans le talon de
jante et glisser le boulon supérieur contre le talon de
jante et serrer.

2. Pousser les deux leviers de serrage en direction de
la roue jusqu’a ce gu’ils soient paralléles a celle-ci.

3. Presser simultanément les deux bras de serrage Tab. 3: Positions des tétes de mesure
contre la sculpture du pneumatique et relacher les o
leviers de serrage. Régler les bras de serrage ajus- ]1 Lemplacement imposé des tétes de mesure sur le
tables de maniéere a ce qu’ils puissent bien pénétrer véhicule est indiqué par les pictogrammes.

dans la sculpture du pneumatique.
4. Apres la fixation, retirer les poignées enfichables des
leviers de serrage avant.

Fig. 17 : Supports a serrage Quick

ﬁ Compte tenu de la précision de fabrication de ces
supports et avec des jantes en parfait état, une
compensation du voile des jantes est superflue. Une
compensation du voile est nécessaire uniqguement en
cas de suspicion d’endommagement des jantes.
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4.9 Mise en place des tétes de mesure

4.9.1 Raccordement mécanique

1\

Fig. 18 : Téte de mesure
1 Boulon enfichable Fig. 21 : Ajustage des tétes de mesure
2 Surfaces de contact
1. Afin de protéger le boulon et la douille, huiler |égére-
ment les boulons enfichables des tétes de mesure 4.9.2 Raccordement électrique
(pos. 1). Raccorder le jeu de cables pour la version avec cable
o ou le préparer pour un éventuel fonctionnement de
]1 Les surfaces de contact (pos. 2) pour la charge des secours dans le cas de la version radio :
accus doivent toujours étre propres (fig. 17). 1. Raccorder les deux tétes de mesure avant au chariot
a I’aide des cables longs.
2. Avec les cables courts, relier les tétes de mesure
avant aux tétes de mesure arriére.

o
]1 S’assurer que tous les contacts sont bien établis !
3. Raccorder le FWA 43xx / 44xx au secteur.

4. Appuyer sur la touche MARCHE (Reset) des quatre

tétes de mesure.

=>»Le FWA 43xx / 44xx est maintenant en ordre de
marche.

Fig. 19 : Positionnement des tétes de mesure a I’avant

2. Insérer les quatre tétes de mesure dans les supports
a serrage.

o
]| Les bras des tétes de mesure doivent étre dirigés
dans le sens de la marche a I’avant et dans le sens

inverse de la marche a I’arriere (fig. 18 et 19).

Fig. 20 : Positionnement des tétes de mesure a I’arriéere

3. Ajuster les tétes de mesure a 'aide du niveau et les
serrer avec les vis papillons des supports a serrage.
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4.10 Controle

Avant chaque nouvelle mesure d’un véhicule, le
FWA 43xx /| 44xx effectue un auto-test de tous les
composants électroniques.

o
]1 Lajustage du parallélisme et du carrossage est
vérifié par la mesure inversée (voir le chapitre 6.4).

4.11 Programme d’ajustage (calibrage)
Le programme d’ajustage comprend I’ajustage du
parallélisme, du carrossage et du niveau de méme
qu’un compte-rendu d’ajustage.

o
]1 Le dispositif de calibrage est nécessaire pour
effectuer le calibrage.

Fig. 22 : Dispositif de calibrage

Le programme d’ajustage teste et ajuste

le FWA 43xx / 44xx pas a pas. Suivre
scrupuleusement les instructions du programme
d’ajustage pour obtenir une précision de mesure
élevée et un parfait ajustage. Avec I'icone « Ajuster »,
enregistrer les étapes d’ajustage et appeler les pages
de commande suivantes.

= Contréle de la géométrie - Ajustage

"
¢

Réglage des niveaux a bulle

Programme d’ajustage

i

Fig. 23 :

]01 Apres I'ajustage du parallélisme ou du carrossage,
appeler le compte-rendu d’ajustage et enregistrer
les valeurs d’ajustage qui peuvent également étre
imprimées.

Utilisation | FWA 43xx / 44xx | 57 | fr

Ajustage du niveau :

Pour I’'ajustage du niveau, des graphiques
correspondants s’affichent sur I’écran (fig. 23). Insérer
les tétes de mesure dans le dispositif de calibrage et
les ajuster soigneusement d’aprés le niveau mécanique
dans la poignée des tétes de mesure.

Cliquer avec la souris sur I'icéne « Enregistrer » pour
comparer les niveaux affichés aux niveaux des tétes de
mesure et les calibrer.

= Contréle de la géométrie - Niveaux des tétes

Fig. 24 : Graphique de niveau

Robert Bosch GmbH
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5. Description du programme 54 Routines de mesure

5.1 Fonctions des touches

F1  Remettre une F6 Imprimer
mesure a zéro

F2  En arriére F7 Mesure soulevé
F3  Enavant F8 Niveaux
PO © BOSCH

F4  Quitter F9 Vue d’ensemble » @ A i

de I’écran
F5 Aide en ligne F10  Paramétres Préparation :

supplémentaires Sélection du client et du véhicule

Liste d’inspection et préparatifs

o . . . Mesure standard :
]1 Les touches de fonction sont disponibles selon le ) .
. ] compensation du voile, mesure par
contenu de la fenétre de dlalogue. programme avant réglage, opérations

de réglage et mesure aprés réglage,
impression du compte-rendu de mesure

Structure du programme ® Mesure rapide :
compensation du voile,
Etapes du programme FWA 43xx / 44xx Chapltre diagnosticy opérations de réglageY
Préparation D e impression du compte-rendu de mesure
Mesure standard X 5.4.1/5.4.2 Mesure au choix:
: vue d’ensemble de I’écran et
Mesure rapide X 5.4.3 paramétres supplémentaires,
Miasuie au dhais . 544 (e . vaI.e‘urs me’surées sur I’egsieu '
: arriére et I’essieu avant, impression

Entretien X 585 du compte-rendu de mesure

Opérations d’entretien :
g \ compte-rendu de version et état
de I'appareil, mesure directe de

I’angle et programme d’ajustage,

5.3 Préparation

N— réglages systeme et options
i
(2]
£
o
< » A i
[ ]
“ Sélection du client

& Sélection du véhicule et valeurs de
A} 4 réglage spécifiques au véhicule

=
Ei‘ ®) Liste d’inspection

ﬁ Préparatifs

o
]1 Laide en ligne contient des informations sur les
différentes étapes du programme.
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5.4.1 Mesure standard

¥
o (L
6]
N o G G
Bz
B
———— .
P
( ’ Compensation du voile
o

M Mesure avant réglage
@V’

Opérations Essieu arriere Chasse Essieu avant
de réglage

% Mesure aprés réglage
[~
Compte-rendu de mesure

5.4.2 Mesure rapide

!

» A i
e
( ’ Compensation du voile
o

Mesure avant réglage

Opérations Essieu arriére Essieu avant Vue d’ensemble de I’écran
de réglage avec les aides au réglage

[~
Compte-rendu de mesure

K
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5.4.3 Mesure au choix

Vue d’ensemble de I'écran Paramétres supplémentaires
i “_ \i‘/’ Y \J4
J J
Valeurs de I’essieu arriere Angle de poussée Parallélisme Variation de parallélisme
parallélisme/carrossage essieu arriere essieu arriere
ARy Ry
Grw Gmpcs -
Valeurs de I'essieu avant Réglage de la chasse Parallélisme Variation de parallélisme
parallélisme/carrossage essieu avant essieu avant
G iy = D
Chasse Angle inclus Inclinaison pivots Décalage des roues

Compte-rendu de mesure

5.5 Entretien

-‘se?
L1

®©

<e.i

i
<or

Administration des paramétres du systéme

&;{, Compte-rendu de version

g" Etat de I’appareil

- = Mesure directe d’angle

b Programme d’ajustage (calibrage)
A
- : L g E Réglages systéme administrateur

g \ Options
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5.6 Affichage des valeurs mesurées 5.6.2 Essieu avant

5.6.1 Couleur
La couleur de la valeur mesurée indique si celle-ci se
situe a I'intérieur de la tolérance :

v
£
|

-0°03'  +0°03'  +0°03'

K D> A S a

e

Fig. 25 : Extrait valeur mesurée L
Fig. 26 : Valeurs mesurées de I’essieu avant

Affichage fication . . .
1 Carrossage a gauche et a droite
Texte vert La valeur mesurée respecte la 2 Chasse a gauche et a droite
tolérance de la valeur de consigne. 3 Parallélisme individuel & gauche et a droite
Texte noir, La valeur mesurée ne respecte pas la
fond rouge tolérance de la valeur de consigne.

5.6.3 Essieu arriére

Tab. 4 : Description de I’affichage des valeurs mesurées I

o

]1 La fléeche au-dessus de la valeur mesurée indique
comment celle-ci se situe par rapport a la valeur de
consigne.

o
]1 La clé représentée a I'intérieur d’une valeur mesurée
signale qu’une aide au réglage peut étre appelée.

_ | K| »| A| oy e

"

Fig. 27 : Valeurs mesurées de I’essieu arriere

1 Carrossage a gauche et a droite
2 Parallélisme individuel a gauche et a droite
3 Parallélisme total

5.7 Mise a jour des données de consigne
La mise a jour des données de consigne est décrite
dans la notice 1 690 326 003.
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6. Maintenance

6.1 Nettoyage

e N'’utiliser pour nettoyer le boitier et I’écran du
chariot qu’un chiffon doux et un produit de
nettoyage neutre.

e Ne pas utiliser de produits de nettoyage abrasifs ou
de chiffons rugueux !

e Nettoyer I’écran a I’aide d’un chiffon pelucheux
spécial.

6.4 Controle des tétes de mesure
Le contréle des tétes de mesure se fait par la mesure
inversée.

Fixer les supports a serrage rapide sur
les roues. Fixer les tétes de mesure aux
douilles des supports a serrage rapide.
Ne pas bouger le véhicule.

6.2

Désignation Référence

Appui rotatif 1690 311 002
1693 770 009
1690 401 006
1690 401 007

Piéces de rechange et d'usure

Unité centrale

Systeme de serrage de frein

Bloque-volant

Téte de mesure P

1690 501 009
1690 323 007
1690 311 003
1690 311 004
1690401 012

Boitier de distribution

Boitier de mesure

Griffes de serrage avec revétement

Griffes de serrage sans revétement

Jeu de cables

suivant la version (voir 3.2)

Tab. 5: Piéces de rechange et d’usure

6.3 Elimination

Ce FWA 43xx [/ 44xx est soumis a la
directive européenne 2002/96/CE (DEEE).
Les appareils électriques et électroniques
usageés, y compris leurs cables, accessoires,
piles et batteries, doivent étre mis au rebut
séparément des déchets ménagers.
> A cette fin, recourir aux systemes de
reprise et de collecte mis a disposition.
> La elimination en bonne et due forme des
FWA 43xx / 44xx permet d‘éviter de
nuire a I‘environnement et de mettre en
danger la santé publique.

it

6.4.1 Mesure 1 - Contrdle du parallélisme et du

carrossage dans le sens inverse de la marche

> Permuter les tétes de mesure avant gauche et arriére
droit.

> Permuter les tétes de mesure avant droit et arriere
gauche.

> Ajuster toutes les tétes de mesure a I’aide du niveau
sans bouger le véhicule.

> Relier les tétes de mesure au chariot a I’aide des
cables.

> Appuyer sur la touche <F1> quitter

> Touche <F9> vue d’ensemble de I’écran

> Tourner le volant jusqu’a ce que I’angle indiqué soit
"Q".

> Mesurer le parallélisme total a I’avant et a I’arriére
d’apres la feuille de mesure et noter les valeurs.

> Mesurer le carrossage a ’avant et a I’arriére d’aprés
la feuille de mesure et noter les valeurs.

6.4.2 Mesure 2 - Controle du parallélisme et du

carrossage dans le sens de la marche

> Amener le véhicule sur ’emplacement de mesure.
Ne pas le placer sur les appuis rotatifs.

> Mettre en place le systéme de serrage de frein.

> Fixer les supports a serrage rapide.

> Insérer les tétes de mesure et les mettre a
I’horizontale a I’aide du niveau puis allumer
I’appareil.

> Relier les tétes de mesure au chariot a I’aide des
cables.

> Appuyer sur la touche <F1> quitter

> Touche <F9> vue d’ensemble de I’écran

> Mesurer le parallélisme total a I’avant et a I'arriere
d’apres la feuille de mesure et noter les valeurs.

> Mesurer le carrossage a ’avant et a I’arriére d’aprés
la feuille de mesure et noter les valeurs.
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6.4.3 Exemple de feuille de mesure pour le controle des tétes de mesure

Société : Exemple

Numéro de la téte de mesure : 1 690 xxx XxX Date de fabrication (DF) : 2008
Mesure réalisée par le :
Mesure 1 Colonne 1 Mesure 2 Colonne 2 Colonne 3 Colonne 4
Ligne Dans le sens Signe Valeur Dans le sens Signe Valeur Signe Différence
de la marche mesurée inverse de mesurée
la marche
Parallélisme Parallélisme
1 Parallélisme 3 Parallellsme + 5 . e |
total avant total arriére +1'
Parallélisme , Parallélisme , |
2 total arriere  * 30 total avant ) 27 * 3
Carrossage Carrossage
Carrossage , Carrossage , ,
3 avant gauche 41 arriere droit 40 ) 1
Carrossage 0 Carrossage _ g ) 0
o avant droit <49 arriere gauche < € 1 0
Carrossage , Carrossage , , ]
g arriére gauche ~ 1°25 avant droit ) 1°27 * 2
Carrossage , Carrossage , ,
6 arriére droit ~ ~ 1°44 avant gauche ) 1°45 * 1
6.4.4 Feuille de mesure pour le contrdle des tétes de mesure par le client
Société :
Numéro de la téte de mesure : 1 690 Date de fabrication (DF) :
Mesure réalisée par : le :
Mesure 1 Colonne 1 Mesure 2 Colonne 2 Colonne 3 Colonne 4
Ligne Dans le sens Signe Valeur Dans le sens Signe Valeur Signe Différence
de la marche mesurée inverse de mesurée
la marche
Parallélisme Parallélisme
Parallélisme Parallélisme
total avant total arriere
Parallélisme Parallélisme
2 total arriere total avant
Carrossage Carrossage
Carrossage Carrossage
3 avant gauche arriere droit
Carrossage Carrossage
4 avant droit arriere gauche
Carrossage Carrossage
5 arriére avant droit
gauche
Carrossage Carrossage
6 arriere droit avant gauche
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6.4.5 Analyse de la feuille de mesure pour le contréle des tétes de mesure

Colonne Ligne Activité
Si les signes different, soustraire la valeur mesurée inférieure de la valeur mesurée supérieure et noter le
1et2 1et2 montant dans la colonne 3. Noter le signe de la valeur supérieure dans la colonne 3.

Si les signes sont identiques, additionner les valeurs mesurées et noter le montant avec le signe dans la
colonne 3.

Si les signes sont identiques, déduire la petite valeur mesurée de la grande et noter le montant dans la

colonne 3. Si la plus grande valeur mesurée se trouve dans la colonne 1, le signe est conservé, si la plus
3a6 grande valeur mesurée est dans la colonne 2, le signe change.

Si les signes different, additionner les valeurs mesurées et noter le montant dans la colonne 3. Noter le

signe de la colonne 1 dans la colonne 3.

Comparer :

1et2 Si les signes différent, additionner les valeurs mesurées et noter le montant dans la colonne 4.
3 Si les signes sont identiques, soustraire la valeur mesurée inférieure de la valeur mesurée supérieure et
noter le montant dans la colonne 4.

3etb Si les signes different, soustraire la valeur mesurée inférieure de la valeur mesurée supérieure et noter le
montant dans la colonne 4.
4eth Si les signes sont identiques, additionner les valeurs mesurées et noter le montant dans la colonne 4.

Les montants dans la colonne 4 ne doivent pas étre supérieurs a 3'. S’ils sont supérieurs, des erreurs
de mesure ont été commises, par ex. une modification au niveau du véhicule ou des supports a serrage

4 .
rapide.
Une nouvelle mesure doit étre effectuée.
3 Les valeurs mesurées de la colonne 3 ne doivent pas étre supérieures a 6'. Si les différences sont

supérieures, I’appareil doit étre ré-ajusté. Dans ce cas, contactez le service aprés-vente.

6.5 Remarque en cas de défauts
6.5.1 Messages d’erreur ou d’information

Description / Message Cause possible Reméde / Mesures

« Appareil hors tolérance ». Détérioration mécanique d’une téte

de mesure, téte de mesure déréglée.

Ré-ajuster I’appareil (calibrer) ;
informer le service aprés-vente.

Etablir le contact visuel.

Remettre les tétes de mesure en marche.
Appuyer sur la touche « C ».

Accessoires spéciaux : utiliser un
adaptateur pour spoiler approprié.

Absence de contact visuel entre les
caméras opposeées des tétes de mesure.
Véhicule avec spoiler ou

chassis surbaissé.

« Circuit de mesure
interrompu ».

2 circuits de mesure
paralléles interrompus.

« Dérangement de la De nouvelles liaisons sont
transmission des données aux  cherchées pour la transmission des
tétes de mesure » apparait données aux tétes de mesure.
brievement sur I’écran.

Les tétes de mesure ne sont pas
montées dans le bon ordre.

Monter correctement les tétes de mesure (voir 4.8).

Ignorer le message d’erreur.

« Dérangement de la Touche « C » pas enfoncée
transmission des données aux  avant la mesure.
tétes de mesure » apparait Tétes de mesure pas activées.
en permanence sur I’écran. Numeéro d’installation
(canal radio) déréglé.
Tétes de mesure pas
chargées (mode radio).
Tétes de mesure pas
raccordées (mode cable).

Appuyer sur la touche « C ».

Activer les tétes de mesure et appuyer

sur la touche « C » sur I'appareil.

Régler le numéro d’installation (canal radio) sur
chaque téte de mesure (voir I’aide en ligne).
Charger les tétes de mesure.

Controler la connexion et les cables

des tétes de mesure.

Sélectionner et régler un autre numéro
d’installation (canal radio) (voir I’aide en ligne).
Observer les indications relatives au

mode radio au chapitre 2.4, faire un test

en utilisant la liaison par cable.

« Boitier de mesure
injoignable » apparait
briévement sur I’écran.

La liaison avec le processeur de
communication dans le boitier de
mesure est a nouveau établie.

Ignorer le message d’erreur.

Absence de liaison entre 'ordinateur
et le processeur de communication
(boitier de mesure).

« Boitier de mesure
injoignable » apparait en
permanence sur I’écran.

Controler le cablage entre I'ordinateur et le processeur
de communication (dans le boitier de mesure).

Placer le sélecteur de tension secteur dans le

Tension secteur incorrecte. boitier de mesure sur la bonne tension.

Plantage du programme. Informer le service aprés-vente.

Processeur de communication défectueux. Débrancher la fiche secteur et la

rebrancher au bout de 10 secondes.

« Erreur de parallélisme »,
« Erreur de carrossage »,
« Limitation du signal ».

Caméra de la téte de mesure
exposée directement au soleil.
Téte de mesure défectueuse.

Eteindre la caméra.
Informer le service aprés-vente.

Tab. 6 :  Messages d’erreur ou d’information
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6.5.2

Description

Windows ne démarre plus
en raison de |'absence
d'enregistrement

Erreur dans le déroulement des fonctions

Cause possible

Aprés l'installation de Windows,
la version de Windows n'a
pas été enregistrée.

Maintenance | FWA 43xx / 44xx | 65 | fr

Reméde

Enregistrer la version de Windows par
Internet ou par le téléphone.

Le FWA 43xx / FWA 44xx
ne fonctionne qu'en mode
démonstration.

Le dongle n'est pas inséré.
Absence de licence.

Insérer le dongle.
Enregistrer la licence.

Pas d’image et les témoins
de I'ordinateur et de
I’écran sont éteints.

Défaut d'alimentation électrique.
Interrupteur coupé.
Cable défectueux.

Vérifier la prise de courant, le fusible secteur
et le branchement (station de charge).
Enclencher I'interrupteur sur le chariot.
Remplacer le cable.

Pas d’image et le témoin de
I’ordinateur est allumé

Ecran éteint.

Luminosité et contraste déréglés.
Cable défectueux.

Ecran défectueux.

Allumer I’écran (interrupteur sur I’écran).

Régler la luminosité et le contraste.

Vérifier la connexion entre I’écran et I’ordinateur
et remplacer éventuellement le cable.

Informer le service aprés-vente.

Image de mauvaise qualité

Réglage incorrect de I’écran.

Ecran ou carte graphique défectueux.

Régler la luminosité, le contraste, la hauteur
de I'image et sa position.
Informer le service aprés-vente.

La télécommande ne
fonctionne pas

Absence de contact visuel

avec 'appareil.

Pile de la télécommande vide.
Programme «RemoteControlEx»
pas lancé.

Programme «RemoteControlEx»
mal configuré.

Télécommande positionnée différemment
(contact visuel avec I’appareil).

Insérer une pile neuve.

Lancer le programme.

Effectuer la configuration conformément a
|’aide en ligne.

La charge des accus de la
téte de mesure ne se fait
pas ou est insuffisante

L’appareil n’est pas relié en
permanence a la tension secteur.
Contacts des tétes de

mesure défectueux.

Cablage défectueux.

Boitier de mesure défectueux.

Modifier le branchement secteur. Ne pas couper
la tension secteur par I'interrupteur principal.
Lors de la mise en place des tétes de mesure
dans les logements de charge sur le chariot,
s’assurer que le témoin s’allume.

Controler le cablage entre le boitier de mesure
et les contacts de charge.

Informer le service apres-vente.

Pas d’impression du compte-rendu
ou impression de mauvaise qualité

Imprimante éteinte.

Plus de papier.

Cartouche d’encre vide.
Papier mal mis en place.
Cablage entre I'imprimante
et I'ordinateur incorrect.
Imprimante mal réglée.

Imprimante avec interface défectueuse.

Allumer I'imprimante.

Mettre du papier en place.

Remplacer la cartouche d’encre.

Vérifier le chargement du papier.

Vérifier le cablage et le connecteur de I'imprimante.
Installer 'imprimante conformément au manuel.
Informer le service aprés-vente.

Tab. 7 :

Erreur dans le déroulement des fonctions

o
]1 Les autres messages d’erreur sont expliqués dans I'aide en ligne en appuyant sur le « bouton d’aide » ou sur la

touche F5.

Robert Bosch GmbH
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y o L]
7. Caracteristiques 7.3  Dimensions et poids
L]
teChnlq ues Fonction Spécification
Dimensions h x I x p : 1520 x 880 x 770 mm
PP Poids env. 110 kg
7.1 Plages de mesure et précisions de
mesure
7.4 Température et environnement de
Possibilités de mesure Plage de Précision travail
Parallélisme total (AV + AR) +2° 8 Température de service +5°C - +40 °C
e e R +2° 2! Température de stockage -20 °C - +60 °C
CETORERELE *3 *2 Gradient de température 20 °C / heure
Décalage des roues (AV) +2° +2!
. 5 ; Humidité rel. de I’air en service 10 % - 90 % (40°C)
Angle de poussée +2 +2
Chasse +18° +4" Gradient d’humidité rel. de I'air 10 % / heure
Inclinaison pivots +18° +4' Altitude de service maxi. -200 m - 3000 m
Divergence de braquage +20° 4 Altitude de transport maxi. -200 m - 12000 m
Plage de correction de la chasse  +7° +4'
Décalage des roues +2° +2! T -
Différence d’empattement +2° +3' 7.5 Bloc d'alimentation
Décalage latéral gauche/droit +2° +2' Fonction Spécification
D|,fference f:ie Is.:lrgeur des voies +2 +3 Tension d'entrée 100 - 240 V CA (10 A)
Dieiezllare eliesslew (A0R) 2° 3! Fréquence d'entrée 50 - 60 Hz
Puissance 0,5 KW

1 pas pour FWA 43xx

7.2 Gammes de fréquences

La gamme de fréquences des systémes radio est de
433 MHz ou de 2,4 GHz, suivant le type de téte de
mesure.

(@]
]1 Observer les restrictions radioélectriques au
chapitre 2.4.
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1. Simbolos empleados

2. Indicaciones para el usuario

1.1 Documentacion

Los pictogramas relacionados con las palabras de aler-
ta peligro, advertencia y cuidado son indicaciones de
aviso y siempre indican un peligro indirecto o posible
para el usuario.

/R
£\

Peligro!

Un peligro inminente que podria producir
lesiones fisicas de caracter grave o la
muerte.

Advertencia!

Una situacion potencialmente peligrosa que
podria producir lesiones fisicas de caracter
grave o la muerte.

Cuidado!

Una situacion potencialmente peligrosa que
podria producir lesiones fisicas de caracter
leve o importantes daios materiales.

! Atencion — Advierte de situaciones potencialmente
perjudiciales, en las cuales se podria perjudicar el
FWA 43xx |/ 44xx, la probeta o alglin objeto del
entorno.

Ademas de las indicaciones de aviso se utilizan los
siguientes simbolos:

e}
]1 Informacion — Indicaciones para la aplicacién y otras
informaciones utiles.

> Instruccion de actuacion paso a paso — Instruccion
de actuacion compuesta por un solo paso.
= Resultado intermedio — Dentro de una instrucci-
6n de actuacion se puede ver un resultado inter-
medio.

=Y Resultado final — Al final de una instruccion de actua-
cion se puede ver el resultado final.

1.2 FWA 43xx / 44xx
Eliminacion
Los aparatos eléctricos y electronicos usados,
incluyendo los cables y accesorios tales como
I pilas y baterias, no se pueden tirar a la basura

domeéstica.

2.1 Indicaciones importantes

Encontrara indicaciones importantes relativas al acuer-
do sobre los derechos de autor, la responsabilidad, la
garantia, el grupo de usuarios y las obligaciones de la
empresa, en las instrucciones separadas "Indicaciones
importantes e indicaciones de seguridad para el Bosch
TEST EQUIPMENT". Es obligatorio prestarles atencién y
leerlas cuidadosamente antes de la puesta en funciona-
miento, la conexion y el manejo.

2.2 Indicaciones de seguridad

Encontrara todas las indicaciones de seguridad en

las instrucciones separadas "Indicaciones impor-
tantes e indicaciones de seguridad para el Bosch

TEST EQUIPMENT". Es obligatorio prestarles atenciény
leerlas cuidadosamente antes de la puesta en funciona-
miento, la conexion y el manejo.

2.3 Compatibilidad electromagnética (CEM)
FWA 43xx / 44xx es un articulo de la clase A segln
EN 61 326.

ﬁ FWA 43xx / 44xx puede originar perturbaciones
radiotelefonicas en zonas residenciales; en este caso
se le pueden exigir al explotador que aplique las
correspondientes medidas.

24 Restricciones radioeléctricas

Los aparatos de alineacion de ejes con radiotransmisién
de datos estan equipados opcionalmente con mddulos
radioeléctricos de las frecuencias 433 MHz o 2,4 GHz.

24.1 BandalISM 2,4 GHz

La radiocomunicacion de 2,4 GHz esta en la banda ISM
libre de 2,4 GHz (ISM: Industrial, Scientific, Medical).
Este rango de frecuencias no esta sujeto a regulaciones
estatales y en la mayoria de los paises se puede
emplear sin depender de una licencia. Sin embargo,

la consecuencia es que en esta frecuencia se realizan
muchas emisiones. Pueden producirse superposiciones
de frecuencias que den lugar a interferencias.

En funcién de las condiciones ambientales, pueden
aparecer problemas en la conexidn, p. ej. en las
conexiones WLAN (WLAN: Wireless Local Area
Network), teléfonos inalambricos, Bluetooth. Las
personas que llevan marcapasos u otros aparatos
electrénicos vitales deben ser prudentes al

utilizar radiotécnica, ya que se pueden producir
perturbaciones.
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2.4.2 BandalISM 433 MHz

La radiocomunicacién de 433 MHz esta en la banda
ISM libre de 433 MHz. Este rango de frecuencia esta
autorizado dentro de Europa, Africay el Cercano
Oriente. La solicitacién no es tan grande como en el
rango de 2,4 GHz.

ﬁ Para evitar interferencias, en ambas variantes es
posible seleccionar 6 canales de radiotransmision
distintos (Channel). Con esto se evitan
superposiciones de frecuencias causadas por otros
aparatos (véase la Ayuda en linea).

ﬁ Las personas que llevan marcapasos u otros
aparatos electronicos vitales deben ser prudentes
al utilizar radiotécnica, ya que se pueden producir
perturbaciones.

o
]1 Si se presentan problemas de radiocomunicacion,

puede recurrir en su lugar a la conexién por cables.
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3. Descripcion del producto

3.1 Uso conforme al previsto

FWA 43xx / FWA 44xx deben utilizarse para la medicién
de trenes de rodaje de turismos y de vehiculos
industriales ligeros. Cualquier otra utilizacion que no
sea la mencionada arriba se considerara un uso no
previsto.

3.2 Cuadro general de versiones

Ejecucion

RVM largo

RVM corto
Radio 433 Mhz
Radio 2,4 GHz
Captador de giro

FWA 4310

FWA 4330

FWA 4332

FWA 4410

FWA 4415

FWA 4430

FWA 4432

= = X =

AR IBAIBININMIN
|
|
|
x

FWA 4435

FWA 4437

IN

= = = X

Tab. 1:  Versiones FWA 43xx / 44xx

ﬁ Para una simplificacion y una mayor precision de la
compensacion de la excentricidad de la llanta, se
dispone de registradores de valores de medicion con
un captador de giro.

o

]1 En todas las versiones S, el soporte de tensor rapido
universal y el zécalo giratorio no estan incluidos en
el volumen de suministro.

Robert Bosch GmbH
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3.3 Descripcion del aparato FWA
FWA 43xx [/ 44xx se puede utilizar, con su carro,
de forma movil en diversos puestos de medicion.

La versidn basica consta de un carro movil con monitor,
teclado, raton, alfombrilla para el raton, PC, impresora
y registradores de valores de medicién radioeléctricos.
En las paredes laterales del carro se han integrado
alojamientos para guardar los registradores de 2 o
valores de medicidén. Al enchufar los registradores //1? : i h
de valores de medicion se cargan automaticamente ‘

los acumuladores de los registradores de valores 3 9
de medicidn radioeléctricos (incluso estando A=

desconectada la regleta de enchufes). - e

! Desmontar siempre los registradores de valores de
medicién al transportar el carro, pues de lo contrario
se pueden desajustar o dafiar los registradores de
valores de medicidn.

Fig. 2: Vista posterior FWA 43xx / 44xx

" 1 Regleta de enchufes

2 Portacables

3 Fijador del volante

4 Tensor de freno

5 Caja distribuidora (cable) o caja de medicion (radio)
3

N
om

La caja distribuidora o la caja de medicidén se
abastecen de tension directamente con el cable
de alimentacion eléctrica, y no se conectany
desconectan a través de la regleta de enchufes. Por
7 esta razén se debe separar el FWA de la red cuando
no se vaya a utilizar durante un tiempo prolongado
> (sacar el enchufe de la red).

Fig. 1: Vista delantera de FWA 43xx / 44xx con accesorios

Monitor

Teclado

Ratén

Impresora

Registradores de valores de medicién (RVM) en estaciones de
carga ?

Unidad de ordenador PC

Base giratoria

Juego de cables para registradores de valores de medicidn
Conectores hembra para el juego de cables ¥

O WN R

© N>

1) Soltar los conectores desenclavandolos. No desatornillarlos,
pues con esto se destruye el conector.

2 Los registradores de valores de medicion se cargan si el FWA
esta conectado a la red eléctrica, con independencia de que la
regleta de enchufes esté conectada o no.

3 segln la version
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34 Registradores de valores de medicion 3.4.2 Registradores de valores de medicién por
radio
3.4.1 Registradores de valores de medicion de

o
cable ]1 Si los acumuladores estan descargados o en caso

de perturbaciones radioeléctricas, la alineacion se

! Al retirar el juego de cables, soltar los cables de puede continuar con el juego de cables.

conexién desenclavando el conector. ! Para retirar el juego de cables, soltar el cable de

conexion tirando del conector en direccion vertical.

No girar el conector, pues con esto se destruyen el

conectory el cable. No girar el conector, pues con esto se destruyen el

conector y el cable.

Fig. 3: Registradores de valores de medicidn largos, delante y 7
detras Fig. 6:  Registradores de valores de medicién largos, delante y

1 Céamara CCD detras

2 Nivel de burbuja 1 Céamara CCD

3 Teclado o 2 Nivel de burbuja

4 Conexion de transmision de datos 3 Teclado

5 Conexién de la base giratoria ) 4 Conexién de transmisién de datos

6 Tornillo de estrella para fijar el captador de giro ¥ 5 Conexién de la base giratoria !

U segln la version 6 Tornillo de estrella para fijar el captador de giro
7 Antena
1)

segun la version

2

5
Fig. 4: Registradores de valores de medicién cortos, detras

1 Cdmara CCD Fig. 7: Registradores de valores de medicidn cortos, detras

2 Nivel de burbuja 1 Cémara CCD
3 Teclado 2 Nivel de burbuja
4 Conexidn de transmision de datos 3 Teclado
4 Conexidn de transmision de datos
5 Antena
2 3 7
4 5 6
Fig. 5: Designacion del teclado 4 5 68
Tecla de conexion (Reset) Fig. 8: Version de registradores de valores de medicién por radio

Tecla para compensacion de la excentricidad de la llanta
Tecla para guardar en memoria/bajar el vehiculo

Indicador de compensacion de la excentricidad de la llanta
Indicador de carga en memoria

Indicador de conexién

Tecla de conexion (Reset)

Tecla para compensacion de la excentricidad de la llanta
Tecla para guardar en memoria

Indicador de compensacidn de la excentricidad de la llanta
Indicador de carga en memoria/bajar el vehiculo
Indicador de conexién

Indicador de transmisor/receptor de radio

Indicador de bateria:

apagado: bateria en orden

parpadeando: bateria en reserva

encendido: cargando la bateria

1
2
3
4
5
6

1
2
3
4
5
6
7
8
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3.5 Volumen de suministro basico

Denominacion Numero de pedido

Carro ¥ =
Unidad de ordenador PC =
Monitor TFT =
1690 401 006

Fijador del volante 1690 401 007
Impresora a color DIN A4 ) -

1690 311 001
1690 311 002

Tensor de freno

Soporte de fijacidn rapida universal

Base giratoria ¥

Juego de registradores de =
valores de medicién V)

CD de datos teoricos Oceania ¥

1690 328 017

DVD de datos teoricos EE.UU. Y 1690 328 016

DVD de datos tedricos TURISMOS/VANS ¥ 1 690 328 008

Juego de cables 1690 401 012

Tab. 2:  Volumen de suministro basico
1 segln la version

3.6 Cuadro general de posibilidades de

medicion

Posibilidades de medicion de FWA 43xx [/ 44xx:
Convergencia total (eje delantero + eje trasero)
Convergencia individual (eje delantero + eje trasero)
Caida

Desalineacion de las ruedas (eje delantero)
Angulo de empuje

Avance del pivote

Salida

Angulo diferencial de convergencia

Campo de correccion del avance

Diferencia entre lados izquierdo y derecho
Diferencia de ancho de via

Desalineacion de eje (eje trasero)

Posibilidades de medicién adicionales de FWA 44xx:
e Desalineacion de ruedas (eje trasero)
e Diferencia de distancia entre ejes

3.7 Accesorios especiales
Su concesionario Bosch le informara sobre los
accesorios especiales.

4.

4.1 Conexion/desconexion

1. Conectar el aparato mediante el interruptor principal
en la pared posterior de la carcasa.

2. Conectar el PC mediante el interruptor en el lado
delantero.

=> El sistema operativo WIN XP se inicializa automatica-
mente.

Manejo

ﬁ Antes de desconectar el aparato tiene que apagar
el FWA 43xx |/ 44xx a través del sistema
operativo Windows. Antes de volver a conectarlo, el
FWA 43xx [/ 44xx deberia permanecer apagado
durante al menos 60 segundos.

4.2 Ayuda en linea

Pulsando la tecla "F5" o el botén "Ayuda" se accede a
la ayuda en linea. La ayuda en linea se puede activar

en cualquier momento de un proceso de alineacién. El
tema que aparece se refiere siempre a la vista actual de
la pantalla.

4.3 Instalacion del software

4.3.1 Software del sistema FWA

La instalacion del software del sistema FWA y del
software TDE se describe en las instrucciones
separadas "Primera puesta en servicio".

]1 Mediante TDE (Target Data Editor) pueden adminis-
trarse, en una base de datos de usuario propia, ve-
hiculos y los datos nominales correspondientes, que
no estan incluidos en la base de datos nominales del
equipo de medicion de ejes.

4.3.2 Datos nominales de FWA y actualizacion de
los datos nominales

La instalacion de los datos nominales de FWA y la
actualizacion de los datos nominales de FWA se
describen en las instrucciones separadas "Primera

puesta en servicio".
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4.4 Preparacion del puesto de medicidon

Divergencia de altura permitida:

e entre izquierday derecha max. 1 mm

e entre delante y detras max. 2 mm

e diagonal entre delante izquierda y detras
derecha max. 2 mm

e diagonal entre delante derecha y detras
izquierda max. 2 mm

4.4.1 Comprobacion del foso

o

]1 En caso necesario, corregir la divergencia de altura
mediante los apoyos giratorios.

(€

2mm
' 2mm
| -
Imm

Fig. 9: Comprobacidn del nivel del puesto de medicion

4.4.2 Comprobacion de plataforma elevadora

> Si se trabaja con la plataforma elevadora, atender
sin falta a que la altura de medicién y la altura de
trabajo tengan el mismo nivel.

> Los apoyos giratorios deben fijarse a la plataforma
elevadora mediante pasadores.

> Durante la medicién, asegurar el vehiculo con el ten-
sor de freno, para que no se desplace y caiga.

e}
]1 Nivelar la plataforma segun las instrucciones del de

TR
D '\\

Fig. 10:  Plataforma elevadora

4.5 Control del vehiculo

Comprobar y controlar el vehiculo y corregir si es

necesario.

e |lantas y neumaticos de igual tamafo

e Inflado de los neumaticos y profundidad del dibujo

e Estado de la suspension

e Estado de la palanca de ataque, los cojinetes de
las ruedas y las articulaciones de las barras de
acoplamiento

e Repartir cargas de comprobacion en el vehiculo

e Comprobar si las ruedas presentan excentricidad de
las llantas

e

/ /

Los pasadores de bloqueo tienen que estar colocados
en el apoyo giratorio cuando se sube el vehiculo al pu-
esto de medicion. Solo después de subir el vehiculo se
sacaran los pasadores y se montara el tensor de freno.

Fig. 12:  Montar el tensor de freno

o

]1 Prestar atencién a una fijacién correcta, para
proteger el asiento y el volante. Si es necesario,
poner debajo un pafo.

Robert Bosch GmbH
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4.6 Montaje/desmontaje del fijador del

volante

Con el fijador del volante se fija el volante de la

direccion y se bloquean las ruedas.

1. Depositar el fijador del volante sobre el asiento y
presionar el plato contra el asiento.

2. Empujar los brazos hacia el volante, desde bajo
hacia arriba.

3. Soltar el plato, de manera que se ejerza presion
sobre el volante por medio del acolchado del
asiento.

4. Realizar el desmontaje en orden inverso de
operaciones.

Fig. 13:  Fijador del volante

e}

]1 Prestar atencion a una fijacion correcta, para
proteger el asiento y el volante. Si es necesario,
poner debajo un pafo.

4.7 Colocar el soporte de fijacion

4.7.1 Soporte de fijacion rapida universal

Fig. 14: Soporte de fijacion rapida universal

ﬁ El soporte de fijacion rapida universal se adapta a
todas las llantas de acero y aluminio de 10" a 21"
y es apropiado para todas las llantas sin orificio
adaptador.

! Para elegir el método de sujecién se deben tener
en cuenta el tipo de llanta y las posibilidades de
fijacion. En el caso de llantas de alto valor se deben
utilizar garras tensoras especiales revestidas de
plastico.

ﬁ Girando un husillo roscado se puede centrar rapida-
mente el soporte de fijacidon rapida universal desde
dentro hacia fuera y desde fuera hacia dentro en el
eje central de la llanta, sujetandolo entonces a la
llanta.

5. Las garras tensoras se aplican al lado interior o ex-
terior de la pestafia de la llanta y se presionan hacia
fuera o hacia dentro.

6. Por medio del husillo giratorio.

= T Vit i,

Fig. 15: Aplicacidn a la pestafa de la llanta

| Comprobar de nuevo la fuerza de sujecién de las
®
garras tensoras después de la fijacion al neumatico.

o

]1 Si se utiliza el soporte de fijacién rapida universal
es necesario realizar una compensacion de la
excentricidad de las llantas. en la ayuda en linea

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.7.2 Soporte de fijacion Multiquick

O . . . . .

]1 Si es necesario, quitar los tapacubos y limpiar las
Ilantas y los orificios de alojamiento de los pernos
para el soporte de fijacion.

Prestar atencion a que

e |os soportes de fijacion estén bien sujetos al
neumatico

e |as garras tensoras agarren correctamente en el
dibujo del neumatico

e el gancho de aseguramiento revestido esté
enganchado en la parte superior de la llanta.

Los soportes de fijacion Multiquick hacen posibles dos
formas de fijacion.

a) Uso de distanciadores estandar y casquillos:

o)
]1 Los casquillos estan previstos para llantas Softline y
se colocan sobre las piezas distanciadoras.

1. Ajustar los pernos de contacto de plastico inferiores
al tamano de la llanta, conforme a las marcas.

2. Apoyar el soporte con los pernos de contacto en la
pestafia de la llanta, empujar el superior contra la
pestafia y apretarlo.

3. Presionar las dos palancas de fijacion en direccién
a la rueda hasta que estén paralelas a la rueda. Al
mismo tiempo, presionar los dos brazos tensores
contra el dibujo del neumatico y soltar las palancas
de fijacion.

4. Tras la fijacion, extraer las empufaduras insertables
de la palancas de fijacion delanteras.

Fig. 16: Soporte de fijacion Multiquick

b) Uso de pernos distanciadores y adaptadores
especificos del vehiculo:

1. Limpiar los orificios para alojamiento de pernos
distanciadores y adaptadores.

2. Colocar los pernos distanciadores o los adaptado-
res.

3. Presionar las dos palancas de fijacion en direccién
a la rueda hasta que estén paralelas a la rueda. Al
mismo tiempo, presionar los dos brazos tensores
contra el dibujo del neumatico y soltar las palancas
de fijacion.

4. Tras la fijacion, extraer las empufaduras insertables
de la palancas de fijacion delanteras.

o

]1 El tornillo de fijacion del disco de freno debera estar
apretado y no puede sobresalir de la superficie de la
instalacion.

ﬁ Si un perno distanciador se "tumba" en el tornillo
o en el orificio para el ajuste del freno de mano, se
tiene que poner en la "posicién de 12 horas".
Cambiar de posicion los pernos distanciadores
segln se trate de llantas de 4 ¢ 5 orificios o utilizar
adaptadores.

ﬁ Si se utiliza el soporte de fijacién rapida universal,
sera necesario realizar una compensacioén de la
excentricidad de las llantas sélo

e sise sospecha la existencia de dafios en las llantas

e si hay defectos en los soportes de fijacion

e silo exige el fabricante del vehiculo.

Si se emplean los accesorios especificos del vehiculo,
no es necesaria la compensaciéon de la excentricidad de
las llantas.

Robert Bosch GmbH
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4.7.3 Soporte de fijacion quick 4.8 Posicion de los registradores de
valores de medicion

o
]1 Si es necesario, quitar los tapacubos y limpiar las
llantas y los orificios de alojamiento de los pernos rueda delantera izquierda rueda delantera derecha
para el soporte de fijacion.

Prestar atencion a que

e |os soportes de fijacion estén bien sujetos al
neumatico

e las garras tensoras agarren correctamente en el
dibujo del neumatico rueda trasera izquierda rueda trasera derecha

1. Ajustar los pernos de contacto de plastico inferiores
al tamano de la llanta, conforme a las marcas.

2. Apoyar el soporte con los pernos de contacto en la
pestafia de la llanta, empujar el superior contra la
pestafay apretarlo.

3. Presionar las dos palancas de fijacion en direccién Tab. 3:  Posiciones de los registradores de valores de medicién
a la rueda hasta que estén paralelas a la rueda. Al o
mismo tiempo, presionar los dos brazos tensores ]1 El'lugar en que se deben montar los registradores
contra el dibujo del neumatico y soltar las palancas de valores de medicién en el vehiculo esta definido e
de fijacion. identificado por los siguientes pictogramas.

4. Tras la fijacion, extraer las empufiaduras insertables
de la palancas de fijacion delanteras.

Fig. 17:  Fijacidon quick

ﬁ Gracias a la fabricacién de alta precision de estos
soportes y con unas llantas en perfecto estado, la
compensacion de llantas ya no es necesaria. Solo
debe realizarse un equilibrado de llantas si se sos-
pecha que existen dafos en las llantas.
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4.9 Colocacion de los registradores de
valores de medicion

4.9.1

Conexion mecanica

Fig. 18:

1 Perno de insercion
2 Superficies de contacto

Registradores de valores de medicion

1. Lubricar ligeramente con aceite los pernos de in-
sercion de los registradores de valores de medicidn
(Pos. 1) para proteger el perno y el casquillo.

o

]1 Mantener siempre limpias las superficies de con-
tacto (Pos. 2) para la carga de los acumuladores
(Fig.17)

Fig. 19:

Posicionamiento de los registradores de valores de
medicion

2. Colocar los cuatro registradores de valores de medi-
cion en los soportes de fijacion.

ﬁ Los brazos de los registradores de valores de me-
dicion delanteros tienen que estar dirigidos en el
sentido de marchay los de los traseros, en contra
del sentido de marcha (Fig. 18y 19).

Posicionamiento de los registradores de valores de
medicion traseros

Fig. 20:

Manejo | FWA43xx /44xx | 77 | es

3. Alinear los registradores de valores de medicién con
el nivel de burbuja y apretarlos con los tornillos de
aletas de los soportes de fijacion.

Fig. 21:

Alineacidn de los registradores de valores de medicién

4.9.2 Conexion eléctrica

Conectar el juego de cables para la versién de cable

o preparar el funcionamiento de emergencia para la

version por radio:

1. Conectar los dos registradores de valores de
medicién delanteros al carro utilizando los cables de
conexion largos.

. Conectar los registradores de valores de medicién
delanteros a los traseros con los cables de conexidn
cortos.

N

iAtender a una buena conexién de todos los
contactos de enchufe!

Conectar el FWA 43xx / 44xx a la red.

Pulsar la tecla de conexidon (ON - Reset) en los
cuatro registradores de valores de medicion.

)

=> El FWA 43xx / 44xx esta ahora listo para el
funcionamiento.

Robert Bosch GmbH
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4.10 Comprobacion

El FWA 43xx / 44xx realiza una autocomprobacion de
todos los componentes electronicos antes de cada
nueva alineacién del vehiculo.

o

]1 El ajuste de la convergenciay la caida se comprueba
a través de la medicidn de la inversidn (véase el
capitulo 6.4).

4.11 Programa de ajuste (calibracion)

El programa de ajuste incluye el ajuste de la
convergencia, la caiday el nivel de burbuja asi como un
certificado de ajuste (o calibracion).

(@]
]1 Condicién para poder calibrar es disponer del
dispositivo de calibracion.

Fig. 22: Dispositivo de calibracion

Con el programa de ajuste se compruebay ajusta el
FWA 43xx / 44xx paso a paso. Para garantizar la elevada
precision de las mediciones y un ajuste perfecto, se han
de seguir exactamente las instrucciones del programa
de ajuste. Con el botdn "Ajustar” se guardan los
respectivos pasos de ajuste y se llaman las siguientes
paginas de manejo.

= Alineacion del tren de rodaje - Calibrado

Calibrado de niveles

| | >»

Fig. 23:

A

e

Programa de ajuste

o

]1 Una vez realizado el ajuste de la convergencia o la
caida, se llama el certificado de ajuste y los valores
de ajuste se almacenan y se pueden imprimir.

Ajuste del nivel de burbuja:

Para el ajuste del nivel de burbuja se muestran en la
pantalla graficas que representan dicho nivel (Fig. 23).
Insertar los registradores de valores de medicion en

el dispositivo de calibracion y alinearlos exactamente
por medio del nivel de burbuja mecanico dispuesto

en la empufadura de los registradores de valores de
medicidn.

Haciendo un clic en el boton "Guardar" se comparan las
graficas de los niveles de la pantalla con los niveles de
burbuja de los registradores de valores de medicion y
se calibran los mismos.

= Alineacion del tren de rodaje - Niveles

Fig. 24:  Gréfica de nivel de burbuja
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5. Descripciondel programa 54 Rutinas de medicién

5.1 Funciones de las teclas

F1  Reponer la medicién F6 Imprimir
F2  Atras F7 Medicidén elevada
F3  Adelante F8 Niveles de burbuja
F4  Salir F9 Vista general Provaacen © BOSCH
de pantallas » & A =
F5 Ayuda en linea F10 Maipip:ldesd.de.: | Preparacion:
MEEHEE ECNEPnEYES Seleccion de cliente y vehiculo
Lista de inspecciony

trabajos preparatorios

(@]
]1 La disponibilidad de las teclas de funciones depende

del contenido de la ventana de didlogo. Alineacion estandar:

Compensacion de excentricidad de
las llantas, Alineacion de entrada
e guiada por programa, Trabajos de
ajuste y alineacion de salida, Impresion
5.2 Estructura del programa del certificado de medicion
Pasos del programa FWA 43xx / 44xx Capitulo @ Alineacién répida:
Preparacion X 5.8 % Compensacién de excentricidad
R - , de las llantas,
Alineacién estandar X 5.4.1/5.4.2 Diagnéstico, Trabajos de ajuste,
Alineacién rapida X 5.4.3 Impresion del certificado de medicion
Alineacién opcional X 5.4.4 Alineacién opcional:
. Vista general de pantallas y magnitudes
LEE Ui X 9 & de medicién adicionales,

Valores de medicion de los ejes
trasero y delantero, Impresién
del certificado de medicion

5.3 Preparacion
Tareas de mantenimiento:

g \ Certificado de la version y
L] estado del equipo,
oo Medicién directa de angulos y programa
Efme de ajuste, Ajustes del sistema y opciones
o

« » A i

Seleccion de cliente

i
Seleccion de vehiculo y valores de
A} ajuste especificos del vehiculo

=
E' = Lista de inspeccién

ﬁ Preparativos

o
]1 Encontrara informacion relativa a los distintos pasos
del programa en la ayuda en linea.
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5.4.1 Alineacion estandar

Q /ob o
Eaof)
N 6 G G
Horz
£
— .
Fo=ss
( ’ Compensacion de excentricidad de las llantas
o

M Alineacién de entrada
¥,

Trabajos de Eje trasero Avance del Eje delantero
ajuste pivote

m Alineacién de salida
[~
Certificado de medicion

5.4.2 Alineacion rapida

(@) 5
Bt
[X] ¢ oo EBE
< » A i
e
( ’ Compensacion de excentricidad de las llantas
o

Alineacién de entrada

K

¥
¢ ey EIE
|
Trabajos de Eje trasero Eje delantero Vista general de pantallas
ajuste con ayudas para el ajuste

[~
Certificado de medicion
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5.4.3 Alineacion opcional
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EbE 1= s

o & 8-

G G B @-

6m | 0 | (ED

B

me— .

A —r
!'! B
.

Vista general de pantallas

Magnitudes de medicion adicionales

]

Valores del eje trasero Angulo de empuje

Convergencia/Caida

&

Convergencia
del eje trasero

i /
&-

Desviacion de la convergencia
del eje trasero

¥

@vp

Valores del eje delantero Ajuste del avance

Convergencia/Caida

\Y
.ﬂ

Convergencia del

eje delantero

Desviacion de la convergencia
del eje delantero

}

=

Angulo incluido

Avance del pivote

—

=y

Salida

Desalineacién de ruedas

Certificado de medicién

5.5 Mantenimiento

(7]
®©
+a

"
<or

Configuraci

| sistoma, administracién

&;{, Certificado de la version

g" Estado del equipo

Medicion directa de angulos

b Programa de ajuste (calibracion)

“aer E Ajustes del sistema - Administrador

g \ Opciones
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5.6 Indicaciones de valores medidos 5.6.2 Eje delantero

5.6.1 Color
El color del valor medido indica si dicho valor esta
dentro de la tolerancia:

-
|

-0°03'  +0°03'  +0°03'

Fig. 25: Detalle del valor medido KD A e o i
... ) Fig. 26: Valores de medicién del eje delantero
Indicacion ficado ) o
1 Caida de izquierda y derecha
Texto verde El valor medido estd dentro de la 2 Avance de izquierda y derecha
tolerancia del valor tedrico. 3 Convergencia individual de izquierda y derecha
Texto negro, El valor medido esta fuera de la
fondo rojo tolerancia del valor tedrico.

5.6.3 Eje trasero

Tab. 4:  Descripcion de la indicacion del valor medido

o

]1 La flecha que aparece por encima del valor medido
indica la situacion del valor medido respecto al valor
teodrico.

o

]1 La llave de tuercas mostrada dentro de un valor
medido indica que se debe [lamar una ayuda para el
ajuste.

_ | K| »| A| oy e

"

Fig. 27: Valores de medicion del eje trasero

1 Caida de izquierda y derecha
2 Convergencia individual de izquierda y derecha
3 Convergencia total

5.7 Actualizacion de datos tedricos
La actualizacion de los datos tedricos se describe en
las instrucciones separadas 1 690 326 003.
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6. Conservacion

6.1 Limpieza

e |acarcasay la pantalla del carro sélo deben limpiar-
se con pafios suaves y detergentes neutros.

e iNo utilice productos de limpieza abrasivos ni trapos
de limpieza bastos del taller!

e Limpiar el monitor con un pafo de fibras especial.

Conservacion | FWA 43xx /44xx | 83 | es
6.4 omprobacion de los registradores
de valores de medicion

La comprobacion de los registradores de valores de
medicién tiene lugar a través de la medicién de la
inversion.

Sujetar los soportes de fijacion rapida en
las ruedas. Colocar los registradores de
valores de medicidn en los casquillos de
los soportes de fijacion rapida. No mover el
vehiculo.

6.2 Piezas de recambio y desgaste
Denominacion Namero de
pedido

Base giratoria 1690 311 002

Unidad de ordenador PC 1693 770 009

Tensor de freno 1690 401 006

Fijador del volante 1 690 401 007

Registradores de valores de medicion V)

Caja de distribucion 1690 501 009

Caja de medicion 1690 323 007

Garras tensoras con revestimiento 1690 311 003

Garras tensoras sin revestimiento 1690 311 004

Juego de cables 1690401 012

segun la ejecucion (véase 3.2)

Tab. 5:  Piezas de recambio y desgaste

Eliminacién

Este FWA 43xx [ 44xx esta sujeto a la
normativa europea 2002/96/CE (WEEE).
Los aparatos eléctricos y electrénicos usa-
dos, incluyendo los cables y accesorios tales
como pilas y baterias, no se pueden tirar a la
basura doméstica.
> Para su eliminacion, utilice los sistemas de
recogida y recuperacion existentes.
> Con la eliminaciéon adecuada del
FWA 43xx / 44xx evitara dafos
medioambientales y riesgos para la salud
personal.

£

6.4.1 Maedicion 1 - Comprobacion de la

convergencia y la caida en contra del sentido

de marcha

> Intercambiar el registrador de valores de medicion
delantero izquierdo con el registrador de valores de
medicion trasero derecho.

> Intercambiar el registrador de valores de medicion
delantero derecho con el registrador de valores de
medicién trasero izquierdo.

> Poner todos los registradores de valores de
medicién en posicidon absolutamente horizontal con
ayuda del nivel de burbuja; no mover el vehiculo.

> Conectar los registradores de valores de medicion al
carro con los cables de conexion.

> Pulsar tecla <F1> Salir

> Tecla <F9> Vista general de la pantalla

> Girar el volante hasta que el angulo del eje de con-
duccién indique "0".

> Realizar la medicion de la convergencia total delante
y detras, segun la hoja de medicién, y anotar los
valores.

> Realizar la medicion de la caida delante y detras,
segun la hoja de medicion, y anotar los valores.

6.4.2 Maedicion 2 - Comprobacion de la

convergencia y la caida en el sentido de

marcha

> Situar el vehiculo en el puesto de medicion - no
colocarlo sobre apoyos giratorios.

> Colocar el tensor del freno

> Sujetar los soportes de fijacion rapida

> Introducir los registradores de valores de mediciéony
ponerlos en posicién horizontal con ayuda del nivel
de burbuja; a continuacioén, encender el aparato.

> Conectar los registradores de valores de medicion al
carro con los cables de conexion.

> Pulsar tecla <F1> Salir

> Tecla <F9> Vista general de la pantalla

> Realizar la medicién de la convergencia total delante
y detras, segln la hoja de medicidn, y anotar los
valores.

> Realizar la medicion de la caida delante y detras,
segun la hoja de medicion, y anotar los valores.
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1690 326 001 | 2008-09-17



es | 84 | FWA 43xx [/ 44xx | Descripcion del programa

6.4.3 Ejemplo de hoja de medicion para comprobacion de los registradores de valores de medicién
Empresa: Modelo S.A.

Numero de material de los registradores de valores de medicién: 1 690 xxx xxx Fecha de fabricacion (FF): 2008

Medicién realizada por el:
Medicion 1 Columna 1 Medicion 2 Columna 2 Columna 3 Columna 4
Linea en el sentido Signo Valor en contra Signo Valor Signo Diferencia
de marcha medido del sentido medido
de marcha
Convergencia Convergencia
1 Convergencia 3 Converger'mla + 5 + |
total delante total detras 1
Convergencia , Convergencia , , J
2 total detrds  * 30 total delante ) - * 3
Caida Caida
Caida delante . Caida detras . .
alaizquierda 41 a la derecha ) A ) 1
4 Caida delante 36" Cald'a dgtras ) 33" ) e —
a la derecha a la izquierda 10
Caida detras . Caida delante : B —
alaizquierda 1°25 a la derecha ) 1o27 + 2
6 Caida detras 1944 Caida delante 1945 N 1

a la derecha a la izquierda

6.4.4 Hoja de medicion para comprobacion de los registradores de valores de medicion por el cliente

Empresa:
Numero de material de los registradores de valores de medicién: 1 690 Fecha de fabricacion (FF):
Medicién realizada por el:
Medicion 1 Columna 1 Medicion 2 Columna 2 Columna 3 Columna 4
Linea en el sentido Signo Valor en contra Signo Valor Signo Diferencia
de marcha medido del sentido medido
de marcha
Convergencia Convergencia
Convergencia Convergencia
1 total delante total detras
Convergencia Convergencia
2 total detras total delante
Caida Caida
Caida delante Caida detras
3 a laizquierda a la derecha
Caida delante Caida detras
4 a la derecha a laizquierda
Caida detras Caida delante
5 a laizquierda a la derecha
Caida detras Caida delante
6 a la derecha a laizquierda
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6.4.5 Andlisis de la hoja de mediciéon para comprobacion de los registradores de valores de medicion

Columna Linea

Actividad

Si los signos son diferentes, restar el valor medido menor del mayor y anotar el resultado en la
columna 3. Anotar en la columna 3 el signo del valor mayor.

1y2 1y2 - . . ; .
y y Si los signos son iguales, sumar los valores medidos y anotar el resultado, con signo, en la
columna 3.
En caso de signos iguales, deducir el valor de medicion menor del mayor e introducir el valor
restante en la columna 3. Si el valor de medicién mayor se encuentra en la columna 1, se
3a6 asume el signo; si el valor de medicién mayor se encuentra en la columna 2, el signo cambia.

En caso de signos diferentes sumar los valores de medicion e introducir el valor restante en la
columna 3. Introducir el signo de la columna 1 en la columna 3.

se deben comparar:

Si los signos son distintos, sumar los valores medidos y anotar el resultado en la columna 4.

1con2 . R - .
8 Si los signos son iguales, restar el valor medido menor del mayor y anotar el resultado en la
columna 4.
3con6 Si los signos son diferentes, restar el valor medido menor del mayor y anotar el resultado en la
columna 4.
4 conb Si los signos son iguales, sumar los valores medidos y anotar el resultado en la columna 4.
Los valores de la columna 4 no deben ser mayores que 3'. Si son mayores, significa que se
4 han cometido errores en la medicidn, p. ej. se habra alterado la posicion del vehiculo o de los
soportes de fijacion rapida.
Se tiene que realizar de nuevo la medicion.
3 Los valores medidos de la columna 3 no deben ser mayores que 6'. Si las diferencias son

mayores, se tiene que reajustar el aparato. Recurra en tal caso al servicio técnico.

6.5 Indicaciones en caso de anomalias

6.5.1 Mensajes de error o indicacion

Descripcion / Mensaje Posible causa Remedio / Actividades

"Aparato fuera de tolerancia".

Daflos mecanicos en un registrador de
valores de medicion, registrador de
valores de medicion desajustado.

Reajustar el aparato (calibrar);
avisar al servicio técnico

"Trayecto de medicion
interrumpido”.

No hay contacto visual entre las camaras
enfrentadas de los registradores

de valores de medicidn.

Vehiculo con spoiler o tren de

rodaje de baja altura.

Establecer el contacto visual.

Conectar de nuevo los registradores

de valores de medicidn.

Pulsar la tecla "C".

Accesorio especial: utilizar el adaptador
para spoiler correspondiente.

2 trayectos de medicion
paralelos interrumpidos.

Los registradores de valores de medicién
se han montado en un orden incorrecto.

Montar correctamente los registradores
de valores de medicién (véase 4.8).

Aparece brevemente
"Transmision de datos

a registrador de valores
de medicion perturbada"
en la pantalla.

Se buscan nuevas vias de conexién
para la transmision de datos a los
registradores de valores de medicion.

Ignorar el mensaje de error.

Aparece permanentemente
"Transmisién de datos

a registrador de valores

de medicion perturbada"
en la pantalla.

No se ha pulsado la tecla "C"

antes de la alineacion.

Registradores de valores de

medicién no activados.

Numero de instalacion (canal de
radiotransmision) desajustado.
Registradores de valores de medicion
no cargados (modo de radio).
Registradores de valores de medicion
no conectados (modo de cable).

Pulsar la tecla "C".

Activar los registradores de valores de
medicién y pulsar la tecla "C" en el aparato.
Ajustar el numero de instalacién (canal de
radio) para cada registrador de valores

de medicion (véase la ayuda en linea).

Cargar registradores de valores de medicion.
Conectar las conexiones y los cables de los
registradores de valores de medicion.
Seleccionar otro niimero de instalacion (canal
de radio) y ajustarlo (véase la ayuda en linea).
Observar las indicaciones relativas

al modo de radio del capitulo 2.4,

comprobar con cables de conexidn.

Aparece brevemente
"Caja de medicion no
accesible" en la pantalla.

Se establece de nuevo la conexion
con el procesador de comunicacion
de la caja de medicidn.

Ignorar el mensaje de error.

Tab. 6:  Mensajes de error e indicacion
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6.5.2 Error en la secuencia de funciones

Descripcion Posible causa Remedio
Windows ya no arranca Tras instalar Windows no se ha Registrar la version de Windows
por faltar el registro registrado la versién de Windows. via Internet o por teléfono.
FWA 43xx / FWA 44xx La llave electrénica no esta enchufada. Enchufar la llave electrénica.
sélo funciona en el modo Falta la licencia. Ejecutar el licenciamiento.
de demostracion.
No hay imagen y las [amparas Falta el suministro de tension. Comprobar la base de enchufe de la red, el fusible
de control del ordenador y el Interruptor en desconectado. de red y el conector de red (estacion de carga).
monitor estan apagadas. Cable de conexion defectuoso. Conectar el interruptor en el carro.
Sustituir el cable de conexion.
No hay imagen y la |ampara Monitor desconectado. Encender el monitor (interruptor junto a la pantalla).
de control del ordenador Brillo y contraste desajustados. Ajustar el brillo y el contraste.
estd encendida Cable de conexion defectuoso. Comprobar la conexion entre el monitor y el
Monitor averiado. ordenador y, si es necesario, sustituir el cable.
Avisar al servicio técnico.
Mala calidad de imagen Ajuste incorrecto del monitor. Ajustar brillo, contraste, altura de la
Monitor o tarjeta grafica con defecto.  imagen y posicion de la imagen.

Avisar al servicio técnico.

El mando a distancia no funciona No hay contacto visual con el aparato. Poner el mando a distancia en otra posicién

La pila del mando a (contacto visual con el aparato).

distancia esta agotada. Montar una pila nueva.

Programa "RemoteControlEx" Iniciar el programa.

no iniciado. Realizar la configuracién segun la ayuda en linea.

Programa "RemoteControlEx"
configurado incorrectamente.

Los acumuladores de los El aparato no estd conectado Cambiar la conexion a la red. No desconectar la
registradores de valores de permanentemente a la tension de red con el interruptor principal.
medicion no se cargan o se tension de la red. Al colocar los registradores de valores de medicion
cargan insuficientemente Contactos defectuosos en los en los alojamientos de carga del carro, prestar
registradores de valores de medicién. atencién a que se encienda la ldmpara de control.
Cableado defectuoso. Comprobar el cableado entre la caja de
Caja de medicion averiada. medicién y los contactos de carga.
Avisar al servicio técnico.
El certificado no se imprime Impresora desconectada. Conectar la impresora.
o se imprime mal Papel de imprimir agotado. Cargar papel para imprimir.
Cartucho de tinta agotado. Sustituir el cartucho de tinta.
Papel mal colocado en la impresora. Comprobar la conduccién del papel.
Defecto en el cableado entre la Comprobar el cableado y la conexion con la impresora.
impresora y el ordenador. Instalar la impresora segun describe el manual.
Impresora mal ajustada. Avisar al servicio técnico.

Defecto en la interfaz de la impresora.

Tab. 7:  Error en la secuencia de funciones

e}
]1 En la ayuda en linea se encontrara la explicacion de otros mensajes de error pulsando el botén de "Ayuda" o la
tecla F5.

1690 326 001 | 2008-09-17 Robert Bosch GmbH



7. Datos técnicos

7.1 Rangos de medicion y precision de la

medicion
Posibilidades de medicion Rango de Precision de
medicion la medicion
Convergencia total o ,
(eje delantero + eje trasero) £2 =
Convergencia individual +90 £

(eje delantero + eje trasero)

Caida +3° +2'

Desalineacién de las

o 1
ruedas (eje delantero) 22 =2
Angulo de empuje +2° +2'
Avance del pivote +18° +4'
Salida +18° +4!
Angulo diferencial de S o
convergencia
Campo de correccion del avance  +7° +4'
Desalineacion de las ruedas +2° +2!
Diferen.cia de distancia 490 3
entre ejes V)

Diferencia entre lados o .
R +2 +2
izquierdo y derecho

Diferencia de ancho de via +2° 8
Desalineacion de eje (eje trasero) +p° 23y

Y no para FWA 43xx

7.2 Rangos de frecuencias

El rango de frecuencias de los sistemas radioeléctricos
es de 433 MHz o 2,4 GHz, segun la versién de los
registradores de valores de medicidn.

o
]1 Observar las indicaciones relativas a restricciones
radioeléctricas del capitulo 2.4.
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7.3 Medidas y pesos
Funcion Especificacion

1520 x 880 x 770 mm

Medidas Anchura x Altura
x Profundidad:

Peso

aprox. 110 kg

7.4 Entorno de temperatura y trabajo

Funcion Especificacion

Temperatura de servicio +5°C - +40 °C
Temperatura de almacenamiento -20 °C - +60 °C
Gradiente de temperatura 20 °C / hora

Humedad rel. del aire en servicio 10 % - 90 % (40°C)
10 % / hora
-200 m - 3000 m

-200 m - 12000 m

Gradiente de humedad rel. del aire

Altura max. para el funcionamiento

Altura max. para transporte

7.5 Fuente de alimentacion

Funcion Especificacion
100 - 240V AC (10 A)
50-60 Hz

0,5 KW

Tensién de entrada

Frecuencia de entrada

Potencia

Robert Bosch GmbH
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1. Symboles utilisés

2. lIstruzioni per I‘utente

1.1 Documentation

Les pictogrammes associés aux termes Danger, Avertis-
sement et Attention sont des messages d‘avertissement
et signalent toujours un danger direct ou potentiel pour
|‘utilisateur.

Danger!
Danger direct qui peut provoquer des blessu-
res corporelles graves ou entrainer la mort.

Avertissement!

Situation potentiellement dangereuse qui
peut provoquer des blessures corporelles
graves ou entrainer la mort.

p> | >

Précaution!

Situation potentiellement dangereuse qui
peut provoquer des blessures corporelles
légéres ou des dommages matériels impor-
tants.

! Attention — Signale les situations potentiellement
risquées pouvant entrainer une détérioration du
FWA 43xx [/ 44xx, du spécimen ou d‘un objet
situé a proximité.

Outre les messages d‘avertissement, les symboles
suivants sont utilisés:

o
]1 Info — Consignes d‘utilisation et autres informations
utiles.

> Procédure a étape unique — Procédure constituée
d‘une seule étap.
= Résultat intermédiaire — Un résultat intermédiaire
est présenté pendant la procédure.

=> Résultat final — Le résultat final est présenté a la fin
de la procédure.

1.2 FWA 43xx / 44xx
Elimination
E Les appareils électriques et électroniques
usageés, y compris leurs cables, accessoires,
HEE piles et batteries, doivent étre éliminés sépa-

rément des déchets ménagers.

2.1 Indicazioni importanti

Avvertenze importanti relative ad accordo sui diritti di
autore, responsabilita e garanzia, gruppo di utenti e
obblighi della societa sono contenute nelle istruzioni
fornite a parte "Avvertenze importanti e avvertenze di
sicurezzasugliBoschTESTEQUIPMENT". Questeistruzioni
vanno lette attentamente prima della messa in funzione,
del collegamento e dell‘uso delle FWA 43xx / 44xx

e devono essere assolutamente rispettate.

2.2 Indicazioni di sicurezza

Tutte le avvertenze di sicurezza si trovano nelle istruzi-
oni separate "Avvertenze importanti e avvertenze di si-
curezza sugli Bosch TEST EQUIPMENT". Queste istruzioni
vanno lette attentamente prima della messa in funzione,
del collegamento e dell‘uso delle FWA 43xx / 44xx

e devono essere assolutamente rispettate.

2.3 Compatibilita elettromagnetica (EMC)
Questo articolo & FWA 43xx / 44xx della classe A
secondo EN 61 326.

o
]1 Negli ambienti abitativi questo FWA 43xx / 44xx
pud causare radiodisturbi; in questo caso, al gestore
puo essere richiesto di adottare misure adeguate.

24 Limitazioni della radiotrasmissione
Gli apparecchi per controllo assetto ruote con

trasmissione dati via radio sono equipaggiati a scelta
con radiomoduli delle frequenze 433 MHz o0 2.4 GHz.

24.1 BandalISMa 2,4 GHz

La connessione radio a 2,4 GHz si trova nella banda ISM
libera a 2,4 GHz (ISM: Industrial, Scientific, Medical).
Questo campo di frequenza non € soggetto a
regolamentazioni statali e, nella maggior parte dei
paesi, puo essere utilizzato senza licenza. Per questo
motivo numerosi apparecchi ed applicazioni inviano e
ricevono dati su questa banda di frequenza, causando,
di conseguenza, sovrapposizioni di frequenza e
interferenze.

A seconda delle condizioni ambientali si possono
quindi verificare fattori che possono compromettere

la connessione, ad es. in caso di collegamenti WLAN
(WLAN: Wireless Local Area Network), telefoni cordless,
Bluetooth. Se si € portatori di pace maker o di altri
apparecchi indispensabili alla sopravvivenza, prestare
in generale molta attenzione quando si utilizzano

le tecnologie wireless, in quanto non si possono
escludere interferenze tali da pregiudicarne il regolare
funzionamento.
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3. Descrizione del prodotto

2.4.2 BandaISM a 433 MHz

La connessione radio a 433 MHz si trova nella banda
ISM a 433 MHz. Luso di questo campo di frequenza

e libero in Europa, Africa e Asia anteriore. Il carico di
questa banda ¢ inferiore a quello della banda a 2,4 GHz.

ﬁ Per evitare interferenze e disturbi, in entrambe
le varianti & possibile scegliere tra 6 diversi
radiocanali (channel). In questo modo si possono
evitare sovrapposizioni di frequenza con altre
apparecchiature (vedi la guida online).

ﬁ Se si € portatori di pace maker o di altri apparecchi
indispensabili alla sopravvivenza, prestare in
generale molta attenzione quando si utilizzano
le tecnologie wireless, in quanto non si possono
escludere interferenze tali da pregiudicarne il
regolare funzionamento.

o
]1 In caso di problemi con la connessione wireless &
sempre possibile ricorrere alla connessione via cavo.

3.1 Impiego previsto

FWA 43xx /| FWA 44xx devono essere utilizzati esclu-
sivamente per la misurazione dell’assetto geometrico
dell’autotelaio di autovetture e veicoli commerciali leg-
geri. Un uso diverso o che va oltre quello specificato &
da ritenersi non conforme.Panoramica delle versioni

Versione

FWA 4310

MWA lungo

MWA corto

Radio 2,4 GHz
Trasduttore

Radio 433
rotativo

FWA 4330

FWA 4332

NINN

FWA 4410

FWA 4415

FWA 4430

FWA 4432

FWA 4435

MMM MM INMINMIN

FWA 4437

Y

Tab. 1:  Versioni FWA 43xx / 44xx

o

]1 Per semplificare la compensazione squilibrio
cerchioni e rendere I’operazione piu precisa sono
disponibili dei rilevatori di misura (MWA) dotati di

trasduttore rotativo.

o
]1 In tutte le versioni S, il supporto universale di
serraggio rapido e la piastra girevole non sono

compresi nel volume di fornitura.
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3.2 Descrizione dell’apparecchio FWA
Grazie al suo carrello, FWA 43xx / 44xx & una
stazione mobile che pud essere utilizzata in diverse
postazioni di misurazione.

La versione base e costituita da un carrello mobile con
monitor, tastiera, mouse, tappetino mouse, PC, stampante
e dai rilevatori di misura via radio. Nelle fiancate del
carrello sono integrati degli alloggiamenti per riporre

i rilevatori di misura. Riponendo i rilevatori di misura
negli appositi alloggiamenti, gli accumulatori dei
rilevatori di misura via radio vengono automaticamente : .5
caricati (anche in caso di pannello prese disinserito). -

! Prima di eventuali spostamenti del carrello, —— - .
rimuovere sempre i rilevatori di misura per impedire
che essi possano subire danni o perdere la
calibrazione.

Fig. 2: Vista posteriore FWA 43xx / 44xx

1
1 Pannello prese
2 Portacavi
3 Dispositivo bloccavolante
4 Dispositivo bloccafreno
3 5 Scatola di distribuzione (versione via cavo) o scatola di
misurazione (versione via radio)
8 ! La scatola di distribuzione o la scatola di
misurazione vengono alimentate con tensione
p direttamente attraverso il cavo di alimentazione
elettrica e non vengono inserite o disinserite tramite
7 il pannello delle prese. Pertanto & consigliabile
5 scollegare FWA dalla rete elettrica in caso di tempi di
9 = fermo prolungati (staccare la spina di rete).
Fig. 1: Vista anteriore FWA 43xx / 44xx con accessori
1 Monitor
2 Tastiera
3 Mouse
4 Stampante
5 Rilevatori di misura (MWA) sulle rispettive stazioni di carica ?
6 Unita PC
7 Piastra girevole ¥
8 Kit di cavi per rilevatori di misura
9 Prese per kit di cavi ¥

&

Staccare i collegamenti a spina tramite sbloccaggio. Non svitare,
in caso contrario il connettore subisce danni irreparabili.

2| rilevatori di misura vengono ricaricati quando FWA é collegato
alla rete elettrica, indipendentemente se il pannello delle prese
sia inserito o meno.

3 a seconda della versione
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3.3 Rilevatori di misura

3.3.1 Rilevatori di misura, versione via cavo

! Per la rimozione del kit di cavi, staccare i cavi di
collegamento sbloccando il connettore. Non girare
il connettore, altrimenti il connettore e il cavo
subiscono danni irreparabili.

Fig. 3: Rilevatore di misura lungo, lato anteriore e posteriore

Telecamera CCD

Livella

Tastiera

Attacco per trasmissione dati

Attacco per piastra girevole

Vite a stella per bloccare il trasduttore rotativo ¥
a seconda della versione

OO0 RNWNR

Fig. 4: Rilevatore di misura corto, lato posteriore
1 Telecamera CCD

2 Livella

3 Tastiera

4 Attacco per trasmissione dati

4 5 6

Fig. 5: Funzioni della tastiera

Tasto On (reset)

Tasto compensazione squilibrio cerchione

Tasto processo di salvataggio/abbassamento veicolo
Spia compensazione squilibrio cerchione

Spia processo di salvataggio

Spia On

OGN WN R

3.3.2  Rilevatori di misura, versione via radio

o

]1 In caso di accumulatori scarichi o disturbi nella
radiotrasmissione € possibile proseguire con la
misurazione utilizzando il kit di cavi.

! Per la rimozione del kit di cavi, staccare i cavi di
collegamento tirando il connettore in direzione
verticale. Non girare il connettore, altrimenti il
connettore e il cavo subiscono danni irreparabili.

7

Fig. 6: Rilevatore di misura lungo, lato anteriore e posteriore

Telecamera CCD

Livella

Tastiera

Attacco per trasmissione dati

Attacco per piastra girevole

Vite a stella per bloccare il trasduttore rotativo
Antenna

a seconda della versione

2

;

ENOOORANWNR

5
Fig. 7: Rilevatore di misura corto, lato posteriore

1
2
3
4
5

Telecamera CCD

Livella

Tastiera

Attacco per trasmissione dati
Antenna

2

4 5 68

Fig. 8: Rilevatori di misura, versione via radio

1 Tasto On (reset)

2 Tasto compensazione squilibrio cerchione
3 Tasto processo di salvataggio

4 Spia compensazione squilibrio cerchione
5 Spia processo di salvataggio/abbassamento veicolo
6 Spia On

7 Spia radiotrasmettitore/radioricevitore

8 Spia batteria:

spenta: batteria OK
lampeggiante:  batteria in riserva
accesa: batteria in ricarica
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3.4 Fornitura base

Denominazione

Carrello V)

Codice di

ordinazione

Unita PC ¥

Monitor TFT ¥

Dispositivo bloccafreno

1690 401 006

Dispositivo bloccavolante

1690 401 007

Stampante a colori DIN A4 Y

Supporto universale di serraggio rapido

1690 311 001

Piastra girevole ¥

1690 311 002

Kit di rilevatori di misura ¥

CD dati nominali Oceania

1690 328 017

DVD dati nominali USA Y

1690 328 016

DVD dati nominali autovetture/van ¥

1690 328 008

Kit di cavi

1690401 012

Tab. 2:
U a seconda della versione

Fornitura base

3.5 Panoramica delle possibilita di

misurazione

Possibilita di misurazione FWA 43xx [/ 44xx:

Camber

Disassamento ruote (asse ant.)
Angolo di spinta

Incidenza

Inclinazione perni di snodo
Differenza angolo di sterzata
Campo di correzione incidenza
Scarto laterale sinistro/destro
Differenza di carreggiata
Scarto assi (asse post.)

Convergenza totale (asse ant. + asse post.)
Semiconvergenza (asse ant. + asse post.)

Possibilita di misurazione addizionali FWA 44xx:

e Disassamento ruote (asse post.)
e Differenza di passo

3.6 Accessori speciali

Per informazioni sugli accessori speciali rivolgersi al

proprio rivenditore Bosch.
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4. Uso

4.1 Accensione/spegnimento

1. Accendere I'apparecchio tramite ’interruttore princi-
pale disposto sul pannello posteriore della carcassa.

2. Accendere il PC tramite I'interruttore disposto sul
lato anteriore.

=> |l sistema operativo WIN XP viene avviato
automaticamente.

ﬁ Prima di spegnere I’apparecchio, arrestare
FWA 43xx [/ 44xx tramite il sistema operativo
Windows. Prima di una nuova accensione,
FWA 43xx / 44xx dovrebbe rimanere spento
per almeno 60 secondi.

4.2 Guida online

Premendo il tasto "F5" o azionando il pulsante "Guida"
si arriva alla guida online. E possibile richiamare la
guida online in qualsiasi momento di una misurazione.
LCargomento visualizzato € contestuale, ossia si riferisce
sempre alla schermata attuale.

4.3 Installazione del software

4.3.1 Software di sistema FWA

Linstallazione del software di sistema FWA e del
software TDE & descritta nelle istruzioni separate dal
titolo "Prima messa in funzione".

ﬁ Tramite TDE (Target Data Editor) & possibile gestire
in una propria banca dati dell’utente veicoli e i rela-
tivi dati nominali che non sono compresi nella banca
dati dei dati nominali dell’apparecchio per controllo
assetto ruote.

4.3.2 Dati nominali FWA e aggiornamento dei dati
nominali

Linstallazione dei dati nominali FWA e I’aggiornamento

dei dati nominali FWA sono descritti nelle istruzioni

separate "Prima messa in funzione".

Robert Bosch GmbH
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4.4 Preparazione della postazione di

misurazione

Scostamento in altezza ammesso:

e tra lato sinistro e lato destro max. 1 mm

e tralato anteriore e lato posteriore max. 2 mm

e diagonalmente, tra lato anteriore sinistro e lato
posteriore destro, max. 2 mm

e diagonalmente, tra lato anteriore destro e lato

posteriore sinistro, max. 2 mm

4.4.1 Controllo con fossa

(@]
]1 Qualora necessario, correggere lo scostamento in
altezza collocando le piastre girevoli.

Fig. 9: Controllo del livello della postazione di misurazione

4.4.2 Controllo con piattaforma di sollevamento

> Lavorando con la piattaforma di sollevamento assicu-
rare che il livello di misurazione e il livello di lavoro
siano identici.

> Le piastre girevoli devono essere fissate con perni
alla piattaforma di sollevamento.

> Prima della misurazione bloccare il veicolo mediante
il dispositivo bloccafreno per impedirne lo sposta-
mento accidentale.

o

]| Livellare la piattaforma di sollevamento secondo
le specifiche del costruttore della piattaforma di
sollevamento.

Fig. 10:  Piattaforma di sollevamento

4.5 Controllo del veicolo

Esaminare e controllare il veicolo tenendo conto dei

seguenti fattori ed effettuare eventuali correzioni

necessarie.

e Dimensioni identiche di cerchioni e pneumatici

e Pressione di gonfiaggio e spessore battistrada dei
pneumatici

e Stato delle sospensioni

e Stato delle leve sul fuso, dei cuscinetti ruota e dei
giunti delle barre di accoppiamento

e Carichi di prova distribuiti nel veicolo

e Controllo delle ruote per squilibrio cerchioni

[

Durante il posizionamento del veicolo sulla postazione
di misurazione, i perni di arresto devono essere
inseriti. Estrarre i perni soltanto una volta terminato

il posizionamento e montare quindi il dispositivo
bloccafreno.

Fig. 12:  Montaggio del dispositivo bloccafreno

o

]1 Per proteggere il sedile e il volante effettuare il
fissaggio con la dovuta cautela. Eventualmente
collocare un panno.
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4.6 Montaggio/smontaggio del ! Tenere conto del tipo di cerchione e delle possibilita
dispositivo bloccavolante di fissaggio per individuare il corretto metodo di

Il dispositivo bloccavolante serve a bloccare il volante e serraggio. In caso di cerchioni di elevata qualita,

le ruote. ricorrere all’impiego di staffe di serraggio speciali

1. Poggiare il dispositivo bloccavolante sul sedile e dotate di rivestimento in materiale sintetico

spingere il piattello nell’imbottitura del sedile. o
2. Posizionare i bracci dal basso verso I’alto sul volante. ]1 Tramite rotazione di un mandrino filettato, il sup-

3. Rilasciare il piattello in modo che I'imbottitura del porto universale di serraggio rapido puo essere
sedile eserciti pressione sul volante. rapidamente centrato dall’interno verso I’esterno
4. Per lo smontaggio procedere in sequenza inversa. e dall’esterno verso I’interno nell’asse centrale del

cerchione e quindi serrato sul cerchione.

1. Le staffe di serraggio vengono posizionate sul lato
interno o esterno del bordo del cerchione

2. Spinte verso I’esterno o verso I’interno contro il
cerchione tramite il mandrino filettato.

Fig. 13: Dispositivo bloccavolante

o

]1 Per proteggere il sedile e il volante effettuare il
fissaggio con la dovuta cautela. Eventualmente
collocare un panno.

4.7 Applicazione dei supporti Fig. 15:  Posizionamento sul bordo del cerchione
di serraggio
4.7.1 Supporto universale di serraggio rapido ! Dopo il fissaggio sul pneumatico, verificare ancora
una volta la forza di bloccaggio delle staffe di

serraggio.

ﬁ In caso di impiego del supporto universale
di serraggio rapido & necessario effettuare la
compensazione dello squilibrio del cerchione guida
online.

- L e
Fig. 14:  Supporto universale di serraggio rapido

o

]1 !l supporto universale di serraggio rapido & adatto
per tutti i cerchioni in acciaio e in alluminio da 10" a
21" di autoveicoli senza foro adattatore.
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4.7.2  Supporto di serraggio Multiquick

O . . . . .

]1 AlPoccorrenza togliere i copriruota e pulire i
cerchioni e i fori di alloggiamento perno per i
supporti di serraggio.

Accertarsi che

e isupporti di serraggio siano saldamente fissati al
pneumatico

e |e staffe di serraggio facciano presa sicura nel profilo
del pneumatico

e il gancio di sicurezza rivestito sia agganciato nella
parte superiore del cerchione.

| supporti di serraggio Multiquick consentono due
modalita di fissaggio.

a) Impiego di distanziatori e bussole standard:

e}
]1 Le bussole sono per cerchioni Softline e vengono
applicate sopra i supporti distanziatori.

1. Regolare i perni di contatto inferiori in plastica sulla
dimensione del cerchione in base al riferimento.

2. Poggiare il supporto con i perni di contatto inferiori
nel bordo del cerchione ed avvicinare quello superio-
re al bordo del cerchione e serrarlo.

3. Spingere entrambe le leve di serraggio in direzione
della ruota fino a portarle in una posizione parallela
alla ruota. Contemporaneamente spingere entrambi i
bracci di serraggio contro il profilo del pneumatico e
rilasciare le leve di serraggio.

4. Dopo il fissaggio estrarre le due impugnature a
scomparsa delle leve di serraggio anteriori.

Fig. 16:  Supporto di serraggio Multiquick

b) Impiego di perni distanziatori e adattatori specifici
per veicolo:

1. Pulire i fori di alloggiamento per i perni distanziatori
e gli adattatori.

2. Lavite di arresto del disco freno deve essere serrata
e non deve sporgere oltre la superficie di contatto.

3. Spingere entrambe le leve di serraggio in direzione
della ruota fino a portarle in una posizione parallela
alla ruota. Contemporaneamente spingere entrambi i
bracci di serraggio contro il profilo del pneumatico e
rilasciare le leve di serraggio.

4. Dopo il fissaggio estrarre le due impugnature a
scomparsa delle leve di serraggio anteriori.

o
]1 La vite di arresto del disco freno deve essere serrata
a fondo e non deve sporgere oltre la superficie di

contatto.

ﬁ Se un perno distanziatore dovesse cadere nella
vite o nel foro per la regolazione del freno a mano,
occor-re portarlo nella posizione “ore 12”.Cambiare
la posizione del perno distanziatore in base al tipo di
cerchio (a 4 o 5 fori), oppure inserire gli adattatori.

ﬁ quando si utilizza lI'accessorio
standard,l'equilibratura dei cerchioni & necessaria
solo in caso di:

e eventuale danneggiamento dei cerchioni

e unita di fissaggio difettose

e prescrizioni del costruttore del veicolo

Quando si utilizza I'accessorio specifico per veicoli,
I'equilibratura dei cerchioni non & necessaria in quanto
i tastatori dell'acces.
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4.7.3 Supporto di serraggio Quick 4.8 Posizione dei rilevatori di misura

o

]1 All’occorrenza togliere i copriruota e pulire i ruota anteriore sinistra ruota anteriore destra
cerchioni e i fori di alloggiamento perno per i
supporti di serraggio.

Accertarsi che

e isupporti di serraggio siano saldamente fissati al
pneumatico

e |e staffe di serraggio facciano presa sicura nel profilo ruota posteriore sinistra ruota posteriore destra
del pneumatico

1. Regolare i perni di contatto inferiori in plastica sulla
dimensione del cerchione in base al riferimento.

2. Poggiare il supporto con i perni di contatto inferiori
nel bordo del cerchione ed avvicinare quello superio-
re al bordo del cerchione e serrarlo. Tab. 3:  Posizioni dei rilevatori di misura

3. Spingere entrambe le leve di serraggio in direzione o
della ruota fino a portarle in una posizione parallela ]1 La collocazione dei rilevatori di misura sul veicolo
alla ruota. Contemporaneamente spingere entrambi i é predefinita e viene illustrata tramite i seguenti
bracci di serraggio contro il profilo del pneumatico e pittogrammi.
rilasciare le leve di serraggio.

4. Dopo il fissaggio estrarre le due impugnature a
scomparsa delle leve di serraggio anteriori.

Fig. 17:  Supporto di serraggio Quick

ﬁ Grazie alla fabbricazione molto precisa di questi
supporti € superfluo effettuare una compensazione
dello squilibrio dei cerchioni se i cerchioni sono privi
di danni. Solo se si sospettano danni dei cerchioni &
necessario effettuare la compensazione dello squilib-
rio dei cerchioni.
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4.9 Applicazione dei rilevatori di misura 3. Allineare i rilevatori di misura in base alla livella e ser-
rarli con le viti ad alette dei supporti di serraggio.

49.1 Collegamento meccanico

1\

Fig. 18: Rilevatore di misura

1 Perno ad innesto

2 Superfici di contatto

1. Per proteggere il perno e la bussola, oliare legger-
mente i perni ad innesto dei rilevatori di misura (pos.
1).

o

]1 Mantenere sempre pulite le superfici di contatto
(pos. 2) per il caricamento degli accumulatori (fig. Fig. 21:  Allineamento dei rilevatori di misura
17).

4.9.2 Collegamento elettrico

Collegare il kit di cavi o prepararlo per un eventuale

funzionamento di emergenza in caso di disturbi della

versione cordless:

1. Collegare i due rilevatori di misura anteriori con i
due cavi di collegamento lunghi al carrello.

2. Utilizzare i cavi di collegamento corti per collegare i
rilevatori di misura anteriori con quelli posteriori.

o
]1 Accertarsi che tutti i collegamenti abbiano un

Fig. 19:  Posizionamento dei rilevatori di misura sulle ruote contatto affidabile!
anteriori

w

2. Introdurre i quattro rilevatori di misura nei supporti Collegare FWA 43xx [ 44xx alla rete elettrica.
di serraggio. 4. Premere il tasto ON (reset) su tutti e quattro i
o rilevatori di misura.
]1 Sulle ruote anteriori il braccio dei rilevatori di misura
deve essere rivolto nella direzione di marcia, mentre => FWA 43xx / 44xx & ora pronto al funzionamento.
sulle ruote posteriore esso deve essere rivolto nel
senso opposto alla direzione di marcia (fig. 18 e 19).

Fig. 20:  Posizionamento dei rilevatori di misura sulle ruote
posteriori
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4.10 Controllo Messa a punto delle livelle:
Prima di ogni misurazione del veicolo, Durante la messa a punto delle livelle vengono
FWA 43xx |/ 44xx effettua un autotest di tutti i visualizzati dei grafici per le singole livelle sullo
componenti elettronici. schermo (fig. 23). Inserire i rilevatori di misura nel
o dispositivo di calibrazione e allinearli esattamente
]J1 ! controllo della messa a punto per convergenza e secondo la livella meccanica nell’impugnatura dei
camber avviene per mezzo della misurazione in posi-  rilevatori di misura.
zione rovesciata (vedi il capitolo 6.4). Facendo clic sul pulsante "Salva" i grafici delle livelle

sullo schermo vengono confrontati con le livelle dei
rilevatori di misura e calibrati.

4.11 Programma di messa a punto
(calibrazione)

Il programma di messa a punto comprende la messa a

punto di convergenza e camber e delle livelle nonché un

protocollo della messa a punto.

o
]1 Presupposto per I’esecuzione della calibrazione é il
dispositivo di calibrazione.

Fig. 24:  Grafico livelle

Fig. 22: Dispositivo di calibrazione

Con il programma di messa a punto, FWA 43xx / 44xx
viene sottoposto a diversi cicli di test e viene effettuata
la messa a punto. Per garantire un’elevata precisione di
misurazione e una perfetta messa a punto € necessario
seguire precisamente le istruzioni fornite dal program-
ma di messa a punto. Con il pulsante "Messa a punto"
si salvano le singole fasi della messa a punto e si richia-
mano le schermate successive.

Regolazione livelle

_ x| » A i

Fig. 23: Programma di messa a punto

ﬁ Al termine della messa a punto per convergenza e
camber viene richiamato il protocollo della messa a
punto e i valori della messa a punto vengono salvati
e possono essere stampati.
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5. Descrizione del programma 5.4 Routine di misurazione

5.1 Funzioni dei tasti 2
F1  Reset della F6 Stampa S,
>

)
misurazione
F2 Indietro F7 Misurazione in =
posizione sollevata
F3  Avanti F8 Livelle Prepaneiote patied & BOSCH
. . » &8 A i
F4  Esci F9 Schermata panoramica
- : . Preparazione:
F5  Guida online F10 Grandezze di misura Selezione di cliente e veicolo
addizionali Lista ispezioni e operazioni
preliminari

o i i .
]| La disponibilita o meno dei tasti funzione dipende Misurazione standard: .
. o Compensazione squilibrio cerchioni,
dal contenuto delle finestre di dialogo. misurazione di entrata guidata dal
e programma, lavori di regolazione

e misurazione di uscita, stampa
del protocollo di misura

5.2 Struttura del programma

- . @ Misurazione rapida:

Fasi del programma FWA 43xx [ 44xx  Capitolo Compensazione squilibrio cerchioni,

Preparazione o 5.3 diagnosi, lavori di regola_zio.ne,
stampa del protocollo di misura

Misurazione standard X 5.4.1/5.4.2

B - - Misurazione facoltativa:
Misurazione rapida X 5.4.3 Ei i Schermata panoramica e grandezze

di misura addizionali,

Misurazione facoltativa X 5.4.4 Syied .
valori di misura asse posteriore e asse
Manutenzione X 5.5 anteriore, stampa del protocollo di misura
Lavori di manutenzione:
g \ protocollo versioni e stato
: dell’ hio,
5.3 Preparazione ¢ appareccnlo,
misurazione angolo diretta e
M— programma di messa a punto,
# impostazioni di sistema e opzioni
(2]
£
(273
< » A i
[ ]
“ Selezione del cliente

Selezione del veicolo e valori di
A} 4 regolazione specifici del veicolo

=N

R Lista ispezioni
S p

ﬁ Operazioni preliminari

e}
]1 Indicazioni sulle singole fasi del programma sono
disponibili nella guida online.
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5.4.1 Misurazione standard

'O>

o

«®| ¥~ i
P
( ’ Compensazione squilibrio cerchioni
o

M Misurazione di entrata
¥,

Lavori di Asse posteriore Incidenza Asse anteriore
regolazione

% Misurazione di uscita
k . . .
Protocollo di misurazione

5.4.2 Misurazione rapida

» A i

e

( ’ Compensazione squilibrio cerchioni
o

Misurazione di entrata

K

Lavori di Asse posteriore Asse anteriore Schermata panoramica
regolazione con ausili per la regolazione

[~
Protocollo di misurazione
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5.4.3 Misurazione facoltativa

Schermata panoramica Grandezze di misura addizionali

ﬁ} 7 ‘\ivf AU V4
Valori convergenza/ Angolo di spinta Convergenza Scostamento convergenza
camber asse posteriore asse posteriore asse posteriore

Y \VARY
G G =
Valori convergenza/ Regolazione incidenza Convergenza Scostamento convergenza
camber asse anteriore asse anteriore asse anteriore

(5= £ = (V]

Incidenza

Protocollo di misurazione

Angolo incluso Inclinazione Disassamento ruote
perni di snodo

5.5 Manutenzione

(mz

- |
®©
+a
»| & i
&c%o Protocollo versioni
g‘, Stato apparecchio
*
o B Misurazione angolo diretta
b Programma di messa a
punto (calibrazione)
A
- : g E Impostazioni di sistema amministratore
g \ Opzioni
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5.6 Visualizzazioni dei valori di misura 5.6.2 Asse anteriore

5.6.1 Colore
Il colore del valore di misura indica se il valore di
misura si trova entro la tolleranza:

v

-0°30°  +8°00°  +0°30° -0°30°  +8°00°  +0°30°

-0°03'  +0°03'  +0°03' +0°03'  +0°03"

Fig. 25: Indicazione valore di misura | K| | A G| e i
Fig. 26:  Valori di misura dell’asse anteriore
1 Camber lato sinistro e lato destro

Visualizzazione  Significato

Testo verde Il valore di misura & entro la 2 Incidenza lato sinistro e lato destro
tolleranza del valore nominale 3 Semiconvergenza lato sinistro e lato destro

Testo nero, Il valore di misura & fuori dalla

sfondo rosso tolleranza del valore nominale

5.6.3 Asse posteriore

Tab. 4:  Descrizione della visualizzazione dei valori di misura

o

]1 La freccia al di sopra del valore di misura indica la
collocazione del valore di misura rispetto al valore
nominale.

o

]1 La chiave meccanica raffigurata all’interno di una
casella di un valore di misura segnala che occorre
richiamare un ausilio per la regolazione.

+0°05"

-0°05" +0°10° +0°05"
o
<f lml

_ | K| »| A| oy e

+0°03"

"

Fig. 27: Valori di misura dell’asse posteriore

1 Camber lato sinistro e lato destro
2 Semiconvergenza lato sinistro e lato destro
3 Convergenza totale

5.7 Aggiornamento dei dati nominali
LCaggiornamento dei dati nominali & descritto nelle
istruzioni 1 690 326 003 separate.
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6. Manutenzione

6.1 Pulizia

e Pulire I'alloggiamento e I'indicazione del carrello solo
con un panno morbido e un detergente neutro.

e Non utilizzare detergenti abrasivi e stracci pesanti da
officina!

e Pulire il monitor con uno speciale panno in
microfibra.

6.4  Controllo dei rilevatori di misura
Il controllo dei rilevatori di misura avviene per mezzo
della misurazione in posizione rovesciata.

Fissare i supporti di serraggio rapido alle
ruote. Montare i rilevatori di misura sulle
bussole dei supporti di serraggio rapido.
Non muovere il veicolo.

6.2 Ricambi e parti soggette a usura

Denominazione Codice di

ordinazione
1690 311 002

Piastra girevole

Unita PC 1693 770 009

Dispositivo bloccafreno 1 690 401 006

Dispositivo bloccavolante 1690 401 007

Rilevatore di misura ¥

Scatola di distribuzione 1690 501 009

Scatola di misurazione 1690 323 007

Staffe di serraggio con rivestimento 1690 311 003

Staffe di serraggio senza rivestimento 1690 311 004

Kit di cavi 1690401012

a seconda della versione (vedi 3.2)

Tab. 5:  Ricambi e parti soggette a usura

6.3 Elimination
Ce FWA 43xx [/ 44xx est soumis a la
directive européenne 2002/96/CE (DEEE).
Les appareils électriques et électroniques

BN usagés, y compris leurs cables, accessoires,

piles et batteries, doivent étre mis au rebut
séparément des déchets ménagers.
> A cette fin, recourir aux systemes de
reprise et de collecte mis a disposition.
> La elimination en bonne et due forme des
FWA 43xx / 44xx permet d‘éviter de
nuire a I‘environnement et de mettre en
danger la santé publique.

6.4.1 Misurazione 1 - controllo di convergenza e

camber in direzione contromarcia

> Scambiare il rilevatore di misura sul lato anteriore
sinistro con il rilevatore di misura sul lato posteriore
destro.

> Scambiare il rilevatore di misura sul lato anteriore
destro con il rilevatore di misura sul lato posteriore
sinistro.

> Portare tutti i rilevatori di misura con la livella
nell’acqua; durante questa operazione, non muovere
il veicolo.

> Mediante i cavi di collegamento collegare i rilevatori
di misura al carrello.

> Premere il tasto <F1> Esci

> Tasto <F9> Schermata panoramica

> Girare il volante finché come angolo di spinta viene
indicato "0".

> Effettuare la misurazione della convergenza totale
sull’asse anteriore e sull’asse posteriore secondo il
foglio di misura ed annotare i valori.

> Effettuare la misurazione del camber sull’asse
anteriore e sull’asse posteriore secondo il foglio di
misura ed annotare i valori.

6.4.2 Misurazione 2 - controllo di convergenza e

camber in direzione di marcia

> Portare il veicolo sulla postazione di misurazione
senza posizionarlo sulle piastre girevoli.

> Applicare il dispositivo bloccafreno.

> Fissare i supporti di serraggio rapido.

> Posizionare i rilevatori di misura ed allinearli in
orizzontale servendosi delle livella, quindi accendere
I’apparecchio.

> Mediante i cavi di collegamento collegare i rilevatori
di misura al carrello.

> Premere il tasto <F1> Esci

> Tasto <F9> Schermata panoramica

> Effettuare la misurazione della convergenza totale
sull’asse anteriore e sull’asse posteriore secondo il
foglio di misura ed annotare i valori.

> Effettuare la misurazione del camber sull’asse
anteriore e sull’asse posteriore secondo il foglio di
misura ed annotare i valori.
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6.4.3 Esempio foglio di misura per il controllo dei rilevatori di misura

Ditta: xyz
Numero materiale rilevatore di misura: 1 690 xxx Xxx Data di fabbricazione (FD): 2008
Misurazione eseguita da parte di in data:
Misurazione 1 Colonna 1 Misurazione 2 Colonna 2 Colonna 3
Riga in direzione Segno Valore di in direzione Segno Valore di  Segno Differenza
di marcia misura contromarcia misura
Convergenza Convergenza
1 Convergepza totale : 3 Convergen;a totale 5 " o —
lato anteriore lato posteriore 1
5 Convergenza totale 30" Convergenza totale 97! 3 J
lato posteriore lato anteriore ) 7 +
Camber Camber
Camber lato Camber lato
3 anteriore sinistro  ~ 41 posteriore destro 40 ) 1
4 Camper lato A 36 Cambgr Iato' . ) 33 B 3 —_—
anteriore destro posteriore sinistro 10
Camber lato . Camber lato . |
5 posteriore sinistro ~ 1°25 anteriore destro ) 1°27 + 2
Camber lato Camber lato
6 = 1°44' 1°45' + 1

posteriore destro anteriore sinistro

6.4.4 Foglio di misura per il controllo dei rilevatori di misura da parte del cliente

Ditta:
Numero materiale rilevatore di misura: 1 690 Data di fabbricazione (FD):
Misurazione eseguita da parte di: in data:
Misurazione 1 Colonna 1 Misurazione 2 Colonna 2 Colonna 3 Colonna 4
Riga in direzione Segno Valore di in direzione Segno Valore di Segno Differenza
di marcia misura contromarcia misura
Convergenza Convergenza
Convergenza Convergenza
1 totale lato totale lato
anteriore posteriore
Convergenza Convergenza
2 totale lato totale lato
posteriore anteriore
Camber Camber
Camber lato Camber lato
3 anteriore posteriore
sinistro destro
Camber lato Camber lato
4 anteriore posteriore
destro sinistro
Camber lato Camber lato
5 posteriore anteriore
sinistro destro
Camber lato Camber lato
6 posteriore anteriore
destro sinistro
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6.4.5

Colonna Riga

Operazione

Valutazione del foglio di misura per il controllo dei rilevatori di misura

In caso di segni diversi, detrarre il valore di misura piu piccolo da quello pit grande ed annotare il risultato nella

le2 le2 colonna 3. Annotare il segno del valore pit grande nella colonna 3.
In caso di segni identici, sommare i valori di misura ed annotare il risultato con il relativo segno nella colonna 3.
In caso di segni identici, detrarre il valore di misura piu piccolo da quello pit grande ed annotare il risultato nella
colonna 3. Se il valore di misura pil grande si trova nella colonna 1, il segno rimane invariato, se il valore di misura
da3ab pil grande si trova nella colonna 2, il segno cambia.

In caso di segni diversi, sommare i valori di misura ed annotare il risultato nella colonna 3. Riportare il segno della

colonna 1 nella colonna 3.

Vanno confrontati:

1con2

In caso di segni diversi, sommare i valori di misura ed annotare il risultato nella colonna 4.
In caso di segni identici, detrarre il valore di misura piu piccolo da quello pil grande ed annotare il risultato nella

colonna 4.

3con6

4 conb

In caso di segni diversi, detrarre il valore di misura piu piccolo da quello pit grande ed annotare il risultato nella

colonna 4.

In caso di segni identici, sommare i valori di misura ed annotare il risultato nella colonna 4.

| risultati nella colonna 4 non dovrebbero essere superiori a 3'. Qualora essi siano superiori, cio significa che sono
stati commessi degli errori di misurazione, ad es. il veicolo o i supporti di serraggio rapido sono stati modificati.

E necessario ripetere la misurazione.

| valori di misura della colonna 3 non dovrebbero essere superiori a 6'. In caso di scostamenti
maggiori € necessario ripetere la messa a punto dell’apparecchio. In questo caso rivolgersi al

servizio assistenza.

6.5 Avvertenze in caso di guasto

6.5.1

Descrizione/messaggio

Messaggi di errore o di avvertimento

Rimedio/misure risolutive

"Apparecchio fuori
tolleranza".

Danneggiamento meccanico di un rilevatore

di misura, rilevatore di misura sregolato.

Ripetere la messa a punto dell’apparecchio
(calibrazione); informare il servizio assistenza

"Percorso di misurazione
interrotto".

Assenza di collegamento visivo tra le

telecamere opposte dei rilevatori di misura.

Veicolo con spoiler o telaio ribassato.

Realizzare un collegamento visivo.

Riaccendere i rilevatori di misura.

Premere il tasto "C".

Accessori speciali: utilizzare il corrispondente adattatore spoiler.

"2 percorsi di misurazione
paralleli interrotti".

| rilevatori di misura sono montati
nella sequenza errata.

Montare i rilevatori di misura nella posizione corretta (vedi 4.8).

Sullo schermo compare
per breve tempo il
messaggio "Trasmissione
dati al rilevatore di
misura disturbata".

E in corso la ricerca di nuovi percorsi
di collegamento per la trasmissione
dati ai rilevatori di misura.

Ignorare il messaggio di errore.

Sullo schermo compare il
messaggio costante "Tras-
missione dati al rilevato-
re di misura disturbata".

Il tasto “C" non & stato premu-

to prima della misurazione.

| rilevatori di misura non sono attivati.
Non & impostato correttamente il nume-

ro impianto (canale di radiotrasmissione).

| rilevatori di misura non sono cari-
chi (in caso di modalita via radio).
| rilevatori di misura non sono colle-
gati (in caso di modalita via cavo).

Premere il tasto "C". Attivare i rilevatori di misura e aziona-

re il tasto “C“ sull’apparecchio. Per ogni rilevatore di misu-

ra impostare il numero impianto (canale di radiotrasmissio-
ne) (vedi guida online). Caricare i rilevatori di misura.
Controllare il collegamento a spina e il ca-

vo che porta ai rilevatori di misura.

Scegliere ed impostare un numero impianto (canale di ra-
diotrasmissione) diverso (vedi guida online).

Rispettare le avvertenze per la modalita via radio fornite nel ca-
pitolo 2.4, effettuare una prova con il collegamento via cavo.

Sullo schermo compa-

re per breve tempo il mes-
saggio "Scatola di misura-
zione non raggiungibile".

Il collegamento al processore di co-
municazione nella scatola di mi-
surazione viene ristabilito.

Ignorare il messaggio di errore.

Sullo schermo compare
il messaggio costante
"Scatola di misurazione
non raggiungibile".

Nessun collegamento tra unita PC

e processore di comunicazione
(scatola di misurazione).

Tensione di rete errata.

Crash del programma.

Processore di comunicazione difettoso.

Controllare il cablaggio dall’unita PC al processore di comu-
nicazione (nella scatola di misurazione). Commutare il selet-

tore della tensione di rete nella scatola di misurazione sul-

la tensione corretta. Informare il servizio assistenza.

Staccare la spina di rete e innestarla nuovamente dopo 10 secondi.

"Errore convergenza",
"Errore camber",
"Limitazione segnale".

Irradiazione solare diretta sulla
telecamera del rilevatore di misura.
Rilevatore di misura difettoso.

Spegnere |a telecamera.
Informare il servizio assistenza.

Tah. 6:

Errori nello svolgimento funzionale
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6.5.2  Errori nello svolgimento funzionale

Descrizione Possibile causa

Windows non si avvia piu a causa Dopo l'installazione di Windows
della registrazione mancante la versione di Windows non
e stata registrata.
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Rimedio

Registrare la versione di Windows
via Internet o telefono.

FWA 43xx / FWA 44xx funziona
solo nella modalita Demo.

Il dongle non & innestato.
Licenza mancante.

Innestare il dongle.
Eseguire |'attivazione.

Alimentazione di tensione mancante.
Interruttore di spegnimento azionato.
Cavo di allacciamento difettoso.

Nessuna schermata e le spie
di controllo nell’unita PC e
nel monitor sono spente.

Controllare la presa di rete, il fusibile di rete e

il collegamento alla rete (stazione di carica).
Accendere I’interruttore di spegnimento sul carrello.
Sostituire il cavo di allacciamento.

Nessuna schermata e la spia di
controllo nell’unita PC & accesa

Monitor spento.

Regolazione non corretta di
luminosita e contrasto.
Collegamento a cavo difettoso.
Monitor difettoso.

Accendere il monitor (interruttore

vicino allo schermo).

Regolare luminosita e contrasto.

Controllare il collegamento dal monitor all’unita
PC ed eventualmente sostituire il cavo.
Informare il servizio assistenza.

Cattiva qualita dell’immagine Regolazione non corretta del monitor.

Monitor o scheda grafica difettosi.

Regolare luminosita, contrasto, altezza
immagine e posizione immagine.
Informare il servizio assistenza.

Telecomando non funzionante Assenza di collegamento

visivo con I'apparecchio.

Batteria scarica del telecomando.
Il programma "RemoteControlEx"
non €& avviato.

Il programma "RemoteControlEx"

non & configurato correttamente.

Cambiare posizione del telecomando
(collegamento visivo con I’'apparecchio).

Inserire una nuova batteria.

Avviare il programma.

Eseguire la configurazione secondo la guida online.

Gli accumulatori nei rilevatori di ~ L’apparecchio non & collegato
misura non vengono caricati o stabilmente alla tensione di rete.
non vengono caricati a sufficienza | contatti dei rilevatori di

misura sono difettosi.

Il cablaggio e difettoso.

La scatola di misurazione e difettosa.

Modificare il collegamento alla rete

elettrica. Non disinserire la tensione di

rete tramite I’interruttore principale.

Durante la collocazione dei rilevatori di misura
negli alloggiamenti di carica sul carrello
accertarsi che si accenda la spia di controllo.
Controllare il cablaggio dalla scatola di
misurazione verso i contatti di carica.
Informare il servizio assistenza.

Nessuna stampa del protocollo
oppure stampa di cattiva qualita

Stampante spenta.

Carta della stampante consumata.
Cartuccia consumata.

Inserimento non corretto della carta.
Cablaggio tra stampante e

unita PC difettoso.

Impostazione non corretta

della stampante.

Stampante con interfaccia difettosa.

Accendere la stampante.

Inserire nuova carta.

Sostituire la cartuccia.

Controllare la guida della carta.

Controllare il cablaggio e il collegamento

a spina della stampante.

Installare la stampante secondo il manuale.
Informare il servizio assistenza.

Tab. 7:  Errori nello svolgimento funzionale

(@]
]1 Ulteriori messaggi di errore vengono spiegati nella guida online azionando il "pulsante Guida" o il tasto F5.

Robert Bosch GmbH
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L] o L] N . . .
7. Dati tecnici 7.3  Dimensioni e pesi
: a.mpl .I misurazione e precisioni di Dimensioni alt. x largh. x prof.: 1520 x 880 x 770 mm
misurazione
Peso ca. 110 kg

Possibilita di misurazione Campo di Precisione di

misurazione misurazione (AL Temperature e ambiente di lavoro

+
N
o
B
@

Convergenza totale
(asse ant. + asse post.)

Funzione Specifiche

- Temperatura di esercizio +5°C-+40°C

Semiconvergenza +90 £
(asse ant. + asse post.) Temperatura di magazzinaggio -20 °C - +60 °C
Camber +3° £2' Gradiente termico 20 °C/ora
Disassamento ruote (asse ant.)  +2° Z Umidita dell’aria rel. di 10 % - 90 % (40°C)
Angolo di spinta +2° +2' funzionamento
Incidenza +18° +4' Gradiente rel. umidita dell’aria 10 %/ora
Inclinazione perni di snodo +18° 4 Max. altitudine di funzionamento -200 m - 3000 m

: - R ;
Dliiret ez alisol ol cise 2z 20 4 Max. altitudine di trasporto -200 m - 12000 m
Campo di correzione incidenza +7° +4'
Disassamento ruote ¥ +2° +2' .

: : 7.5 Alimentatore
Differenza di passo ) +2° +3'
Scarto laterale sinistro/destro +2° +2' Funzione Specifiche
Differenza di carreggiata +2° £3 Tensione d’ingresso 100-240V AC (10 A)
Scarto assi (asse post.) +2° +3' Frequenza d'ingresso 50 - 60 Hz

Potenza 0,5 KW

Y non per FWA 43xx

7.2 Campi di frequenza

Il campo di frequenza dei sistemi radio &, a seconda
della versione dei rilevatori di misura, di 433 MHz o
2,4 GHz.

o
]1 Tener conto delle limitazioni della radiotrasmissione
indicate nel capitolo 2.4.
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1. Anviandasymboler

2. Anvandaranvisningar

1.1 Dokumentation

Piktogram i forbindelse med signalorden fara, varning
och se upp ar varningsanvisningar som hanvisar till en
indirekt eller mojlig fara for anvandaren.

Fara!
Direkt hotande fara som kan orsaka allvarlig
kroppsskada eller déd.

allvarlig kroppsskada eller dod.

2.1 Viktiga anvisningar

Viktiga anvisningar betraffande éverenskommelsen
avseende upphovsmannaratt, ansvar och garanti, an-
vandargruppen och om foretagets skyldigheter hittar

du i den separata anvisningen "Viktiga anvisningar och
sakerhetsanvisningar till Bosch TEST EQUIPMENT". Des-
sa ska lasas noggrant innan du tar i drift, ansluter och
anvander FWA 43xx [/ 44xx och féljas i samband

med namnda steg.

Se upp!
Eventuellt farlig situation som kan orsaka latt
kroppsskada eller stérre materiell skada.

Varning!
é Eventuellt farlig situation som kan orsaka

! Obs! — varnar for situationer som eventuellt kan
skada FWA 43xx / 44xx, matobjektet eller ett
objekt i narheten.

Férutom varningsanvisningarna anvands féljande sym-
boler:

o
]1 Info — Anvandningsinstruktioner och annan nyttig
information.

> Uppmaning till aktion i ett steg — uppmaning till akti-
on som bestar av endast ett steg.
= Delresultat — nom begard aktion visas ett delre-

sultat.
=> Slutresultat — i slutet av begard aktion visas slutre-
sultatet.
1.2 FWA 43xx [ 44xx
Avfallshantering
E Elektriska och elektroniska apparater inklusive
ledningar och tillbehér samt ackumulatorer
B och batterier far inte disponeras med hushall-

savfall.

2.2 Sakerhetsanvisningar

Alla sakerhetsanvisningar hittar du i den separata
anvisningen "Viktiga anvisningar och sakerhetsanvis-
ningar till Bosch TEST EQUIPMENT". Dessa ska lasas
noggrant innan du tar i drift, ansluter och anvander
FWA 43xx [ 44xx och féljas i samband med namn-
da steg.

23 Elektromagnetisk talighet (EMV)
Detta ar en klass A FWA 43xx / 44xx enligt
EN 61 326.

o
]1 Denna FWA 43xx / 44xx kan fororsaka storningar
i bostadsomraden. | detta fall &r den driftsansvarige
skyldig att vidta lampliga atgarder.

24 Inskrankta radiofunktioner
Axelmatapparaterna med datadverféring per radio ar
utrustade med radioenheter antingen med frekvensen
433 MHz eller 2.4 GHz.

24.1 ISM-band 2,4 GHz

Radioforbindelsen 2,4 GHz gar i det fria 2,4 GHz-ISM-
bandet (ISM: Industrial, Scientific, Medical).

Staten reglerar inte detta frekvensomrade och det

far darfér anvandas i de flesta ldnderna utan licens.
Dérav foljer att manga apparater anvander detta
frekvensband. Risk finns att frekvenspaverkan leder till
stérningar.

Alltefter miljoférhallandena kan férbindelsen menligt
paverkas av t.ex. WLAN-férbindelser (WLAN: Wireless
Local Area Network), sladdldsa telefoner, Bluetooth.
Vid anvandning av pacemaker eller andra livsviktiga
elektroniska apparater boér man vara forsiktig vid bruk
av radioteknik, eftersom en negativ inverkan inte kan
uteslutas.
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2.4.2 ISM-band 433 MHz

Radiofoérbindelsen 433 MHz ligger inom 433 MHz-ISM-
bandet. Detta frekvensomrade kan anvandas inom
Europa, Afrika och framre Orienten. Paverkan ar inte sa
hoég som inom 2,4 GHz-omradet.

ﬁ For undvikande av stoérningar kan fér bada
varianterna 6 olika radiokanaler (channel) valjas.
Frekvenspaverkan fran andra apparater kan pa detta
satt undvikas (se online-hjalp).

ﬁ Vid anvandning av pacemaker eller andra livsviktiga
elektroniska apparater bér man vara forsiktig vid
bruk av radioteknik, eftersom en negativ inverkan
inte kan uteslutas.

o
]1 Vid problem med radioférbindelsen kan apparaten
alternativt anvandas med kabel.

3. Produktbeskrivning

3.1 Avsedd anvandning

FWA 43xx / 44xx kan endast anvandas for
chassiuppmatning pa personbilar och latta nyttofordon.
All annan anvandning anses inte vara andamalsenlig.

3.2 Utforanden

z &
= 0]
bcb e ™ < .
Utforande o5 & Q ~ g
s £ 3 8 3
s = g &
FWA 4310 2 2 X -
FWA 4330 2 2 = X = =
FWA 4332 2 2 = = X =
FWA 4410 4 = X = = =
FWA 4415 4 = = = X
FWA 4430 4 - - X - -
FWA 4432 4 = = = X =
FWA 4435 4 = = X =
FWA 4437 4 - - - X
Tab. 1:  Utféranden FWA 43xx / 44xx

o

]J1 For forenkling och precision av félgskevhets-
kompensering finns matvardessensorer med en
resolver att tillga.

o

J1 ! leverans av S-versioner ingar inte
universalsnabbspannshallaren och inte heller
vridstodet.

Robert Bosch GmbH
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3.3 Apparatbeskrivning FWA
FWA 43xx / 44xx kan med den mobila
apparatvagnen anvandas pa olika matplatser.

Basversionen bestar av en mobil apparatvagn med
monitor, tangentbord, mus, musmatta, dator, skrivare och
radiomatvardessensorer. | apparatvagnens sidovaggar
finns stéd for forvaring av matvardessensorerna. Nar
matvardessensorerna sticks in, laddas sensorernas
batterier automatiskt upp (dven om uttagsskenan ar
frankopplad).

! Vid transport av apparatvagnen skall matvardes-
sensorerna tas bort, i annat fall finns risk for att
installningen foérandras eller att de skadas.

Fig. 1: Framvy FWA 43xx / 44xx med tillbehér

Monitor

Tangentbord

Mus

Skrivare

Maétvédrdessensor (MWA) pa laddningsstation )
PC-datorenhet

Vridstéd ¥

Kabelsats fér matvdrdessensorer

Jack for kabelsats ¥

©oONOOOONWNR

=

Las upp och lossa stickanslutningarna. Skruva inte bort dem,
detta férstor stickproppen.

2} Matvdrdessensorerna laddas upp nar FWA ar anslutet till nitet
oberoende av om uttagsplinten ar in- eller urkopplad.

3 alltefter utférande.

Fig. 2:

GONWN R

Sedd fran baksidan FWA 43xx / 44xx
Uttagsplint

Kabelhallare

Rattlds

Bromsspéannare

Férdelningsbox (kabel) eller méatbox (radio)

Fordelningsboxen och matboxen matas med
spanning direkt via natledningen och kopplas inte
in eller ur via uttagsplinten. Darfér skall FWA for
en langre arbetspaus kopplas fran natet (dra ut
stickproppen).

1690 326 001 | 2008-09-17
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3.4 Matvardessensor 3.4.2 Radiomitvirdessensorer
o
3.4.1 Kabel for matvardessensor ]1 Vid tomma batterier eller radiostérning kan

matningen fortsattas med kabelsats.
! Nar kabelsatsen tas bort skall anslutningskabeln

lossas genom upplasning av stickproppen. ! Nar kabelsatsen tas bort skall anslutningskabelns
Vrid inte stickproppen; stickproppen och kabeln kan stickpropp dras upp lodratt. Vrid inte stickproppen,
forstoras. stickproppen och kabeln kan férstoras.

Fig. 3: Matvéardessensor lang, fram och bak

1 CCD-kamera Fig. 6: Métvédrdessensor lang, fram och bak

2 Libell 1 CCD-kamera

3 Tangentbord 2 Libell

4 Anslutning for dataéverféring 3 Tangentbord

5 Anslutning fér vridstéd ¥ 4 Anslutning for dataéverféring

6 Stjdrngreppsskruv fér lasning av resolvern ¥ 5 Anslutning for vridstéd ¥

Y alltefter utférande 6 Stjarngreppsskruv fér Idsning av resolvern ¥
7 Antenn
1)

alltefter utférande

Fig. 4: Matratzendrelles kort, bak
1 CCD-kamera

2 Libell 2
3 Tangentbord

4 Anslutning for datadverforing

Fig. 7: Métvérdessensor kort, bak

1 CCD-kamera
2 Libell
1
2 3 3 Tangentbord
— 4 Anslutning foér datadverforing
u o 5 Antenn

2

A A A
Fig. 5: Tangentbordet

1 Knapp Till (Reset)
2 Knapp fér kompensering av falgskevhet
3 Knapp lagring/nedsinkning av fordon
4 Indikering av fdlgskevhetskompensering 4 5 68
5 Indikering av lagring
6 Indikering Till Fig. 8: Utférande radiomatvardessensorer
1 Knapp Till (Reset)
2 Knapp for falgskevhetskompensering
3 Knapp lagring
4 Indikering av fédlgskevhetskompensering
5 Indikering lagring/nedsankning av fordon
6 Indikering Till
7 Indikering radiosdndare/mottagare
8 Indikering batteri:
fran: Batteriet ok
blinkar: Batterireservdrift
till: Batteriladdning
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3.5 Basleverans

Benamning

Apparatvagn v

Artikelnummer

PC-datorenhet ¥

TFT-monitor Y

Bromsspannare

1 690 401 006

Rattlas

1690 401 007

DIN A4 fargskrivare )

Universalsnabbspannfaste ¥

1690 311 001

Vridstod ¥

1690 311 002

Sats matvardessensorer V)

Bérdata-CD Oceanien V)

1690 328 017

Bordata-DVD USA Y

1690 328 016

Bordata-DVD personbil/vans

1690 328 008

Kabelsats

1690401 012

Tab. 2:  Basleverans
U alltefter utférande

3.6 Matmojligheter

Matmojligheter FWA 43xx / 44xx:
Total toe (VA + HA)

Enkelspar (FA + BA)
Skrankning

Hjuloffset (FA)

Koraxelvinkel

Caster

Toe in

Kurvtagningsvinkel
Casterkorrektionsomrade

Sparviddsdifferens
Axelférskjutning (BA)

Ytterligare matmojligheter FWA 44xx:

e Hjuloffset (BA)
e Hjulbasdifferens

Sidoforskjutning vanster/ héger

3.7 Specialtillbehor

Information om specialtillbehoéret kan du fa hos Bosch

auktoriserad aterforsaljare.

4. Manovrering

4.1 In-/urkoppling

1. Koppla pa med huvudstromstéllaren pa husets
bakvagg.

2. Koppla pa datorn med stromstallaren pa framsidan.

=¥ Operativsystemet WIN XP startar automatiskt upp.

ﬁ Innan apparaten kopplas fran, maste
FWA 43xx / 44xx via Windows-operativ-
systemet stdngas av. Fore aterinkoppling skall
FWA 43xx / 44xx vara minst 60 sekunder
avstangd.

4.2 Online-hjalp

Vid tryck pa knappen "F5" eller knappfaltet "Hjalp"
Oppnas online-hjalpen. Online-hjalpen kan under
matning hamtas nar som helst. Visat tema ar relaterat
till aktuell skarmbild.

4.3 Programinstallation

4.3.1 FWA systemprogram

Installationen av FWA-systemprogrammet och TDE-
programmet beskrivs i den separata anvisningen "Forsta
driftstart".

ﬁ Med TDE (Target Data Editor) kan i en egen anvéan-
dardatabank de fordon och tillhérande bérdata han-
teras som inte ingar i axelmatapparatens databank
for bordata.

4.3.2 FWA bordata och uppdatering av bérdata
Installationen av FWA boérdata och aktualiseringen
av FWA bordata beskrivs i den separata anvisningen
"Forsta driftstart".

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.4 Forberedelse av matplats

Tillaten hojdavvikelse:

e mellan vanster och hoger max. 1 mm

e mellan fram och bak max. 2 mm

e diagonalt mellan vanster fram och héger bak
max. 2 mm

e diagonalt mellan héger fram och vanster bak
max. 2 mm

4.4.1  Kontroll i grop

o

J1 Om s& behovs, skall héjdavvikelsen korrigeras med
underlagg pa vridstoden.

Fig. 9: Nivakontrollméatplats

4.4.2  Kontroll pa billyft

> Vid arbeten pa billyft se till att méat- och arbetshdj-
den ligger pa samma niva.

> Vridstdden skall med stift fastas pa billyften.

> Sakra fordonet med bromsspannare sa att det under
matning inte rullar ivag.

o
1 Avvég billyften enligt lyfttillverkarens uppgifter.

Fig. 10:

Billyft

4.5 Kontroll av fordonet

Prova och kontrollera fordonet och korrigera vid behov.

e Lika falg- och dackdimensioner

e Dackens lufttryck och ménsterdjup

e Fjadringens tillstand

e Lankarmarnas, hjullagrens och parallellstagsledernas
tillstand

e Provlasterna fordelade i fordonet

e Kontroll av hjulens falgskevhet

Fig. 11:  Vridstéd

Lasstiften skall vara instuckna pa vridstéden nar fordo-
net kérs upp pa matplatsen. Dra ut stiften nar fordonet
ar uppkoért och montera bromsspannaren.

Fig. 12:

Montering av bromsspdnnare

o
]1 Se till att den monteras korrekt sa att stolen och
ratten inte skadas. Lagg eventuellt en trasa under

Robert Bosch GmbH
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4.6 Montage/borttagning av rattsparren ! Anpassa spannmetoden till falgtyp och

Med rattsparren fixeras ratten och hjulen blockeras infastningsmojligheterna. Anvand speciella
1. Stéll upp rattspéarren pa stolen och tryck tallriken plastbelagda spannklor pa hogvardiga falgar.
mot satet. o
2. Skjut upp armarna pa ratten underifran och uppat. ]1 Genom att vrida gangspindeln kan universal-snabb-
3. Slapp tallriken sa att stolpolstringen trycker mot spannshallaren snabbt centreras mot féalgens cen-
ratten. trumaxel och spannas fast pa falgen inifran utat
4. Sparren tas bort i omvand ordningsfoljd. och utifran inat.

1. Spannklorna laggs an mot falghornets inre eller yttre
sida och trycks sedan

2. med vridspindeln utat eller inat mot falgen.

Fig. 13: Rattsparr

o
]1 Se till att den monteras korrekt sd att stolen och
ratten inte skadas. Lagg eventuellt en trasa under.

75
4.7 Montering av spinnhallaren Fig. 15:  Montering pa filghorn

4.7.1  Universalsnabbspinnshallare
! Kontrollera spannklornas halleffekt efter montering
pa dacket.

o
]l Vid anvéndning av universalspannhallare kravs en
falgskevhetskompensering online-hjalp.

Fig. 14:  Universalsnabbspannshallare

o
]1 Universalsnabbspénnshallaren passar for alla stal-
och aluminiumfalgar mellan 10" och 21" for alla

bilfalgar utan adapterhal.
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4.7.2 Multiquick-spannhallare

O . . . .

]1 Ta vid behov bort hjulkapslarna och rengér falgarna
och bulthalen fér spannhallaren.

Kontrollera att

e spannhallarna sitter stadigt pa dacket

e spannklorna griper in i diackets profil

e den belagda sakringshaken ar upphangd pa falgens
topp.

Multiquick-spannhéllaren kan fastas in pa tva satt.
a) Anviandning av standardavstandshallare och hylsor:

(@]
]1 Hylsorna ar avsedda fér softline-falgarna och skjuts
over distanshallarna.

1. Stall efter markning in de undre plastbultarna att
motsvara falgens storlek.

2. Lagg an hallaren med systembultarna i falghornet
och skjut den 6vre bulten mot falghornet och dra
fast.

3. Tryck bada spannarmarna mot hjulet tills de star
parallellt med hjulet. Tryck samtidigt bada spannar-
marna mot dackets profil och slapp spannarmarna.

4. Dra efter infastning ut framre spannarmarnas instick-
bara handtag.

Fig. 16:  Multiquick-spdnnhallare

b) Anvédndning av fordonsspecifika avstandsbultar och
adaptrar:

1. Rengér infastningshalen for distansbultarna och
adaptrarna.

2. Montera distansbultarna eller adaptrarna.

3. Tryck bada spannarmarna mot hjulet tills de star
parallellt med hjulet. Tryck samtidigt bada spannar-
marna mot dackets profil och slapp spannarmarna.

4. Dra efter infastning ut framre spannarmarnas instick-
bara handtag.

ﬁ Om en avstandsbult i skruven eller halet for
handbromsinstallning "tippar", skall den stallas
i lage "kl. 12". Stick in avstandsbultarna sa att
de motsvarar 4- eller 5-halsfalgarna eller sétt in
adaptrar.

o
]1 Rengdr bulthalen och fér in sensorstiften i falgens
hal.

ﬁ Nar universellt standardtillbeh6r anvands, kravs en
falgskevhetskompensering endast

e om man kan misstanka att falgarna skadas

e vid defekta spannhéllare

e nar biltillverkaren foreskriver sadan.

Nar fordonsspecifikt tillbehér anvands, utgar
kompensering av falgskevhet.

Robert Bosch GmbH
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4.7.3  Quick-spinnhallare 4.8 Matvardessensorernas lage
O . . . .
]1 Ta vid behov bort hjulkapslarna och rengér falgarna vanster framhjul héger framhijul

och bulthalen fér spannhallaren.

Kontrollera att
e spannhallarna sitter stadigt pa dacket
e spannklorna griper in i diackets profil

1. Stall efter markning in de undre plastbultarna att
motsvara féalgens storlek.

2. Lagg an hallaren med systembultarna i falghornet
och skjut den 6vre bulten mot falghornet och dra
fast.

3. Tryck bada spannarmarna mot hjulet tills de star
parallellt med hjulet. Tryck samtidigt bada spannar-

marna mot dackets profil och sldpp spannarmarna. Tab. 3:  Mdtvdrdessensorernas lige
4. Dra efter infastning ut framre spannarmarnas instick- o
bara handtag. ]1 Platsen fér métvardessensorerna pd fordonet ar

fastslagen och markt med féljande piktogram.

Fig. 17:  Quick-spdnnhallare

ﬁ En falgkompensering kan utga nar denna hallare ar
korrekt tillverkad och falgarna i felfritt tillstand. En
kompensering av falgskevhet kravs nar misstanke
finns att falgarna ar skadade.
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4.9 Placering av matvardessensorerna 3. Rikta in mitvardessensorerna med hjilp av libellen
och dra fast spannhallarens vingskruvar.

4.9.1 Mekanisk anslutning

1\

2

Fig. 18: Matvdrdessensor

1 Insticksbult

2 Kontaktytor

1. Inolja latt matvardessensorernas insticksbultar
(pos. 1) for att skydda bultarna och bussningarna.

o
]1 Hall kontaktytorna (pos. 2) for uppladdning av batte-  Fig. 21:  Inriktning av métvérdessensorerna
rierna rena (fig. 17).

4.9.2  Elanslutning

Anslut kabelsatsen for kabelversion eller férbered

noddrift for radioversion:

1. Anslut bada framre matvardessensorerna med de
langa anslutningskablarna till apparatvagnen.

2. Koppla med de korta anslutningskablarna ihop
framre och bakre matvardessensorerna.

o
]1 Kontrollera att alla stickproppar har bra kontakt!
3. Anslut FWA 43xx / 44xx till natet.

4. Tryck pa alla matvardessensorer ned TILL(Reset)-
Fig. 19:  Placering av métvdrdessensorerna fram knappen.

2. Forin de fyra matvardessensorerna i spannhallaren. =>» FWA 43xx [ 44xx ar nu driftklar.

o

]1 Harvid skall matvardessensorernas armar framtill
ligga i korriktningen och baktill mot korriktningen
(fig. 18 och 19).

Fig. 20:  Placering av mdtvdrdessensorerna bak
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4.10 Kontroll
Fore varje ny fordonsmatning kor FWA 43xx / 44xx
ett sjalvtest av alla elektronikkomponenter.

e}
]1 Kontrollen av sparvidds- och skrankningsjusteringen
sker med runtommatning (se kapitel 6.4).

4.11 Justeringsprogram (kaliberering)
Justeringsprogrammet omfattar sparvidds-,
skranknings- och libelljustering och ett
justeringsprotokoll.

o
]1 For kalibrering kravs en kalibreringsapparat.

Fig. 22: Kalibreringsapparat

Med justeringsprogrammet testas och justeras

FWA 43xx / 44xx stegvis. Folj exakt
justeringsprogrammets anvisningar for att
astadkomma hég matnoggrannhet och felfri justering.
Med knappfaltet "Justera" sparas de enskilda
justeringsstegen och hamtas foéljande mandversidor.

= Kirverksmitning - justering

Libelljustering

i

Fig. 23:

Justeringsprogram

o

]1 Efter avslutad spdrvidds- eller skrankningsjustering
hamtas justeringsprotokollet och justeringsvardena
sparas och kan skrivas ut.

Libelljustering:

Vid libelljusteringen visas libellgrafik pa bildskdarmen
(fig. 23). Stick in matvardessensorerna i
kalibreringsapparaten och rikta exakt upp med hjalp av
den mekaniska libellen i matvardessensorns handtag.
Med ett musklick pa knappfaltet "Lagra" jamfors

och kalibreras libellgrafikerna pa bildskdrmen med
matvardessensorernas libeller.

= Kerverksmitning - Libeller

Fig. 24: Libellgrafik
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(] (]

5. Programbeskrivning 5.4  Matrutiner
5.1 Knappfunktioner

F1  Aterstall matning F6 Utskrift

F2  Bakat F7 Matning upphajd

F3  Framat F8 Libeller

F4  Ga bort F9 Bildskarmsoversikt H— © BOSCH

» B8 A i
F5  Online-hjalp F10  Tillaggsmatstorheter
Forberedelse:

o B Urval av kund och fordon
]J1 Funktionsknapparnas tillganglighet ar beroende av ;ZZ‘:E:O”S“S“ och férberedande

dialogfénstrets innehall.
Standardmatning:

Kompensering av falgskevhet,
% programstyrd ingangsmatning,
5.2 Programstruktur s installningsarbete och utgangsmatning,
utskrift av matprotokoll
Programsteg FWA 43xx / 44xx Kapitel
- Snabbmatning:
Forberedelse X 5.3 @ Falgskevhetskompensering,
Standardmatning X 5.4.1/5.4.2 % diagnos, instéllningsarbeten,
e _— utskrift av matprotokoll
Snabbmatning X 5.4.3

Valfri matning:

Valfri matning X 5.4.4 Bildskarmsoversikt och
Underhall X 5.3 % tillaggsmatstorheter,

| il | bakaxel- och framaxelmatvarden,
utskrift av matprotokoll

Underhallsarbeten:

5.3 Forberedelse g \ Versionsprotokoll och apparatstatus,
— direkt vinkelmatning
i = och justeringsprogram,
systeminstallningar och alternativ

Gy s
G

« » A i

[ ]

' Kundurval

& Fordonsurval och fordonsspecifika
b 4 enkelvarden

Inspektionslista

Férberedande atgarder

(©]
]1 Anvisningar fér de enskilda programstegen hittas i
online-hjalpen.
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5.4.1 Standardmaitning

o
]

N 6o G Gow

Borao

5

—— :
Ra=s
( ’ Falgskevhetskompensering
a’

M Ingdngsmatning
q a"’

Installnings- Bakaxel Caster Framaxel
arbeten

% Utgangsmatning
k .
Matprotokoll

5.4.2 Snabbmaitning

» A i

oy,

( ’ Falgskevhetskompensering
et

H ngingsmatning
N o o E=)E

Installnings- Bakaxel Framaxel Bildskirmsoversikt
arbeten med installningshjalp

[~
Matprotokoll
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5.4.3 Valfri matning

Gz 8 8-
G G B @-
6m | 0 | (ED
N

K| »l & i

. —

=1 &

B .
Bildskarmsdversikt Tillaggsmatstorheter

7 U7 A 4 /

gﬁ@' L - Jwﬂ
Bakaxelvarden sparvidd/ Kéraxelvinkel Sparvidd bakaxel Sparavvikelse bakaxel

skrankning

R/ \ 7R/
Erre @‘p <
Framaxelvarden
sparvidd/skrankning

g = 7 (V]

Caster

Matprotokoll

Casterinstéllning Sparvidd framaxel  Sparavvikelse framaxel

innesluten vinkel Toe in Hjuloffset

5.5 Underhall

(mz

&;g, Versionsprotokoll

g" Apparatstatus

& e Direkt vinkelmatning

b Justeringsprogram (kaliberering)
A
- : L g E Systeminstallningar av administrator

g \ Alternativ
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5.6 Matvardesindikering 5.6.2 Framaxel
5.6.1 Fiarg

Matvardets farg anger om matvardet ligger inom
toleransen:

-0°03'  +0°03'  +0°03'

| K| | A oy| e

e

Fig. 25: Matvardesavsnitt |
Fig. 26:  Framaxelns mdtvdrden
1 Skrédnkning védnster och héger

Ll eIk 2 Caster vadnster och hoger

Gron text Matvardet ligger inom bdérvardets 3 Enkelspar vdnster och hoger
tolerans.

Svart text, Matvardet ligger utanfér borvardets

rod bakgrund tolerans. 5.6.3 Bakaxel

= Kirverksmtning - Instélningar - Vérden bakaxel

Tab. 4:  Beskrivning av métvardesindikering

o
]1 Pilen ovanfér matvardet anger matvérdet gentemot
borvardet.

o
J1 Skruvnyckeln som visas vid matvardet héanvisar till
hjalp som kan hamtas for installning.

_ | K| »| A| oy e

"

Fig. 27: Bakaxelns méatvirden

1 Skrdnkning vanster och héger
2 Enkelspar vdnster och héger
3 Total toe

5.7 Bordatauppdatering
Bordatauppdateringen beskrivs i den separata
anvisningen 1 690 326 003.
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6. Underhall

6.1 Rengoring

e Rengodr héljet och apparatvagnens display endast
med mjuka trasor och neutrala rengéringsmedel.

e Anvand inte skurande rengéringsmedel eller grova
verkstadstrasor!

e Putsa monitorn med en speciell fiberduk.

6.2 Reservdelar och slitdetaljer

Artikelnummer
1690 311 002
1693 770 009
1 690 401 006
1690 401 007

Beteckning
Vridstod
PC-datorenhet

Bromsspannare

Rattsparr

Matvardessensorer )

1690 501 009
1690 323 007
1690 311 003
1690 311 004
1690401012

Fordelningsbox
Matbox

Spannklor med belaggning

Spannklor utan belaggning

Kabelsats

alltefter utférande (se 3.2)

Tab. 5:  Reservdelar och slitdetaljer

6.3

it

Avfallshantering

Denna FWA 43xx [ 44xx ar under-

kastad det europeiska direktivet 2002/96/

EG (WSEEE).

Kasserade elektriska och elektroniska appa-

rater, inklusive ledningar och tillbehor, liksom

aven uppladdningsbara och ej uppladdnings-

bara batterier far inte avfallshanteras med

hushallsavfall.

> For avfallshanteringen anvander du de
returoch insamlingssystem som star till
forfogande.

> Med en korrekt avfallshantering av den
FWA 43xx / 44xx undviks skador pa
miljon och risker for den personliga saker-
heten

Underhall | FWA 43xx [ 44xx | 125 | sv

6.4 Kontroll av matvardessensorer
Matvardessensorerna kontrolleras med runtommatning.

Fast snabbspannshallaren pa hjulen.
Montera matvardessensorerna pa
snabbspannshallarnas hylsdon. Ror inte pa
fordonet.

6.4.1 Maitning 1 - Sparvidds- och

skrankningsméatning mot korriktning

> Byt ut matvardessensorn vanster fram mot
matvardessensorn hoger bak.

> Byt ut matvardessensorn hdger fram mot
matvardessensorn vanster bak.

> Stall med libellen vagratt in alla matvardessensorer;
rér inte pa fordonet.

> Anslut matvardessensorerna med
anslutningsledningarna till apparatvagnen.

> Tryck pad knappen <F1> Ldmna

> Knapp <F9> bildskarmsoversikt

> Vrid ratten tills kéraxelvinkeln "0" visas.

> Mat total toe fram och bak enligt matblad och
anteckna vardena.

> Mat skrankning fram och bak enligt matblad och
anteckna vardena.

6.4.2 Maitning 2 - Sparvidds- och

skrankningsmatning i korriktning

> Kor upp fordonet pa matplatsen - stall inte upp pa
vridstod.

> Satt in bromsspannaren

> Fast in snabbspannshallaren

> For in matvardessensorn och stall med libellen i
vagratt lage, koppla sedan pa apparaten.

> Anslut matvardessensorerna med
anslutningsledningar till apparatvagnen.

> Tryck pa knappen <F1> Ldmna

> Knapp <F9> bildskarmsoversikt

> Mat total toe fram och bak enligt matblad och
anteckna vardena.

> Mat skrankning fram och bak enligt méatblad och
anteckna vardena.

Robert Bosch GmbH

1690 326 001 | 2008-09-17



sv | 126 | FWA 43xx / 44xx | Programbeskrivning

6.4.3 Exempel pa mitblad fér kontroll av matvirdessensorerna

Foretag: Medelsvensson

Materialnummer matvardessensor : 1 690 xxx XXx Tillverkningsdatum (FD): 2008
Matning utférd av den:
Matning 1 Kolumn 1 Matning2  Kolumn 2 Kolumn 3 Kolumn 4
Rad i korriktning Fortecken Matvarde  mot Fortecken Matvarde  Fortecken Differens-
koérriktning storlek
Sparvidd Sparvidd
1 Total toe 3 Total toe + 5 N e |
fram bak +1'
Total toe . Total toe . ]
2 bak 30 fram - 27 + 3
Skrankning Skrankning
Skrankning . Skrankning . .
3 vénster fram 41 hoger bak 40 ) 1
Sﬁranknlng 36 S}(ranknlng _ 33 B 3 —_—
héger fram vanster bak 10
Skrankning onm Skrénkning ono . J
5 vénster bak 1°25 hoéger fram ~ 1°27 * 2
6 Sgrénkning 1o44' S}(réinkning ) 1045 N 1
hoger bak vanster fram

6.4.4 Mitblad for kundens kontroll av matvirdessensorerna

Foretag:

Materialnummer matvardessensor: 1 690

Tillverkningsdatum (FD):

Matning utférd av : den:
Matning 1 Kolumn 1 Matning 2 Kolumn 2 Kolumn 3 Kolumn 4
Rad i korriktning  Fortecken Matvarde  mot Fortecken Matvarde  Fortecken Differens-
korriktning storlek
Sparvidd Sparvidd
Total toe Total toe bak
1 fram
7 Total toe bak Total toe fram
Skrankning Skrankning
Skrankning Skrankning
3 vanster fram hoger bak
Skrankning Skrankning
4 hoger fram vanster bak
Skrankning Skrankning
5 vanster bak hoger fram
Skrankning Skrankning
6 hoger bak vanster fram
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6.4.5 Utvardering av matbladet for kontroll av matvardessensorerna
Kolumn Rad Atgird
Subtrahera vid olika fértecken det mindre matvardet fran det stérre och anteckna vardet i
1 och2 1och2 kolumnen 3. Anteckna fortecknet for det stérre vardet i kolumnen 3.
Vid lika fortecken addera matvardena och anteckna vardet med fortecken i kolumnen 3.
Subtrahera vid lika fértecken det mindre matvardet fran det stérre och anteckna vardet
i kolumnen 3. Star det storre matvardet i kolumnen 1 6vertas fortecknet, star det storre
3till 6 matvardet i kolumnen 2, sa féorandras fortecknet.
Vid olika fortecken addera matvardena och anteckna vardet i kolumnen 3. Anteckna fortecknet
ur kolumn 1 i kolumn 3.
jamfor:
1 med 2 Vid olika fortecken addera matvardena och anteckna vardet i kolumnen 4.
8 Subtrahera vid lika fortecken det mindre matvardet fran det stérre och anteckna vardet i
kolumnen 4.
3 med 6 Subtrahera vid olika fértecken det mindre méatvardet fran det stérre och anteckna vardet i
kolumnen 4.
4 med 5 Vid lika fortecken addera matvardena och anteckna vardet i kolumnen 4.
Vardena i kolumnen 4 far inte vara stérre an 3'. Om vardena ar storre har matfel gjorts, t.ex.
4 forflyttning av fordonet eller snabbspannshallarna.
Matningen maste upprepas.
Vardena i kolumnen 3 far inte vara storre an 6'. Om avvikelserna ar stérre maste apparaten
3 justeras om. Kontakta kundtjansten.
6.5  Anvisningar vid storning
6.5.1 Feleller anvisningsmeddelanden

Beskrivning / meddelande

"Apparaten ej inom
toleransomradet".

Mojlig orsak

Mekanisk skada pa en matvardessensor,
matvardessensorn felinstalld.

Atgirder

Justera apparaten (kalibrera);
Kontakta kundtjansten.

"Matstrackan avbruten".

Siktférbindelse saknas mellan motliggande
kameror pa matvardessensorerna.
Fordonet har en spoiler eller nedsankt chassi.

Uppratta siktforbindelse.

Aterinkoppla matvardessensorn.

Tryck pa "C" - knappen.

Specialtillbehoér: anvand lamplig spoileradapter.

2 parallella matstrackor
avbrutna.

Matvardessensorer har monterats
i fel ordningsfoljd.

Montera matvardessensorn pa ratt satt (se 4.8).

"Datadverféring till
matvardessensor stord" visas
helt kort pa bildskarmen.

Nya férbindelsevagar for datadverforingen
till matvardessensorerna soks.

Ignorera felmeddelandet.

"Dataoverforing till
matvardessensor stord" visas
permanent pa bildskarmen.

"C"-knappen har inte tryckts fére matning.
Matvardessensorn inte aktiverad.
Systemnumret (radiokanal) felinstallt.

Matvardessensorn inte uppladdad (radiodrift).

Matvardessensorn inte ansluten (kabeldrift).

Tryck pa "C" - knappen.

Aktivera matvardessensorn och tryck
ned C — knappen pa apparaten.

Stall in systemnumret pa varje matvardessensor
(radiokanal) (se online-hjalp).

Ladda upp matvardessensorn.
Kontrollera stickanslutningen och

kabeln till matvardessensorn.

Valj och stall in ett annat systemnummer
(radiokanal) (se online-hjalp).

Beakta anvisningarna for radiodrift i
kapitlet 2.4, testa med kabelanslutning.

"Matboxen kan inte uppnas"

visas helt kort pa bildskarmen.

Forbindelsen till kommunikationsprocessorn
i matboxen upprattas pa nytt.

Ignorera felmeddelandet.

"Matboxen kan inte
uppnas" visas permanent
pa bildskarmen.

Ingen forbindelse mellan dator och
kommunikationsprocessor (méatbox).
Fel natspanning.

Programkrasch.
Kommunikationsprocessorn defekt.

Kontrollera kablaget fran datorn till
kommunikationsprocessorn (i matboxen).
Koppla in korrekt natspanning i matboxen.
Kontakta kundtjansten.

Dra ut stickproppen och ateranslut

efter 10 sekunder.

"Fel vid sparvidd",
"Fel vid skrankning",
"Signalbegransning".

Direkt solljus mot kameran
pa matvardessensorn.
Matvardessensorn defekt.

Stang av kameran.
Kontakta kundtjansten.

Tab. 6:

Fel- eller anvisningsmeddelanden
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6.5.2 Orimliga matvarden

Beskrivning

Mojlig orsak

Windows startar inte langre pa
grund av att registrering saknas

Efter installation av Windows har
Windows-versionen inte registrerats.

Registrera Windows-versionen
via Internet eller telefon.

FWA 43xx/FWA 44xx kor endast
i demonstrationslage.

Dongle har inte kopplats.
Licens saknas.

Koppla dongeln.
Kor licensering.

Bild saknas och kontrollamporna i

datorn och pa monitorn lyser inte.

Spanningsforsorjning saknas.
Strémstallaren franslagen.
Anslutningskabeln defekt.

Kontrollera natuttag, natsakring och
natstickproppen (laddningsstation).
Sla pa stromstéllaren i apparatvagnen.
Byt ut anslutningskabeln.

Bild saknas och kontrollampan
i datorn lyser

Monitorn frankopplad.

Ljusstyrka och kontrast felinstallda.
Kabelférbindelsen defekt.

Monitorn defekt.

Koppla pa monitorn (stromstallare pa bildskarmen).
Stall in ljusstyrka och kontrast.

Kontrollera stickanslutningen fran monitorn

till datorn och byt vid behov kabeln.

Kontakta kundtjansten.

Dalig bildkvalitet

Felaktig monitorinstéllning.
Monitorn eller grafikkortet defekt.

Stall in ljusstyrka, kontrast, bildhojd och bildlage.
Kontakta kundtjansten.

Fjarrstyrningen fungerar inte

Siktférbindelse till apparaten saknas.

Fjarrkontrollens batteri tomt.
Programmet "RemoteControlEx"
har inte startat.

Programmet "RemoteControlEx"
fel konfigurerat.

Andra fjarrkontrollens position
(siktforbindelse med apparaten).
Satt in nytt batteri.

Starta programmet.

Konfigurera med online-hjalp.

Batterierna i matvardessensorn
laddas inte upp fullstandigt
eller inte alls

Apparaten ar inte permanent
ansluten till natspanning.
Matvardessensorernas
kontakt ar defekta.

Kablaget defekt.

Matboxen defekt.

Andra natanslutningen. Sl inte fran

natspanningen med huvudstromstallaren.

Nar matvardessensorerna satts in i laddaren pa
apparatvagnen kontrollera att kontrollampan tands.
Kontrollera kabeln fran matboxen

till laddningskontakterna.

Kontakta kundtjansten.

Ingen eller dalig utskrift
av protokollet

Skrivaren ar avstangd.
Papperet ar slut.
Blackpatronen ar tom.
Papperet fel insatt.

Kabeln fran skrivaren till
datorn med fel.

Skrivaren felinstalld.

Skrivare med granssnitt defekt.

Koppla pa skrivaren.

Lagg in nytt papper.

Byt ut blackpatronen.

Kontrollera papperets matning.

Kontrollera kabeln och stickanslutningen till skrivaren.
Installera skrivaren enligt beskrivning i handboken.
Kontakta kundtjansten.

Tab. 7:  Orimliga métvarden

o
]1 Ytterligare felmeddelanden forklaras i online-hjalpen som kan hamtas genom att trycka pa "Hjalp-knappen" eller

knappen F5.
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7. Tekniska data

7.1 Matomraden och matnoggrannhet

Matmaojligheter Matomrade Matnoggrannhet
Total toe (FA + BA) +2° +3'
Enkelspar (FA + BA) +20 +2"
Skrankning +3° +2!
Hjuloffset (FA) +2° +2'
Koraxelvinkel +2° +2!
Caster +£18° +4'
Toe in +18° +4!
Kurvtagningsvinkel +20° +4'
Casterkorrektionsomrade +7° +4!
Hjuloffset v +2° +2!
Hjulbasdifferens +2° +3'
Sidoforskjutning vanster/ hoger +2° +2!
Sparviddsdifferens +2° +3'
Axelférskjutning (BA) +20 +3'

U inte for FWA 43xx

7.2 Frekvensomraden
Radiosystemens frekvensomraden ar alltefter
matvardessensorns utféorande 433 MHz eller 2,4 GHz.

o
]| Beakta anvisningarna i kapitlet 2.4 betraffande
radioinskrankningar.
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7.3 Dimensioner och vikt

Funktion Specifikation
Dimensioner Hx B x D : 1520 x 880 x 770 mm
Vikt ca 110 kg

7.4  Temperatur- och arbetsomgivning

Driftstemperatur +5°C - +40 °C
Lagertemperatur -20 °C - +60 °C
Temperaturgradient 20 °C / timme

rel. driftsluftfuktighet 10 % - 90 % (40°C)
rel. luftfuktighetsgradient 10 % / timme

max. drifthojd -200 m - 3 000 m
max. transporthojd -200 m-12 000 m

7.5 Nataggregat

Funktion Specifikation
Ingangsspanning 100 - 240 V AC (10 A)
Ingangsfrekvens 50 - 60 Hz

Kapacitet 0,5 kW

Robert Bosch GmbH
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1. Simbolos utilizados

2. Instrucoes de utilizacao

1.1 Documentacao

Os pictogramas que surgem junto com palavras de ad-
verténcia de perigo, aviso e cuidado sdo, por norma,
indicacoes de aviso, chamando sempre a atencdo para
um perigo iminente ou possivel para o usuario.

Perigo!
A Perigo iminente que pode causar ferimentos

corporais graves ou a morte.

Aviso!
é Possivel situacao de perigo que pode causar

ferimentos corporais graves ou a morte.

Cuidado!

Possivel situacao de perigo que pode causar
ferimentos corporais ligeiros ou provocar
danos materiais elevados.

! Atencdo! — alerta para possiveis situagdes de perigo
que podem danificar o FWA 43xx / 44xx, o pro-
vete ou algo que se encontre nas imediagdes.

Além destas indicagoes de aviso, sao ainda utilizados
0s seguintes simbolos:

o
]1 Informagdo - instrucdes de utilizagéo e outras infor-
macoes Uteis.

> Proposta de atuacao de passo tinico — proposta de
atuacdo composta apenas por um passo.
= Resultado intermédio — no decorrer de uma pro-
posta de atuacao é visivel um resultado intermé-
dio.

=Y Resultado final — o resultado final fica visivel no fim
de uma proposta de atuagao.

1.2

et

FWA 43xx [ 44xx

Eliminacao

Os equipamentos elétricos e eletrénicos
usados, incluindo os cabos e acessoérios, como
baterias e pilhas tém de ser eliminados sepa-
radamente do lixo doméstico.

2.1 Notas importantes

As indicacOes relativas a declaragcao sobre direitos de
autor, responsabilidade e garantia, ao grupo de usuari-
os e a obrigacdo do proprietario podem ser consulta-
das nas instrucdes em separado "Notas importantes e
instrucoes de seguranca relativas ao equipamento de
Bosch TEST EQUIPMENT". Estas devem ser lidas atenta-
mente e respeitadas impreterivelmente antes da colo-
cacao em funcionamento, a conexao e a operacgao do
FWA 43xx | 44xx.

2.2 Instrucoes de seguranca

Todas as instrucdes de seguranca podem ser consul-
tadas nas instrucdes separadas "Notas importantes e
instrucdes de seguranca relativas ao equipamento de
Bosch TEST EQUIPMENT". Estas devem ser lidas atenta-
mente e respeitadas impreterivelmente antes da colo-
cacao em funcionamento, a conexao e a operacgao do
FWA 43xx | 44xx.

23 Compatibilidade eletromagnética (CEM)
Este FWA 43xx / 44xx pertence a classe A, se-
gundo a norma EN 61 326.

ﬁ Este FWA 43xx / 44xx pode provocar interferénci-
as radioelétricas no ambito doméstico. Neste caso, a
entidade exploradora pode ser obrigada a adocao de
medidas adequadas.

2.4 Limitacoes radioelétricas

Os alinhadores de rodas com transferéncia de
dados radioelétrica estdo equipados com modulos
radioelétricos de freqliéncia de 433 MHz ou 2.4 GHz,
conforme pretender

24.1 BandalISM de 2.4 GHz

A ligacao radioelétrica de 2,4 GHz opera em uma
banda livre ISM de 2,4 GHz (ISM: Industrial, Scientific,
Medical).

Nao existe qualquer regulacdo estatal para esta faixa
de freqliéncia que, em grande parte dos paises, pode
ser utilizada sem necessidade de licenga. Como
consequéncia, muitos aplicativos e aparelhos utilizam
esta banda de freqliéncia. Dessa forma, podem surgir
sobreposicoes de freqiiéncias e, conseqlientemente,
falhas.

Dependendo das condi¢cdes ambientais, a ligagao
pode tornar-se lenta, p. ex., se existirem ligacoes
WLAN (WLAN: Wireless Local Area Network), telefones
sem fios, Bluetooth, etc. Pessoas portadoras de
pacemakers ou de outros aparelhos eletrénicos vitais
devem ter o maximo de cuidado ao manusear aparelhos
radioelétricos, ja que nao estao excluidos riscos para a
saude.
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2.4.2 Banda ISM de 433 MHz

A ligacao radioelétrica de 433 MHz opera em uma
banda ISM de 433 MHz. Esta faixa de freqiéncia esta
liberada dentro da Europa, Africa e Préximo e Médio
Oriente. A velocidade nao é tdo elevada como na faixa
de 2,4 GHz.

ﬁ Com o objetivo de evitar a ocorréncia de falhas, é
possivel selecionar 6 canais (channel) diferentes
nas duas variantes. Dessa forma, consegue-se evitar
sobreposicoes de freqliéncias provocadas por outros
aparelhos (ver ajuda online).

ﬁ Pessoas portadoras de pacemakers ou de outros
aparelhos eletrénicos vitais devem ter o maximo de
cuidado ao manusear aparelhos radioelétricos, ja
que nao estao excluidos riscos para a saude.

o

J1 Em caso de problemas com a ligagdo radioelétrica, é
possivel utilizar a ligagdo por cabo em vez da ligacao
radioelétrica.

3. Descricao do produto

3.1 Utilizacao adequada

Os FWA 43xx / 44xx s6 podem ser utilizados para
medir chassis de veiculos de passageiros e utilitarios
leves. Qualquer outra utilizacdo que va para além dos
fins previstos sera considerada inadequada.

3.2

Vista geral dos modelos

Modelo

MWA comprido
Freqiiéncia de 433 MHz
Freqiiéncia de 2.4 GHz
Codificador rotativo

FWA 4310
FWA 4330
FWA 4332
FWA 4410
FWA 4415
FWA 4430
FWA 4432
FWA 4435
FWA 4437

ISEESMISE MWA curto

|
1
x
1
1

|
|
|
x
|

= = X = X

BB INMIMIN
|
|
|
x

= = = X X

Tab. 1: ~ Modelos FWA 43xx / 44xx

o

]1 Para facilitar e obter uma maior precisao da
compensacao do empenamento das rodas,
estao disponiveis sensores de medigao com um
codificador rotativo.

o

]1 Em todas as versbes S, o suporte de aperto rapido
universal e a placa rotativa nao estao incluidos no
escopo de fornecimento.
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3.3 Descricao do aparelho FWA
O FWA 43xx [ 44xx pode ser transportado em seu
carrinho movel para varios locais de medigao.

A versao basica é composta por um carrinho movel
com monitor, teclado, mouse, tapete de mouse, PC,
impressora e pelos sensores de medicao radioelétricos.
As paredes laterais do carrinho dispdem de encaixes
para guardar os sensores de medi¢do. Quando os
sensores de medicao radioelétricos sao encaixados,
os acumuladores daqueles sdo automaticamente
carregados (mesmo se o bloco de tomadas estiver
desligado).

! Retire sempre os sensores de medi¢do dos encaixes
durante o transporte do carrinho, caso contrario,
estes podem ficar desajustados ou danificados.

Fig. 1: Vista de frente FWA 43xx / 44xx com acessorios

Monitor

Teclado

Mouse

Impressora

Sensor de medicdo (MWA) na estacdo de carregamento ?
Unidade de processamento do PC

Placa rotativa ¥

Jogo de cabos para os sensores de medigcao

Tomadas de encaixe para o jogo de cabos ¥

©oONOOOGONWNR

&

Soltar as ligagdes de encaixe, desbloqueando. Nao desaparafusa-
las para ndo destruir o conector.

2 Os sensores de medigdo sdo carregados quando o FWA esta
ligado a rede, independentemente de o bloco de tomadas estar
ligado ou desligado.

3 dependendo da versao.
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Fig. 2: Vista de tras FWA 43xx / 44xx

GONWN R

Bloco de tomadas

Suporte dos cabos

Trava do volante

Depressor de pedal de freio

Caixa de distribuicdo (cabos) ou caixa de medigao
(radioelétrica)

! A caixa de distribuicao ou a de medicgao é

alimentada com tensao diretamente através do
cabo de alimentacao, ndao sendo, por isso, ligada
nem desligada através do bloco de tomadas. Por
conseguinte, desligue o FWA da rede (puxando
a ficha de rede), em caso de uma nao utilizacdo
prolongada.
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3.4 Sensores de medicao

3.4.1 Sensor de medicao com cabo

! Ao remover o jogo de cabos, soltar os cabos de
ligacdo, desbloqueando o conector. Ndo gire o
conector para nao destruir o conector e o cabo.

Fig. 3: Sensor de medicdao comprido, a frente e atras

Camera CCD

Nivel de bolha de ar

Teclado

Porta para transferéncia de dados

Porta para placa rotativa

Parafuso de manipulo em estrela para fixar o codificador
rotativo ¥

1 dependendo da versdo

OGN WN R

Fig. 4: Sensor de medicao curto, atras

1 Cémera CCD

2 Nivel de bolha de ar

3 Teclado

4 Porta para transferéncia de dados

1 2 3

g 8 1 -

A A A

Fig. 5: Designagdo do teclado

Tecla para Ligar (reset)

Tecla de compensacdo do empenamento das rodas
Tecla do processo de gravagdo/para baixar o veiculo
Indicagdo de compensacgdo do empenamento das rodas
Indicagdo do processo de gravagao

Indicagdo ligada

OGN WN R

3.4.2 Sensores de medicao radioelétricos

@)

]1 Se os acumuladores estiverem descarregados ou
se surgirem interferéncias radioelétricas, é possivel
prosseguir com a medicao através do jogo de cabos.

! Ao remover o jogo de cabos, solte os cabos de ligacdo
puxando o conector para cima ou para baixo. Nao gire
o conector para nao destruir o conector e o cabo.

7

Fig. 6: Sensor de medicdo comprido, a frente e atras

Céamera CCD

Nivel de bolha de ar

Teclado

Porta para transferéncia de dados

Porta para placa rotativa ¥

Parafuso de manipulo em estrela para fixar o codificador
rotativo ¥

Antena

1 dependendo da versao

|

O ON WN R

~

5
Fig. 7: Sensor de medicdo curto, atras
Camera CCD
Nivel de bolha de ar
Teclado
Porta para transferéncia de dados
Antena

aONWN R

2 3 7

4 5 68

Fig. 8: Modelo com sensor de medicdo radioelétrico

Tecla para LIGAR (reset)

Tecla de compensagdo do empenamento das rodas
Tecla do processo de gravagao

Indicacdo de compensagdo do empenamento das rodas
Indicacgéo de processo de gravagdo/baixar o veiculo
Indicagao de Ligado

Indicagao de emissor radioelétrico/receptor

Indicacao de bateria:

Desligada: Bateria ok

Intermitente: Modo de reserva da bateria
Ligada: Modo de carregamento da bateria

O NN WNR
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3.5

Designacao N.° de referéncia

Carrinho ¥ -

Escopo de fornecimento basico

Unidade de processamento do PC ¥ =
Monitor TFT ¥ =
1 690 401 006

1 690 401 007
Impressora a cores DIN A4 ¥ -

1690 311 001
1690 311 002

Depressor de pedal de freio

Trava do volante

Suporte de aperto rapido universal ¥

Placa rotativa

Conjunto de sensores de medicao ¥ =
1690 328 017

CD de dados tedricos para Oceania

DVD de dados teodricos para E.U.A. V 1690 328 016

DVD de dados tedricos para 1690 328 008

veiculos de passeio/furgées v

Jogo de cabos 1690401 012

Tab. 2:  Escopo de fornecimento basico
1 dependendo da versao

3.6 Vista geral das opcées de medicao
Opcodes de medicaoFWA 43xx [/ 44xx:
Convergéncia total (ED + ET)
Convergéncia parcial (ED + ET)
Camber

Caster (ED)

Angulo do eixo motor

Avanco

Inclinagao do pino mestre

Angulo de impulso

Faixa de correcao do avanco
Deslocamento lateral esquerdo/direito
Diferenca de largura da convergéncia
Desvio do eixo (ET)

Opcodes de medigcao adicionais do FWA 44xx:
e Caster (ET)
e Diferenca da distancia entre eixos

3.7 Acessorios especiais
Consulte o seu agente Bosch para obter mais
informacgdes relativas aos acessorios especiais.
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4.

4.1 Ligar/desligar

1. Ligue o aparelho com o interruptor principal que se
encontra no painel traseiro da caixa.

2. Ligue o PC com o interruptor que se encontra na
parte frontal.

=>» O sistema operacional WIN XP arranca automatica-
mente.

Operacao

ﬁ Antes de desligar o aparelho, tem de encerrar
o FWA 43xx / 44xx através do sistema
operacional Windows. O FWA 43xx / 44xx deve
ficar desligado durante, pelo menos, 60 segundos
antes de o voltar a ligar.

4.2 Ajuda online

Premindo a tecla "F5" ou o botao "Ajuda", é possivel
acessar a ajuda online. A ajuda online pode ser acessada
em qualquer momento durante a medicao. O tema exi-
bido esta sempre relacionado com a vista de tela atual.

4.3 Instalacao de software

4.3.1 Software de sistema FWA

A instalacao do software de sistema FWA e do software
TDE esta descrita no manual separado "Primeira colo-
cacao em funcionamento".

ﬁ Através do TDE (Target Data Editor) pode gerenciar
em um banco de dados de usuario proprio os veicu-
los e os respectivos dados tedricos que nao constam
do banco de dados tedricos do alinhador de rodas.

4.3.2 Dados teoricos FWA e atualizacao dos dados

teodricos

A instalacao dos dados tedricos FWA e a atualizacado

dos dados tedricos FWA estao descritas no manual se-

parado “Primeira colocacdo em funcionamento”.

Robert Bosch GmbH
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4.4  Preparar local de medicao

Diferenca de alturas permitida:

e entre o lado esquerdo e direito max. 1 mm

e entre a parte dianteira e a traseira max. 2 mm

e na diagonal, entre o canto dianteiro esquerdo e
traseiro direito max. 2 mm

e na diagonal, entre o canto dianteiro direito e o
traseiro esquerdo max. 2 mm

4.4.1 Teste do fosso de manutencao

o

]1 Se necessario, corrija a diferenca de alturas
baixando as placas rotativas.

Fig. 9: Teste de nivelamento do local de medigdo

4.4.2 Teste da plataforma elevatoria
> Se utilizar uma plataforma elevatéria, certifique-se

de que a altura de medicao e de trabalho sao iguais.

> As placas rotativas tém de ser fixadas com pernos a
plataforma elevatéria.

> Durante a medicao, fixe o veiculo com o depressor
de pedal de freio, de modo a evitar que deslize até
cair.

e}
]1 Nivele a plataforma elevatoria de acordo com as
especificacdes do respectivo fabricante.

Fig. 10:  Plataforma elevatdria

4.5 Verificacao do veiculo

Teste e verifique o veiculo. Faca as correcdes

necessarias.

e Tamanho das rodas e dos pneus igual

e Pressdo de enchimento dos pneus e profundidade
do perfil

e Estado da suspensao

e Estado das alavancas de direcao, dos rolamentos
das rodas e das articulagdes das barras de direcao

e Cargas de teste distribuidas pelo veiculo

e Teste do empenamento das rodas

Os pinos de retencao tém de estar encaixados na placa
rotativa quando o veiculo sobe para o local de medicao.
Remova os pinos e coloque o depressor de pedal de
freio so depois de o veiculo ter subido.

Fig. 12:  Colocar o depressor de pedal de freio

o
]1 Fixe corretamente o depressor de modo a proteger o
banco e o volante. Se necessario, coloque um pano.

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.6 Montagem/desmontagem da trava do ! Tenha em atencio o tipo de roda e as opcdes de

volante fixacdo do método de aperto. No caso de rodas de

A trava do volante permite prender o volante e bloquear elevada qualidade, utilize garras de fixacdo especiais
as rodas revestidas com plastico.
1. Coloque a trava do volante no banco e pressione o o

disco contra o banco. ]1 Rodando um fuso roscado, é possivel centrar rapida-
2. Encaixe os bragos no volante, empurrando-os de mente o suporte de aperto rapido universal de den-

baixo para cima. tro para fora e vice-versa em relacdo ao eixo central
3. Solte o disco de modo a que a pressao do estofo do da roda e fixa-lo a esta.

banco seja exercida sobre o volante.
4. Desmonte pela ordem inversa. 5. As garras de fixacao sdo colocadas no interior ou no

exterior da aba da roda e pressionadas para dentro

6. Ou para fora, contra a roda, através do fuso rotativo.

Fig. 13:  Trava do volante

o
]1 Fixe corretamente a trava de modo a proteger o ban-
co e o volante. Se necessario, coloque um pano.

4.7 Colocar o suporte de aperto ! Verifique varias vezes a forca de retencdo das garras
de fixacdo depois de presas no pneu.

4.7.1 Suporte de aperto rapido universal

o

]1 Se for utilizado o suporte de aperto rapido universal,
€ necessario compensar o empenamento das rodas
ajuda online.

Fig. 14:  Suporte de aperto rapido universal

o

]1 O suporte de aperto rapido universal se adapta a
todos as rodas de aluminio e de metal sem orificio
de adaptacao com um diametro de 10" a 21".
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4.7.2 Suporte de aperto Multiquick

O r . . .

]1 Se necessario, retire as tampas da roda e limpe as
rodas e os orificios de alojamento dos pinos dos
suportes de aperto.

Certifique-se de que
e 0s suportes de aperto estio fixos ao pneu

e as garras de fixagao engatam corretamente no perfil

do pneu
e o0 gancho de seguranca revestido esta bem
enganchado na parte superior da roda.

Os suportes de aperto Multiquick permitem efetuar
dois tipos de fixacao.

a) Utilizacdo de espacadores standard e de
casquilhos:

o)
]1 Os casquilhos se destinam a rodas Softline e sdo
encaixados atraves dos espagadores.

1. Ajuste os pinos de plastico inferiores para o taman-
ho da roda, de acordo com a marcagao.

2. Baixe o suporte com os pinos na aba da roda e em-
purre o pino superior para a aba da roda e fixe-o.

3. Pressione as duas alavancas tensoras no sentido
da roda, até que se encontrem paralelas a roda.
Em simultaneo, pressione os dois bracos tensores
no sentido do perfil do pneu e solte as alavancas
tensoras.

4. Apos a fixagao, remova os manipulos encaixa-
veis das alavancas tensoras dianteiras.

Fig. 16:  Suporte de aperto Multiquick

b) Utilizacdo de pinos distanciadores e de
adaptadores especificos do veiculo:

1. Limpar os orificios de alojamento para os pinos dis-
tanciadores e adaptadores.

2. Colocar os pinos distanciadores ou adaptadores.

3. Pressione as duas alavancas tensoras no sentido
da roda, até que se encontrem paralelas a roda.
Em simultaneo, pressione os dois bracos tensores
no sentido do perfil do pneu e solte as alavancas
tensoras.

4. Apos a fixacdo, remova os manipulos encaixaveis das
alavancas tensoras dianteiras.

o

]1 O parafuso de fixagdo do disco de travao tem de
estar apertado e nao pode estar saliente da superfi-
cie de apoio.

ﬁ Se um pino distanciador "cair" no parafuso ou no
orificio para o ajuste do freio de mao, coloque-o na
"posicao das 12 horas".

Mude a posicao dos pinos distanciadores,
dependendo se for uma roda de 4 ou 5 furos, ou
coloque o adaptador.

ﬁ Se forem utilizados acessorios standard universais,
sO é necessario compensar o empenamento das
rodas

e caso se suspeite que as rodas estejam danificadas

e se 0s suportes de aperto estiverem com defeito

e em caso de especificacdo do fabricante do veiculo.

Se forem utilizados acessorios especificos do veiculo,
nao € necessario compensar o empenamento das
rodas.
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4.7.3 Suporte de aperto Quick

O r . . .

]1 Se necessario, retire as tampas da roda e limpe as
rodas e os orificios de alojamento dos pinos dos
suportes de aperto.

Certifique-se de que

e o0s suportes de aperto estéo fixos ao pneu

e as garras de fixagao engatam corretamente no perfil
do pneu

o
]1 Os casquilhos se destinam a rodas Softline e sdo
encaixados através dos espacadores.

1. Ajuste os pinos de plastico inferiores para o taman-
ho da roda, de acordo com a marcagao.

2. Baixe o suporte com os pinos na aba da roda e em-
purre o pino superior para a aba da roda e fixe-o.

3. Pressione as duas alavancas tensoras no sentido
da roda, até que se encontrem paralelas a roda.
Em simultaneo, pressione os dois bragos tensores
no sentido do perfil do pneu e solte as alavancas
tensoras.

4. Apos a fixagao, remova os manipulos encaixaveis das
alavancas tensoras dianteiras.

Fig. 17:

Suporte de aperto Quick

ﬁ Através da fabricacdo precisa destes suportes e
de rodas perfeitas, a compensacao das rodas é
dispensavel. Sé é necessario compensar o empena-
mento das rodas caso se suspeite que estas estejam
danificadas.
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4.8 Posicao dos sensores de medicao

Roda dianteira esquerda Roda dianteira direita

Roda traseira esquerda Roda traseira direita

Tab. 3:

Posicoes dos sensores de medicdo

o
J1 O local de instalagao dos sensores de medigao no
veiculo estd definido e identificado através dos

seguintes pictogramas.

Robert Bosch GmbH
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4.9 Colocar os sensores de medicao

4.9.1

Conexao mecanica

Fig. 18:

1 Pino de encaixe
2 Superficies de contato

Sensor de medicao

1. Para proteger o pino e a tomada, lubrifique ligeira-
mente os pinos de encaixe dos sensores de medicado
(pos. 1).

o
]1 Mantenha as superficies de contato (pos. 2) sempre
limpas para carregar os acumuladores (fig. 17).

Fig. 19:

Posicionamento dos sensores de medicao, a frente

2. Encaixe os quatro sensores de medicao nos suportes
de aperto.

o

]1 Nesse caso, os bragos dos sensores de medicao tém
de estar virados a frente no sentido da marcha e at-
ras no sentido contrario ao da marcha (fig. 18 e 19).

Fig. 20:  Posicionamento dos sensores de medicdo, atras

3. Alinhe os sensores de medicao com o nivel de bolha
de ar e aperte com os parafusos de orelhas dos su-
portes de aperto.

Fig. 21:

Direcionar os sensores de medi¢cdo

4.9.2 Conexao elétrica

Se estiver usando a versao com cabos, conecte o jogo

de cabos ou tenha-o pronto se estiver usando a versao

radioelétrica:

1. Conecte os dois sensores de medicao dianteiros
com os respectivos cabos de ligacdo compridos ao
carrinho.

2. Com os cabos de ligacao curtos, conecte os
sensores de medicao dianteiros aos traseiros.

o
]1 Certifique-se de que todos os contatos de ligacdo
estdo bem conectados!

3. Ligue o FWA 43xx [/ 44xx a rede.
4. Prima a tecla para LIGAR (reset) nos quatros

sensores de medicao.

=>» O FWA 43xx / 44xx esta agora operacional.
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4.10 Teste

Antes de cada nova medicao do veiculo, o

FWA 43xx / 44xx efetua um auto-teste de todos
0s componentes eletrénicos.

o

]J1 A verificagdo do ajuste da convergéncia e do
camber é efetuada através da medicao invertida
(ver capitulo 6.4).

4.11 Programa de ajuste (calibracao)

O programa de ajuste abrange o ajuste da convergéncia
e do camber com nivel de bolha de ar, assim como um
protocolo de ajuste.

o
]1 Para efetuar a calibracado, é necessario um
calibrador.

Fig. 22: Calibrador

O programa de ajuste permite testar e ajustar o

FWA 43xx / 44xx passo-a-passo. Para garantir a

mais elevada precisao de medicao e um ajuste perfeito,
siga as instrucdes do programa de ajuste de modo
exato. Com o botdo "Ajustar", os passos de ajuste

sao salvos e as paginas de operagao seguintes sao
chamadas.

Ajuste do nivel de bolha de agua
| &
Fig. 23:

A

e

Programa de ajuste

e}

]1 Depois de concluido o ajuste da convergéncia ou
do camber, o protocolo de ajuste é chamado e os
valores de ajuste sdo salvos, podendo ser impressos.
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Ajuste com nivel de bolha de ar:

Durante o ajuste com nivel de bolha de ar, sao exibidas
imagens dos niveis na tela (fig. 23). Insira os sensores
de medicao no calibrador e alinhe-os, de modo exato,
com o nivel de bolha de ar mecanico na pega dos
sensores de medicao.

Com um clique no botao "Salvar", as imagens dos niveis
de bolha de ar da tela sdo comparadas com os niveis de
bolha de ar dos sensores de medicdo e calibradas.

LEE

Fig. 24: Imagem dos niveis de bolha de ar

Robert Bosch GmbH
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o ~
5. Descricao do programa 5.4  Rotinas de medicio
5.1 Funcoées das teclas
F1  Zerar a medigao F6 Imprimir
F2  Recuar F7 Medicao com o
veiculo levantado
F3  Avancar F8 Niveis de bolha de ar
F4  Sair F9 Vista geral da tela sl S
F5  Ajuda online F10  Grandezas de Preparagio:
medicao adicionais Selecdo do cliente e do veiculo
Lista de inspecao e trabalhos

preparatorios

(@]
]1 A disponibilidade das teclas de funcao depende do

conteudo das janelas de didlogo Medicdo standard:
J g0- Compensacao do empenamento das
rodas, medicao inicial efetuada pelo
e programa, trabalhos de ajuste e medicao
5.2 Estrutura do programa final, impressado do protocolo de medicdo
Passos do programa FWA 43xx [ 44xx Capitulo @ hcﬂgrilgzzs':gg%o
Preparacao X 5.8 % empenamento das rodas,
s i | diagnose, trabalhos de ajuste,
dledies siandarg X s lisal impressao do protocolo de medicao
Medicao rapida X 5.4.3 Medicio livre:
Medicgao livre X 5.4.4 & Vista geral da tela e grandezas
- de medicao adicionais,
L ETIETEES) X 20 s valores medidos dos eixos
dianteiro e traseiro, impressao
do protocolo de medicao
5.3 Preparagﬁo Trabalhos de manutencéo:
g \ Protocolo da versao e estado do aparelho,
medicao direta do angulo e programa de
L] @ ajuste, definicbes do sistema e opcodes
oo

Selecdo do cliente

i
Selecdo do veiculo e valores de
A} ajuste especificos do veiculo

="
E" : Lista de inspecao

ﬁ Medidas preparatorias

o
]1 Para indicagdes relativas a cada um dos passos do
programa, consulte a ajuda online.
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5.4.1 Medicao standard

o 0”0
Eef)
N G| G G
o
B
— .
P
(“’ Compensac¢ao do empenamento das rodas

M Medicéo inicial
N o G G

Trabalhos Eixo traseiro Avanco Eixo dianteiro
de ajuste

% Medicao final
[~
Protocolo de medicao

5.4.2 Medicao rapida

o
Bt
N on om EIE

(I

» A i

e

( ’ Compensac¢ao do empenamento das rodas
o

Medicao inicial

K

¥ 3
e Gop ZNE

__§ N |
Trabalhos Eixo traseiro Eixo dianteiro Vista geral da tela
de ajuste com ajudas de ajuste

.
Protocolo de medicdo
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5.4.3 Maedicao livre

Registo de medicdo

i

== .

. .
Vista geral da tela Grandezas de medicéo adicionais
o7 7 Y 7
=3 = = & -
Valores da convergéncia/ Angulo do eixo motor Convergéncia do Desvio da convergéncia
camber do eixo traseiro eixo traseiro do eixo traseiro
Y Y
Erp @‘p =)
V?Iores da cc.mver.génc.ia/ Ajuste do avanco Convergéncia do Desvio da convergéncia
camber do eixo dianteiro eixo dianteiro do eixo dianteiro
Avango Angulo fechado Inclinagéo do Caster

pino mestre

Protocolo de medicao

5.5 Manutencao

R F
Kl

+a
A i
&{%9 Protocolo da versao
g‘, Estado do aparelho
*
_ il Medicao direta do angulo
b Programa de ajuste (calibragcao)
A
- : > E Definicoes do sistema, administrador
RN Opgoes
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5.6 Indicacao dos valores medidos 5.6.2 Eixo dianteiro

5.6.1 Cor
A cor do valor medido indica se este respeita a
tolerancia:

-
|

-0°03'  +0°03'  +0°03'

| K| | A G| e

e

Fig. 25: Detalhe do valor medido

Fig. 26:  Valores medidos do eixo dianteiro

1 Camber do lado esquerdo e do direito

2 Avango do lado esquerdo e do direito

Texto verde O valor medido respeita a 3 Convergéncia parcial do lado esquerdo e do direito
tolerancia do valor nominal.

Indicacao

Texto preto O valor medido nao respeita a

fundo vermelho tolerancia do valor nominal. 5.6.3 Eixo traseiro

Tab. 4:  Descricdo da indicacdo do valor medido

o
]1 A seta existente por cima do valor medido indica a
relacao entre o valor medido e o valor nominal.

o
]1 A chave de boca exibida com o valor medido indica
que é necessario chamar uma ajuda de ajuste.

_ | K| »| A| oy e

"

Fig. 27: Valores medidos do eixo traseiro

1 Camber do lado esquerdo e do direito

2 Convergéncia parcial do lado esquerdo e do direito
3 Convergéncia total

5.7  Atualizacao dos dados tedricos
A atualizacao dos dados tedricos estd descrita no
manual separado 1 690 326 003.
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6.

6.1 Limpeza

e A carcaca e a tela do carrinho s6 podem ser limpas
com um pano macio e detergentes neutros.

e Nao utilize detergentes abrasivos nem trapos
grosseiros da oficina!

e Limpe o monitor com um pano de fibra especial.

Conservacao

6.2 Pecas de reposicao e de desgaste

Designacao N.° de referéncia

Placa rotativa 1690 311 002
1693 770 009
1 690 401 006
1690 401 007

Unidade de processamento do PC

Depressor de pedal de freio

Trava do volante

Sensor de medicao v

1690 501 009
1690 323 007
1690 311 003
1690 311 004
1690401012

Caixa de distribuicao

Caixa de medicao

Garras de fixagdo com revestimento

Garras de fixacdo sem revestimento

Jogo de cabos

de acordo com o modelo (ver 3.2)

Tab. 5:  Pecas de reposicdo e de desgaste

6.3 Elimination

it

Ce FWA 43xx [/ 44xx est soumis a la
directive européenne 2002/96/CE (DEEE).
Les appareils électriques et électroniques
usageés, y compris leurs cables, accessoires,
piles et batteries, doivent étre mis au rebut
séparément des déchets ménagers.
> A cette fin, recourir aux systemes de
reprise et de collecte mis a disposition.
> La elimination en bonne et due forme des
FWA 43xx / 44xx permet d‘éviter de
nuire a I‘environnement et de mettre en
danger la santé publique.

6.4 Teste dos sensores de medicao
O teste dos sensores de medicao é efetuado através da
medicao invertida.

Fixe os suportes de aperto rapido as rodas.
Coloque os sensores de medicdo nas
tomadas dos suportes de aperto rapido.
Nao mova o veiculo.

6.4.1 Maedicao 1 - Teste da convergéncia e do

camber no sentido contrario ao de marcha

> Troque o sensor de medicao dianteiro esquerdo pelo
sensor de medicao traseiro direito.

> Troque o sensor de medicdo dianteiro direito pelo
sensor de medicao traseiro esquerdo.

> Coloque todos os sensores de medicao na horizontal
com o nivel de bolha de ar. Durante esse processo,
nao mova o veiculo.

> Conecte os sensores de medicao ao carrinho com os
cabos de ligacao.

> Premir a tecla <F1> Sair.

> Tecla <F9> Vista geral da tela.

> Girar o volante até ser indicado "0" como angulo do
eixo motor.

> Meca a convergéncia total dianteira e traseira de
acordo com a folha de medigcdes e anote os valores.

> Meca o camber dianteiro e traseiro de acordo com a
folha de medicdes e anote os valores.

6.4.2 Medicao 2 - Teste da convergéncia e do

camber no sentido de marcha

> Conduza o veiculo até ao local de medicao. Nao o
coloque nas placas rotativas.

> Coloque o depressor de pedal de freio.

> Fixe o suporte de aperto rapido.

> |Insira os sensores de medicao e coloque-os na
horizontal com o nivel de bolha de ar. A seguir, ligue
o aparelho.

> Conecte os sensores de medi¢do ao carrinho com os
cabos de ligacao.

> Premir a tecla <F1> Sair.

> Tecla <F9> Vista geral da tela.

> Meca a convergéncia total dianteira e traseira de
acordo com a folha de medicdes e anote os valores.

> Meca o camber dianteiro e traseiro de acordo com a
folha de medicdes e anote os valores.
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6.4.3

Empresa: Silva

Numero de material do sensor de medicao: 1 690 xxx xxx

Medicao efetuada por,
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Exemplo de uma folha de medicdes para testar os sensores de medicao

Data de producéo (DP): 2008

Medicao 1 Coluna 1: Medicao 2 Coluna 2: Coluna 3: Coluna 4:

Linha No sentido Sinal Valor No sentido Sinal Valor Sinal Resultado
de marcha medido contrario ao medido da diferenca

da marcha

Convergéncia Convergéncia

1 Conve‘rgenma ) 3 Converge'nma + 5 + o —_—
total, a frente total, atras 1
Convergéncia . Convergéncia . . J

2 total, atras * 30 total, a frente ) = * 3
Camber Camber

3 Camber dianteiro a1 Camber traseiro 40' 3 1
esquerdo direito

4 Cgmber dianteiro 36 Camber traseiro 33 ) e
direito esquerdo 1' 0

5 Camber traseiro 1095 C_am_ber dianteiro 1o97" + o .|
esquerdo direito
Camber traseiro , Camber dianteiro , .

6 direito 1°44 esquerdo 1°45 * 1

6.4.4 Folha de medicdes para o cliente testar os sensores de medicao

Empresa:

Medicao efetuada por

Numero de material do sensor de medicao: 1 690

Data de producéao (DP):

Medicao 1 Coluna 1: Medicao 2 Coluna 2: Coluna 3: Coluna 4:
Linha No sentido Sinal Valor No sentido Sinal Valor Sinal Resultado
de marcha medido  contrario ao medido da diferenca
da marcha
Convergéncia Convergéncia
1 Convergéncia Convergéncia
total, a frente total, atras
Convergéncia Convergéncia
2 total, atras total, a frente
Camber Camber
Camber Camber traseiro
8 dianteiro direito
esquerdo
Camber Camber traseiro
4 dianteiro direito esquerdo
Camber traseiro Camber dianteiro
5 esquerdo direito
6 Camber Camber dianteiro

traseiro direito

esquerdo

Robert Bosch GmbH
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6.4.5 Avaliacdao da folha de medicdes para testar os sensores de medicao
Coluna Linha Tarefa
Em caso de sinais diferentes, subtraia o valor medido menor ao maior e anote o resultado na
le2 le2 coluna 3. Anote o sinal do valor maior na coluna 3.
Em caso de sinais iguais, anote os valores medidos e anote o resultado com o sinal na coluna 3.
Em caso de sinais iguais, subtraia o valor medido menor ao maior e anote o resultado na coluna
3. Se o valor medido maior se encontrar na coluna 1, o sinal é aceite, se o valor medido maior
3a6 se encontrar na coluna 2, o sinal € alterado.
Em caso de sinais diferentes, adicione os valores medidos e anote o resultado na coluna 3.
Anote o sinal da coluna 1 na coluna 3.
A comparar:
1 com 2 Em caso de sinais diferentes, adicione os valores medidos e anote o resultado na coluna 4.
8 Em caso de sinais iguais, subtraia o valor medido menor ao maior e anote o resultado na
coluna 4.
3 com6 Em caso de sinais diferentes, subtraia o valor medido menor ao maior e anote o resultado na
coluna 4.
4 com 5 Em caso de sinais iguais, adicione os valores medidos e anote o resultado na coluna 4.
Os valores da coluna 4 ndo devem ser superiores a 3'. Se forem superiores, tal significa que
4 foram efetuados erros de medicao, tais como alteracao do veiculo ou dos suportes de aperto
rapido.
A medicao tem de voltar a ser efetuada.
Os valores medidos da coluna 3 ndo podem ser superiores a 6'. Se as diferencas forem
3 superiores, o aparelho tem de ser reajustado. Nesse caso, entre em contato com o servico de
assisténcia técnica.
6.5 Notas no caso de falhas
6.5.1 Mensagens de erro ou de indicacao

Possivel causa

Descricao/mensagem

"Aparelho fora da tolerancia".

Danos mecanicos de um sensor de medicao,
sensor de medigao desajustado.

Eliminacao/medidas

Reajuste o aparelho (calibrar); Entre em contato
com o servigo de assisténcia técnica.

"Trajeto de medicao
interrompido".

Existem barreiras fisicas entre as cameras dos
sensores de medicdo alinhadas frente a frente.
Veiculo com saia ou chassi rebaixado.

Elimine as barreiras fisicas. Volte a ligar os sensores
de medicdo. Prima a tecla "C". Acessdrios especiais:
utilize o adaptador de saia correspondente.

"2 trajetos de medicao
paralelos interrompidos".

Os sensores de medicao estao
montados na seqliéncia errada.

Monte corretamente os sensores
de medicao (ver 4.8).

"Transferéncia de dados para
sensor de medigao falhou"
surge na tela durante um
curto espago de tempo.

Sao procurados trajetos de ligagao
novos para a transmissao de dados
para os sensores de medigao.

Ignorar mensagem de erro.

"Transferéncia de dados
para sensor de medicao
falhou" surge na tela de
modo permanente.

A tecla "C" nao foi premida antes da medicao.
Sensores de medicao desligados.

Numero do sistema (canal) mal definido.
Sensores de medicao descarregados

(modo radioelétrico).

Sensores de medicao desligados (modo

de funcionamento com cabos).

Prima a tecla "C". Ligue os sensores de medicao

e prima a tecla "C" no aparelho. Defina o nimero
do sistema (canal) em cada um dos sensores de
medicao (ver ajuda online). Carregue o sensor

de medicao. Verifique a ligacdo de encaixe e os
cabos que conduzem ao sensor de medicao.
Selecione outro niumero do sistema (canal) e
defina-o (ver ajuda online). Respeite as instrucées
relativas ao modo radioelétrico contidas no
capitulo 2.4, teste com ligacdo por cabos.

"Caixa de medicao
inacessivel" surge na
tela durante um curto
espaco de tempo.

A ligacdo ao processador de
comunicacdo na caixa de medicao
esta voltando a ser estabelecida.

Ignorar mensagem de erro.

"Caixa de medicao
inacessivel" surge na tela
de modo permanente.

Sem ligacdo entre o computador e o
processador de comunicacao (caixa de
medicao). Tensao de rede errada.

Falha do programa.

Processador de comunicacdo com defeito.

Verifique a cablagem entre o computador e o
processador de comunicacdo (na caixa de medicao).
Coloque o seletor de tensédo de rede da caixa de
medicao na tensao correta.Entre em contato com

o servico de assisténcia técnica. Desligue a ficha

de rede e volte a ligar ao fim de 10 segundos.

"Erro na convergéncia",
"Erro no camber",
"Limitacao do sinal".

Luz solar direta na camera do sensor de
medicdo. Sensor de medicdo com defeito.

Desligar a camera. Entre em contato com
o servico de assisténcia técnica.

Tab. 6:

Erro durante o processo de funcionamento
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6.5.2 Erro durante o processo de funcionamento

Descricao Possivel causa

O Windows ja nao se inicia
porque nao ha registro

Apos a instalacdo do Windows, a
respectiva versdo nao foi registrada.

Conservacao | FWA 43xx / 44xx | 149 | pt

Eliminacao

Registrar a versao do Windows através
da Internet ou por telefone.

FWA 43xx / FWA 44xx s6
corre em modo demo.

O dongle nao esta encaixado.
Licenca em falta.

Encaixar o dongle.
Efetuar o licenciamento.

Nédo hd imagem e as lampadas
de controle do computador e
do monitor nao estao acesas.

Nao ha alimentacéo de tensao.
Interruptor para desligar desligado.
Cabo de ligacdo com defeito.

Verifiqgue a tomada, o fusivel e a ligagao de
encaixe da rede (estacdo de carregamento).
Ligue o interruptor para desligar no carrinho.
Substitua o cabo de ligacao.

N&do ha imagem e a lampada de Monitor desligado.

controle do computador esta acesa Luminosidade e contraste
mal ajustados.
Ligacao por cabo com defeito.
Monitor com defeito.

Ligue o monitor (interruptor na tela).

Ajuste a luminosidade e o contraste.

Verifique a ligacao de encaixe entre o monitor e o
computador e, se necessario, substitua o cabo.

Entre em contato com o servico de assisténcia técnica.

Ma qualidade da imagem Ajuste do monitor com erro.

Monitor ou placa grafica com defeito.

Ajuste a luminosidade, o contraste, a
altura e a posicao da imagem.
Entre em contato com o servi¢o de assisténcia técnica.

Existem barreiras fisicas entre
o controle e o aparelho.

Pilha do controle remoto gasta.
Programa "RemoteControlEx"
nao foi iniciado.

Programa "RemoteControlEx"
mal configurado.

O controle remoto nao funciona

Posicione o controle remoto em outro local (sem
barreiras fisicas em relagao ao aparelho).

Coloque uma pilha nova.

Inicie o programa.

Configure o programa de acordo com a ajuda online.

Os acumuladores do

sensor de medicdo nao sao
carregados ou sao carregados
de modo insuficiente

O aparelho ndo esta constantemente
ligado a tensdo de rede.

Contatos dos sensores de

medicao com defeito.

Cablagem com defeito.

Caixa de medicao com defeito.

Altere a ligacao a rede. Nao desligue a tensao

de rede através do interruptor principal.

Ao colocar os sensores de medicdo nos encaixes

para carregamento do carrinho, certifique-

se de que a lampada de controle se acende.

Verifique a cablagem entre a caixa de

medicao e os contatos de carregamento.

Entre em contato com o servico de assisténcia técnica.

O protocolo nédo é impresso ou
a qualidade da impressao é ma

Impressora desligada.

Impressora sem papel.

Cartucho de tinta acabou.

Papel da impressora mal colocado.
Cablagem entre impressora

e computador com erro.

Impressora mal configurada.
Interface da impressora com defeito.

Ligue a impressora.

Coloque papel novo.

Substitua o cartucho de tinta.

Verifique a guia do papel.

Verifique a cablagem e a ligacao

de encaixe da impressora.

Instale a impressora de acordo com o manual.

Entre em contato com o servico de assisténcia técnica.

Tab. 7:  Erro durante o processo de funcionamento

o
]1 Outras mensagens de erro sao explicadas na ajuda online, que pode ser acessada premindo-se o "botao de

ajuda" ou a tecla F5.

Robert Bosch GmbH
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y (]
7. Dados técnicos 7.3  Maedidas e pesos
71 Fai d dica isdes d Funcdo Especificacao
. aixas de medicao e precisoes de
medicio ¢ P Dimensoes A x L x P: 1520 x 880 x 770 mm
¢ Peso aprox. 110 kg
Opcoes de medicao Faixa de Precisao de : ;
medicio medicio 7.4 Temperatura ambiente e ambiente de
Convergéncia total (ED + ET) +2° +3' trabalho
Convergéncia parcial (ED + ET) +2° +2' Funcio Especificacao
Camber +3° =2 Temperatura de servico +5 °C - +40 °C
?éster (ED) =2 = Temperatura de armazenamento -20 °C - +60 °C
Angulo do eixo motor +2° +2! -
Gradiente de temperatura 20 °C/hora
Avanco +18° +4' . :
Inclinacdo do pino mestre +18° +4 Umidade relativa do ar 10 % - 90 % (40°C)
Angulo de impulso +20° +4 Gradiente de umidade relativa do ar 10 %/hora
Faixa de correcdo do avanco +7° +4' Altura de funcionamento maxima -200 m - 3000 m
Caster V) +2° +2' Altura de transporte maxima -200 m - 12000 m

Diferenca da distancia
entre eixos V

Deslocamento lateral 490 +2' 7.5 Alimentador
esquerdo/direito - -

da convergéncia Tensao de entrada 100 - 240 V AC (10 A)
Desvio do eixo (ET) +2° +3' Freqliéncia de entrada 50 - 60 Hz
Poténcia 0,5 KW

Y ndo no caso do FWA 43xx

7.2 Faixas de freqiiéncia

A faixa de freqiiéncia dos sistemas radioelétricos é de
433 MHz ou de 2,4 GHz, dependendo do modelo do
sensor de medicao.

(@]
]1 Tenha em atencéo as notas relativas as limitagdes
radioelétricas no capitulo 2.4.
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1. Pouzité symboly

2. Upozornéni pro uzivatele

1.1 Dokumentace
Piktogramy ve spojeni se signalnimi slovy Nebezpeci,
Vystraha a Pozor jsou vystrazné pokyny a upozornuji na

Nebezpedi!

bezprostiedni nebo mozné nebezpeci pro uzivatele.
Bezprostiedné hrozici nebezpeci, které by
mohlo vést k zavaznym nebo smrtelnym

zranénim.

2.1 Dulezité upozornéni

Dulezita upozornéni k ujednani o autorskych pra-
vech, ruceni a zaruce, o skupiné uzivatel( a o po-
vinnostech firmy najdete v samostatném navodu
,Dulezita upozornéni a bezpec¢nostni pokyny k
testovacimu zarizeni Bosch TEST EQUIPMENT". Tyto
je nutno pred uvedenim do provozu, pripojovanim a
obsluhou FWA 43xx / 44xx podrobné precist a
bezpodmineéné dodrzovat.

Vystraha!
é MozZna nebezpecna situace, ktera by mohla

vést k zavaznym nebo smrtelnym zranénim.

Pozor!
Mozna nebezpecna situace, ktera by mohla
vést k lehkym zranénim nebo k vétsim hmot-

nym Skodam.

! Pozor - varuje pfed moznymi nebezpelnymi situace-
mi, jejichz vysledkem by mohlo byt poskozeni vyrob-
ku, zkouseného vyrobku nebo véci v okoli.

Kromé toho se u vystraznych upozornéni pouzivaji
tyto symboly:

o
]1 Informace — Pokyny pro pouziti a dal$i uzitecné
informace..

> Vyzva k akci v jednom kroku — vyzva k akci skladajici
se jen z jednoho kroku.
= Priibézny vysledek — béhem vyzvy k akci se zobra-
zuje pribézny vysledek.

=> Konecny vysledek — na konci vyzvy k akci se zobrazuje
konecny vysledek.

1.2

et

FWA 43xx [ 44xx

Likvidace

Staré elektrické a elektronické pfristroje véetné
vedeni a prislusenstvi a véetné akumulatort

a baterii musi byt likvidovany oddélené

od domovniho odpadu.

2.2 Bezpecnostni pokyny

VSechny bezpecnostni pokyny najdete v samostatném
navodu ,,Dllezitd upozornéni a bezpecnostni pokyny
k testovacimu zafizeni Bosch TEST EQUIPMENT". Tyto
je nutno pred uvedenim do provozu, pfipojovanim a
obsluhou FWA 43xx / 44xx podrobné precist a
bezpodminecné dodrzovat.

23 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)
Tento FWA 43xx / 44xx je vyrobek tridy A podle
EN 61 326.

ﬁ Tento FWA 43xx / 44xx mUze v obytnych oblas-
tech vyvolavat rusiva vinéni; v tomto pripadé muaze byt
na provozovateli vyZzadovano, aby proved| prfimérena
opatreni.

24 Omezeni radiového provozu

Zafizeni pro méfeni geometrie napravy jsou volitelné
vybavena radiovymi moduly s frekvenci 433 MHz nebo
2,4 GHz.

24.1 Pasmo ISM 2,4 GHz

Radiové spojeni na frekvenci 2,4 GHz lezi ve volném
pasmu ISM 2,4 GHz (ISM: Industrial, Scientific,
Medical).

Tento rozsah frekvenci nepodléha statnimu dohledu a
ve vétSiné zemi smi byt vyuZivan nezavisle na licenci.
Dlsledkem vsak je, Ze v tomto frekvenénim pasmu
vysila mnoho aplikaci a pristrojli. Takto méze dochazet k
prekryvani frekvenci a tim k porucham.

V zavislosti na podminkach okolniho prostredi mize
proto dochazet k nepriznivému ovlivnéni spojeni, napf.
pri pripojeni pomoci WLAN (WLAN: Wireless Local

Area Network), u bezsnlrovych telefond a technologie
Bluetooth. Pri aplikaci kardiostimulatord nebo jinych
zivotné dalezitych elektronickych pristrojd musi byt pfi
pouziti radiové techniky obecné zachovavana opatrnost,
protoze neni vylouceno jejich nepfiznivé ovlivnéni.
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2.4.2 Pasmo ISM 433 MHz

Radiové spojeni na frekvenci 433 MHz lezi v pasmu ISM
433 MHz. Tento rozsah frekvenci je uvolnén v Evropé,
Africe a Predni Asii. PoZzadavky nejsou tak vysoké jako v
oblasti 2,4 GHz.

ﬁ K vylouceni poruch je mozno u obou variant volit 6
rtznych radiovych kanalG (Channel). Tim se zabrani
prekryvani frekvenci s jinymi pristroji (viz napovéda
online).

ﬁ Pri aplikaci kardiostimulator nebo jinych zZivotné
dulezitych elektronickych pristroji musi byt pfi
pouziti radiové techniky obecné zachovavana
opatrnost, protoze neni vylouc¢eno jejich nepfriznivé
ovlivnéni.

o
]1 Pri problémech s radiovym spojenim mizZete namisto
radiového spojeni pouzit kabelové pripojeni.

3. Popis vyrobku

3.1 Pouziti v souladu s uréenim

FWA 43xx/FWA 44xx je treba pouzivat jen k proméreni
geometrie podvozku osobnich vozidel a lehkych naklad-
nich vozidel. Jiné pouziti nebo pouziti nad uvedeny ra-
mec se povazuje za pouziti v rozporu s ur¢enim.Prehled
provedeni

K

- S & E

£ I 2 < 5
Provedeni 3 & g o o

2 2 2 8 35
FWA 4310 2 2 X -
FWA 4330 2 2 = X = =
FWA 4332 2 2 - - X -
FWA 4410 4 - - - -
FWA 4415 4 = = = X
FWA 4430 4 - - X - _
FWA 4432 4 - - - X =
FWA 4435 4 = = X =
FWA 4437 4 - - - X X
Tab. 1:  Provedeni FWA 43xx / 44xx

o
]1 Pro zjednodus$eni a pfesnost vyrovnani hazivosti
rafku jsou k dispozici méfici snimace s jednim

oto¢nym snimacem.

o
J1 U v8ech verzi S nejsou v dodavce obsazeny
univerzalni rychloupinace a oto¢né podlozky.

Robert Bosch GmbH
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3.2 Popis pristroje FWA

FWA 43xx [/ 44xx je diky svému pristrojovému

voziku mobilni a mlze byt pouzivan na rznych méricich
stanovistich.

Zakladni verze se sklada z pojizdného pristrojového *
voziku s monitorem, klavesnici, mysi, podloZkou pod mys, | 2 a
PC, tiskarnou a radiovymi méficimi snimaci. V bo¢nich
sténach pristrojového voziku jsou uUchyty pro ulozeni

..........

méricich snimacu. Pri vlozeni mériciho snimace jsou saaifine

automaticky nabijeny akumulatory radiovych méficich z //’:7 h 1
r v o . Ve r r r v v |

snimacl (i pfi vypnuté zasuvkové listé). 5

! Béhem prepravy pfistrojového voziku vzdy vyjméte N N
mérici snimace, protoze jinak by se mérici snimace ‘ "

mohly prestavit nebo poskodit.

Obr. 2:  Pohled zezadu FWA 43xx / 44xx

1 Zasuvkova lista
2 DrZak kabelu
3 Drzak volantu
4 Pripravek pro stlaceni brzdového pedalu
5 Rozdelovaci skririka (kabel) nebo mérici skrinka (radio)
8
! Rozdélovaci skriftka nebo méfici skrifika je napajena
primo ze sitového vedeni a nikoli pres zapnutou
7 nebo vypnutou zasuvkovou listu. Pokud neni pfistroj
FWA delsi dobu pouzivan, odpojte jej od sité
, (vytahnéte sitovou vidlici).

Obr. 1:  Pohled zpredu na FWA 43xx / 44xx s pfislusenstvim

Monitor

Kldvesnice

Mys

Tiskarna

Meérici snima¢ (MS) na nabijeci stanici 2
Vypocetni jednotka PC

Otocna podlozka

Sada kabelli pro mérici snimace
Zasuvky pro sadu kabell ¥

©oONOOOONWNR

=

Konektorové spoje uvolnéte odjisténim. NeodS$roubovavejte je,
jinak se konektor znici.

2V dobé, kdy je FWA pripojen siti, se merici snimace se nabijeji, a
to bez ohledu na to, zda je zasuvkova lista zapnuta nebo vypnuta.

3 podle proveden.
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3.3 Mévici snimac 3.3.2  MéfFici snimaé s radiovym pFipojenim
o
3.3.1 Mérici snimac s kabelovym pFipojenim ]1 PFi vybitém akumulatoru nebo pfi poruchach
radiového prijmu se mize pokracovat v proméreni s
! Pri odstranovani sady kabeld uvolnéte pripojovaci pouzitim sady kabeld.

kabel odjisténim konektoru.

Neotacejte konektorem, protoze jinak by se konektor ! Pri odstranéni sady kabel( uvolnéte pripojovaci kabel

a kabel znicil. vytazenim konektoru svislym smérem. Neotacejte ko-
nektorem, protoze jinak by se konektor a kabel znicil.

Obr. 3:  Meérici snimac dlouhy, pfedni a zadni

7

1 Kamera CCD
2 L/Qela ) Obr. 6:  Mérici snima¢ dlouhy, pfedni a zadni
3 Klavesnice

v [ . Kamera CCD
4  Pripojka datového prenosu .

v . . Libela
5 Pripojka oto¢né podlozky ¥ , .

< L . . A Klavesnice

6 Sroub s rukojetovym krizem k aretaci otocného snimace ¥ L [ .
9 Pripojka datového prenosu

podle provedent Pripojka oto¢né podloZky

Sroub s rukojetovym krizem k aretaci oto¢ného snimace ¥
Anténa
podle provedeni

|

ENOONWNR

Obr. 4:  Mérici snimac kratky, zadni 1
1 Kamera CCD
2 Libela 5
8 Kldvesnice Obr. 7:  Mérici snimac kratky, zadni
4 Pripojka datového prenosu o ’
1 Kamera CCD
2 Libela
1 2 3 3 Klavesnice
4 Pripojka datového prenosu
5 Anténa

& & 1 -

2

4 5 6

Obr. 5:  Charakteristika klavesnice

Tlacitko Zapnuto (Reset)
Tlac¢itko vyrovnani hazivosti rafku
Tlaéitko Ukladani/UloZeni vozidla
Displej vyrovnani hazivosti rafku
Displej ukladani

Displej Zapnuto

4 5 68

Obr. 8:  Provedeni radiového mericiho snimace

Tlacitko Zapnuto (Reset)

Tlacitko vyrovnani hazivosti rafku
Tlacitko ukladani

Displej vyrovnani hazivosti rafku

Displej Ukladani/Ulozeni vozidla

Displej Zapnuto

Displej radiového vysilace/prijimace
Displej baterie:

Vypnuto: Baterie OK

blika: Baterie - provoz na rezervu
Zapnuto: Baterie - provoz nabijeni

OO WN R

ONOOANWNR
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34 Zakladni rozsah dodavky

Oznaceni Objednaci cislo

Pristrojovy vozik Y -

Vypocetni jednotka PC V) -
Monitor TFT ¥ =
1690 401 006

Drzak volantu 1690 401 007
Barevna tiskarna DIN A4 -

1690 311 001
1690 311 002

Pripravek pro stlac¢eni brzdového pedalu

Univerzalni rychloupinaci drzaky v

Otocna podlozka

Sada méficich snimaca ¥ =

1690 328 017

CD predepsané hodnoty, Oceanie V)

CD predepsané hodnoty, USA ¥ 1690 328 016

CD predepsané hodnoty,
osobni/dodavkové vozy V)

1690 328 008

Sada kabell 1690401 012

Tab. 2:  Zakladni rozsah dodavky
1 podle provedeni.

3.5 Prehled moznosti méreni

Moznosti méreni FWA 43xx / 44xx:

Celkova sbihavost (PN + ZN)
Dil¢i sbihavost (PN + ZN)
Odklon

Presazeni kol (PN)

Uhel jizdni osy

Zaklon

Priklon

Uhel diference sbihavosti
Rozsah korekce zaklonu
Boc¢ni presazeni vlevo/vpravo
Diference sbihavosti
Presazeni naprav (ZN)

Dalsi moznosti méreni FWA 44xx:
e Presazeni kol (ZN)
e Diference rozvoru

3.6 Zvlastni prislusenstvi
Informace o zvlastnim prislusenstvi ziskate u smluvniho
prodejce Bosch.

4. Ovladani

4.1 Zapnuti/Vypnuti

1. Zapnéte pfistroj pomoci hlavniho spinace na zadni
sténé skriné.

2. Zapnéte PC pomoci spinace na predni strané.

=¥ Automaticky se spusti operacni systém Windows XP.

ﬁ Pred vypnutim pristroje musite FWA 43xx / 44xx
vypnout pomoci opera¢niho systému Windows. Pred
novym zapnutim by mél byt FWA 43xx / 44xx
nejméné po dobu 60 sekund vypnut.

4.2 Napovéda online

Stisknutim tlacitka "F5" nebo tlac¢itka "Napovéda" se
dostanete k napovédé online. Napovédu online mizete
vyvolat v kterémkoli okamziku proméreni. Zobrazené
téma se vzdy vztahuje k aktualni obrazovce.

4.3 Instalace softwaru

4.3.1 Systémovy software FWA
Instalace systémového softwaru FWA je popsana v
samostatném navodu "Prvni uvedeni do provozu".

4.3.2 Piedepsané hodnoty FWA a aktualizace
predepsanych hodnot

Instalace systémového softwaru FWA a softwaru TDE
je popsana v samostatném navodu "Prvni uvedeni do

provozu".

ﬁ Pomoci softwaru TDE (Target Data Editor) mizete
provadét spravu vlastnich uzivatelskych databazi
vozidel a pfislusnych predepsanych hodnot, které
nejsou obsazeny v databazi predepsanych hodnot
zafizeni pro méreni geometrie napravy.

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.4 Priprava mériciho stanovisté

Povolena tolerance vysky:

e mezilevou a pravou stranou max. 1 mm

e mezi predni a zadni stranou max. 2 mm

e Uhlopfi¢né mezi LP a PZ max. 2 mm

e Uhlopricné mezi PP a LZ max. 2 mm

4.4.1 Kontrola na montazni jamé

o

]1 Podle potfeby opravte toleranci vysky podloZenim
oto¢nych podlozek.

Imm

Obr. 9:  Kontrola nivelity mériciho stanovisté

4.4.2 Kontrola na zvedaku

> Pri praci s pouzitim zvedaku dbejte na dodrzeni stej-
né urovné méfici a pracovni vysky.

> Otoc¢né podlozky musi byt zkolikovany se zvedakem.

> Vozidlo béhem proméreni zajistéte proti rozjeti
vloZenim pfipravku pro stla¢eni brzdového pedalu.

o
]1 Zvedak vyrovnejte podle zadani vyrobce zvedaku.

Obr. 10: Zvedak

4.5 Kontrola vozidla

Vyzkous$ejte a zkontrolujte vozidlo a podle potreby

odstrante zavady.

e Shodna velikost rafk(i a pneumatik

e Tlak v pneumatikach a hloubka profilu

e Stav odpruzeni

e Stav paky fizeni, lozisek kol a kloubd spojovaci tyce
fizeni

e Rozdéleni zkusSebni zatéze ve vozidle
e Kontrola kol z hlediska hazivosti rafku

Obr. 11: Otocné podlozky

Aretacni koliky na oto¢né podlozce musi byt pfi najeti
vozidla na méfici stanovi$té zasunuty. Teprve po najeti
koliky vytahnéte a namontujte pripravek pro stlaceni
brzdového pedalu.

Obr. 12: Montaz pripravku pro stlaceni brzdového pedalu

o
]1 K ochrané sedadla a volantu dbejte na odborné
upevnéni. Pripadné podlozte hadrem.

Robert Bosch GmbH
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4.6 Montaz/Demontaz drzaku volantu ! U pouzité metody upinani se fidte druhem rafku
Pomoci drzaku volantu se znehybni volant a zablokuji se a moznostmi upevnéni. U vysoce jakostnich rafkd
kola. pouzijte specialni upinaci Celisti s plastovym
1. Drzak volantu polozte na sedadlo a talir pritlacte k povlakem
sedadlu. o
2. Rameno nasunte na volant zespodu nahoru. ]| Otacenim zavitového vietena je mozno univerzalni
3. Uvolnéte talif, aby tlak ¢alounéni sedadla plsobil na rychloupinaci drzak rychle zevnitf ven a zvenku
volant. dovnitf nastavit do osy rafku a upnout na rafek. U
4. Demontaz se provadi v obraceném poradi tkon. vysoce jakostnich rafk pouzijte specialni upinaci

Celisti s plastovym povlakem.

1. Upevnéni univerzalniho rychloupinacich drzak( se
provadi zevnitr ven nebo obracené.

2. Upinaci celisti se nasadi na vnitrni nebo vnéjsi stranu
okraje rafku a pomoci oto¢ného vretena se zvenku
nebo zevnitr pfitlaci k rafku.

Obr. 13: Drzak volantu

o
]1 K ochrané sedadla a volantu dbejte na odborné
upevnéni. Pripadné podlozte hadrem.

o

4.7 Nasazeni upinacich drzaku

¥ ;:,, ': S o
4.7.1 Univerzalni rychloupinaci drzaky Obr. 15:  Univerzalni rychloupinaci drzéky

! Po upnuti na pneumatiku jesté jednou zkontrolujte
pritlaénou silu upinacich celisti.

o
]1 Pfi pouziti univerzalniho upinaciho drzaku je nutné
pouziti vyrovnani hazivosti rafkunapovéda online.

Obr. 14: Univerzalni rychloupinaci drZzaky

o

]1 Univerzalni rychloupinaci drzak je vhodny pro
vSechny ocelové a slitinové rafky od 10" do 21" u
vSech rafkl pro vozidla bez prizplsobovaciho otvoru.
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4.7.2  Upinaci drzaky Multiquick

(o] L vy .

]| Podle potfeby sejméte kryty kol a oCistéte rafky a
upinaci otvory Sroub( pro upinaci drzaky.

Dbejte na to, aby

e upinaci drzaky byly na pneumatikach radné
upevnény,

e upinaci Celisti spravné zasahovaly do profilu
pneumatiky,

e pojistny hak opatreny povlakem byl zahaknut do
horni ¢asti rafku.

Upinaci drzaky Multiquick umoznuji dva druhy upinani.

a) Pouziti standardniho distanéniho drzaku a pouzder:

o
]1 Pouzdra jsou urcena pro rafky Softline a nasazuji se
na distancni drzaky

1. Spodni Srouby plastovych priloZzek nastavte na veli-
kost rafku podle oznaceni.

2. Drzak se Srouby prilozek nasadte do okraje rafku a
horni posunte na okraj rafku a utahnéte.

3. Obé upinaci paky pritlacte smérem ke kolu, az budou
v poloze rovnobézné s kolem. Soucasné obé upinaci
ramena zatlacte do profilu pneumatiky a uvolnéte
upinaci paky.

4. Po upevnéni vytahnéte nasuvna drzadla prednich
upinacich pak.

Obr. 16: Upinaci drzaky Multiquick

b) Pouziti distancnich Sroubi a adaptéru specifickych
pro vozidlo:

1. Ocistéte upinaci otvory pro distan¢ni Srouby a adap-
tér.

2. Nasadte distan¢ni Srouby nebo adaptér.

3. Obé upinaci paky pritlacte smérem ke kolu, az budou
v poloze rovnobézné s kolem. Soucasné obé upinaci
ramena zatlacte do profilu pneumatiky a uvolnéte
upinaci paky.

4. Po upevnéni vytahnéte nasuvna drzadla prednich
upinacich pak.

o
]1 Upinaci $roub brzdového kotouce musi byt utazen a
nesmi precnivat pres dosedaci plochu.

ﬁ Pokud by distan¢ni Sroub "zapadl" do Sroubu resp.
otvoru pro sefizeni ru¢ni brzdy, je tfeba jej uvést do
polohy "12 hodin".

Distan¢ni Srouby umistéte zplisobem, odpovidajicim
4 nebo 5dérovému rafku nebo viozte adaptér.

ﬁ Pri pouziti univerzalniho standardniho prislusenstvi
je vyrovnani hazivosti rafku nutné jen

e pfi podezrfeni na poskozeni rafku,

e pfivadnych upinacich drzacich,

e pfli pozadavku vyrobce vozidla.

Pri pouziti prislusenstvi specifického pro vozidlo
vyrovnani hazivosti rafku odpada.

Robert Bosch GmbH
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4.7.3 Upinaci drzaky Quick 4.8 Umisténi méricich snimaci

o
]| Podle potfeby sejméte kryty kol a oCistéte rafky a levé predni kolo pravé predni kolo
upinaci otvory $roub( pro upinaci drzaky.

UL

Dbejte na to, aby

e upinaci drzaky byly na pneumatikach radné
upevnény,

e upinaci Celisti spravné zasahovaly do profilu
pneumatiky, levé zadni kolo

pravé zadni kolo

1. Spodni Srouby plastovych prilozek nastavte na veli-
kost rafku podle oznaceni.

2. Drzak se Srouby prilozek nasadte do okraje rafku a
horni posunte na okraj rafku a utahnéte.

3. Obé upinaci paky pritlacte smérem ke kolu, az budou

-
sk
=

v poloze rovnobézné s kolem. Soucasné obé upinaci Tab. 3:  Polohy méficich snimaci

ramena zatlacte do profilu pneumatiky a uvolnéte o

upinaci paky. J1 Umisténi méficich snimaci na vozidle je pevné
4. Po upevnéni vytahnéte nasuvna drzadla prednich stanoveno a oznac¢eno nasledujicimi piktogramy.

upinacich pak.

Obr. 17: Upinaci drZzaky Quick

ﬁ Diky presné vyrobé tohoto drzaku a v pripadé bez-
chybnych rafk( je kompenzace rafkd zbytecna.
Kompenzace rafkd je nutna jen pfi podezieni na
poskozeni rafk(.
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4.9 Nasazeni méficich snimaéi 3. Mé¥ici snimace vyrovnejte pomoci libely a utahnéte
kridlové Srouby upinacich drzakda.

4.9.1 Mechanické pripojeni

Obr. 18: Meérici snimac

1 Ndasuvny cep

2 Dotykové plochy

1. K ochrané Sroubu a pouzdra nasuvné ¢epy méficich
snimacl (poz. 1) mirné potrete olejem.

o
]1 Dotykove plochy (poz. 2) pro nabijeni akumulator( Obr. 21:  Vyrovndni méficich snimacda
udrzujte stale Cisté

4.9.2 Elektrické pripojeni

Pripojte sadu kabell pfislusné kabelové verze nebo ji

pripravte pro nouzovy provoz pfi radiové verzi:

1. Pripojte oba predni méfici snimace s pouzitim
dlouhych pripojovacich kabell k pfistrojovému
voziku.

2. Propojte predni a zadni mérici snimace s pouzitim
kratkych pripojovacich kabel(.

(©]
J1 U v8ech nasuvnych kontaktd dbejte na fadné
pripojeni!

Obr. 19: Polohovani méricich snimaci vpredu
3. Pristroj FWA 43xx / 44xx pripojte k siti.
2. CtyFi méfici snimace zasunte do upinacich drzaka. 4. Na vSech ¢tyfech méricich snimacich stisknéte
o tlacitko ZAPNUTO (Reset).
]1 Ramena méricich snimacud vpredu pritom musi byt
otocena ve sméru jizdy a vzadu proti sméru jizdy => Pristroj FWA 43xx / 44xx je nyni pfipraven k
(obr. 18 2 19). provozu.

Obr. 20: Polohovani méricich snimacd vzadu
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4.10 Zkouseni

Pred kazdym novym promérenim vozidla
FWA 43xx [/ 44xx se provadi automaticky test
vSech elektronickych komponent.

o
]1 Kontrola kalibrace sbihavosti nebo odklonu se
provadi zrcadlovym mérenim (viz kapitola 6.4).

4.11 Kalibraéni program (kalibrace)
Kalibra¢ni program zahrnuje kalibraci sbihavosti,
odklonu a libel a vytvoreni protokolu kalibrace.

o
]1 Predpokladem provedeni kalibrace je, aby byl k
dispozici kalibracni pripravek.

Obr. 22: Kalibrac¢ni pripravek

Pomoci kalibra¢niho programu je pristroj

FWA 43xx |/ 44xx postupné testovan a kalibrovan.

Aby byla zaru¢ena vysoka presnost méreni a
bezproblémova kalibrace, postupujte presné podle
pokynd kalibracniho programu. Pomoci tlacitka
"Kalibrovat" se prislusné kalibra¢ni kroky ulozi a vyvolaji
se nasledujici stranky pro ovladani.

Sefizeni libely

e

Obr. 23: Kalibra¢ni program

o

]| Po dokoncené kalibraci sbihavosti nebo odklonu se
vyvola protokol kalibrace, kalibra¢ni hodnoty se ulozi
a mohou byt vytistény.

Kalibrace libel:

Pri kalibraci libel se na obrazovce zobrazuji grafiky pro
libely (obr. 23). Méfici snimac vlozte do kalibra¢niho
pripravku a vyrovnejte jej presné podle mechanické
libely v drzadle méficiho snimace.

Klepnutim pomoci mysi na tlacitko "Ulozit" se grafika
pro libely na obrazovce porovna s libelami méficich
snimacl a provede se kalibrace.

= Fahrwerkvermessung - Libely

Obr. 24: Grafika pro libely

1690 326 001 | 2008-09-17
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o
5. Popis programu 5.4  Mé&Fici rutiny
5.1 Funkce tlacitek
F1  Vynulovani méreni F6 Tisk
F2  Zpét F7 Méreni pri nadzvednuti
F3  Vpred F8 Libely
F4  Ukoncit F9 Prehledna obrazovka J— ) BOSCH
» B8 A i
F5 Napovéda online F10  Doplrikové méfici
veli¢iny PFiprava:
Vybér zakaznika a vozidla
Seznam inspekci a pripravné
prace

(@]
]1 Dostupnost tlacitek funkci je zavisla na obsahu

dialogového okna. Standardni proméreni:

Vyrovnani hazivosti rafku, vstupni
proméreni podporované programem,
s sefizovaci prace a vystupni
5.2 Struktura programu proméreni, tisk protokolu méreni
. . Rychlé proméreni:
Programové kroky FWA 43xx / 44xx Kapitola @ vyrovnani hazivosti rafku,
Priprava X 5.3 diagnostika, sefizovaci prace,
Standardni proméreni X 5.4.1/5.4.2 tisk protokolu mérent
a . Volitelné proméreni:
Gl [PremEE X 949 Prehledna obrazovka s doplfkovymi
Volitelné proméreni X 5.4.4 meéricimi veli¢inami,
Udrsba N 55 L namérené hodnoty u predni a zadni

napravy, tisk protokolu méreni

Prace spojené s udrzbou:

g \ protokol verze a stavu zarizeni,
5.3 Pﬁprava primé méreni Uhld a kalibra¢ni program,

systémova nastaveni a volitelné moznosti
_______El
s @

Vybér zakaznika

i
Vybér vozidla a sefizovacich hodnot
A} specifickych pro vozidlo

=
E' = Seznam inspekci

ﬁ Pripravna opatreni

o
]1 Pokyny k jednotlivym programovym krokim najdete v
napovédé online.
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5.4.1 Standardni proméreni

Vyrovnani hazivosti rafku

O
M Vstupni proméfent
N G G G

Sefizovaci prace  Zadni naprava Zaklon Predni naprava

% Vystupni proméreni
[~
Protokol méreni

5.4.2 Rychlé proméreni

!

Vyrovnani hazivosti rafku

Vstupni proméreni

o e ElE

Sefizovaci prdce  Zadni naprava Pfedni ndprava Pfehledna obrazovka

s napovédou k sefizovani
k v v -
Protokol méreni

215
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5.4.3 Volitelné proméreni
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5.5 Udrzba
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5.6 Zobrazeni namérenych hodnot 5.6.2 Predni naprava

5.6.1 Barva
Barva namérené hodnoty indikuje, zda se namérena
hodnota nachazi v toleranci:

v

-0°03°  +0°03°

Obr. 25: Vyrfez s namérenou hodnotou K> A ) e i
A i . Obr. 26: Namerené hodnoty u predni napravy
Displej Vyznam
1 Odklon vlevo a vpravo
Zeleny text Namérend hodnota lezi uvnitr 2 Zaklon vlevo a vpravo
tolerance predepsané hodnoty. 3 Dil¢i sbihavost vlevo a vpravo
Cerny text, Namérena hodnota lezi mimo

cerveny podklad tolerance predepsané hodnoty.

5.6.3 Zadni naprava
Tab. 4:  Popis zobrazeni namérenych hodnot

o .

]1 Sipka nad namérenou hodnotou ukazuje, kde lezi
namérena hodnota v porovnani s predepsanou hod-
notou.

o
]1 Symbol montdzniho klice u namérené hodnoty
upozornuje na vyvolani napovédy pro sefizeni.

| K[| A| | e i

Obr. 27: Nameérené hodnoty u zadni napravy
1 Odklon vlevo a vpravo

2 Dil¢i sbihavost vlevo a vpravo

3 Celkova sbhihavost

5.7 Aktualizace predepsanych hodnot
Aktualizace predepsanych hodnot je popsanav
samostatném navodu 1 690 326 003.
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6. Udrzba

6.1  Cisténi

e Skrin a displej pFistrojového voziku Cistéte jen
mékkou utérkou a neutralnimi Cisticimi prostredky.

e Nepouzivejte abrazivni Cistici prostfedky ani hrubé

dilenskeé cistici hadry!

Monitor Cistéte utérkou ze specialnich viaken.

6.2 Nahradni dily a spotiebni material

Oznaceni Objednaci
cislo

Otocna podlozka 1690 311 002

Vypocetni jednotka PC 1693 770 009

Pripravek pro stlaceni brzdového pedalu 1690 401 006

Drzék volantu 1690 401 007

Méfici snimace

Rozdélovaci skrinka 1690 501 009

Méfici skrinka 1690 323 007

Upinaci Celisti s povlakem 1690 311 003

Upinaci Celisti bez povlaku 1690 311 004

Sada kabell 1690401 012

podle provedeni (viz 3.2)

Tab. 5:  Nahradni dily a spotiebni material

6.3 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)
Tento FWA 43xx / 44xx je vyrobek tridy A podle
EN 61 326.

ﬁ Tento FWA 43xx / 44xx mUZe v obytnych oblas-
tech vyvolavat rusiva vinéni; v tomto pfipadé mdze byt
na provozovateli vyzadovano, aby proved| pfimérena
opatreni.

6.4  Kontrola méFicich snimacu
Kontrola méficich snimacd se provadi zrcadlovym
meérenim.

Upevnéte rychloupinaci drzaky ke kolim.
Mérici snimace nasad’te na pouzdra
rychloupinacich drzakl. Nepohybujte
vozidlem.

6.4.1 Meéreni 1 - kontrola sbihavosti a odklonu proti

sméru jizdy

> Zaménte méfici snimac LP za méfici snimac PZ.

> Zaménte méfici snimac¢ PP za méfici snimac LZ.

> VSechny méfici snimace uvedte s pouzitim libely do
vodorovné polohy a pritom nepohybujte vozidlem.

> Mé¥ici snimace pfipojte k pristrojovému voziku
pomoci pfipojovacich vedeni.

> Stisknéte tlacitko <F1> Ukoncit

> Stisknéte tlacitko <F9> Prehledna obrazovka

> Volant otacejte az uhel jizdni osy ukaze ,0“.

> Provedte méreni celkové sbihavosti vpredu a vzadu
podle planu méreni a zapiSte hodnoty.

> Provedte méreni odklonu vpredu a vzadu podle
planu méreni a zapiSte hodnoty.

6.4.2 Méreni 2 - kontrola sbihavosti a odklonu ve

sméru jizdy

> Najed'te vozidlem na méfici stanovi$té - nezastavujte
na oto¢nych podlozkach.

> Nasad'te pripravek pro stlaceni brzdového pedalu.

> Upevnéte rychloupinaci drzaky.

> Nasadte méfici snimace, uvedte je do vodorovné
polohy s pouzitim libely a poté zapnéte pfistroj.

> Méfici snimace pfipojte k pristrojovému voziku
pomoci pfipojovacich vedeni.

> Stisknéte tlacitko <F1> Ukoncit

> Stisknéte tlacitko <F9> Prehledna obrazovka

> Provedte méreni celkové sbihavosti vpredu a vzadu
podle planu méreni a zapisSte hodnoty.

> Provedte méreni odklonu vpredu a vzadu podle
planu méreni a zapiste hodnoty.

Robert Bosch GmbH
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6.4.3 Priklad planu méfeni pro kontrolu méficich snimaci
Firma: Vzorova firma

Materidlové Cislo mériciho snimace: 1 690 xxx Xxx

Datum vyroby (FD): 2008

Mé&reni provedl dne:
Méreni 1 Sloupec 1 Méreni 2 Sloupec 2 Sloupec 3 Sloupec 4
Radek ve sméru jizdy Znaménko Namérena proti sméru jizdy Znaménko Namérena Znaménko Hodnota
hodnota hodnota rozdilu
Sbihavost Sbihavost
1 Ce’Ikova . ) 3 Ce’Ikova 5 N oy —
sbihavost vpredu sbihavost vzadu 1
Celkova . Celkova . |
2 sbihavost vzadu * 30 sbihavost vpredu 27 * 3
Odklon Odklon
Odklon vpredu . Odklon vzadu . .
3 vlevo 41 vpravo 40 1
4 Odklon vpredu 36" Odklon vzadu 33’ 3 T
vpravo vlevo 10
Odklon vzadu . Odklon vptedu . —
5 vlevo 1°25 vpravo 1027 * 2
Odklon vzadu , Odklon vpredu , ,
6 vpravo ) 1°44 vlevo 1°45 + 1
6.4.4 Plan méfeni pro kontrolu méficich snima¢d zakaznikem
Firma:
Materialové Cislo mériciho snimace: 1 690 Datum vyroby:
Mé&reni provedl: dne:
Méreni 1 Sloupec 1 Méreni 2 Sloupec 2 Sloupec 3 Sloupec 4
Radek ve sméru Znaménko Namérena proti sméru Znaménko Namérena Znaménko Hodnota
jizdy hodnota jizdy hodnota rozdilu
Sbihavost Sbihavost
Celkova Celkova
1 sbihavost sbihavost
vpredu vzadu
Celkova Celkova
2 sbihavost sbihavost
vzadu vpredu
Odklon Odklon
3 Odklon Odklon vzadu
vpredu vlevo vpravo
Odklon Odklon
4 vpredu vzadu vlevo
vpravo
5 Odklon Odklon vpredu
vzadu vlevo vpravo
6 Odklon Odklon

vzadu vpravo vpredu vlevo
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6.4.5 Vyhodnoceni planu méreni pro kontrolu méficich snimacu
Sloupec Radek Cinnost
Pri rGznych znaméncich odectéte mensi namérenou hodnotu od vétsi a vysledek uvedte do
la2 la2 sloupce 3. Znaménko u vétsi hodnoty uvedte do sloupce 3.
Pri stejnych znaméncich sectéte namérené hodnoty a vysledek spolu se znaménkem uvedte do sloupce 3.
Pfi stejnych znaméncich odectéte mensi namérenou hodnotu od vétsi a vysledek uvedte do sloupce 3.
Nachazi-li se vétsi namérena hodnota ve sloupci 1, je znaménko prevzato, nachazi-li se vétsi namérena
3az6 hodnota ve sloupci 2, znaménko se zméni.
Pri riznych znaméncich sectéte namérené hodnoty a vysledek uvedte do sloupce 3. Znaménko ze sloupce
1 uvedte ve sloupci 3.
Porovnava se:
3 la2 Pri riznych znaméncich sectéte namérené hodnoty a vysledek uvedte do sloupce 4.
Pri stejnych znaméncich odectéte mensi namérenou hodnotu od vétsi a vysledek uvedte do sloupce 4.
3ab Pri riznych znaméncich odectéte mensi namérenou hodnotu od vétsi a vysledek uvedte do sloupce 4.
Pfi stejnych znaméncich sectéte namérené hodnoty a vysledek uvedte do sloupce 4.
4ab
Vysledky ve sloupci 4 by nemély byt vétsi nez 3'. Pokud jsou vétsi, doslo k chybé méreni, napr. ke zméné
4 polohy vozidla nebo rychloupinacich drzaku.
Méreni musi byt provedeno znovu.
Vysledky ve sloupci 3 by nemély byt vétsi nez 6'. Pokud jsou odchylky vétsi, musi se pristroj kalibrovat. V
3 tomto pripadé se obrat'te na zakaznicky servis.
6.5 Upozornéni pfi poruchach
6.5.1 Zavada nebo vystrazna hlaseni

Popis/Hlaseni

"Pfistroj mimo toleranci".

Mechanické poskozeni nékterého méficiho
snimace, mérici snimac ztratil kalibraci.

Odstranéni/Opatfeni

Kalibrujte pristroj (kalibrace);
uvédomte zékaznicky servis.

"Méfici cesta prerusena".

Neni vizudlni kontakt mezi kamerami
méricich snimacu lezicimi naproti sobé.
Vozidlo se spojlerem nebo nizko
posazenym podvozkem.

Zajistéte vizualni kontakt.
MEéFici snimace znovu zapnéte.
Stisknéte tlacitko "C".

Zvlastni prislusenstvi: pouzijte
prislusny adaptér pro spojler.

2 paralelni méfici cesty preruseny.

Méfici snimace jsou hamontovany
v nespravném poradi.

Spravné namontujte mérici snimace (viz 4.8).

Na obrazovce se kratkodobé
zobrazuje hlaseni "Datovy prenos
k méricim snimacim je rusen".

Je tfeba vyhledat nové cesty pfipojeni pro
datovy prenos k méficim snimacam.

Ignorujte chybové hlaseni.

Na obrazovce se trvale zobrazuje
hlaseni "Datovy prenos k
méricim snimaclim je rusen".

Pfed promérenim nebylo stisknuto tlacitko "C".
Méfici snimac neni aktivovan.

Cislo zatizeni (radiovy kanal) je prestaveno.
Mérici snimac neni nabijen (radiovy provoz).
Mérici snimac neni pripojen (kabelovy provoz).

Stisknéte tlacitko "C".

Aktivujte mérici snimac a stisknéte

tlacitko "C" na pfristroji.

U kazdého mériciho snimace nastavte Cislo
zarizeni (radiovy kanal) (viz napovéda online).
Nabijte mérici snimace.

Zkontrolujte konektorovy spoj a

kabel k méricimu snimaci.

Zvolte a nastavte jiné Cislo zarizeni (radiovy
kanal) (viz napovéda online).

Ridte se pokyny k radiovému provozu v kapitole
2.4; provedte test s kabelovym pripojenim.

Na obrazovce se kratkodobé
zobrazuje hlaseni "Méfici
skrirka je nedostupna".

Vytvafi se nové pripojeni ke komunika¢nimu
procesoru v méfici skrince.

Ignorujte chybové hlaseni.

Na obrazovce se trvale
zobrazuje hlaseni "Mérici
skrinka je nedostupna".

Neni propojeni mezi pocitacem a komunikacnim
procesorem (mérici skrinka).

Nespravné sitové napéti.

Zhrouceni programu.

Komunikaéni procesor je vadny.

Zkontrolujte kabelaz od pocitace ke
komunikacnimu procesoru (mérici skrinka).
Prepinac sitového napéti v mérici skrince
prepnéte na spravné napéti.

Uvédomte zékaznicky servis.

Vytahnéte sitovou vidlici a po 10
sekundach ji opét zasurnite.

"Chyba u sbihavosti",
"Chyba u odklonu",
"Omezeni signalu".

Pfimé slunec¢ni zareni do kamery na méficim snimaci.
MEéfici snimac je vadny.

Vypnéte kameru.
Uvédomte zékaznicky servis.

Tab. 6:  Zavada funkce

Robert Bosch GmbH
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6.5.2 Zavada funkce

Mozna pri¢ina

Odstranéni

Systém Windows se vzhledem k
chybéjici registraci jiz nespusti

Po instalaci Windows nebyla
verze Windows zaregistrovana.

Verzi Windows zaregistrujte prostrednictvim
Internetu nebo telefonicky.

FWA 43xx/FWA 44xx bézi jen
v demonstra¢nim rezimu.

Hardwarovy kli¢ (dongle) neni zasunut.

Chybi licence.

Zasunte hardwarovy kli¢ (dongle).
Proved'te aktivaci licence.

Neni obraz a kontrolky na
pocitaci a monitoru nesuviti.

Chybi napajeni.
Vypinac je vypnuty.
Pripojovaci kabel je vadny.

Zkontrolujte sitovou zasuvku, sitovou pojistku
a pripojeni k siti (nabijeci stanice).

Zapnéte vypinac na pristrojovém voziku.
Vyménte pripojovaci kabel.

Neni obraz a kontrolka
na pocitaci sviti

Monitor je vypnuty.

Jas a kontrast je prestaven.
Kabelové pripojeni je vadné.
Monitor je vadny.

Zapnéte monitor (spina¢ na obrazovce).
Nastavte jas a kontrast.

Zkontrolujte konektorovy spoj k pocitaci
a podle potreby kabel vyménte.
Uvédomte zakaznicky servis.

Spatna kvalita obrazu

Nastaveni monitoru je nespravné.

Monitor nebo graficka karta jsou vadné.

Nastavte jas, kontrast a polohu obrazu.
Uvédomte zakaznicky servis.

Dalkové ovladani nefunguje

Neni vizualni kontakt s pristrojem.
Baterie dalkového ovladani je vybita.
Program "RemoteControlEx"

neni spustén.

Program "RemoteControlEx"

je nespravné konfigurovan.

Dalkové ovladani ma jinou polohu

(vizualni kontakt s pristrojem).

VloZte novou baterii.

Spustte program.

Proved'te konfiguraci podle napovédy online.

Akumulatory v méficich
snimacich nejsou nabité nebo
jsou nabité nedostatecné

Pristroj neni trvale pripojen

k sitovému napéti.

Kontakty méficich snimacl jsou vadné.
Kabeldz je vadna.

Méfici skririka je vadna.

Zménte sitové pripojeni. Nevypinejte sitové
napéti pomoci hlavniho spinace.

Pfi vloZzeni méricich snimacd do nabijecich
Uchyt na pristrojovém voziku je tfeba dbat
na to, aby se kontrolka rozsvitila.
Zkontrolujte kabeldz od méfici skrinky

k nabijecim kontakttm.

Uvédomte zakaznicky servis.

Z4dny nebo $patny vytisk protokolu

Tiskarna je vypnuta.

Dosel tiskovy papir.

Inkoustova kazeta je prazdna.
Tiskovy papir je nespravné vlozen.

Kabelaz od tiskarny k pocitaci je vadna.

Tiskarna je nespravné nastavena.
Rozhrani tiskarny je vadné.

Zapnéte tiskarnu.

Vlozte novy tiskovy papir.

Vymeénte inkoustovou kazetu.

Zkontrolujte vedeni papiru.

Zkontrolujte kabelaz a konektorovy spoj k tiskarné.
Tiskarnu nainstalujte podle prirucky.

Uvédomte zakaznicky servis.

Tab. 7:

Zavada nebo vystrazna hlaseni

o
]1 Dals$i chybova hlaseni jsou vysvétlena v napovédeé online pristupné stisknutim tlacitka "Napovéda" nebo tlacitka F5.
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7. Technické udaje 7.3

Funkce Specifikace

Rozméry a hmotnosti

7.1 Rozsahy a presnostl mereni Rozméry V x S x H 1520 x 880 x 770 mm

Hmotnost cca 110 kg

Moznosti méreni Rozsah Presnost

méreni méreni

7.4 Teplota a pracovni prostredi

Celkova sbihavost (PN + ZN) +2° +3'
Diléi sbihavost (PN + ZN) +2° +2' Funkce Specifikace
EEEy el =z Provozni teplota +5°C - +40 °C
Presazeni kol (VA) +2° +2!
Uhel jizdni osy +2° +2! Teplota skladovani -20 °C - +60 °C
Z&klon +18° 14! Teplotni gradient 20 °C/hod.
Pl =i =i Rel. vihkost vzduchu pfi provozu 10 % - 90 % (40 °C)
Liie] elifaienes dblirne +20° 4’ Gradient rel. vlhkosti vzduchu 10 %/hod.
Rozsah korekce zaklonu 14 4 Max. provozni vySka -200 m - 3000 m
Presazeni kol ¥ +2° +2! = —
Diference rozvoru Y Y 13 Max. prepravni vyska -200 m - 12000 m
Bocni presazeni vlevo/vpravo +2° +2'
Diference sbihavosti +2° +3' 7.5 Sit'ovy zdroj
Presazeni naprav (ZN) +20° +3' Funkce Specifikace
9 nikoli 43 Vstupni napéti 100-240V ~ (10 A)

nikoli-u FWA 43xx Vstupni frekvence 50 - 60 Hz

Vykon 0,5 kW

7.2 Rozsahy frekvenci

Rozsah frekvenci radiovych systémi je podle provedeni

mériciho snimace 433 MHz nebo 2,4 GHz.

o .

]1 Ridte se pokyny k omezenim radiového provozu v
kapitole 2.4.
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1. Kullanilan semboller

2. Kullanici uyarilari

1.1 Dokiimantasyon

"Tehlike', 'ikaz' ve 'Dikkat' uyari ifadeleri ile birlikte
kullanilan piktrogramlar, ikaz bilgisini ileten tek resimli
sembollerdir ve kullaniciyi tehdit edici 6zellikteki
dolaysiz veya muhtemel tehlikelere dikkat cekmektedir.

Tehlike!

Ciddi viicut yaralanmalarina veya 6liime
yol acabilecek, dolaysiz tehdit edici tehlike
vardir.

ikaz!

Ciddi viicut yaralanmalarina veya 6liime yol
acabilecek, tehlikeli olabilecek bir durum
vardir.

Dikkat!

Hafif viicut yaralanmalarina veya ciddi
olabilecek maddi hasarlara yol acabilecek,
tehlikeli olabilecek bir durum vardir.

> B B

! Dikkat — FWA 43xx |/ 44xx, test elemaninin veya
cevredeki bir esyanin zarar gorebilecegi, tehlikeli
olabilecek bir durumun s6z konusu olabilecegini
uyarmaktadir.

ikaz bilgisi ileten piktogramlar ile birlikte, asagida
gosterilen semboller kullaniimaktadir:

o
]1 Bilgi - Uygulama bilgileri ve bagka faydali bilgiler.

> Tek bir islem adimli uygulama talebi — Sadece tek bir
islem adiminda olusan uygulama talebi.
= Ara sonug¢ — Bir uygulama talebi icerisinde, bir ara
sonuc gorulur.

=» Nihai sonu¢ — Bir uygulama talebinin sonunda, bir nihai
sonucg goralur.

1.2

et

FWA 43xx / 44xx

imha

Kablolar, aki ve piller gibi aksesuar parcalari
dahil olmak lzere kullanilmis elektrikli ve
elektronik cihazlar, evsel atiklardan ayri olarak
imha edilmelidir.

2.1  Onemli bilgiler

Telif hakki, sorumluluk ve garanti hakkindaki
anlasmalara, kullanici grubuna ve sirketin yukimlilik-
lerine dair 6nemli bilgiler, "Bosch TEST EQUIPMENT
onemli bilgiler ve giivenlik uyarilar" bashkh 6zel
kilavuzda sunulmaktadir. Bu bilgiler ve glivenlik
uyarilari, FWA 43xx / 44xx ilk calistiriimasi,

baglantisinin yapilmasi ve kullanilmasi 6éncesinde dikkat-
le okunmalidir ve bunlara mutlak sekilde uyulmalidir.

2.2 Giivenlik uyarilar

Tum glvenlik uyarilari, "Bosch TEST EQUIPMENT 6nem-
li bilgiler ve glivenlik uyarilan™ baslikli 6zel kilavuzda
sunulmaktadir. Bu bilgiler ve giivenlik uyarilari,

FWA 43xx [ 44xx ilk calistiriimasi, baglantisinin
yapilmasi ve kullaniimasi 6ncesinde dikkatle
okunmalidir ve bunlara mutlak sekilde uyulmalidir.

23 Elektromanyetik uyumluluk (EMC)
Bu FWA 43xx / 44xx, EN 61 326 uyarinca A sinifi
bir Grandur.

o

]1 Bu FWA 43xx / 44xx, kullanicinin uygun énlemleri
almasini gerektirebilecek kapali alanlarda radyo parazit-
lerine yol agabilir.

24 Radyo dalga kisitlamalari

Radyo dalgali veri aktarimina sahip aks 6l¢gme cihazlari,
istege bagli olarak 433 MHz veya 2.4 GHz frekansli
radyo dalga modiilleri ile donatilabilir.

24.1 ISM bandi 2,4 GHz

2,4 GHz radyo dalga baglantisi, lisansiz olarak
kullanilabilen 2,4 GHz ISM bandinda (ISM: Industrial,
Scientific, Medical — Enddistri, Bilim, Tip) yer
almaktadir.

Bu frekans bandi icin herhangi bir yasal diizenleme
bulunmamaktadir ve bircok llkede lisansiz olarak
kullanilabilir. Nitekim bunun sonucunda, bircok
uygulama ve cihaz bu frekans bandinda yayin
yapmaktadir. Ayni frekans bandinda yapilan ylksek
sayidaki yayinlar, frekans cakismalarina ve boylece
olumsuz etkilerin meydana gelmesine yol acabilir.

Bu nedenle ¢evre kosullarina bagli olarak, érnegin WLAN
baglantilari (WLAN: Wireless Local Area Network), telsiz
telefonlar, Bluetooth gibi baglantilarda olumsuz etkiler
meydana gelebilir. Kalp pili veya hayati 6nem tasiyan
baska elektronik cihazlarin tasinmasi durumunda,
olumsuz bir etkilesim tamamen 6nlenemeyecegi icin
telsiz tekniginin kullaniimasi sirasinda oldukca dikkatli
olunmahdir.
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2.4.2 ISM bandi 433 MHz

433 MHz radyo dalga baglantisi, 433 MHz ISM bandinda
yer almaktadir. Bu frekans bandi, Avrupa, Afrika ve On
Asya dahilinde lisansiz olarak kullanilabilir. Bu frekans
bandi, 2,4 GHz bandinda oldugu gibi yogun degildir.

ﬁ Olumsuz etkilerin énlenmesi icin, her iki segenekte
6 farkli telsiz kanali (Channel) secilebilir. Boylece
baska cihazlardan kaynaklanan frekans ¢akismalari
onlenir (bkz. Cevrimici yardim).

ﬁ Kalp pili veya hayati 6nem tasiyan baska elektronik
cihazlarin tasinmasi durumunda, olumsuz bir
etkilesim tamamen dnlenemeyecegi icin telsiz
tekniginin kullaniimasi sirasinda oldukca dikkatli
olunmalidir.

o

]1 Radyo dalga baglantilari ile ilgili sorun yasadiginizda,
radyo dalga baglantisi yerine kablo baglantisi
kullanabilirsiniz.

3. Uriin tanimi

3.1 Talimatlara uygun kullanim

FWA 43xx / FWA 44xx tipi aks 6lcme cihazlari, sadece
Ozel binek araclarin ve hafif ticari araclarin yiriyen
aksamini 6lgcme islemi icin kullanilabilir. Farkli veya bu
kullanim amacini asan kullanimlar, talimatlara aykiri
kullanim olarak kabul edilmektedir.

3.2 Aks olcme cihaz tiplerine genel bakis
N
N
s T
c © (L]
= " (2]
N = (2] <|:‘ -
= = < o g
5 3 c BEN 3
X x © © c
:g’n )a’b e} e} @
& & 2 5 8 &
O Qe
—_— —_— [ [ 0
o O .4 [ o
FWA 4310 2 2 x -
FWA 4330 2 2 - X - -
FWA 4332 2 2 - - x -
FWA 4410 4 - X - - _
FWA 4415 4 - - - X
FWA 4430 4 - - x - -
FWA 4432 4 - - - - _
FWA 4435 4 - - X -
FWA 4437 4 - - - "
Tab. 1:  Tipler FWA 43xx / 44xx

o

]1 Jant balans ayarinin daha kolay ve daha hassas
yapilabilmesi icin, doner enkodere sahip 6l¢ciim
degeri kaydedicileri vardir

o
]1 Tim S versiyonlarinda, Universal hizli gergin tutma
aparati ve doner altlik teslimat kapsamina dabhil

degildir.
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3.3 FWA tipi cihazin tanimi

FWA 43xx [ 44xx tipi aks 6lgcme cihazlari, sahip
olduklari tekerlekli cihaz arabasi ile seyyar olarak ¢esitli
Olctiim yerlerinde kullanilabilir.

Aks 6lcme cihazlari, standart olarak ekrana, klavyeye,

fareye, Mousepad’a, bilgisayara, yaziciya ve radyo 4
dalga 6lciim degeri kaydedicilerine sahip tekerlekli bir
cihaz arabasindan olusmaktadir. Cihaz arabasinin yan - e
panellerine, dlcim degeri kayd?dicilerinin saklanmasi ﬁ - h
icin yuvalar entegre edilmistir. Olcliim degeri kaydedicisi ‘ 1
bu yuvaya takildiginda, radyo dalga 6lciim degeri . .5
kaydedicisinin akileri otomatik olarak sarj edilmektedir A
(priz citasi kapali oldugunda da). - ‘

5

! Olciim degeri kaydedicilerini, ayari bozulabilecegi
veya hasar goérebilecegi icin cihaz arabasini tasirken
her zaman yuvalardan cikarin.

Resim 2: Arkadan goériinim FWA 43xx / 44xx

Priz ¢itasi

Kablo tutucusu

Direksiyon simidi sabitleme aparati

Fren pedali gerdirme aparati

Dagitim kutusu (Kablo) veya él¢iim kutusu (Radyo dalga)

GONWN R

Dagitim kutusu veya 6lcim kutusu, dogrudan elektrik
kablosu lzerinden akim ile beslenir ve priz ¢itasi
Uzerinden calistirilamaz ve devre disi birakilamaz. Bu
nedenle, uzun siire kullanmayacaginiz FWA’y1 elektrik
7 sebekesinden ayirin (elektrik fisini ¢cekin).

Resim 1: Aksesuarli FWA 43xx / 44xx aks élgme cihazinin
6nden goriinimi

Ekran

Klavye

Fare

Yazici

Sarj (initesi (zerindeki dl¢iim degeri kaydedicisi (MWA) ?

Bilgisayar (nitesi

Doéner althk

Olgiim degeri kaydedicisi icin kablo seti

Kablo seti igin prizler ¥

©oONOOOONWNR

Y Soket baglantilarini, kilitlerini agarak ¢6ziin. Soket zarar
gérebilecegi icin vidalayarak ¢ikarmayin..

2 QOlciim degeri kaydedicileri, priz ¢itasi acik veya kapali olmasi
fark etmeksizin FWA cihaz elektrik sebekesine baglandiginda sarj
edilmektedir.

3 tipe gore
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34 Olciim degeri kaydedicisi 3.4.2 Radyo dalga 6lciim degeri kaydedicisi
o
3.4.1 Kablolu 6l¢iim degeri kaydedicisi ]1 Akuler bosaldiginda veya radyo parazitlerinde, 6l¢tim

islemine kablo seti kullanilarak devam edilebilir.

! Kablo setini ¢cikarirken baglanti kablosunu, soketin
kilidini acarak ¢ozlin. Soketi, soket ve kablo zarar ! Kablo setini cikarirken baglanti kablosunu, soketi dik
gorecegi icin dondlrmeyin. olarak cekerek ¢oziin. Soketi, soket ve kablo zarar

gorecegi icin dondlirmeyin.

Resim 3: Uzun tip 6l¢iim degeri kaydedicisi, 6n ve arka

1 CCD kamera
2 Su terazisi Resim 6: Uzun tip élciim degeri kaydedicisi, 6n ve arka
3 Kla\(ye . 1 CCD kamera
4 Veri aktarma baglantisi L
. . 2 Su terazisi
5 Déner altlik baglantisi ¥ 3 Klave
6 Doner enkoderi kilitlemek icin yildiz tutamakli vida disli 7 .
saplama ¥ 4 Veri aktarma baglantis
Y tipe gére 5 Déner althk baglantisi
pe g 6 Doéner enkoderi kilitlemek icin yildiz tutamakli vida disli saplama
7 Anten
1 tipe gére

Resim 4: Kisa tip él¢ciim degeri kaydedicisi, arka

1 CCD kamera °
2 Su terazisi Resim 7: Kisa tip élciim degeri kaydedicisi, arka
3 Kla\_/ye . 1 CCD kamera
4 Veri aktarma baglantisi L
2 Su terazisi
3 Klavye
1 2 3 4 Veri aktarma baglantisi
5 Anten

g 8 1 -

A A A

Resim 5: Klavye tanimi

1 “A¢’ (Sifirla) tusu

2 ‘'Jant balans ayari' tusu

3 'Kayit islemi/Araci indir' tusu
4 'Jant balans ayar!' géstergesi
5
6

'Kayit islemi' géstergesi Resim 8: Radyo dalga él¢iim degeri kaydedicisi tipi
‘Ac¢’ (Sifirla) tusu

‘Jant balans ayari' tusu

'Kayit islemi' tusu

'Jant balans ayari' géstergesi

'Kayit islemi/Araci indir' gbstergesi
'Acik' gbstergesi

Radyo dalga vericisi/alicisi géstergesi
Akii gostergesi:

Yanmiyor: Akt dolu

Yanip sénliyor: Akl bosalmak lizere
Yaniyor: Akii sarj ediliyor

'Acik' gbstergesi

O NOOANWNR
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3.5 Temel teslimat kapsami

Tanim Siparis numarasi

Cihaz arabasi ¥ -

Bilgisayar Unitesi ¥ -
TFT ekran =
1690 401 006

Direksiyon simidi sabitleme aparati 1690 401 007
DIN A4 renkli yazici ¥ =

1690 311 001
1690 311 002

Fren pedali gerdirme aparati

Universal hizli gergin tutma aparati

Doéner altlik

Olciim degeri kaydedicisi seti ») -
1690 328 017

Nominal veriler CD’si Okyanusya

Nominal veriler CD’si ABD 1690 328 016

Nominal veriler DVD’si
OTOMOBIL/PANELVAN

1690 328 008

Kablo seti 1690401 012
Tab. 2:  Temel teslimat kapsami

Utipe gore

3.6  Olgme olanaklarina genel bakis

FWA 43xx / 44xx ile 6lgme olanaklari:
Toplam toe agisi (On aks + Arka aks)

Tek tekerlek toe acisi (On aks + Arka aks)
Kamber acisi

Tekerlek ofseti (On aks)

Surls ekseni agisi

Kaster agisi

Direksiyon ekseni egikligi (King-Pim Acisi)
Donls acisi farki

Kaster diizeltme araligi

Sol ve sag yanal kayma

iz acikhig farki

Aks kaymasi (Arka aks)

FWA 44xx ile ek 6lcme olanaklari:
e Tekerlek ofseti (Arka aks)
e Akslar arasi mesafe farki

3.7 Ozel aksesuar
Ozel aksesuarlara iliskin bilgileri, Bosch Yetkili
Saticr’dan edinebilirsiniz.

4. Kullanim

4.1 Calistirilmasi/Devre disi birakilmasi

1. Cihazi, gévdenin arka panelindeki ana salter
Uzerinden calistirin.

2. Bilgisayar unitesini, 6n taraftaki salter tGzerinden
calistirin.

=>» WIN XP isletim sistemi otomatik olarak agiimaktadir.

ﬁ Cihazi devre disi birakmadan 6nce, Windows isletim
sistemi lizerinden FWA 43xx / 44xx tipi aks
Olcme cihazini kapatmalisiniz. FWA 43xx [/ 44xx
tipi aks 6lgcme cihazi tekrar calistirilmadan 6nce,
yaklasik 60 saniye slire kapali kalmaldir.

4.2  Cevrimici yardim

"Cevrimici yardim" sayfasina, "F5" tusuna veya "Yardim"
digmesine basarak ulasirsiniz. "Cevrimici yardim"
sayfasini, 6lciim isleminin her asamasinda acgabilirsiniz.
Gosterilen metnin konusu, her zaman ekranda guincel
olarak gortntulenen konuya iliskindir.

4.3  Yazilim Kurulumu

4.3.1 FWA sisteminin yazilimi

FWA sisteminin yaziliminin ve TDE yaziliminin kurulumu,
bu kilavuzdan bagimsiz "ilk calistirma" kilavuzunda
anlatilmaktadir.

ﬁ TDE (Target Data Editor) yazilimi ile kendine 6zgi
kullanici veritabaninda, aks 6lgme cihazinin nomi-
nal veriler veritabaninda bulunmayan araglari ve bu
araglara ait nominal verileri yapilandirabilir.

4.3.2 FWA nominal verilerin kurulumu ve

giincellestirilmesi,

bu kilavuzdan bagimsiz "ilk calistirma" kilavuzunda

anlatilmaktadir.
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4.4  Olciim yerinin hazirlanmasi

Miisaade edilen ylkseklik sapmasi:

e Sol ve sag taraf arasinda En fazla 1 mm

e On ve arka taraf arasinda En fazla 2 mm

e (Capraz olarak sol 6n taraftan sag arka tarafa dogru
En fazla 2 mm

e Capraz olarak sag on taraftan sol arka tarafa dogru
En fazla 2 mm

4.4.1  Calisma kanalinin kontrol edilmesi

o

]| Gerektiginde ylksekligi, doner altliklar kullanarak
dengeleyin.

I
]
1
|
|

Resim 9: Olciim yeri seviye kontrolii

4.4.2 Kaldirma platformunun

kontrol edilmesi

> Bir kaldirma platformu kullanildiginda, 6lgme ve
calisma yUksekliginin ayni olmasina dikkat edilmeli-
dir.

> Doéner althklar, kaldirma platformuna saplamalar ile
tespitlenmis olmahdir.

> QOlciim islemi sirasinda aracin hareket etmesini, fren

pedali gerdirme aparati takarak 6nleyin.

o

]1 Kaldirma platformunun, kaldirma platformu
reticisinin sundugu veriler dogrultusunda yatay
duzleme sahip olmasini saglayin.

Resim 10: Kaldirma platformu

4.5 Aracin kontrol edilmesi

Araci test ve kontrol edin ve gerektiginde gerekli

dizeltmeleri ve ayarlari yapin.

e Esit jant ve lastik blylklugi

e Lastik basinci ve profil derinligi

e Siispansiyonun durumu

e Direksiyon kolunun, tekerlek yataginin ve pitman kolu
mafsal baglantilarinin durumu

e Test yiklerinin arag icerisinde dagitiimasi

o Tekerlek balans ayarinin kontrol edilmesi

Resim 11: Déner altliklar

Kilitleme pimleri, ara¢g doner altigin lizerine
cikarilmadan 6nce 6lcim yerine takilmis olmalidir. Bu
pimleri, ancak araci déner althgin tGzerine ¢ikardiktan
sonra ¢ikarin ve fren pedali gerdirme aparatini monte
edin.

Resim 12: Fren pedali gerdirme aparatinin monte edilmesi

ﬁ Koltuga ve direksiyon simidine zarar vermemek icin,
fren pedali gerdirme aparatinin usulline uygun bir
sekilde takilmasina dikkat edilmelidir. Gerektiginde
koltugun Uzerine bir bez serilebilir.
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4.6 Direksiyon simidi sabitleme

aparatinin monte edilmesi/sokiilmesi

Direksiyon simidi sabitleme aparati ile direksiyon simidi

sabitlestirilir ve tekerlekler kilitlenir

1. Direksiyon simidi sabitleme aparatini koltugun
lizerine oturtun ve tablayi koltuga dogru bastirin.

2. Aparatin kollarini, direksiyon simidine asagidan
yukari dogru gecirin.

3. Tablayi, koltuk minderi tarafindan direksiyon simidine
basin¢ uygulanmasi icin serbest birakin.

4. S6kme islemi, montaj islemi sirasinin tersi
uygulanarak gerceklestirilir.

Resim 13: Direksiyon simidi sabitleme aparati

ﬁ Koltuga ve direksiyon simidine zarar vermemek icin,
fren pedali gerdirme aparatinin usuliine uygun bir
sekilde takilmasina dikkat edilmelidir. Gerektiginde
koltugun lizerine bir bez serilebilir.

4.7 Gergin tutma aparatinin takilmasi

4.7.1  Universal hizli gergin tutma aparati

Resim 14: Universal hizli gergin tutma aparati

o .

]1 Universal hizli gergin tutma aparati, motorlu tagitlar
icin olan her tipteki ¢celik ve 10" - 21"lik aliminyum
jantlara adaptor deligi olmadan uymaktadir.

! Germe yontemi icin jant tlirline ve tespitleme
olanaklarina dikkat edin. Yiksek kalitedeki jantlarda
plastik kapli gergi kiskaglari kullanin.

ﬁ Bir disli mili cevrilerek tniversal hizli gergin tutma
aparati hizl bir sekilde icten disa dogru ve distan
ice dogru jantin orta aksina merkezlenebilmekte ve
jantin tzerine baglanabilmektedir.

1. Gergi kiskaglari, jant flansinin i¢ veya dis tarafina
yerlestirilmekte.

2. Doner mil araciliglyla ice veya disa dogru janta
bastiriimaktadir.

! Lastige tespit ettikten sonra gergi kiskaglarinin tutma
kuvvetini tekrar kontrol edin.

o .
]1 Universal gergin tutma aparati kullanildiginda, jant
balans ayari yapilmasi gereklidirb 'Cevrimici yardim'.
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4.7.2  Multiquick gergin tutma aparati

O ewe . . . . .

]1 Gerektiginde jant kapaklarini sokiin, jantlari ve gergin
tutma aparati i¢in olan bijon civatasi deliklerini
temizleyin.

Asagida belirtilen hususlara dikkat edin:

e Gergin tutma aparatlarinin lastiklere siki bir sekilde
tespit edilmelerine

e Gergi kiskacglarinin lastigi dogru bir sekilde
kavramalarina

e Kaplama emniyet kancasinin jantin lst pargasina
asilmis olmasina.

Multiquick gergin tutma aparati, iki farkli tespitleme
tiriine imkan vermektedir.

a) Standart tutucu ve kovan kullanimi:

o
]1 Kovanlar, Softline jantlar i¢in kullanilmaktadir ve ara
tutucular tzerine takilmaktadir.

1. Alttaki plastik destek saplamalarini, isaretlemeye
uygun olarak jant boyutuna gore ayarlayin.

2. Aparati, destek saplamalari ile birlikte jant flansina
yerlestirin ve Ustteki saplamayi jant flansina dogru
kaydirin ve sikin.

3. Her iki gergi kolunu, kollar tekerlege gore paralel
sekilde durana kadar tekerlek yéniinde bastirin.
Eszamanli olarak her iki gergi kolunu lastik profiline
dogru bastirin ve gergi kollarini serbest birakin.

4. Tespitleme isleminin ardindan, dndeki gergi koluna
ait gecmeli tutamaklari ¢ekip ¢ikarin.

Resim 16: Multiquick gergin tutma aparati

b) Araca 6zgii ara civata ve adaptér kullanimi:

1. Ara civatalar ve adaptor icin olan yuva deliklerini
temizleyin.

2. Ara civatalari ve adaptori takin.

3. Her iki gergi kolunu, kollar tekerlege gore paralel
sekilde durana kadar tekerlek yéniinde bastirin.
Eszamanli olarak her iki gergi kolunu lastik profiline
dogru bastirin ve gergi kollarini serbest birakin.

4. Tespitleme isleminin ardindan, 6éndeki gergi koluna
ait gegcmeli tutamaklari cekip ¢ikarin.

ﬁ Bir ara civatanin el freni ayari icin olan vidada veya
delikte "bukilmesi" halinde, bu ara civata "saat 12
konumuna" getirilmelidir.

Ara civatalari 4 veya 5 delikli jantlara uygun olarak
takin veya adaptori yerlestirin.

o

]1 Bijon civatasi deliklerini temizleyin ve sivri uglu
pimleri jant deliklerine sokun.Gergin tutma aparatini
Bolim 4.2.4’te tarif edilen sekilde tespit edin.

ﬁ Universal gergin tutma aparati kullanildiginda, jant
balans ayari yapilmasi yalnizca asagidaki durumlarda
gereklidir:

e Jantlarin hasar gérmis oldugundan
stphelenildiginde

e Bozuk gergin tutma aparatlarinda

e Motorlu tasit Ureticisinin talimatlari uyarinca gerekli
goruldiginde.

Araca 6zgl aksesuar kullanildiginda jant balans ayari
yapilmasina gerek yoktur.
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4.7.3  Quick gergin tutma aparati 4.8 Olciim degeri kaydedicisinin
o pozisyonu
]1 Gerektiginde jant kapaklarini sokiin, jantlari ve gergin
tutma aparati i¢in olan bijon civatasi deliklerini Sol én tekerlek Sag 6n tekerlek
temizleyin.

Asagida belirtilen hususlara dikkat edin:

e Gergin tutma aparatlarinin lastiklere siki bir sekilde
tespit edilmelerine

e Gergi kiskacglarinin lastigi dogru bir sekilde
kavramalarina

1. Alttaki plastik destek saplamalarini, isaretlemeye
uygun olarak jant boyutuna gore ayarlayin.

2. Aparati, destek saplamalari ile birlikte jant flansina
yerlestirin ve Ustteki saplamayi jant flansina dogru
kaydirin ve sikin.

3. Her iki gergi kolunu, kollar tekerlege gore paralel Tab. 3:  Olciim degeri kaydedicisinin pozisyonlari
sekilde durana kadar tekerlek yoniinde bastirin. o
Eszamanli olarak her iki gergi kolunu lastik profiline 11 Olciim degeri kaydedicisinin aracta nerede duracagi
dogru bastirin ve gergi kollarini serbest birakin. onceden belirlenmistir ve asagidaki piktogramlar

4. Tespitleme isleminin ardindan, éndeki gergi koluna araciligiyla goésterilmektedir.
ait gegmeli tutamaklari ¢ekip ¢ikarin.

o—

Resim 17: Quick gergin tutma aparat

ﬁ Bu tutucunun tam dogru bir sekilde uretilmesi ve
kusursuz jantlar nedeniyle, jant balans ayarina gerek
yoktur. Sadece jantlarin hasarl olduklarina dair bir
stipheniz oldugunda, jant balans ayarinin yapilmasi
gereklidir.
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4.9 Iciim degeri kaydedicisinin takilmasi
4.9.1 Mekanik baglanti

1\

Resim 18: Ol¢iim degeri kaydedicisi

1 Gegcmeli saplama

2 Kontak ylizeyleri

1. Saplamayi ve kovani korumak icin 6lgim degeri
kaydedicinin gecmeli saplamasini (Poz. 1) hafifce
yaglayin.

e}
]1 Aklleri sarj etmek icin olan kontak yizeylerini (Poz.
2) devamli olarak temiz tutun (Resim 17).

Resim 19: Olciim degeri kaydedicisinin én tarafta konumlandiriimasi

2. Her dort 6lctiim degeri kaydedicisini gergin tutma
aparatlarina yerlestirin.

ﬁ Olcme degeri kaydedicileri, 6lcme degeri kaydedi-
cilerinin uzantilari 6n tarafta siiriis yoniine dogru,
arkada ise sliris yonunun tersine bakacak sekilde
yerlestirilmelidir (Resim 18 ve 19).

i L

Resim 20: Olgiim degeri kaydedicisiin arka tarafta
konumlandirilmasi

3. Olcme degeri kaydedicilerini su terazisine gére
hizalayin ve gergin tutma aparatinin kelebek vidalari
ile sikin.

Resim 21: Olciim degeri kaydedicisinin hizalanmasi

4.9.2 Elektrik baglantisi

Kablo setini, kablolu élciim degeri kaydedicisi icin

takin veya acil durumlarda radyo dalga 6l¢cim degeri

kaydedicisinde kullanmak lzere hazir tutun:

1. Ondeki her iki lcme degeri kaydedicisini, her ikisi
icin de uzun kablolari kullanarak cihaz arabasina
baglayin.

2. Kisa baglanti kablolarini kullanarak éndeki 6l¢gme
degeri kaydedicilerini arkadakiler ile birbirine
baglayin.

ﬁ Tim gecmeli kontaklarin iyi bir sekilde baglanmasina
dikkat edin!

3. FWA 43xx [/ 44xx tipi aks 6lcme cihazini elektrik
sebekesine baglayin.

4. Dort 6lgcme degeri kaydedicisinde de 'AC' (Sifirla)
tusuna basin.

=» FWA 43xx / 44xx tipi aks 6lgme cihazi kullanima
hazirdir.
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4.10 Kontrol

FWA 43xx [ 44xx tipi aks 6lgcme cihazi, her

yeni arag Ol¢clim isleminden 6nce tiim elektronik
bilesenlerinde otomatik sinama gerceklestirmektedir.

o
]1 Toe ve kamber agisi ayarinin kontrold, her agi
Olcllerek yapiimaktadir (bkz. Bolim 6.4).

4.11 Ayarlama programi (Kalibrasyon)
Ayarlama programi, toe acisi, kamber acisi ve su terazisi
ayarlamasini ve bir ayarlama raporu icermektedir.

o
]1 Kalibrasyon isleminin yapilmasi icin kalibrasyon
techizatinin olmasi gereklidir.

Resim 22: Kalibrasyon techizati

Ayarlama programi ile FWA 43xx / 44xx tipi aks

Olgcme cihazi adim adim test edilir ve ayarlanir. Yiiksek
Olciim hassasiyeti ve kusursuz bir ayarlama elde etmek
icin, ayarlama programinda gosterilen talimatlara
harfiyen uyun. "Ayarlamak" diigmesine basilarak, ilgili
ayarlama adimlari kaydedilir ve sonraki kontrol sayfalari
aclimaktadir.

= Fahrwerkvermessung - OL.GUM DOGRULAMA

SU TERAZIS|I AYARI

» &

Resim 23: Ayarlama programi

e

o

]1 Toe ve kamber agisini ayarlama islemi
tamamlandiktan sonra, ayarlama raporu acilir, ayar
degerleri kaydedilir ve bu degerler yazdirilabilir.

Su terazisi ayarlamasi:

Su terazisi ayarlamasinda, ekranda su terazisi grafikleri
gosterilir (Resim 23). Olciim degeri kaydedicilerini
kalibrasyon techizatina takin ve bunlari, 6lciim degeri
kaydedicisi kolunda bulunan mekanik su terazisi ile tam
olarak hizalayin.

"Kaydet" diigmesine fare ile tiklandiginda, ekranda
gosterilen su terazisi grafikleri ile 6lclim degeri
kaydedicisindeki su terazileri ile karsilastirilir ve kalibre
edilir.

Resim 24: Su terazisi grafigi

Robert Bosch GmbH
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5. Program tanimi 5.4  Olciim dongiileri
5.1  Tuslarin islevleri

F1  Olcimi sifirla F6 Yazdir

F2  Geri F7 Olgiimii kaldir

F3 leri F8 Su terazileri

F4  Cik F9 Genel bakis sayfasi P—— © BOSCH

» 8 A i
F5  Cevrimici yardim F10  Ek dlcllen buyuklikler
Hazirlik:

o B Musteri ve arag segimi
]1 Fonksiyon tuslarinin mevcut olup olmadigy, iletisim :\;Iltgiyene listesi ve hazirlik niteligindeki

penceresinin icerigine baghdir.

Standart 6l¢ciim:
Jant balans ayari, Program tarafindan
yonlendirilen ba§_!ang|<; Slciim, Ayar isleri
5.2 Program yapisi | vebitis 6lgiimi, Olgiim raporunu yazdirma
Program adimlari FWA 43xx [ 44xx Béliim @ Hizli élgim:
Jant balans ayari, .
AL X 2 Ariza teshis, Ayar isleri, Ol¢lim
Standart 6l¢im X 5.4.1/5.4.2 _ raporunu yazdirma
Hizl élgiim X 5.4.3 istege gore secilebilir dlciim:
. Genel bakis sayfasi ve ek
Istege gore x 5.4.4 dlgiilen biyuklikler,
segilebilir Slgam s Arka aks ve 6n aks 6l¢tim degerleri,
Bakim X 5.5 Ol¢lim raporunu yazdirma
Bakim calismalari:
g \ Sirdm raporu ve cihazin durumu,
Dogrudan ac¢i 6l¢imi ve ayarlama
5.3 Hazirhk — programi, Sistem ayarlari ve secenekler
_______El
L
Gy e
T
o
JRT—
« » A i

Mdusteri se¢imi

Arag secimi ve araca 0zgli ayar degerleri

I =

=
E' p= Muayene listesi

Hazirlik niteligindeki tedbirler

S

o
]| Her bir program adimina iligkin bilgileri 'Cevrimigi
yardim'dan edinebilirsiniz.
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5.4.1 Standart olciim

AYAR ISLEMLERI

« » A i

Jant balans ayari

O
M Baslangic 8lcimi
N1 = o e

Ayar isleri Arka aks Kaster agisi On aks

m Bitis 6lcimi

Olgiim raporu

5.4.2  Hizh ol¢iim

AYAR ISLEMLERI

“ » A i

Jant balans ayari

_
O
H Baslangi¢ 6lcimi

¢ e ENE

Ayar isleri Arka aks On aks Ayar yardimlari iceren

genel bakis sayfasi
L. )
Olglim raporu
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5.4.3 istege gore secilebilir élciim

2E 1= G
Gz 8 8-
G G B @-
6m | 0 | (ED
N
«|»la 3
. —
=iz
B .
Genel bakis sayfasi Ek 6lciilen biyiiklikler
Vi \yARY/ YA/
T =
Arka aks degerleri Siiriis ekseni agisi Arka aks toe acisi Arka aks toe agisi sapmasi
Toe/Kamber
Y Y
Erre @‘p E= ]
On aks degerleri Kaster acisi ayari On aks toe agisi On aks toe agisi sapmasi

Toe/Kamber

i

Kapsanan agl Direksiyon ekseni Tekerlek ofseti
egikligi (King-Pim Acisi)

Kaster acisi

Olciim raporu

5.5 Bakim
:se?
(e
®
<§.i
K| » A i

&{%9 Surdm raporu
g‘, Cihazin durumu

SN i Dogrudan agi 6l¢imi
b Ayarlama programi (Kalibrasyon)
A
- : > E Yénetici Sistem Ayarlari

g\ Secenekler

1690 326 001 | 2008-09-17 Robert Bosch GmbH



Program tanimi | FWA 43xx / 44xx | 187 | tr

5.6 Olciim degeri gostergeleri 5.6.2 Onaks
5.6.1 Renk ~ Fahrwerkvermessung - Ayar - ON AKS KASTER AYARI

Olgiim degerinin rengi, dlciim degerinin tolerans
sinirlari dahilinde olup olmadigini géstermektedir:

I v

-0°03'  +0°03'  +0°03'

K D A G an i

Resim 25: Olciim degeri géstergesi kesiti
Resim 26: On aksin 6lciim degerleri
osterge nfami 2 Sol ve sag kaster agisi
Yesil metin Olgiim degeri, nominal degerinin 3 Sol ve sag tek tekerlek toe acisi
tolerans sinirlari dahilindedir.

Siyah metin, Olciim degeri, nominal degerinin

kirmizi arkaplan  tolerans sinirlari disindadir. 5.6.3 Arka aks

= Fahrwerkvermessun - Ayar - ARKA AKS DEGERLERI

Tab. 4:  Olgiim deger géstergesinin tanitimi

o .

]1 Ol¢tlim degerinin tzerinde bulunan ok isareti, no-
minal degere gore 6l¢lim degerinin ne durumda
oldugunu gostermektedir.

o

]1 Bir 6lcim degeri géstergesi icerisinde gosterilen
sitkma anahtari semboli, gorintilenebilecek bir ayar
yardiminin oldugu konusuna dikkat ¢eker.

_ | K| »| A| oy e

"

Resim 27: Arka aksin 6lciim degerleri

1 Sol ve sag kamber acisi
2 Sol ve sag tek tekerlek toe agisi
3 Toplam toe agisi

5.7 Nominal verileri giincellestirme
Nominal verileri glincellestirme islemi, ayri bir kilavuzda
(1 690 326 003) anlatiimaktadir.
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6. Bakim

6.1 Temizlik

e Cihaz arabasinin muhafaza gévdesini ve ekranini,
sadece yumusak bezler ve notr temizlik maddeleri ile
temizleyin.

Asindirici temizlik maddeleri ve kaba atdlye temizlik
bezleri kullanmayin!

Ekrani 6zel bir elyaf bez ile silin.

6.2 Yedek parcalar ve asinma parcalari
Tanim Siparis
numarasi
Déner altlik 1690 311 002

Bilgisayar Unitesi 1693 770 009

Fren pedali gerdirme aparati 1 690 401 006

Direksiyon simidi sabitleme aparati 1690 401 007

Olciim degeri kaydedicisi ¥

Dagitim kutusu 1 690 501 009

Olgiim kutusu 1690 323 007

Kaplamali gergi kiskaclari 1690 311 003

Kaplamasiz gergi kiskaglari 1690 311 004

Kablo seti 1690401 012

Tipe goére (bkz. 3.2)

Tab. 5:  Yedek parcalar ve asinma parcalari

6.3 imha

Bu FWA 43xx / 44xx, Avrupa Birligi’nin

2002/96/EC sayil direktifi (WEEE) gecerli-

dir.

Kablolar, aki ve piller gibi aksesuar parcalari

dahil olmak tizere kullaniimis elektrikli ve

elektronik cihazlar, evsel atiklardan ayri olarak

imha edilmelidir.

> Cihazin imha islemi i¢in, mevcut iade
sistemlerinden ve toplama yerlerinden
faydalanin.

> Kullanilmis cihazi, usuliine uygun bir
sekilde imha ederek, cevreye zarar vermez-
siniz ve insan sagliginin tehdit edilmesini
onlersiniz.

| 4

6.4 Olciim degeri kaydedicisinin kontrol
edilmesi
Olciim degeri kaydedicileri, her biri élciilerek kontrol

edilmektedir.

Hizli gergin tutma aparatlarini tekerleklere
takin. Olciim degeri kaydedicilerini, hizli
gergin tutma aparatlarinin yuvalarina takin.
Araci hareket ettirmeyin.

6.4.1 Olciim 1 - Siiriis yoniiniin tersi yoniine dogru

toe ve kamber acisi kontrolii

> Sol 6n 6lciim degeri kaydedicisi ile sag arka dl¢ctiim
kaydedicisinin yerlerini degistirin.

> Sag on Olcim degeri kaydedicisi ile sol arka 6l¢iim
kaydedicisinin yerlerini degistirin.

> Su terazisi ile tim 6l¢cim degeri kaydedicilerini yatay
konuma getirin; bu sirada araci hareket ettirmeyin.

> Olciim degeri kaydedicisini, baglanti kablolari ile
cihaz arabasina baglayin.

> <F1> Cik tusuna basin

> <F9> Genel bakis sayfasi tusuna basin

> Direksiyonu, siirlis ekseni acisi “0” gosterilinceye
kadar dondurin.

> Olciim sayfasina uygun olarak én ve arka toplam toe
acisini 6lciin ve degerleri yazin.

> Olciim sayfasina uygun olarak én ve arka kamber
acisini 6lclin ve degerleri yazin.

6.4.2 Olciim 2 - Siiriis yoniine dogru toe ve kamber

acisi kontrolii

> Araci 6lcim yerine goturin, doner altliklarin tGzerine
ctkarmayin.

> Fren pedali gerdirme aparatini takin

> Hizli gergin tutma aparatini tespitleyin

> Olciim degeri kaydedicisini iceri sokun ve su terazisi
ile 6lcim degeri kaydedicisini yatay konuma getirin,
ardindan cihazi g¢alistirin.

> Olciim degeri kaydedicisini, baglanti kablolari ile
cihaz arabasina baglayin.

> <F1> Cik tusuna basin

> <F9> Genel bakis sayfasi tusuna basin

> Olciim sayfasina uygun olarak én ve arka toplam toe
acisini 6l¢clin ve degerleri yazin.

> Olciim sayfasina uygun olarak én ve arka kamber
acisini 6lclin ve degerleri yazin.
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6.4.3 Olciim degeri kaydedicisinin kontrol edilmesi icin dlciim sayfasi 6rnegi
Firma: Ornek

Olciim degeri kaydedicisi malzeme numarasi: 1 690 xxx xxx  Iimalat tarihi (iT): 2008

Olciimii yapan yetkili: Tarih:
Olgiim 1 Siitun 1
Satir Siriis yéniine On isaret Olciim Siriis yoéniiniin -~ On isaret Olgiim On isaret Fark
dogru degeri tersi yoniine degeri
dogru
Toe agisi Toe acisi
1 On toplam ) 3 Arka toplam + 5 . e |
toe agisi toe acisi +1
Arka toplam . On toplam . o1
2 toe agisi * 30 toe agisi ) - * 3
Kamber agisi Kamber acisi
Sol 6n . Sag arka . .
3 kamber acisi  ~ 41 kamber acisi 40 ) 1
4 Sag 6n i 36" Sol arka : 33" B 3 ——|
kamber agisi kamber acisi 10
Sol arka o Sag 6n on o |
g kamber acisi  ~ 1°25 kamber acisi ) 1°27 * 2
Sag arka on Mt Sol 6n kamber onm ,
6 kamber agisi  ~ 1°44 acisl ) 1°45 * 1

6.4.4 Miisteri tarafindan yapilacak 6lciim degeri kaydedicisinin kontrolii icin dlciim sayfasi

Firma:
Olciim degeri kaydedicisi malzeme numarasi: 1 690 imalat tarihi (IT):
Olciimii yapan yetkili: Tarih:
Olgiim 1 Siitun 1
Satir  Siirlis On isaret Olgliim Siiris yoniinin  On isaret Olgiim On isaret Fark
yoéniine degeri tersi yoniine degeri
dogru dogru
Toe acisi Toe acisi
On toplam Arka toplam
1 toe agisi toe agisi
Arka toplam On toplam
2 toe agisi toe agisi
Kamber agisi Kamber acisi
Sol 6n Sag arka
3 kamber agisi kamber agisi
Sag 6n Sol arka
4 kamber agisi kamber acisi
Sol arka Sag 6n
5 kamber agisi kamber acisi
Sag arka Sol 6n
6 kamber agisi kamber acisi
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6.4.5 Olciim degeri kaydedicisinin kontrol edilmesine iligskin 6lciim sayfasinin degerlendirilmesi
Siitun Satir Uygulama
On isaretler farkli oldugunda kiiciik olan élciim degerini, biiyiik olan élciim degerinden ¢ikarin ve elde
1ve? 1ve? edilen sonucu 'Stitun 3'e yazin. Daha biyuk olan degerin on isaretini 'Stitun 3'e yazin.
On isaretler ayni oldugunda, 6lciim degerlerini toplayin ve elde edilen sonucu 6n isaret ile birlikte 'Sttun
3'e girin.
On isaretler ayni oldugunda kiiciik olan élciim degerini, bilyiik olan élciim degerinden cikarin ve
elde edilen sonucu 'Siitun 3'e yazin. Biyiik olan 6l¢iim degeri ‘Stitun 1’de oldugunda 6n isaret aynen
3’ten 6’ya kadar devralinmaktadir, biyik olan dlciim degeri ‘Stitun 2’de oldugunda 6n isaret degismektedir.
On isaretler farkl oldugunda, 6l¢iim degerlerini toplayin ve elde edilen sonucu 'Siitun 3'e girin. 'Situn
1'deki 6n isareti 'Stitun 3'e girin.
Karsilastiriimasi
gerekenler:
1ile2 On isaretler farkli oldugunda, 6lctim degerlerini toplayin ve elde edilen sonucu 'Siitun 4'e girin.
3 On isaretler ayni oldugunda kii¢lik olan 6l¢lim degerini, biyiik olan 6lciim degerinden cikarin ve elde
edilen sonucu 'Situn 4'e yazin.
3ile6 On isaretler farkli oldugunda kiiciik olan élciim degerini, biiyiik olan élciim degerinden cikarin ve elde
gdilen sonucu 'Siitun 4'e yazin.
4ile 5 On isaretler ayni oldugunda, 6lcim degerlerini toplayin ve elde edilen sonucu 'Siitun 4'e girin.
'Slitun 4'teki rakamlar, 3' degerinden biyiik olmamalidir. Daha buyiik olduklari takdirde, élciim hatalari
4 xapllm|§t|r (6rnegin aracin veya hizli gergin tutma aparatlarinin degistirilmesi).
Olgiim islemi yeniden yapilmalidir.
'Slitun 3'teki 6lciim degerleri, 6' degerinden biylik olmamalidir. Sapmalar daha biyiik oldugunda, cihaz
3 yeniden ayarlanmalidir. Bu durumda Miisteri Hizmetleri’ne basvurun.
6.5 Aniza durumlarina iliskin bilgiler
6.5.1 Hata ve uyari mesajlari

Tanim / Mesaj Olasi sebepleri

"Cihaz, tolerans
sinirlarinin disinda".

Bir 6lctim degeri kaydedicisinin mekanik hasari,
Olciim degeri kaydedicisinin ayari bozuk.

Giderme / Tedbirler

Cihazi ayarlayin (kalibre edin);
Miisteri Hizmetleri’ne basvurun

"Olgiim hatti kesintiye ugradi".

Olciim degeri kaydedicilerinin karsilikli duran
kameralari arasinda baglanti engelleniyor.
Spoiler’e veya alcaltiimis yiirliyen aksama sahip arag.

Baglantiyi olusturun.

Olciim degeri kaydedicisini yeniden agin.

"C" tusuna basin.

Ozel aksesuar: Uygun Spoiler adaptorii kullanin.

Paralel 2 6l¢cim hatt
kesintiye ugradi.

Olgiim degeri kaydedicileri, yanlis
sirada monte edilmis.

Olciim degeri kaydedicilerini dogru
sirada monte edin (bkz. 4.8).

Ekranda, kisa siireligine "Olgﬁm
degeri kaydedicisine olan veri
aktarimi yok" mesaji belirir.

Olciim degeri kaydedicilerine olan veri aktarimini
olusturmak icin yeni baglanti yollari aranmaktadir.

Hata mesajini géz ardi edin.

Ekranda, "Olciim degeri
kaydedicisine olan veri aktarimi
yok" mesaji stirekli gosteriliyor.

Olciim isleminden énce "C" tusuna basiimamis.
Olciim degeri kaydedicisi etkinlestiriimemis.
Tesis numarasi (telsiz kanali) degismis.

Olciim degeri kaydedicisi sarj edilmemis
(radyo dalga ile calisma).

Olciim degeri kaydedicisi baglanmamis

(kablo ile calisma).

"C" tusuna basin.

Olciim degeri kaydedicisini etkinlestirin

ve cihazdaki "C" tusuna basin.

Her dl¢lim degeri kaydedicisinde tesis numarasini
(telsiz kanali) ayarlayin (bkz. 'Cevrimici yardim').
Olciim degeri kaydedicisini sarj edin.

Olciim degeri kaydedicisine giden soket
baglantisini ve kabloyu kontrol edin.

Baska tesis numarasini (telsiz kanali) secin

ve ayarlayin (bkz. 'Cevrimici yardim').

Radyo dalga ile calismaya iliskin Boliim 2.4’te sunulan
uyarilari dikkate alin, kablo baglantisi ile test edin.

E}franda, kisa siireligine
"Olglim kutusuna ulasilamiyor"
mesaji belirir.

Olciim kutusundaki iletisim islemcisine
olan baglanti yeniden olusturuluyor.

Hata mesajini goz ardi edin.

Ekranda, "Olciim kutusuna
ulasilamiyor" mesaji
slrekli gosteriliyor.

Bilgisayar ile iletisim islemcisi (6lgim
kutusu) arasinda baglanti yok.

Yanlis sebeke gerilimi.

Program ¢okt.

iletisim islemcisi arizalr.

Bilgisayardan iletisim islemcisine (6l¢iim kutusunda)
giden kablo baglantilarini kontrol edin.

Olciim kutusundaki sebeke gerilimini secme
salterini, dogru gerilim konumuna getirin.

Miisteri Hizmetleri’ne basvurun.

Elektrik fisini ¢ekin ve 10 saniye sonra tekrar takin.

"Toe agisinda hata",
"Kamber agisinda hata",
"Sinyal sinirlamasi".

Olgiim degeri kaydedicisindeki kameraya
dogrudan giines isinlari vuruyor.
Olciim degeri kaydedicisi arizal.

Kamerayi kapatin.
Misteri Hizmetleri’ne basvurun.

Tab. 6:

Hata ve uyari mesajlari

65002 326Qalismaeddginda hatalar
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Tanim

Windows, kayit islemi yapilmadigi

icin artik baslatilamiyor.

Olasi sebepleri

Windows kurulduktan sonra, Windows

striimandn kaydr yapilmadi.
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Giderme

Windows slrimini Internet veya
telefon lzerinden kaydedin.

FWA 43xx /| FWA 44xx, sadece

demo calisma modunda calisiyor.

Dongle takili degil.
Lisans yok.

Dongle’yi takin.
Lisans islemini uygulayin.

Gorintl yok ve bilgisayarda
ve ekranda kontrol
lambalari yanmiyor.

Gerilim beslemesi yok.
Kapat salteri kapali.
Baglanti kablosu bozuk.

Elektrik prizini, sebeke sigortasini ve elektrik
fisi baglantisini (sarj istasyonu) kontrol edin.
Cihaz arabasindan kapat salterini agin.
Baglanti kablosunu yenileyin.

Gorintl yok ve bilgisayardaki
kontrol lambasi yaniyor

Ekrani kapatin.

Parlaklik ve kontrast ayari bozuk.

Kablo baglantisi bozuk.
Ekran arizali.

Ekrani acin (Ekrandaki digme).

Parlakhgi ve kontrasti ayarlayin.

Ekran ile bilgisayar arasindaki soket baglantisini
kontrol edin ve gerektiginde kabloyu yenileyin.
Musteri Hizmetleri’ne basvurun.

Kot goruntl kalitesi

Ekran ayari yanls.
Ekran veya grafik karti arizali.

Parlakhgi, kontrasti, gorinti yliksekligini
ve pozisyonunu ayarlayin.
Musteri Hizmetleri’ne basvurun.

Uzaktan kumanda calismiyor

Uzaktan kumanda ile cihaz
arasinda baglanti cisimler
tarafindan engelleniyor.
Uzaktan kumandanin pilleri bos.
"RemoteControlEx" programi
baslatiimamis.
"RemoteControlEx" yanls
yapilandiriimis.

Uzaktan kumandayi farkl yere konumlandirin
(cihaz ile arasinda hicbir engel olmamalidir).
Yeni piller takin.

Programi baslatin.

Programi, 'Cevrimici yardim' sayfasinda
belirtilen sekilde yapilandirin.

Olciim degeri kaydedicisindeki
akiler, sarj edilmiyor veya
yetersiz sarj ediliyor

Cihaz, stirekli elektrik
sebekesine baglh degil.
Olciim degeri kaydedicisinin
kontaklari bozuk.

Kablo baglantisi arizali.
Olciim kutusu arizall.

Sebeke baglantisini degistirin. Sebeke

gerilimini, ana salter tizerinden kesmeyin.

Olciim degeri kaydedicilerinin, cihaz arabasindaki
sarj etme yuvalarina takilirken, kontrol
lambasinin yanmasina dikkat edilmelidir.

Olclim kutusu ile sarj kontaklari arasindaki

kablo baglantisini kontrol edin.

Musteri Hizmetleri’ne basvurun.

Rapor yazdirilmiyor veya
yazdirma kalitesi dusuk

Yazici kapalidir.
Yazicida kagit bitmistir.
Yazicidaki kartus bitmistir.

Yaziciya kagit yanhs koyulmustur.

Yazici ile bilgisayar arasindaki
kablo baglantisi hatall.
Yazicinin ayari yanhstir.
Arabirimli yazici arizali.

Yaziciyr agin.

Yaziclya yeni kagit koyun.

Kartusu yenileyin.

Kagit kilavuzunu kontrol edin.

Yaziciya olan kablo ve soket baglantisini kontrol edin.
Yaziciyi, kullanim kilavuzunda belirtilen sekilde kurun.
Musteri Hizmetleri’ne basvurun.

Tab. 7:  Calisma akisinda hatalar

o
]1 Diger hata mesajlari,'Cevrimici yardim' sayfasinda "Yardim" diigmesine veya F5 tusuna basilarak aciklanmaktadir.

Robert Bosch GmbH
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° ° . . -
7. Teknik veriler 7.3  Olgiiler ve agirhiklar
71 Blcii o slciim dozrulukl Fonksiyon Spesifikasyon
: ¢um arafikiari ve ofcum dogrufukiari OlgiYXGxD: 1520 x 880 x 770 mm
Agirhk Yaklasik 110 kg

Olcme olanaklan Olciim Olgiim

aralig dogrulugu

Toplam toe acisi 7.4  Sicaklik ve calisma ortami

P +2° +3'
(On aks + Arka aks) Fonksiyon Spesifikasyon
Tek tekerlek toe acisi o . . -
i el = Al 2le) +2 =2 Calisma sicakhg +5 °C ila +40 °C arasi
Kamber agisi +3° +2! Depolama sicakligi -20 °C ila +60 °C arasi
Tekerlek ofseti (On aks) +2° +2' Sicaklik gradyani 20 °C / Saat
Strds ekseni acis! 2° = Bagil calisma hava nemi % 10 ila % 90
Kaster agisi +18° +4' arasl (40°C)
I(Z)Kili’r?g_S;)i/;nAilisni egikligi +18° 4 Bagil hava nemi gradyani % 10 / Saat

. Maksimum calisma yiiksekligi -200 m ila 3000 m arasi
Doénis agisi farki +20° 4!

- " Maksimum tasima yuksekligi -200 m ila 12000 m arasi

Kaster diizeltme araligl +7° +4'
Tekerlek ofseti ¥ +2° 2! o v e
Akslar arasi mesafe farki ¥ +2° +3' 7.5 Gug adaptoru

Sol ve sag yanal kayma +2° +2' Fonksiyon Spesifikasyon
Iz agikhig farki +2° £3' Giris gerilimi 100 - 240 V AC (10 A)
A (el (ke L) +2° +3 Giris frekans 50 - 60 Hz

Giig 0,5 KW

Y FWA 43xx tipi aks élgme cihazinda degil

7.2 Frekans bandlari

Radyo dalga sistemlerinin frekans bandi, 6lcim
degeri kaydedicisinin tipine bagh olarak 433 MHz ve
2,4 GHz'dir.

o
]1 Litfen radyo dalga kisitlamalarina iligkin Boltim
2.4’te belirtilen uyarilari dikkate aliniz.
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1. Gebruikte symbolen

2. Gebruikersinstructies

1.1 Documentatie

De pictogrammen met de signaalwoorden ,Gevaar,
Waarschuwing en Pas op zijn waarschuwingen en verwi-
jzen steeds naar een direct of mogelijk gevaar voor de
gebruiker.

Gevaar!
A Direct dreigend gevaar dat zwaar letsel of de

dood tot gevolg kan hebben.

2.1 Belangrijke opmerkingen

Belangrijke opmerkingen betreffende overeenkomsten
over auteursrecht, aansprakelijkheid en garantie, over
de gebruikersdoelgroep en over de verplichtingen van
de onderneming vindt u in de aparte handleiding
"Belangrijke aanwijzingen en veiligheidsinstructies"
voor Bosch TEST EQUIPMENT. Deze dienen

voor gebruik, aansluiting en bediening van

FWA 43xx / 44xx zorgvuldig gelezen in acht geno-
men te worden.

Waarschuwing!
é Een mogelijk gevaarlijke situatie die tot zwaar

letsel of de dood kan leiden.

Voorzichtig!
Een mogelijk gevaarlijke situatie die tot licht
letsel of grotere materiéle schade kan leiden.

! Attentie — waarschuwt voor mogelijk schadelijke situ-
aties waarbij het FWA 43xx / 44xx, het geteste
onderdeel of een voorwerp in de omgeving bescha-
digd kunnen worden.

Naast bovengenoemde waarschuwingen worden de
volgende symbolen gebruikt:

e}
]1 Info — instructies voor gebruik en andere nuttige
informatie.

> Eénstaps handelingsadvies — uit slechts één stap
bestaand handelingsadvies.
= Tussenresultaat — binnen een handelingsadvies
wordt een tussenresultaat aangegeven.

=> Eindresultaat — aan het einde van een handelingsadvies
wordt het eindresultaat aangegeven.

2.2  Veiligheidsinstructies

Alle veiligheidsinstructies vindt u in de afzonder-lijke
handleiding "Belangrijke aanwijzingen en veiligheids-
instructies" voor Bosch TEST EQUIPMENT. Deze
dienen voor gebruik, aansluiting en bediening van
FWA 43xx / 44xx zorgvuldig gelezen in acht geno-
men te worden.

23 Elektromagnetische compatibiliteit (EMC)
FWA 43xx | 44xx is een product van de klasse A
volgens EN 61 326.

ﬁ FWA 43xx / 44xx kan de radio- en televisieont-
vangst storen in woongebieden. In dat geval kan van
de gebruiker worden geéist dat maatregelen worden
genomen ter voorkoming hiervan.

1.2 FWA 43xx / 44xx
Recycling
Oude electro- en electronica toestellen, inclu-
sief hun toebehoren als aansluitkabels en
EEN accu’s dienen gescheiden te worden van het

gebruikelijke huisvuil.

2.4  Beperkingen bij radiocommunicatie
Wieluitlijnapparaten met datacommunicatie via

een radioverbinding zijn naar keuze uitgerust met
radiomodules met de frequentie 433 MHz of 2.4 GHz.

24.1 ISM-band 2,4 GHz

De radioverbinding 2,4 GHz bevindt zich in het vrije

2,4 GHz-ISM-band (ISM: Industrial, Scientific, Medical).
Dit frequentiebereik is niet onderhevig aan regulering
door de overheid en mag in de meeste landen
onafhankelijk van een licentie worden gebruikt. Dit
heeft echter tot gevolg, dat vele toepassingen en
apparaten op deze frequentieband zenden. Er kunnen
frequentieoverlappingen en daarmee storingen
ontstaan.

Afhankelijk van de omgevingsomstandigheden kunnen
daarom belemmeringen van de verbinding optreden,
bijv. bij WLAN-verbindingen (WLAN: Wireless Local Area
Network), snoerloze telefoontoestellen, Bluetooth.
Algemeen moet men bij het dragen van pacemakers

of andere elektronische apparaten van levensbelang
voorzichtig zijn bij het gebruik van radiotechniek, omdat
een belemmering niet kan worden uitgesloten.

1690 326 001 | 2008-09-17
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2.4.2 ISM-band 433 MHz

De radioverbinding 433 MHz bevindt zich in het vrije
433 MHz-ISM-band. Dit frequentiebereik is vrijgegeven
binnen Europa, Afrika en Voor-Azié. De belasting is niet
zo hoog als in het 2,4 GHz-bereik.

ﬁ Ter voorkoming van storingen is het bij beide
varianten mogelijk, om 6 verschillende radiokanalen
(channels) te selecteren. Frequentieoverlappingen
door andere apparaten worden hierdoor voorkomen
(zie online help).

ﬁ Algemeen moet men bij het dragen van pacemakers
of andere elektronische apparaten van levensbelang
voorzichtig zijn bij het gebruik van radiotechniek,
omdat een belemmering niet kan worden
uitgesloten.

o
]1 Bij problemen met de radioverbinding kunt u i.p.v.
de radioverbinding de kabelverbinding gebruiken.
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3. Productbeschrijving

3.1 Reglementair gebruik

FWA 43xx / FWA 44xx zijn uitsluitend te gebruiken
voor de meting van het onderstel van personenauto’s
en lichte bedrijfswagens. Een ander of verdergaand
gebruik geldt als niet reglementair.

3.2 Overzicht uitvoeringen

s £ 5

= o @

L I~ 2 BN o

Uitvoering o ~ < o o

< g ) 2 =

e e T T 3

] © )

= = o o o

FWA 4310 2 2 X =

FWA 4330 2 2 - X - -

FWA 4332 2 2 - - X -

FWA 4410 4 - X - — _

FWA 4415 4 - X — - X

FWA 4430 4 - - X - -

FWA 4432 4 — - - » -
FWA 4435 4 - - X -
FWA 4437 4 - - - X

Tab. 1:  Uitvoeringen FWA 43xx / 44xx

o

J1 Om de velgslingeringscompensatie makkelijker
en preciezer te maken, staan sensoren met een
rotatiesensor ter beschikking.

o

]1 Bij alle S-versies maken de universele snelspanklem
en het draaionderstel geen deel uit van de
leveringsomvang.

Robert Bosch GmbH
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3.3 Toestelbeschrijving FWA
De FWA 43xx / 44xx is met zijn trolley mobiel
inzetbaar op verschillende meetplaatsen.

De basisversie bestaat uit een verrijdbare trolley met
beeldscherm, toetsenbord, muis, muispad, PC, printer

en de radiosensoren. In de zijwanden van de trolley 4
zijn openingen voor het bewaren van de sensoren

geintegreerd. Bij het plaatsen van de sensoren worden

de accu’s van de radiosensoren automatisch opgeladen ﬁ .

(ook bij uitgeschakelde stekkerlijst). mi — 1

! De sensoren tijdens het transport van de trolley ;
altijd verwijderen, omdat de sensoren anders - ~
versteld of beschadigd kunnen raken.

Afb. 2:  Aanzicht van achteren FWA 43xx / 44xx

Stekkerlijst

Kabelhouder

Vastzetinrichting voor stuurwiel
Remspanner

Verdeelbox- (kabel) of meetbox (radio)

GONWN R

. ! De verdeelbox of meetbox wordt rechtstreeks via
7 de netkabel van spanning voorzien en wordt niet via
de stekkerlijst in- en uitgeschakeld. Daarom de FWA
, van het stroomnet scheiden (netstekker aftrekken),
indien hij gedurende langere tijd niet gebruikt wordt.

Afb. 1:  Aanzicht van voren FWA 43xx / 44xx met toebeho-
ren

Beeldscherm

Toetsenbord

Muis

Printer

Sensoren (MWA) op oplaadstations 2
PC-computereenheid

Draaionderstel ¥

Kabelset voor sensor

Stekkerbussen voor kabelset ¥

©C O NN WNR

1 Stekkerverbindingen door ontgrendelen losmaken. Niet
afschroeven, anders wordt de stekker vernield.

2} De sensoren worden opgeladen, indien de FWA aan het
stroomnet aangesloten is, onafhankelijk ervan, of de stekkerlijst
in- of uitgeschakeld is.

3} afhankelijk van de uitvoering
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3.4 Sensor

3.4.1 Kabelsensor

! Tijdens het verwijderen van de kabelset de verbin-
dingskabel door ontgrendelen van de stekker los-
maken. De stekker niet draaien, omdat anders de
stekker en de kabel vernield worden.

Afb. 3:

CCD-camera

Luchtbelwaterpas

Toetsenbord

Aansluiting datacommunicatie

Aansluiting draaionderstel ¥

Stergreepschroef voor het vergrendelen van de rotatiesensor ¥
afhankelijk van de uitvoering

Sensor lang, voor en achter

OO0 RNWNR

Afb. 4:

1 CCD-camera

2 Luchtbelwaterpas

3 Toetsenbord

4 Aansluiting datacommunicatie

Sensor kort, achter

1 2 3

g 8 1 -

A A A
Benaming van het toetsenbord

Afb. 5:

Toets aan (reset)

Toets velgslingeringscompensatie
Toets opslagproces/voertuig neerzetten
Indicatie velgslingeringscompensatie
Indicatie opslagproces

Indicatie aan

OGN WN R
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3.4.2

Radiosensor

o
]1 Bij lege accu’s of bij radiostoringen kan de meting via

de kabelset worden voortgezet.

! Bij het verwijderen van de kabelset de verbindings-

kabels door verticaal aftrekken van de stekker
losmaken. De stekker niet draaien, omdat anders de
stekker en de kabel vernield worden.

Afb. 6:

ENOONWNR

Afb. 7:

aONWN R

Afb. 8:

1
2
3
4
5
6
7
8

Sensor lang, voor en achter

CCD-camera

Luchtbelwaterpas

Toetsenbord

Aansluiting datacommunicatie

Aansluiting draaionderstel ¥

Stergreepschroef voor het vergrendelen van de rotatiesensor ¥
Antenne

afhankelijk van de uitvoering

|

5

Sensor kort, achter

CCD-camera
Luchtbelwaterpas
Toetsenbord

Aansluiting datacommunicatie
Antenne

2

4 5 68

Uitvoering radiosensor

Toets aan (reset)

Toets velgslingeringscompensatie
Toets opslagproces

Indicatie velgslingeringscompensatie
Indicatie opslagproces/voertuig neerzetten
Indicatie aan

Indicatie radiozender/-ontvanger
Indicatie accu:

uit: accu-ok
knipperend: accu-reservemodus
aan: accu-oplaadmodus

Robert Bosch GmbH
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3.5 Basisleveromvang

Benaming Bestelnummer

Trolley ¥ -

PC-computereenheid V) -
TFT-beeldscherm v =
1690 401 006

Vastzetinrichting voor stuurwiel ¥ 1690 401 007
DIN A4-kleurenprinter ¥ =

1690 311 001
1690 311 002

Remspanner

Universele snelspanklem )

Draaionderstel ¥

Sensorset ¥ =

1690 328 017
1690 328 016
1690 328 008
1690401 012

Normwaarden-CD Oceanié
Normwaarden-DVD VS

Normwaarden-DVD personenauto’s/vans ¥

Kabelset

Tab. 2:
U afhankelijk van de uitvoering

Basisleveromvang

4.

4.1 In-/uitschakelen

1. Schakel het toestel in m.b.v. de hoofdschakelaar op
de achterwand van de behuizing.

2. Schakel de PC in m.b.v. de schakelaar aan de
voorkant.

=>» Het besturingssysteem WIN XP wordt automatisch
opgestart.

Bediening

ﬁ Voordat u het toestel uitschakelt, dient u de
FWA 43xx / 44xx m.b.v. het Windows-
besturingssysteem uit te zetten. Voor het opnieuw
inschakelen moet de FWA 43xx / 44xx minimaal
60 seconden lang uitgeschakeld zijn.

4.2 Online-help

Door indrukken van de toets "F5" of het schakelvlak

"Help" krijgt u toegang tot de online-help. U kunt de

online-help op elk willekeurig tijdstip van een meting
oproepen. Het onderwerp dat verschijnt, heeft altijd
betrekking op het momentele beeldschermaanzicht.

3.6 Overzicht van de meetmogelijkheden
Meetmogelijkheden FWA 43xx / 44xx:
Totale sporing (vooras + achteras)
Afzonderlijke sporing (vooras + achteras)
Camber

Wielvlucht (vooras)

Rijlijnhoek

Caster

Fuseependwarshelling

Uitspoor in de bocht

Correctiebereik caster

Zijwaartse offset links/ rechts
Spoorbreedteverschil

Hartafstand (achteras)

Extra meetmogelijkheden FWA 44xx:
e Wielvlucht (achteras)
e Wielbasisverschil

3.7 Speciale toebehoren
Informatie over de speciale toebehoren wordt verstrekt
door uw Bosch geautoriseerde dealer.

4.3 Software-installatie

4.3.1 Systeemsoftware FWA

De installatie van de FWA-systeemsoftware en van
de TDE-software wordt beschreven in de aparte
handleiding "Eerste inbedrijfstelling".

ﬁ Met TDE (Target Data Editor) kunt u in een aparte
gebruikersdatabase voertuigen en bijbehorende
normwaarden beheren, die geen deel uitmaken van
de normwaarden-database van het wieluitlijnap-
paraat.

4.3.2 De installatie van de FWA ingestelde gege-

vens en de actualisering van de FWA

Ingestelde gegevens zijn in de afzonderlijke handleiding

"Eerste inbedrijfstelling" beschreven.
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4.4 Voorbereiden van de meetplaats
Toegestane afwijking van de hoogte:

e tussen links en rechts max. 1 mm

e tussen voor- en achterkant max. 2 mm

e diagonaal van linksvoor naar rechtsachter max. 2 mm
e diagonaal van rechtsvoor naar linksachter max. 2 mm
4.4.1 Controle van de werkkuil

o
]1 Indien nodig de afwijking van de hoogte corrigeren
door onderleggen van de draaionderstellen.

Imm

Afb. 9:  Niveaucontrole van de meetplaats

4.4.2 Controle van de hefbrug

> Tijdens het werken met de hefbrug op een gelijk
niveau van de meet- en werkhoogte letten.

> Draaionderstellen moeten met pennen op de hefbrug
worden bevestigd.

> Het voertuig tijdens de meting door gebruik van de
remspanner tegen wegrollen beveiligen.

o
]1 De hefbrug conform de instructies van de
hefbrugfabrikant nivelleren.

Afb. 10: Hefbrug

4.5 Controle van het voertuig

Test en controleer het voertuig en corrigeer het indien

nodig.

o Gelijke velg- en bandenmaat

e Bandenspanning en profieldiepte

e Toestand van de vering

e Toestand van de fusee-armen, wiellagers en
spoorstangengewrichten

e Testlasten in het voertuig verdeeld

e Controle van de wielen op velgslingering

e

/ /

De borgstiften moeten bij het rijden van het voertuig
op de meetplaats op het draaionderstel aangebracht
zijn. Pas na het oprijden de stiften uittrekken en de
remspanner monteren.

Afb. 12: Remspanner monteren

o

]1 Ter bescherming van stoel en stuurwiel op een
deskundige bevestiging letten. Eventueel een doek
onderleggen.

Robert Bosch GmbH
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4.6 Montage/demontage van de ! Let bij de spanmethode op de velgensoort en de
vastzetinrichting van het stuurwiel bevestigingsmogelijkheden. Bij hoogwaardige
Met de vastzetinrichting van het stuurwiel wordt het velgen speciale, met kunststof gecoate spanklauwen
stuurwiel gefixeerd en worden de wielen geblokkeerd gebruiken.
1. De vastzetinrichting van het stuurwiel op de stoel o
zetten en de schotel in de stoel drukken. ]1 Door draaien van een schroefdraadspil kan de uni-
2. De armen van beneden naar boven op het stuurwiel versele snelspanklem snel van binnen naar buiten en
schuiven. van buiten naar binnen in de middenas van de velg
3. De schotel loslaten, zodat via het zitkussen druk op gecentreerd en op de velg gespannen worden.
het stuurwiel uitgeoefend wordt.
4. Demontage in omgekeerde volgorde uitvoeren. 1. De spanklauwen worden aan de binnen- resp. buiten-

kant van de velgrand aangezet

2. De draaispil naar buiten resp. binnen tegen de velg
gedrukt.

Afb. 13: Vastzetinrichting voor stuurwiel

o

]1 Ter bescherming van stoel en stuurwiel op een
deskundige bevestiging letten. Eventueel een doek
onderleggen. Afb. 15: Aanbrengen op de velgrand

4.7 Aanbrengen van de spanklem
! Controleer na de bevestiging op de band nogmaals
4.7.1 Universele snelspanklem de houdkracht van de spanklauwen.

o
]1 Bij gebruik van de universele spanklem is een
velgslingeringscompensatie noodzakelijk.

Afb. 14: Universele snelspanklem

o

]1 De universele snelspanklem past op alle staal- en
aluminiumvelgen van 10" tot 21" voor alle voertuig-
velgen zonder adapterboring.
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4.7.2 Multiquick-spanklem b) Gebruik van voertuigspecifieke afstandsbouten en
o adapters:
]1 Indien nodig de wieldoppen verwijderen en de 1. De opnameboringen voor de afstandbouten en adap-
velgen en de opnameboringen voor de bouten voor ters reinigen.
de spanklemmen reinigen. 2. De afstandbouten of adapters aanbrengen.
3. Beide spanhendels zo ver in richting wiel drukken,
Let erop, dat totdat zij parallel aan het wiel staan. Tegelijkertijd
e de spanklemmen stevig op de band bevestigd zijn beide spanarmen tegen het bandenprofiel drukken
e de spanklauwen goed in het bandenprofiel grijpen en de spanhendels loslaten.
e de gecoate borghaak bij het bovenste gedeelte van 4. Na het bevestigen de insteekbare handgrepen van de
de velg ingehangen is. voorste spanhendels uittrekken.
a) Gebruik van standaard afstandhouders en hulzen: ﬁ Indien een afstandsbout in de schroef resp. boring
o voor de handreminstelling "afglijdt", moet hij naar de
]1 De hulzen zijn voor Softline-velgen en worden over "12-uur-positie" worden gebracht.
de afstandhouders gestoken. De afstandsbouten conform de 4- of 5-gaats velgen

omzetten of adapter plaatsen.
1. De onderste kunststof aanzetbouten achter de mar-

kering op de velgenmaat instellen. ﬁ Reinig de opnameboring voor de bouten en plaats de
2. De houder met de aanzetbouten in de velgrand tasters in de velgboring.

plaatsen en de bovenste op de velgrand schuiven en o

vastdraaien. ]1 Bij gebruik van de universele standaard toebehoren
3. Beide spanhendels zo ver in richting wiel drukken, is een velgslingeringscompensatie alleen

totdat zij parallel aan het wiel staan. Tegelijkertijd noodzakelijk

beide spanarmen tegen het bandenprofiel drukken e bij verdenking van beschadiging van de velgen

en de spanhendels loslaten. e bij defecte spanklemmen
4. Na het bevestigen de insteekbare handgrepen van de e bij desbetreffende instructies van de

voorste spanhendels uittrekken. voertuigfabrikant.

Bij gebruik van de voertuigspecifieke toebehoren blijft
de velgslingeringscompensatie achterwege.

Afb. 16: Multiquick-spanklem
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4.7.3 Quick-spanklem 4.8 de spanklauwen goed in het bandenprofiel
grijpenPositie van de sensoren

o

]1 Indien nodig de wieldoppen verwijderen en de
velgen en de opnameboringen voor de bouten voor linker voorwiel rechter voorwiel
de spanklemmen reinigen.

Let erop, dat
e de spanklemmen stevig op de band bevestigd zijn
e de spanklauwen goed in het bandenprofiel grijpen

1. De onderste kunststof aanzetbouten achter de mar-
kering op de velgenmaat instellen.

2. De houder met de aanzetbouten in de velgrand
plaatsen en de bovenste op de velgrand schuiven en
vastdraaien.

3. Beide spanhendels zo ver in richting wiel drukken,
totdat zij parallel aan het wiel staan. Tegelijkertijd
beide spanarmen tegen het bandenprofiel drukken Tab. 3:  Posities van de sensoren
en de spanhendels loslaten. o

4. Na het bevestigen de insteekbare handgrepen van de ]1 De positie van de sensoren op het voertuig is vast-
voorste spanhendels uittrekken. gelegd en d.m.v. de volgende pictogrammen gemar-

keerd.

Afb. 17: Quick-spanklem

ﬁ De precieze vervaardiging van deze klemmen en
onberispelijke velgen maken een velgcompensatie
overbodig. Een velgslingeringscompensatie is alleen
noodzakelijk bij verdenking van beschadiging van de
velgen.
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4.9 Aanbrengen van de sensoren

4.9.1

Mechanische aansluiting

Afb. 18: Sensor

1 Insteekpen
2 Contactvlakken

1. Ter bescherming van pennen en bus de insteekpen-
nen van de sensoren (pos. 1) licht met olie smeren.

o
]1 De contactvlakken (pos. 2) voor het opladen van de
accu’s altijd schoon houden (afb. 17).

Afb. 19: Positionering van de sensoren voor

2. De vier sensoren in de spanklemmen plaatsen.

O e .
]1 Daarbij moeten de armen van de sensoren voor in

rijrichting en achter tegen de rijrichting in wijzen
(afb. 18 en 19).

Afb. 20: Positionering van de sensoren achter

3. De sensoren op het luchtbelwaterpas uitlijnen en met
de vleugelschroeven van de spanklemmen vasttrek-
ken.
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Afb. 21:

Uitlijnen van de sensoren

4.9.2 Elektrische aansluiting

De kabelset voor de kabelversie aansluiten of voor

noodbedrijf bij de radioversie voorbereiden:

1. Sluit de twee voorste sensoren telkens met de lange
verbindingskabels op de trolley aan.

2. Verbind de voorste en achterste sensoren m.b.v. de
korte verbindingskabels met elkaar.

o
]1 Let bij alle stekkercontacten op een goede
verbinding!

3. De FWA 43xx / 44xx op het stroomnet

aansluiten.
4. Bij alle vier sensoren de AAN(reset)-toets indrukken.

=>» De FWA 43xx / 44xx is nu bedrijfsklaar.

Robert Bosch GmbH
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4.10 Controle

Voor elke nieuwe voertuigmeting voert de

FWA 43xx / 44xx een zelftest van alle elektronische
componenten uit.

o
]1 De controle van de spoor- en camberinstelling vindt
plaats d.m.v. de omslagmeting (zie hoofdstuk 6.4).

4.11 Instelprogramma (kalibratie)
Het instelprogramma omvat de instelling van spoor,
camber en luchtbelwaterpas en een instelprotocol.

o
]1 Voorwaarde voor de uitvoering van de kalibratie is
het kalibreertoestel.

Afb. 22: Kalibreertoestel

M.b.v. het instelprogramma wordt de

FWA 43xx | 44xx stapsgewijs getest en ingesteld.
Volg de instructies van het instelprogramma
nauwkeurig op, om de grote meetnauwkeurigheid
en een onberispelijke instelling te waarborgen. Met
het schakelvlak "Instellen" worden de betreffende
instelstappen opgeslagen en de volgende
bedieningspagina’s opgeroepen.

= Kirverksmitning - justering

Libelljustering

e

Afb. 23: Instelprogramma

o

]1 Na beéindiging van de spoor- of camberinstelling
wordt het instelprotocol opgeroepen en de
instelwaarden worden opgeslagen en kunnen
uitgeprint worden.

Instelling van het luchtbelwaterpas:

Bij de instelling van het luchtbelwaterpas worden op
het beeldscherm afbeeldingen van luchtbelwaterpassen
weergegeven (afb. 23). De sensoren op het
kalibreertoestel aansluiten en precies conform het
mechanische luchtbelwaterpas in de handgreep van de
sensor uitlijnen.

Door een muisklik op het schakelvlak "Opslaan"
worden de afbeeldingen van luchtbelwaterpassen op
het beeldscherm met de luchtbelwaterpassen van de
sensoren vergeleken en gekalibreerd.

= Kirverksmitning - Libeller

Afb. 24: Afbeelding van luchtbelwaterpas

1690 326 001 | 2008-09-17
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(X ] (]
5. Programmabeschrijving 5.4  Meetroutines
5.1 Toetsenfuncties
F1  Meting terugzetten F6 Uitprinten
F2  Achteruit F7 Meting verhoogd
F3  Vooruit F8 Luchtbelwaterpassen
F4  Verlaten F9 Beeldschermoverzicht —— ) BOSCH
» B8 A i
F5  Online-help F10  Aanvullende
meetwaarden

Voorbereiding:

Selectie van klant en voertuig
Inspectielijst en voorbereidende
werkzaamheden

o
]1 De beschikbaarheid van de functietoetsen is

afhankelijk van de inhoud van de dialoogschermen. Standaardmeting; .
Velgslingeringscompensatie,
programmagestuurde ingangsmeting,

e instelwerkzaamheden en uitgangsmeting,
5.2 Programmastructuur uitprinten meetprotocol
Snelmeting:
Programmastappen FWA 43xx / 44xx Hoofdstuk @ Velgslingeringscompensatie,
Voorbereiding X 5.8 diagnose, instelwerkzaamheden,
Standaardmeting X 5.4.1/5.4.2 - uitprinten meetprotocol
. Facultatieve meting:
Sl X s Beeldschermoverzicht en
Facultatieve meting X 5.4.4 aanvullende meetwaarden,
| il | meetwaarden achteras en vooras,
Onderhoud X 20 uitprinten meetprotocol
Onderhoudswerkzaamheden:
g \ Versieprotocol en toestelstatus,
idi directe hoekmeting en instelprogramma,
. oorpereiding

systeeminstellingen en opties

S—
* 8
e
o
(%3

Klantselectie

A} instelwaarden

i
& Voertuigselectie en voertuigspecifieke

=
E' = Inspectielijst

ﬁ Voorbereidende maatregelen

o
]1 Instructies voor de afzonderlijke programmastappen
vindt u in de online-help.
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5.4.1 Standaardmeting

Velgslingeringscompensatie

Ingangsmeting

—d

G G

Instelwerk-
zaamheden

Achteras

Caster Vooras

e

Uitgangsmeting

[

Meetprotocol

5.4.2 Snelmeting

o
Bimf}
\

(i

Instaliningar

| o o EBE

Velgslingeringscompensatie

Ingangsmeting

A

I

o ENE

Instelwerk- Achteras Vooras Beeldschermoverzicht
zaamheden met instelhulpen
.
Meetprotocol

1690 326 001 | 2008-09-17

Robert Bosch GmbH



5.4.3 Facultatieve meting
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o & 8-
G G B @-
6 | | (D
(B

X » & i

| | =

=1 &

| |
Beeldschermoverzicht Aanvullende meetwaarden

§

o |

&

\-Wﬁﬂ

Achteraswaarden Rijlijnhoek Spoor achteras Spoorafwijking achteras
spoor/camber
N\ \ Y

Erp @‘p =)
Vooraswaarden Casterinstelling Spoor vooras Spoorafwijking vooras
spoor/camber

G ) E =D
Caster ingesloten hoek Fuseepend- Wielvlucht

warshelling

Meetprotocol

5.5 Onderhoud

8-
L1
®©

P
v
2

Systeminstallningar administration

Versieprotocol

Toestelstatus

Directe hoekmeting

Instelprogramma (kalibratie)

Systeeminstellingen administrator

Opties
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5.6 Meetwaardenindicaties 5.6.2 Vooras

5.6.1 Kleur
De kleur van de meetwaarde geeft aan, of de
meetwaarde zich binnen de tolerantie bevindt:

2

-0°03°  +0°03'

L x|»| A ey e i

Afb. 25:  Fragment van de meetwaarde

.. ) Afb. 26: Meetwaarden van de vooras
Indicatie Betekenis .
1 Camber links en rechts

Groene tekst Meetwaarde ligt binnen de 2 Caster links en rechts
tolerantie van de normwaarde. 3 Afzonderlijke sporing links en rechts
Zwarte tekst, Meetwaarde ligt buiten de

rode achtergrond tolerantie van de normwaarde.

5.6.3 Achteras

Tab. 4:  Beschrijving van de meetwaardenindicatie

o ) P

]1 De pijl boven de meetwaarde geeft aan, hoe de
meetwaarde t.o.v. de normwaarde ligt.

o

]1 De binnen de meetwaarde weergegeven
schroefsleutel verwijst naar een op te roepen
instelhulp.

K[> A e e

"

Afb. 27: Meetwaarden van de achteras

1 Camber links en rechts
2 Afzonderlijke sporing links en rechts
3 Totale sporing

5.7 Update van de normwaarden
De update van de normwaarden wordt in de
afzonderlijke handleiding 1 690 326 003 beschreven.
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6. Onderhoud

6.1 Reiniging

e De behuizing en de display van de trolley
mogen alleen met zachte doeken en neutrale
reinigingsmiddelen worden gereinigd.

e |n geen geval schurende reinigingsmiddelen en grove
poetsdoeken gebruiken!

e Het beeldscherm met een speciaal vezeldoekje
reinigen.

6.2 Reserve- en slijtdelen

Benaming Bestelnummer

Draaionderstel 1690 311 002
1693 770 009
1 690 401 006
1 690 401 007

PC-computereenheid

Remspanner

Vastzetinrichting voor stuurwiel

Sensor )
Verdeelbox 1 690 501 009
Meetbox 1690 323 007

1690 311 003
1690 311 004
1690401 012

Spanklauwen met coating

Spanklauwen zonder coating

Kabelset

afhankelijk van de uitvoering (zie 3.2)

Tab. 5:  Reserve- en slijtdelen

6.3

it

Recycling

FWA 43xx [/ 44xx is onderhevig aan de
EU-richtlijn 2002/96/EG (AEEA).
Oude electro- en electronica toestellen, in-
clusief hun toebehoren als aansluitkabels en
accu’s dienen gescheiden te worden van het
gebruikelijke huisvuil.
> Maak voor een goede afvalverwerking ge-
bruik van de beschikbare retour- en inza-
melsystemen.
> Door een correcte afvalverwerking van
FWA 43xx [/ 44xx wordt milieuschade
en aantasting van de persoonlijke gezond-
heid voorkomen.
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6.4 Controle van de sensoren
De controle van de sensoren vindt plaats d.m.v. de
omslagmeting.

De snelspanklemmen op de wielen
bevestigen. De sensoren op de bussen
van de snelspanklemmen aanbrengen. Het
voertuig niet bewegen.

6.4.1 Meting 1 - spoor- en cambercontrole tegen de

rijrichting in

> Sensor linksvoor met sensor rechtsachter ruilen.

> Sensor rechtsvoor met sensor linksachter ruilen.

> Alle sensoren met het luchtbelwaterpas uitlijnen; het
voertuig daarbij niet bewegen.

> Sensoren met de verbindingskabels op de trolley
aansluiten.

> Toets <F1> Afsluiten indrukken

> Toets <F9> Beeldschermoverzicht

> Stuur draaien tot rijashoek "0" weergeeft.

> Meting van de totale sporing voor en achter conform
meetblad uitvoeren en de waarden invullen.

> Meting van de camber voor en achter conform
meetblad uitvoeren en de waarden invullen.

6.4.2 Meting 2 - spoor- en cambercontrole in

rijrichting

> Voertuig op de meetplaats rijden - niet op de
draaionderstellen zetten.

> Remspanner gebruiken

> Snelspanklem bevestigen

> Sensoren plaatsen en met het luchtbelwaterpas in
horizontale stand brengen, vervolgens het toestel
inschakelen.

> Sensoren met de verbindingskabels op de trolley
aansluiten.

> Toets <F1> Afsluiten indrukken

> Toets <F9> Beeldschermoverzicht

> Meting van de totale sporing voor en achter conform
meetblad uitvoeren en de waarden invullen.

> Meting van de camber voor en achter conform
meetblad uitvoeren en de waarden invullen.

Robert Bosch GmbH
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6.4.3 Voorbeeld meetblad voor de controle van de sensoren

Firma: Mustermann

Materiaalnummer sensor : 1 690 XXX XXX Productiedatum (PD): 2008
Meting uitgevoerd door op:
Meting 1 Kolom 1 Meting 2 Kolom 2 Kolom 3 Kolom 4
Regel in rijrichting Voorteken Meetwaarde tegen de Voorteken Meetwaarde Voorteken Verschil-
rijrichting in bedrag
Spoor Spoor
Total_e B 3 Totale sporing + 5 N 9 —
sporing voor achter +1'
Totale sporing . Totale sporing . . |
2 achter 30 voor ) 27 * 3
Camber Camber
Camber : Camber . .
3 linksvoor ) 41 rechtsachter  ~ 40 ) 1
Camber i 36" Camber A 33 B 3 —
rechtsvoor linksachter 10
Camber . Camber . —
s linksachter ) 1°25 rechtsvoor ) 1%27 * 2
Camber Camber
6 rechtsachter 1°44 linksvoor ) 1°45 * 1
6.4.4 Meetblad voor de controle van de sensoren door de klant
Firma:
Materiaalnummer sensor: 1 690 Productiedatum (PD):
Meting uitgevoerd door : op:
Meting 1 Kolom 1 Meting 2 Kolom 2 Kolom 3 Kolom 4
Regel inrijrichting  Voorteken Meetwaarde tegen de Voorteken = Meetwaarde Voorteken  Verschil-
rijrichting in bedrag
Spoor Spoor
Totale Totale sporing
1 sporing voor achter
Totale sporing Totale
2 achter sporing voor
Camber Camber
Camber Camber
3 linksvoor rechtsachter
4 Camber Camber
rechtsvoor linksachter
Camber Camber
s linksachter rechtsvoor
Camber Camber
6 rechtsachter linksvoor
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6.4.5 Uitlezen van het meetblad voor de controle van de sensoren

Kolom Regel Handeling

Bij verschillende voortekens de kleinere meetwaarde van de grote aftrekken en het bedrag in kolom
len2 len2 3 invullen. Voorteken van de grotere waarde in kolom 3 invullen.
Bij gelijke voortekens de meetwaarden optellen en het bedrag met voorteken in kolom 3 invullen.

Bij identieke kenmerken kleine van de grote meetwaarde aftrekken en bedrag in kolom 3 invoeren.

Bevindt de grotere meetwaarde zich in kolom 1, wordt het kenmerk overgenomen, bevindt de
3tot6 grotere meetwaarde zich in kolom 2, dan verandert het kenmerk.

Bij verschillende kenmerken de meetwaarden optellen en het bedrag in kolom 3 invoeren. Kenmerk

uit kolom 1 in kolom 3 invoeren.

er moeten vergeleken

worden:
1 met 2 Bij verschillende voortekens de meetwaarden optellen en het bedrag in kolom 4 invullen.
8 Bij gelijke voortekens de kleinere meetwaarde van de grote aftrekken en het bedrag in kolom 4
invullen.
3 met 6 Bij verschillende voortekens de kleinere meetwaarde van de grote aftrekken en het bedrag in kolom
4 invullen.
4 met5 Bij gelijke voortekens de meetwaarden optellen en het bedrag in kolom 4 invullen.
De bedragen in kolom 4 horen niet groter te zijn dan 3'. Indien zij groter zijn, zijn meetfouten
4 gemaakt, bijv. verandering van het voertuig of van de snelspanklemmen.

De meting moet opnieuw worden uitgevoerd.

De meetwaarden in kolom 3 horen niet groter te zijn dan 6'. Indien de afwijkingen groter zijn moet

het toestel bijgesteld worden. Neem in dit geval contact op met de technische dienst.

6.5 Instructies bij storingen

6.5.1 Fouten en informatiemeldingen

Beschrijving / melding Mogelijke oorzaak

Verhelpen / maatregelen

"Toestel buiten tolerantie". Mechanische beschadiging van een Toestel bijstellen (kalibreren);
sensor, sensor fout afgesteld. Technische dienst inlichten.
"Meetweg onderbroken". Geen visuele verbinding tussen de elkaar Visuele verbinding herstellen.

tegenoverliggende camera’s van de sensoren.
Voertuig met spoiler of verlaagd onderstel.

Sensor opnieuw inschakelen.

"C" - toets indrukken.

Speciale toebehoren: de betreffende
spoileradapter gebruiken.

"2 parallelle meetwegen Sensoren zijn in verkeerde Sensoren correct monteren (zie 4.8).
onderbroken". volgorde gemonteerd.

"Datacommunicatie met Er worden nieuwe verbindingswegen voor de  Foutmelding negeren.

sensor verstoord" verschijnt datacommunicatie met de sensoren gezocht.

kortstondig op het beeldscherm.

"Datacommunicatie met "C"-toets voor meting niet ingedrukt. "C" - toets indrukken.

sensor verstoord" verschijnt Sensoren niet geactiveerd. Sensoren activeren en C - toets

permanent op het beeldscherm. installatienummer (radiokanaal) versteld.
Sensoren niet opgeladen (radiobedrijf).
Sensoren niet aangesloten (kabelbedrijf).

op het toestel indrukken.

Bij elke sensor het installatienummer
(radiokanaal) instellen (zie online-help).
Sensoren opladen. Stekkerverbinding en
kabels naar sensoren controleren.

Ander installatienummer (radiokanaal)
selecteren en instellen (zie online-help).
Instructies voor radiobedrijf in hoofdstuk 2.4 in
acht nemen, met kabelverbinding controleren.

"Meetbox niet bereikbaar" De verbinding met de communicatieprocessor Foutmelding negeren.

verschijnt kortstondig in de meetbox wordt opnieuw opgebouwd.

op het beeldscherm.

"Meetbox niet bereikbaar" Geen verbinding tussen computer en Bekabeling van computer naar

verschijnt permanent op communicatieprocessor (meetbox). communicatieprocessor (in meetbox) controleren.

het beeldscherm. Verkeerde netspanning. Selectieschakelaar voor netspanning in meetbox op
Programmacrash. juiste spanning zetten. Technische dienst inlichten.

Communicatieprocessor defect.

Netstekker aftrekken en na 10
seconden opnieuw aansluiten.

"Fout bij spoor", Directe zoninstraling in camera op sensor.
"Fout bij camber", Sensor defect.
"Signaalbeperking*.

Camera uitschakelen.
Technische dienst inlichten.

Tab. 6:  Fouten en informatiemeldingen

Robert Bosch GmbH
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6.5.2

Beschrijving

Windows start niet meer
wegens foutieve registratie

Fout bij het functioneren

Mogelijke oorzaak

Na installatie van Windows werd de
Windows-versie niet geregistreerd.

Verhelpen

Windows-versie via internet of telefoon registreren.

FWA 43xx / FWA 44xx werkt
alleen in demo-versie.

Dongle is niet ingestoken.
Ontbrekende licentie.

Dongle insteken.
Licentiéring uitvoeren.

Geen beeld en de
controlelampjes van computer
en beeldscherm branden niet.

Spanningsverzorging ontbreekt.
Uit-schakelaar uitgeschakeld.
Aansluitkabel defect.

Stopcontact, zekering en stekkerverbinding
(oplaadstation) controleren.

Uit-schakelaar in de trolley inschakelen.
Aansluitkabel vervangen.

Geen beeld en het controlelampje
van de computer brandt.

Beeldscherm uitgeschakeld.
Helderheid en contrast versteld.
Kabelverbinding defect.
Beeldscherm defect.

Beeldscherm inschakelen (schakelaar

aan beeldscherm).

Helderheid en contrast instellen.
Stekkerverbinding van beeldscherm naar computer
controleren en indien nodig kabel vervangen.
Technische dienst inlichten.

Slechte beeldkwaliteit.

Beeldscherminstelling foutief.

Beeldscherm of grafische kaart defect.

Helderheid, contrast, beeldhoogte
en beeldpositie instellen.
Technische dienst inlichten.

Afstandsbediening werkt niet.

geen visuele verbinding

met het toestel.

Accu van de afstandsbediening leeg.
Programma "RemoteControlEx"

is niet opgestart.

Programma "RemoteControlEx"
onjuist geconfigureerd.

Afstandsbediening anders gepositioneerd
(visuele verbinding met het toestel).
Nieuwe accu plaatsen.

Programma starten.

Configuratie volgens online-help uitvoeren.

Accu’s in de sensor worden niet
of niet voldoende opgeladen.

Toestel is niet permanent met

de netspanning verbonden.
Contacten van de sensoren defect.
Bekabeling defect.

Meetbox defect.

Netaansluiting veranderen. De netspanning
niet via de hoofdschakelaar uitschakelen.
Tijdens het plaatsen van de sensoren in

de oplaadopeningen op de trolley erop
letten, dat het controlelampje oplicht..
Bekabeling van de meetbox naar de
laadcontacten controleren.

Technische dienst inlichten.

Geen resp. slecht uitprinten
van het protocol.

Printer uitgeschakeld.
Printerpapier op.

Inktpatroon leeg.

Printerpapier verkeerd ingelegd.
Bekabeling van printer naar
computer foutief.

Printer verkeerd ingesteld.
Printer met interface defect.

Printer inschakelen.

Nieuw printerpapier inleggen.
Inktpatroon vervangen.

Papiertransport controleren.
Bekabeling en stekkerverbinding

naar de printer controleren.

Printer conform handleiding installeren.
Technische dienst inlichten.

Tab. 7:  Fout bij het functioneren

(@]
] Overige foutmeldingen worden in de online-help door indrukken van de "Help-button" of de toets F5 toegelicht.

Onrealistische meetwaarden.
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H . .
7. Technische gegevens 7.3  Afmetingen en gewichten
: m:::n:l:::kzﬂr?nheden Afmetingen Hx B x D : 1520 x 880 x 770 mm
g Gewicht ca. 110 kg
Meetmogelijkheden Meet- Meetnauw- "
bereik keurigheid 7.4  Temperatuur- en werkomgeving

I+
N
3
1+
@

Totale sporing
(vooras + achteras)

Functie Specificatie

= : Bedrijfstemperatuur +5°C - +40 °C
Afzonderlijke sporing +90 £
(vooras + achteras) Opslagtemperatuur -20 °C - +60 °C
Camber +3° +2' Temperatuurgradiént 20 °C / uur
Wielvlucht (vooras) 2° 2! Rel. bedrijfsluchtvochtigheid 10 % - 90 % (40°C)
Rijliinhoek +2° 2 Rel. luchtvochtigheidsgradiént 10 % / uur
Caster +18° +4'
Fuseependwarshelling +18° +a Max. bedrijfshoogte -200 m - 3.000 m
Uitspoor in de bocht +20° +4 Max. transporthoogte -200 m - 12.000 m
Correctiebereik caster +7° 14!
Wielvlucht +2° +2! 7.5 Netvoeding
Wielbasisverschil ¥ +2° +3'
Zijwaartse offset links/rechts +2° +2'
Spoorbreedteverschil +2° +3' Ingangsspanning 100 - 240 VAC (10 A)
Hartafstand (achteras) +20° +3' Ingangsfrequentie 50 - 60 Hz

Vermogen 0,5 KW

U niet bij FWA 43xx

7.2 Frequentiebereiken

Het frequentiebereik van de radiosystemen bedraagt
afhankelijk van de uitvoering van de sensoren 433 MHz
of 2,4 GHz.

o
]1 A.u.b. de opmerkingen over de beperkingen bij
radiocommunicatie in hoofdstuk 2.4 in acht nemen.
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1. Stosowane symbole

1.1 Dokumentacja

Piktogramy potaczone z hastami ,,niebezpieczernstwo”,
»0strzezenie” i ,uwaga” sg informacjami wskazujacymi
zawsze na bezposrednie lub potencjalne zagrozenie dla
uzytkownika.

Niebezpieczenstwo!
Bezposrednie niebezpieczenstwo grozace

ciezkimi obrazeniami ciata lub $miercia.

Ostrzezenie!
é Potencjalnie niebezpieczna sytuacja grozaca

ciezkimi obrazeniami ciata lub $miercia.

Ostroznie!
Potencjalnie niebezpieczna sytuacja grozaca
lekkimi obrazeniami ciata lub wiekszymi szko-

dami rzeczowymi.

! Uwaga - ostrzega przed sytuacjami, w ktérych
mozliwe jest uszkodzenie FWA 43xx / 44xx,
badanego elementu lub pobliskich przedmiotéw.

Oprocz ostrzezen stosowane sg nastepujace symbole:

o
]1 Informacje - zasady stosowania i inne uzyteczne
informacje.

> Wezwanie do wykonania operacji skfadajacej sie
z jednego kroku — wezwanie do wykonania operacji,
obejmujacej tylko jeden krok.
= Wynik posredni — w ramach danego polecenia wi-
doczny jest wynik posredni.

=¥ Wynik koricowy — na koniec danego polecenia widocz-
ny jest wynik korncowy.

1.2 FWA 43xx / 44xx
Utylizacja
E Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne
wraz z przewodami i bateriami/akumulatora-
BN minalezy usuwac oddzielnie od odpadow

domowych.

Stosowane symbole | FWA 43xx / 44xx | 215 | pl

Wskazowki dla
uzytkownika

2.

21 Wazne wskazowki

Wazne wskazdéwki dotyczace praw autorskich i gwa-
rancji, uzytkownikdw i zobowigzan przedsiebiorstwa
znajduja sie w oddzielnej instrukcji ,Wazne wska-
z6wki i zasady bezpieczenstwa dotyczace Bosch
TEST EQUIPMENT". Przed pierwszym uruchomieniem,
podtaczeniem i uzyciem FWA 43xx / 44xx nalezy
starannie przeczytac te instrukcje i bezwzglednie jej
przestrzegac.

2.2 Wskazowki dotyczace
bezpieczenstwa

Wszystkie zasady bezpieczenstwa znajduja sie w
oddzielnej instrukcji ,Wazne wskazdéwki i zasady
bezpieczenstwa dotyczace Bosch TEST EQUIPMENT".
Przed pierwszym uruchomieniem, podtaczeniem

i uzyciem FWA 43xx / 44xx nalezy starannie

przeczytac te instrukcje i bezwzglednie jej przestrzegac.

23 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
FWA 43xx / 44xx odpowiada klasie A wg normy
EN 61 326.

ﬁ FWA 43xx / 44xx moze powodowacé w pomies-
zczeniach mieszkalnych zaktdcenia radiowe; w tym
przypadku uzytkownik moze zosta¢ zobowigzany do
przedsiewziecia odpowiednich $rodkéw zapobiegaw-
czych.

2.4 Ograniczenia radiowe
Urzadzenia sg wyposazone w moduty radiowe pracuja-
ce w pasmie 433 MHz lub alternatywnie 2,4 GHz.

24.1 Pasmo ISM 2,4 GHz

Potaczenie radiowe 2,4 GHz odbywa sie w wolnym
pasmie ISM 2,4 GHz (ISM: Industrial, Scientific,
Medical).

Ten zakres czestotliwosci nie podlega zadnym panstwo-
wym regulacjom prawnym i w wiekszosci krajow moze
by¢ wykorzystywany bez koniecznosci uzyskania licen-
cji. To powoduje, ze emisja sygnatu na tym pasmie cze-
stotliwosci wykorzystywana jest do wielu zastosowan i
urzadzen. Moze doj$¢ do naktadania sie czestotliwosci,
a tym samym do zaktdcen.

Dlatego w zaleznosci od warunkéw otoczenia moga wy-
stgpi¢ ograniczenia potaczenia, np. przy potaczeniach
WLAN (WLAN: Wireless Local Area Network), telefonach
bezprzewodowych, Bluetooth. Osoby z rozrusznikami
serca lub innymi waznymi dla zycia urzadzeniami elek-
tronicznymi powinny zachowa¢ ogdlng ostroznos¢ pod-
czas korzystania z technologii radiowej, nie mozna wy-
kluczy¢ jej negatywnego wptywu na dziatanie urzadzen.

Robert Bosch GmbH
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2.4.2 Pasmo ISM 433 MHz

Potaczenie radiowe 433 MHz odbywa sie w pasmie

ISM 433 MHz. Ten zakres czestotliwosci dozwolony jest
w Europie, Afryce i na Bliskim Wschodzie. Obcigzenie
nie jest tak znaczne jak w zakresie 2,4 GHz.

ﬁ Aby unikna¢ zaktécen, mozna w obu wariantach
wybrac 6 roznych kanatow radiowych (Channel).
To pozwala unikngé naktadania sie czestotliwosci
w wyniku pracy réznych urzadzen (patrz pomoc
online).

ﬁ Osoby z rozrusznikami serca lub innymi waznymi dla
zycia urzadzeniami elektronicznymi powinny zacho-
wac 0golng ostroznos$¢ podczas korzystania z tech-
nologii radiowej, poniewaz nie mozna wykluczy¢ jej
negatywnego wptywu na dziatanie urzadzen.

o
]1 W razie problemdéw z potaczeniem radiowym mozna
zamiast niego uzy¢ potaczenia kablowego.

3. Opis produktu

3.1 Uzycie zgodnie z przeznaczeniem
FWA 43xx / 44xx nalezy stosowac tylko do pomiaru
geometrii samochoddéw osobowych i lekkich samo-
chodow uzytkowych. Inne lub wykraczajgce ponad to
zastosowanie traktowane jest jako uzycie niezgodnie z
przeznaczeniem.

3.2 Przeglad wersji

- o N

£ ES =

o O o 3

25 20 ] =

- | ) o N

8T g=x < N ox

38 58 2 e E

26 256 B 8 A%

O O o e o2
FWA 4310 2 2 X -
FWA 4330 2 2 - X - —
FWA 4332 2 2 = = X =
FWA 4410 4 - - - -
FWA 4415 4 - - - X
FWA 4430 4 - - X - -
FWA 4432 4 - - = X -
FWA 4435 4 - - X -
FWA 4437 4 - - - X X
Tab. 1:  Wersje FWA 43xx / 44xx

o

]1 Dostepne s3g gtowice pomiarowe z czujnikiem
obrotu, co pozwala uproscic i zwiekszy¢ precyzje
kompensacji bicia obreczy kota.

o
]1 Wszystkie wersje S nie zawierajg uniwersalnego
uchwytu szybkomocujacego ani podktadki obrotowe;j.
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3.3  Opis urzadzenia FWA

FWA 43xx / 44xx mozna stosowac na roznych sta-
nowiskach testowych dzieki mobilnemu woézkowi na
wyposazenie.

Wersja podstawowa sktada sie z mobilnego wdzka na wy-
posazenie z monitorem, klawiaturg, mysza, podktadka pod
mysz, komputerem, drukarka i gtowicami pomiarowymi

z radiowym systemem przesytania sygnatéw. W bocznych
$cianach wozka wbudowane sg zaczepy do przecho-
wywania gtowic pomiarowych. Po wtozeniu gtowic
pomiarowych ich akumulatory tadujg sie automatycznie
(réwniez przy wytaczonej listwie zasilajacej).

! Gtowice nalezy zawsze wyjmowac podczas transpor-
tu wozka, w przeciwnym razie moze doj$¢ do zmiany
ich ustawien lub uszkodzenia.

Fig. 1:
Monitor

Klawiatura

Myszka

Drukarka

Gtowice pomiarowe na tadowarkach %
Komputer

Podktadka obrotowa %

Zestaw kabli do gtowic pomiarowych
Gniazda wtykowe do zestawu kabli ¥

Widok z przodu FWA 43xx / 44xx z wyposazeniem

©oONOOOGONWNR

&

Poluzowac potaczenia wtykowe poprzez wyciggniecie ostony
zaciskowej. Nie odkrecac, gdyz mozna uszkodzi¢ wtyk.

2 tadowanie gtowic odbywa sig wtedy, gdy urzadzenie FWA podta-
czone jest do sieci, niezaleznie od tego, czy listwa zasilajgca jest
wtaczona, czy wytaczona.

3w zaleznosci od wersji

Fig. 2:

GONWN R
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Widok z tytu FWA 43xx / 44xx

Listwa zasilajaca

Uchwyt do kabla

Blokada kierownicy

Blokada pedatu hamulca

Skrzynka rozdzielcza (kabel) lub skrzynka pomiarowa (radio)

Skrzynka rozdzielcza lub pomiarowa zasilana jest
napieciem bezposrednio z kabla sieciowego i nie
mozna jej wtaczy¢ ani wytaczy¢ poprzez listwe
zasilajaca. Dlatego przy dtuzszym braku aktywnosci
nalezy odtaczy¢é FWA od sieci (wyciggnac wtyczke
sieciowa).

Robert Bosch GmbH
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3.4  Glowice pomiarowe

3.4.1 Gilowice pomiarowe kablowe

! Podczas usuwania zestawu kabli nalezy odtaczy¢
kabel potagczeniowy poprzez prostopadte wyciagnie-
cie wtyczki. Nie obraca¢ wtyczki, w przeciwnym razie
nastapi uszkodzenie wtyczki i kabla.

Fig. 3:
Kamera CCD

Poziomnica

Panel przyciskow

Przytacze do przesytania danych

Przytacze do podktadki obrotowej ¥

Sruba z uchwytem gwiazdowym do ustalenia czujnika obrotu ¥
w zaleznosci od wersji

Gtowice pomiarowe dtugie, przod i tyt

OO0 RNWNR

2

/

Fig. 4: Gtowica pomiarowa krétka, tyt
1 Kamera CCD

2 Poziomnica

3 Panel przyciskow

4  Przytacze do przesytania danych

4 5 6

Fig. 5:
Przycisk Wtacz (reset)

Przycisk Kompensacja bicia obreczy kot

Przycisk Proces zapisywania/postawienie pojazdu
Wskaznik Kompensacja bicia obreczy két
WskazZnik Proces zapisywania

Wskaznik Wtacz

Oznaczenia na panelu przyciskow

OGN WN R

3.4.2 Gilowice pomiarowe radiowe

o I3 .

]J1 Jesli akumulatory sa roztadowane lub wystepuja
zaktécenia radiowe, wéwczas mozna kontynuowaé
pomiar za pomocga zestawu kabli.

! Podczas usuwania zestawu kabli nalezy odtaczy¢
kabel potagczeniowy poprzez prostopadte wyciaggnie-
cie wtyczki. Nie obraca¢ wtyczki, w przeciwnym razie
nastgpi uszkodzenie wtyczki i kabla.

7

Fig. 6: Gtowice pomiarowe dtugie, przéd i tyt

Kamera CCD

Poziomnica

Panel przyciskow

Przytacze do przesytania danych

Przytacze do podktadki obrotowej ¥

Sruba z uchwytem gwiazdowym do ustalenia czujnika obrotu ¥
Antena

ENOOORNWNR

w zaleznosci od wersji

5

Fig. 7: Gfowica pomiarowa krotka, tyt
Kamera CCD

Poziomnica

Panel przyciskow

Przytacze do przesytania danych
Antena

2 3 7

N WN R

4 5 68

Fig. 8: Wersja dla gtowic pomiarowych radiowych

Przycisk Wtacz (reset)

Przycisk Kompensacja bicia obreczy kot
Przycisk Proces zapisywania

Wskaznik Kompensacja bicia obreczy kot
Wskaznik Proces zapisywania/postawienie pojazdu
Wskaznik Wtacz

Wskaznik nadajnik/odbiornik radiowy
Wskaznik Akumulator:

nie Swieci: akumulator OK

miga: tryb rezerwowy akumulatora
Swieci: tryb tadowania akumulatora

ONOOOANWNR
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3.5 Podstawowy zakres dostawy

\EFAVES Nr katalogowy

Wdzek na wyposazenie V) -

Komputer V) -
Monitor TFT =
1690 401 006
1690 401 007

Blokada pedatu hamulca

Blokada kierownicy

Kolorowa drukarka, format A4 ¥ -

1690 311 001
1690 311 002
Zestaw gtowic pomiarowych v =

1690 328 017
1690 328 016
1 690 328 008

Uniwersalny uchwyt szybkomocujacy ¥
Podktadka obrotowa

CD z wartosciami zadanymi dla Oceanii ¥

DVD z wartosciami zadanymi dla USA ¥

DVD z wartosciami zadanymi dla samo-
chodoéw ciezarowych/dostawczych ¥

Zestaw kabli
Tab. 2:
U w zaleznosci od wersji

1690401012

Podstawowy zakres dostawy

3.6 Przeglad mozliwosci pomiarowych
Mozliwosci pomiarowe FWA 43xx [ 44xx:

Catkowita zbiezno$¢ osi (przedniej i tylnej)
Indywidualna zbieznos$¢ osi (przedniej i tylnej)
Pochylenie két

Przesuniecie kot (przedniej osi)

Kat osi kot

Wyprzedzenie sworznia zwrotnicy

Pochylenie osi sworznia zwrotnicy

Réznica katow skretu kot

Zakres korekty wyprzedzenia sworznia zwrotnicy
Przesuniecie poprzeczne lewe/prawe

Réznica rozstawu kot

Przesuniecie osi (tylnej)

Dodatkowe mozliwosci pomiarowe FWA 44xx:
e Przesuniecie kot (tylnej osi)
e Rodznica rozstawu osi

3.7  Akcesoria dodatkowe
Informacje o akcesoriach dodatkowych uzyska¢ mozna
u autoryzowanego dealera Bosch.
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4.

4.1  Wiaczanie/wytaczanie

1. Wtaczy¢ urzadzenie za pomoca gtéwnego wytacznika
na tylnej $cianie obudowy.

2. Wiaczy¢ komputer za pomoca wytacznika, znajduja-
cego sie w przedniej czesci.

=>» System operacyjny WIN XP uruchomi sie automatycz-
nie.

Obstuga

ﬁ Przed wytaczeniem urzadzenia nalezy wytaczyc
FWA 43xx [ 44xx za pomocg systemu operacyj-
nego Windows. Przed ponownym wtgczeniem urza-
dzenie FWA 43xx / 44xx powinno by¢ wytaczo-
ne przez minimum 60 sekund.

4.2 Pomoc online

Nacisniecie przycisku ,,F5” lub przycisku ,,Pomoc” spo-
woduje przejscie do pomocy online. Funkcje pomocy
online mozna wywota¢ w kazdym momencie wykonywa-
nia pomiaru. Wyswietlany temat odnosi sie zawsze do
aktualnego widoku na ekranie.

4.3 Instalacja oprogramowania

4.3.1 Oprogramowanie systemowe FWA

Instalacje oprogramowania systemowego FWA i opro-
gramowania TDE opisano w odrebnej instrukcji ,,Pierw-
sze uruchomienie”.

ﬁ Oprogramowanie TDE (Target Data Editor) pozwala
zarzadzac we wtasnej bazie danych uzytkownika po-
jazdami i odpowiednimi wartosciami zadanymi, ktore
nie sg zawarte w bazie wartosci zadanych urzadzenia
do pomiaru geometrii osi.

4.3.2 Wartosci zadane systemu FWA i ich

aktualizacja

Instalacje wartos$ci zadanych systemu FWA i ich aktuali-

zacje opisano w odrebnej instrukcji ,,Pierwsze urucho-

mienie”.

Robert Bosch GmbH
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4.4 Przygotowanie stanowiska testowego

Dopuszczalne odchylenie wysokosci:

e pomiedzy strong lewg i prawg maks. 1 mm

e pomiedzy przodem i tytem maks. 2 mm

e po przekatnej od przedniej lewej strony do tylnej
prawej strony maks. 2 mm

e po przekatnej od przedniej prawej strony do tylnej
lewej strony maks. 2 mm

4.4.1 Sprawdzenie kanatu

o

J1 W razie koniecznosci mozna skorygowac odchylenie
wysokosci poprzez podtozenie podktadek obroto-
wych.

2mm

Fig. 9: Kontrola poziomu stanowiska testowego

4.4.2 Sprawdzenie podnosnika

> Podczas prac wykonywanych za pomoca podnos$nika
zwroci¢ uwage na rowny poziom wysokosci pomiaro-
wej i roboczej.

> Podktadki obrotowe powinny by¢ przymocowane do
podnosnika.

> Podczas pomiaru zabezpieczy¢ pojazd przed stocze-
niem poprzez zatozenie blokady pedatu hamulca.

o
]1 Zniwelowac podnosnik zgodnie ze wskazaniami
producenta.

Fig. 10:  Podnosnik

4.5 Kontrola pojazdu

Sprawdzi¢ pojazd i skorygowac w razie potrzeby.

e Takie same rozmiary obreczy i opon

e Cisnienie w oponach i gtebokos$¢ bieznika

e Stan zawieszenia

e Stan dzwigni zwrotnicy, tozysk kot i przegubow po-
przecznych drazka kierowniczego

e Roztozenie w pojezdzie obcigzen pomiarowych

e Sprawdzenie bicia obreczy kot

Podczas wjezdzania pojazdu na stanowisko testowe
sworznie ustalajagce powinny by¢ wsuniete w podktadke
obrotowa. Dopiero potem wyja¢ sworznie i zamocowac
blokade pedatu hamulca.

Montaz blokady pedatu hamulca

Fig. 12:

]1 Zwroci¢ uwage na prawidtowe zamocowanie, tak aby
nie uszkodzi¢ siedzenia i kierownicy. Ewentualnie
podtozy¢ jaki$ materiat.

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.6 Montaz/demontaz
blokady kierownicy
Zatozenie blokady kierownicy podczas prac regulacyj-
nych spowoduje unieruchomienie kierownicy i zabloko-
wanie kot.
1. Ustawi¢ blokade na siedzeniu. Docisng¢ talerz do
siedzenia.
2. Ramiona nasung¢ na kierownice z dotu ku gorze.
3. Puscic talerz, tak aby tapicerka siedzenia wywierata
nacisk na kierownice.
4. Demontaz wykona¢ w odwrotnej kolejnosci.

Fig. 13: Blokada kierownicy

o
]| Zwrdci¢ uwage na prawidtowe zamocowanie, tak aby

nie uszkodzi¢ siedzenia i kierownicy. Ewentualnie
podtozy¢ jaki$ materiat.

4.7 Zatozenie uchwytu mocujacego

4.7.1  Uniwersalny uchwyt szybkomocujacy

o

]1 Uniwersalny uchwyt szybkomocujacy odpowiedni do
wszystkich obreczy stalowych i aluminiowych 10" do
21" bez otwordw adaptera.
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! Zwrdci¢ uwage na to, by sposob mocowania uzalez-
ni¢ od rodzaju obreczy i mozliwosci zamocowania.
Przy obreczach wysokiej jakosci zastosowac specjalne
zaczepy mocujace, pokryte warstwa tworzywa sztucz-
nego.

ﬁ Obracajac wrzecionem gwintowym, mozna szybko
wycentrowac uniwersalny uchwyt szybkomocujacy
od wewnatrz na zewnatrz i od zewnatrz do wewnatrz
w srodkowej osi obreczy i zamocowac go na niej.

1. Zaczepy mocujace umieszczane sg po wewnetrznej
lub zewnetrznej stronie krawedzi obreczy kota.

2. Obracanie wrzecionem obrotowym powoduje
dociskanie zaczepdw na zewnatrz lub do wewnatrz
wzgledem obreczy.

< o T e e O

Fig. 15:  Przymocowanie do krawedzi obreczy kota

! Sprawdzi¢ ponownie site trzymania zaczepdw mocu-
jacych po zamocowaniu na oponie.

o

J1 W razie korzystania z uniwersalnego uchwytu mocu-
jacego konieczne jest przeprowadzenie kompensacji
bicia obreczy (patrz pomoc online).

Robert Bosch GmbH
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4.7.2 Uchwyt mocujacy Multiquick

(e} . ., s .y

J1 W razie potrzeby zdja¢ kotpaki két i oczy$cic¢ obrecze
oraz otwory mocowania sworzni celem zatozenia
uchwytu mocujacego.

Zwroci¢ uwage na to, czy

e uchwyty mocujace sg mocno zatozone na kole

e zaczepy mocujace prawidtowo wnikajg w bieznik
opony

e powleczony hak bezpieczenstwa zawieszony jest
w gornej czesci obreczy.

Uchwyty mocujace Multiquick umozliwiaja dwa rodzaje
mocowania.

a) Zastosowanie standardowych elementéw dystanso-
wych i tulei:

e}
]1 Tuleje sg przeznaczone do obreczy typu ,,Soft Line”
i sg osadzane za pomocga elementow dystansowych.

1. Wyregulowa¢ dolne elementy dystansowe do wielko-
$ci obreczy zgodnie z oznakowaniem.

2. Osadzi¢ uchwyt z dolnym elementem dystansowym
w krawedzi obreczy kota i gérny element dystansowy
wsuna¢ na krawedz obreczy i dokrecic.

3. Obie dzwignie zaciskowe dociska¢ w kierunku kota
tak dtugo, az zajma pozycje rownolegta do kota.
Rownoczesnie oba ramiona mocujace przycisnac do
bieznika opony i zwolni¢ dZzwignie zaciskowe.

4. Po zamocowaniu wyja¢ wsadzane uchwyty dzwigni
zaciskowych.

Fig. 16:  Uchwyty mocujace Multiquick

b) Zastosowanie specyficznych dla danego pojazdu
sworzni dystansowych i adapterow:

1. Oczysci¢ otwory mocujace do sworzni dystansowych
i adapterdéw.

2. Przymocowac sworznie dystansowe lub adaptery.

3. Obie dzwignie zaciskowe dociska¢ w kierunku kota
tak dtugo, az zajma pozycje réwnolegta do kota.
Rownoczesnie oba ramiona mocujace przycisnac¢ do
bieznika opony i zwolni¢ dzwignie zaciskowe.

4. Po zamocowaniu uchwytu mocujacego wyjac¢ wsa-
dzane uchwyty dzwigni zaciskowych.

o,

]1 Sruba mocujaca tarczy hamulcowej musi by¢ dokre-
cona i nie moze wystawac poza powierzchnie przyle-
gania.

ﬁ Jezeli sworzen dystansowy w $rubie lub otworze do
ustawienia hamulca recznego ,przechylit sie”, wow-
czas nalezy ustawi¢ go w pozycji ,,godziny 12.00".
Przetozy¢ sworzen dystansowy odpowiednio do
otworéw w obreczach 4- lub 5-otworowych lub zasto-
sowac adapter.

ﬁ Jesli zastosowano wyposazenie standardowe (objete
zakresem dostawy), to kompensacja bicia obreczy
kot jest konieczna tylko wtedy, gdy

e zachodzi podejrzenie uszkodzenia obreczy

e uchwyty mocujace sg uszkodzone

e takie s3 wymagania producenta pojazdu mechanicz-
nego.

Kompensacja bicia obreczy két odpada w przypadku
uzycia wyposazenia charakterystycznego dla danego
pojazdu.

1690 326 001 | 2008-09-17
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4.7.3 Uchwyt mocujacy Quick 4.8 Potozenie gtowicy pomiarowej

lewe przednie koto prawe przednie koto

o

J1 W razie potrzeby zdja¢ kotpaki két i oczy$cic¢ obrecze
oraz otwory mocowania sworzni celem zatozenia
uchwytu mocujacego.

Zwroci¢ uwage na to, czy

e uchwyty mocujace sg mocno zatozone na kole

e zaczepy mocujace prawidtowo wnikajg w bieznik
opony

1. Wyregulowa¢ dolne elementy dystansowe do wielko-
$ci obreczy zgodnie z oznakowaniem.

2. Osadzi¢ uchwyt z dolnym elementem dystansowym
w krawedzi obreczy kota i gérny element dystansowy

wsunac¢ na krawedz obreczy i dokrecié. Tab. 3:  Pozycje gtowic pomiarowych

3. Obie dzwignie zaciskowe dociska¢ w kierunku kota o
tak dtugo, az zajma pozycje rownolegta do kota. ]1 Potozenie gtowic pomiarowych przy pojezdzie jest
Réwnoczesnie oba ramiona mocujace przycisna¢ do juz ustalone i oznaczone za pomoca piktogramow.

bieznika opony i zwolni¢ dZzwignie zaciskowe.
4. Po zamocowaniu wyja¢ wsadzane uchwyty dzwigni
zaciskowych.

Fig. 17:  Uchwyt mocujacy Quick

ﬁ Precyzyjne wykonanie tych uchwytéw i nienagan-
na obrecz kota sprawiaja, ze kompensacja obreczy
kot jest zbedna. Kompensacja bicia obreczy kot
niezbedna jest tylko w przypadku, gdy zachodzi po-
dejrzenie uszkodzenia obreczy.

Robert Bosch GmbH 1690 326 001 | 2008-09-17



pl | 224 | FWA 43xx / 44xx | Obstuga

4.9 Zamocowanie gtowic pomiarowych

4.9.1 Podtaczenie mechaniczne

1\

Fig. 18:

1 Sworzeri blokujacy
2 Powierzchnie styku

Gtowica pomiarowa

1. Sworznie blokujace gtowic pomiarowych (poz. 1)

nalezy lekko naoliwi¢ celem ochrony bolcéw i gniazd.

o

]1 Powierzchnie styku (poz. 2) do tadowania aku-
mulatoréw nalezy zawsze utrzymywacé w czystosci
(rys 17).

Fig. 19: Umiejscowienie gtowic pomiarowych z przodu
2. Wprowadzi¢ cztery gtowice w uchwyty mocujace.

o

]1 Wysiegniki gtowic musza przy tym by¢ skierowane
z przodu w kierunku jazdy, a z tytu w kierunku
odwrotnym do kierunku jazdy (rys. 18 i 19).

Fig. 20:

Umiejscowienie gtowic pomiarowych z tytu

3. Gtowice pomiarowe ustawi¢ za pomoca poziomnicy
i dokreci¢ srubami z tbem motylkowym uchwytow
mocujgcych.

Fig. 21:

Ustawienie gtowic pomiarowych

4.9.2 Podtaczenie elektryczne

Podtaczyc¢ zestaw kabli w wersji z przewodami lub przy-
gotowac do trybu awaryjnego przy wersji zdalnie stero-
wanej (radiowej) :

1. Obie przednie gtowice podtaczy¢ kazdorazowo za
pomoca dtugich kabli potgczeniowych do wdzka na
wyposazenie.

2. Za pomoca krotkich kabli potgczeniowych potaczyc
przednie gtowice z tylnymi.

o
J1 Zwréci¢ uwage na prawidtowe potaczenie wszystkich
gniazd wtykowych!

3. FWA 43xx [ 44xx podtaczy¢ do sieci.
4. Przy wszystkich czterech gtowicach nacisna¢ przy-

cisk WEACZ (reset).

=> FWA 43xx / 44xx jest teraz gotowy do pracy.
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4.10 Kontrola

Przed kazdym nowym pomiarem pojazdu
FWA 43xx [/ 44xx przeprowadza autotest
wszystkich komponentow elektronicznych.

o

]| Sprawdzenie regulacji zbieznosci i pochylenia kot
odbywa sie poprzez pomiar w obie strony. (patrz
rozdziat 6.4).

4.11 Program regulacji (kalibracja)
Program regulacji obejmuje regulacje zbieznosci kot,
pochylenia koét i regulacji za pomocga poziomnic oraz
protokot regulacii.

(©]
J1 Warunkiem przeprowadzenia kalibracji jest urzadze-
nie kalibrujace.

Fig. 22:  Urzadzenie kalibrujace

Za pomoca programu regulacji nastepuje stopniowe
sprawdzenie i wyregulowanie FWA 43xx / 44xx.

Celem zapewnienia wysokiej doktadnosci pomiarow
oraz niezawodnej regulacji nalezy doktadnie stosowac
sie do instrukcji programu regulacji. Za pomoca przyci-
sku ,Wyreguluj” zapisywane sg dane etapy regulacji

i wywotywane kolejne strony obstugi.

"
¢

Kalibracja poziomnic

Program regulacji

Fig. 23:

i

o

]1 Po wykonaniu regulacji zbieznosci i pochylenia kot
zostanie wywotany protokot regulacji, wartosci
z regulacji zostang zapisane i mozna je wydrukowac.
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Regulacja za pomoca poziomnicy:

W przypadku regulacji za pomocg poziomnicy na ekra-
nie pojawig sie rysunki poziomnicy (rys. 23). Gtowice
pomiarowe wsadzi¢ w urzadzenie kalibrujace i ustawic
doktadnie wedtug mechanicznej poziomnicy w uchwy-
cie gtowicy pomiarowe;j.

Klikniecie mysza na przycisk ,,Zapisz” spowoduje po-
rownanie rysunkow poziomnic na ekranie z poziomnica-
mi gtowic i kalibracje.

b

Fig. 24:  Rysunki poziomnic

Robert Bosch GmbH
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o
5. OpIS programu 5.4 Porzadek pomiaru
5.1 Funkcje przyciskow
F1  Kasowanie pomiaru F6 Drukowanie
F2 Do tytu F7 Rozpoczecie pomiaru
F3 Do przodu F8 Poziomnice
F4  Wyjscie F9 Przeglad ekranu Pravgotovanie pomiars © BOSCH
» B8 A i
F5 Pomoc online F10 Dodatkowe wielko-
$ci pomiarowe Przygotowanie:
Wybdr klienta i pojazdu
Plan przegladu i osoba przygotowujaca
Prace

(@]
]| Dostepnos¢ przyciskdw funkcyjnych zalezy od zawar-

tosci okna dialogowego. Pomiar standardowy

Kompensacja bicia obreczy két, kontro-
la wejsciowa ustawienia kot prowadzo-
na przez kolejne komunikaty programu,

prace regulacyjne i kontrola wyjscio-
5.2 Struktura programu wa, wydruk protokotu z pomiaréw

Czynnosci objete progra- FWA 43xx / 44xx Rozdziat

@ Pomiar szybki:
fnem % Kompensacja bicia obreczy ko,
Przygotowanie X 5.8 Diagnostyka, prace regulacyjne, wy-
L druk tokot iaro
Pomiar standardowy X 5.4.1/5.4.2 ruk protokotu z pomiarow
. . Dowolny pomiar:
Patiiiel syl X o8 Przeglad ekranu i dodatko-
Dowolny pomiar X 5.4.4 we wielkosci pomiarowe,
== . Wartosci pomiarowe tylnej i przed-
Konserwacja X 5.5 P yinej b

niej osi, wydruk protokotu z pomiaréw

Prace konserwacyjne:

g \ Protokdt wersji i stan urzadzenia,
Bezposredni pomiar katéw i program re-
gulacji, ustawienia systemowe i opcje

5.3 Przygotowanie

* Bl
Gy

“ Wybér klienta

& Wybér pojazdu i wartosci nastawczych
A} 4 specyficznych dla danego pojazdu

="
E" 5 Plan przegladu

ﬁ Czynnosci przygotowawcze

e}
]1 Wskazéwki dotyczace poszczegdlnych czynnosci ob-
jetych programem mozna znalez¢ w pomocy online.
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5.4.1 Pomiar standardowy

» A

P

( ’ Kompensacja bicia obreczy kot
o

M Kontrola wejsciowa ustawienia kot
¥,

Prace regu- 0Os$ tylna Wyprzedze- Os$ przednia

lacyjne nie sworz-
nia zwrotnicy

m Kontrola wyj$ciowa ustawienia kot

Protokét z pomiardw

5.4.2 Pomiar szybki

Kompensacja bicia obreczy kot

» A
()
e
M Kontrola wejsciowa ustawienia kot

. .
o o EZlE
- .
Pra;e regu- 0$ tylna O$¢ przednia Przeglad ekranu
lacyjne z pomoca w regulacji

[
Protokdt z pomiarow
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5.4.3 Dowolny pomiar

EEE 1= G
o & 8-

G G B @-

6 | | (D

B

Protokst pomiaru

i

B

T ==
!'!
=1

Przeglad ekranu Dodatkowe wielkosci pomiarowe
o7 WA/ g /
= = e & -
Wartosci dla tylnej osi zbiez-  Kat osi kot Zbieznos¢ kot Oc.lchylenie ;bie?no-
nosc¢ koét/pochylenie kot tylnej osi $ci kot tylnej osi

- e 1 .-

Wartosci dla przedniej osi
zbieznosé két/pochylenie kot

Ustawienie wyprzedze- Zbieznos¢ kot Odchylenie zbiezno-
nia sworznia zwrotnicy przedniej osi $ci kot przedniej osi

(5= 7 7 V]

Wyprzedzenie sworz-
nia zwrotnicy

Protokdét z pomiarow

kat zawarty Pochyle- Przesuniecie kot
nie osi sworz-

nia zwrotnicy

5.5 Konserwacja

?
®

&{%9 Protokoét wersji

g‘, Stan urzadzenia

) i Bezposredni pomiar katow
b Program regulacji (kalibracja)
A
- : g E Ustawienia systemowe administratora

g\ Opcje
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5.6 Wskazniki wartosci pomiarowych

5.6.1 Kolor
Kolor wartosci pomiarowej sygnalizuje, czy wartos¢ ta
znajduje sie w granicach tolerancji:

I i

Fig. 25:  Przyktad wartosci pomiarowej

Wskazanie Opis

Zielony tekst Warto$¢ pomiarowa lezy w granicach
tolerancji wartosci zadane;j.

Czarny tekst, Warto$¢ pomiarowa lezy poza granicami

czerwone tto tolerancji wartosci zadanej

Tab. 4:  Opis wskaznikéw wartosci pomiarowych

e}
]1 Strzatka powyzej wskazania numerycznego informuje
o chwilowej wartosci w porownaniu z wartosciami

zadanymi.

o

]1 Klucz do srub wyswietlany wewnatrz pola wartosci
pomiarowej zwraca uwage na konieczno$¢ wywota-
nia pomocy celem regulacji.

5.6.2 Os przednia

= Fahrwerkvermessung - Regulacja - Regulacja wyp. sw. zwr. p

-0°03'  +0°03'  +0°03'

| K| | A | oy| e

e

Fig. 26:  Wartosci pomiarowe przedniej osi

1 Pochylenie kota w lewg i prawg strone
2 Wyprzedzenie sworznia zwrotnicy po lewej i prawej stronie
3 Indywidualna zbieznos¢ osi lewej i prawej strony

5.6.3 Os tylna

= Fahrwerkvermessung - Regulacja - Pomiar wart. osi tylnej

_ | K| »| A| oy e

"

Fig. 27: Wartosci pomiarowe tylnej osi

1 Pochylenie kota w lewa i prawa strone
2 Indywidualna zbieznosc¢ osi lewej i prawej strony
3 Catkowita zbieznosc¢ osi

5.7  Aktualizacja wartosci zadanych
Aktualizacja wartosci zadanych zostata opisana odreb-
nej instrukcji 1 690 326 003.

Robert Bosch GmbH
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6.

6.1 Czyszczenie

e Obudowe i wyswietlacz wozka na wyposazenie
czyscic¢ tylko miekkimi szmatkami i neutralnymi
$srodkami czyszczacymi.

e Nie stosowac $srodkow do szorowania ani ostrych
szmat warsztatowych!

e Monitor czysci¢ specjalng $ciereczka z mikrowtdkien.

Konserwacja

6.2 Czesci zamienne i eksploatacyjne

[\ EVANE] Nr katalogowy

Podktadka obrotowa 1690 311 002
1693 770 009
1 690 401 006
1690 401 007

Komputer

Blokada pedatu hamulca

Blokada kierownicy

Gtowice pomiarowe ¥

1690 501 009
1690 323 007
1690 311 003
1690 311 004
1690401 012

Skrzynka rozdzielcza

Skrzynka pomiarowa

Powlekane zaczepy mocujace

Zaczepy mocujace bez powtoki

Zestaw kabli

w zaleznosci od wersji (patrz 3.2)

Tab. 5:  Czesci zamienne i eksploatacyjne

6.3

it

Utylizacja

FWA 43xx [/ 44xx jest zgodny z
europejska dyrektywa 2002/96/WE (WEEE).
Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne
wraz z przewodami i bateriami/akumulatora-
mi nalezy usuwac oddzielnie od odpadow
domowych.
> W tym przypadku nalezy skorzystac z
istniejgcych systemow zbidrki i utylizacji.
> Przepisowe usuwanie
FWA 43xx [ 44xx pozwoli uniknaé
zanieczyszczenia srodowiska i zagrozen
wtasnego zdrowia

6.4 Kontrola gtowic pomiarowych
Kontrola gtowic pomiarowych odbywa sie poprzez po-
miar w obie strony.

Zamocowac na kotach uchwyty
szybkomocujace. Przymocowac gtowice do
gniazd uchwytéw szybkomocujacych. Nie
porusza¢ pojazdu.

6.4.1 Pomiar 1 - Kontrola zbieznosci kot i pochy-

lenia kot w kierunku przeciwnym do kierunku

jazdy

> Zamieni¢ gtowice pomiarowa z przedniej lewej stro-
ny z gtowicg z tylnej prawej strony.

> Zamieni¢ gtowice pomiarowg z przedniej prawej stro-
ny z gtowica z tylnej lewej strony.

> Wszystkie gtowice pomiarowe wyregulowaé za
pomoca poziomnicy; podczas tej czynnosci nie
poruszaé pojazdem.

> Podtaczy¢ gtowice do wozka na wyposazenie za
pomoca przewoddw potaczeniowych.

> Nacisnac¢ klawisz <F1> Wyjdz

> Klawisz <F9> przeglad ekranu

> Obrdécic¢ kierownice, az kat osi két wskazywaé bedzie
407

> Przeprowadzi¢ pomiar catkowitej zbieznosci kot
z przodu i z tytu zgodnie z kartg pomiarowg i wpisac
uzyskane wartosci.

> Przeprowadzi¢ pomiar pochylenia kot z przodu
i z tytu zgodnie z kartg pomiarowg i wpisa¢ uzyskane
wartosci.

6.4.2 Pomiar 2 - Kontrola zbieznosci kot i pochylen-

ia kot w kierunku jazdy

> Wjecha¢ pojazdem na stanowisko testowe — nie
stawac na podktadkach obrotowych.

> Zatozyc¢ blokade pedatu hamulca

> Zamocowac uchwyt szybkomocujacy

> Wprowadzi¢ gtowice pomiarowe i za pomocg
poziomnicy ustawié¢ je w ustawieniu poziomym,
nastepnie wtgczy¢ urzadzenie.

> Podtaczy¢ gtowice do wozka na wyposazenie za
pomoca przewoddw potaczeniowych.

> Nacisnac¢ klawisz <F1> Wyjdz

> Klawisz <F9> przeglad ekranu

> Przeprowadzi¢ pomiar catkowitej zbieznosci kot
z przodu i z tytu zgodnie z kartg pomiarowga i wpisac
uzyskane wartosci.

> Przeprowadzi¢ pomiar pochylenia kot z przodu
i z tytu zgodnie z kartg pomiarowg i wpisac uzyskane
wartosci.

1690 326 001 | 2008-09-17

Robert Bosch GmbH



6.4.3

Firma: Przyktadowski

Numer materiatowy gtowicy pomiarowej: 1 690 xxx Xxx

Pomiar wykonany przez
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Przyktad karty pomiarowej do kontroli gtowic pomiarowych

dnia:

Kolumna 1

Pomiar 1

Data produkcji (DP): 2008

Pomiar 2 Kolumna 2

Kolumna 3

Kolumna 4

w kierunku jazdy Znak przed Wartos¢  w kierunku prze- Znak przed Warto$¢ Znak przed  Wartosc
liczba pomia- ciwnym do jazdy liczba pomia- liczba réznicy
rowa rowa
Zbiezno$¢ Zbieznos¢
1 Ca}kowna gbleznosc 3 Ca"rkowﬂg zbieznos¢ + 5 . 9 —
osi przedniej osi tylnej +1'
Catkowita zbieznos¢ , Catkowita zbieznos¢ , , ]
2 osi tylnej * 30 osi przedniej 27 + 3
Pochylenie kot Pochylenie kot
Pochylenie kota Pochylenie kota
3z przodu po le- 41" Z tytu po pra- 40' 1
wej stronie wej stronie
Pochylenie kota Pochylenie kota z
4z przodu po pra- 36' tytu po lewej stronie B3} 3L ]
wej stronie
Pochylenie kota z Pochylenie kota — 1 P
5 tytu po lewej stronie 1°25' z przodu po pra- 1°27' + 2'
wej stronie
Pochylenie kota Pochylenie kota
6 ztytu po pra- 1°44' z przodu po le- 1°45' + 1
wej stronie wej stronie
6.4.4 Karta do kontroli gtowic pomiarowych pod wzgledem doktadnosci mierzenia, przeprowadzanej przez klienta

Firma:

Numer materiatowy gtowicy pomiarowej: 1 690

Data produkcji (DP):

Pomiar wykonany przez dnia:
Pomiar 1 Kolumna 1 Pomiar 2 Kolumna 2 Kolumna 3 Kolumna 4
Wiersz ~ w kierunku jazdy Znak przed Warto$¢  w kierunku prze- Znak przed  Warto$¢ Znak przed Wartos¢
liczba pomia- ciwnym do kie- liczba pomia-  liczba réznicy
rowa runku jazdy rowa
Zbieznosc Zbieznosé
Catkowita zbieznos¢ Catkowita zbieznos¢
1 osi przedniej osi tylnej
Catkowita zbieznosc Catkowita zbieznosc
2 osi tylnej osi przedniej
Pochylenie kot Pochylenie kot
Pochylenie kota Pochylenie kota
3 z przodu po le- z tytu po pra-
wej stronie wej stronie
Pochylenie kota Pochylenie kota z
4 z przodu po pra- tytu po lewej stronie
wej stronie
Pochylenie kota z Pochylenie kota
5 tytu po lewej stronie z przodu po pra-

wej stronie

Robert Bosch GmbH
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Pomiar 1 Kolumna 1 Pomiar 2 Kolumna 2 Kolumna 3 Kolumna 4
Pochylenie kota Pochylenie kota

6 z tytu po pra- z przodu po le-
wej stronie wej stronie
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6.4.5 Analiza karty pomiarowej do kontroli gtowic pomiarowych
Kolumna Wiersz Czynnosé
Przy roznych znakach przed liczba mniejsza wartos¢ pomiarowa odjac¢ od wiekszej i wynik wpisa¢ do kolum-
ny 3. Do kolumny 3 wpisaé¢ znak widniejacy przed wigksza wartoscia.
1i2 1i2 7 PP K K o 2 A crvrefa . . .
Przy rownych znakach przed wartosciami pomiarowymi nalezy je dodac i wpisa¢ wynik z odpowiednim zna-
kiem do kolumny 3.
Przy réwnych znakach przed liczba odja¢ mniejsza warto$¢ pomiarowa od wiekszej i wpisa¢ wynik do kolum-
ny 3. Jezeli wigksza warto$¢ pomiarowa znajduje sie w kolumnie 1, to znak przed liczba jest przejmowany,
3do6 a jezeli w kolumnie 2, to znak zmienia sie.
Przy roznych znakach przed warto$ciami pomiarowymi nalezy je dodac¢ i wpisa¢ wynik do kolumny 3. Znak
przed liczba z kolumny 1 wpisa¢ do kolumny 3.
nalezy poréwnac:
1292 Przy roznych znakach przed wartosciami pomiarowymi nalezy wartosci doda¢ i wpisa¢ wynik do kolumny 4.
8 Przy réwnych znakach przed liczbg mniejsza warto$¢ pomiarowa odjac¢ od wiekszej i wynik wpisaé¢ do ko-
lumny 4.
3z6 Przy réznych znakach przed liczba mniejsza warto$¢ pomiarowa odja¢ od wiekszej i wynik wpisa¢ do ko-
lumny 4. Przy rownych znakach przed wartosciami pomiarowymi nalezy wartosci doda¢ i wpisa¢ wynik do
4z5 kolumny 4.
Wyniki w kolumnie 4 nie powinny przekracza¢ 3'. Wyzsze warto$ci wskazuja na btad pomiaru, np. zmiane
4 w samochodzie lub uchwytach szybkomocujacych.
Pomiar nalezy wykona¢ ponownie.
3 Wartos$ci pomiarowe w kolumnie 3 nie moga przekraczaé 6'. Wyzsze odchylenia wskazuja na koniecz-

no$¢ dalszej regulacji urzadzenia. W takim wypadku nalezy skontaktowac sie z obstuga klienta.

6.5 Wskazowki w przypadku usterek

6.5.1
Opis / komunikat

Usterka przebiegu procesu

Mozliwa przyczyna

,Urzadzenie poza tolerancjg” Mechaniczne uszkodzenie gtowicy pomia-
rowej, rozregulowana gtowica pomiarowa.

Usuwanie usterki / srodki zaradcze

Ponownie wyregulowac urzadzenie (przeprowa-
dzi¢ kalibracje); Zawiadomi¢ obstuge klienta

,Przerwany odcinek
pomiarowy”

Brak widocznosci pomiedzy leza-
cymi naprzeciwko siebie kame-
rami gtowic pomiarowych.

Pojazd ze spojlerem lub nizej osa-
dzonym uktadem jezdnym.

Zapewni¢ widoczno$¢ pomiedzy kamerami.
Wtaczy¢ ponownie gtowice pomiarowe.
Nacisna¢ przycisk ,C”. Akcesoria dodatko-
we: uzy¢ odpowiedniego adaptera spojlera.

Gtowice zamontowano w nie-
prawidtowej kolejnosci.

Przerwane dwa réownolegte
odcinki pomiarowe.

Przeprowadzi¢ prawidtowy montaz gtowic
(patrz 4.8).

»Zaktdcone przesytanie da-
nych do gtowicy” pojawia

Poszukiwanie nowych drog po-
taczenia celem przestania da-
sie przez chwile na ekranie.  nych do gtowic pomiarowych.

Zignorowa¢ komunikat btedu.

sZaktocone przesytanie da-  Przed pomiarem nie nacisnieto przy-
nych do gtowicy” pojawia sie cisku ,C”.Gtowice nieaktywne.
przez caty czas na ekranie. Przestawiony numer urzadzenia (kanat
radiowy).
Gtowice nie sa natadowa-
ne (tryb radiowy).
Gtowice nie sa podtaczo-
ne (tryb przewodowy).

Nacisna¢ przycisk ,C”. Wtaczy¢ gtowice pomiarowe i naci-
sna¢ przycisk,C” w urzadzeniu.W kazdej gtowicy ustawi¢ nu-
mer urzadzenia (kanat radiowy) (patrz pomoc online).
Natadowac gtowice pomiarowe.

Sprawdzi¢ ztacze wtykowe i kable prowadzace do gtowic.
Wybra¢ inne numery urzadzenia (kanat radiowy)

i ustawic (patrz pomoc online).Przestrzega¢ wskazowek do-
tyczacych pracy zdalnej (radiowej), zawartych w rozdzia-

le 2.4, wykonac test za pomoca potaczenia przewodowego.

»Niedostepna skrzynka
pomiarowa” pojawia sie
przez chwile na ekranie.

Nawiazywane jest na nowo potaczenie
z procesorem komunikacyj-
nym w skrzynce pomiarowej.

Zignorowac komunikat btedu.

»Niedostepna skrzynka po-
miarowa” pojawia sie przez
caty czas na ekranie.

Brak potaczenia miedzy kompute-
rem a procesorem komunikacyj-

nym (skrzynka pomiarowa).
Nieprawidtowe napiecie sieciowe.
Awaria programu.

Uszkodzony procesor komunikacyjny.

Sprawdzi¢ potaczenie miedzy komputerem a proceso-
rem komunikacyjnym (w skrzynce pomiarowej).Usta-

wié przetacznik napiecia sieciowego w skrzynce pomiaro-
wej na wiasciwym napieciu.Zawiadomié¢ obstuge klienta.
Wyciagna¢ wtyczke sieciowa i wtozy¢ ja po-

nownie po uptywie 10 sekund.

»Btad przy zbieznosci”,
»Btad przy pochyleniu két”,
,Ograniczenie sygnatu”.

Kamera przy gtowicy pomiarowe;j
znajduje sie w polu bezposrednie-
go dziatania promieni stonecznych.
Uszkodzone gtowice pomiarowe.

Wytaczy¢ kamere.
Zawiadomic¢ obstuge klienta.

Tab. 6:  Usterka przebiegu procesu
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7. Dane techniczne 7.3  Wymiary i masa
71 Zak R i doktad . Funkcja Specyfikacja

: (a)n:ieasr::omlarow)’ I doktadnosc Wymiary (wys. x szer. x gt.): 1520 x 880 x 770 mm

P Masa ok. 110 kg
Mozliwosci pomiarowe Zakres Doktadnosé . ;
pomiaru pomiaru 7.4 Temperatura otoczenia i otoczenie

Catkowita zbieznos¢ osi pracy

(przedniej i tylnej) Funkcja Specyfikacja

+
N

>

+

@

Indywidualna zbieznos$¢

osi (przedniej i tylnej) +2° +2' Temperatura przechowywania -20°C - +60°C

Pochylenie kot +3° +2' Gradient temperatury 20°C / godzine

Przesuniecie kot (przedniej osi) +2° +2! Wzgledna robocza 10% — 90% (40°C)

Kat osi kot +2° +2' wilgotnos$¢ powietrza

Wyprzedzenie sworznia zwrotnicy +18° 14! Gradient W.zglt-;d.nej 10% / godzine

Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +18° +4' wilgotnosci powietrza

Roznica katéw skretu kot +20° o Maks. wysokos$¢ robocza -200 m — 3000 m

ZalEs ek Wi Maks. wysokos$c¢ transportowa -200 m - 12 000 m
‘ ekty wypr: 470 o

nia sworznia zwrotnicy

Przesuniecie kot Y +2° +2!

Réznica rozstawu osi®) +2° +3' 7.5 Zasilacz

Przesuniecie poprze-
czne lewe/prawe

Funkcja Specyfikacja

+
N}
o
+
N

- . Napiecie wejsciowe 100 - 240 V AC (10 A)
Réznica rozstawu kot 2 =8 — ..
Bl el e () Czestotliwos$¢ wejsciowa 50 - 60 Hz
zesunieci i o '
€ yinej +2 +3 Moc 0.5 KW
1)nj,
nie dotyczy FWA 43xx Temperatura robocza +5°C - +40°C

7.2 Zakres czestotliwosci

Zakres czestotliwos$ci systemdéw radiowych wynosi

w zaleznosci od wersji gtowic pomiarowych 433 MHz
lub 2,4 GHz.

o
]1 Prosimy przestrzegac ograniczen radiowych, zawar-
tych w rozdziale 2.4.
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