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D: i in der von uns in Verkehr it if i Richtlinien tberei
The product described, in the version as made available by us, complies with the regulati tained in European directi

Le produit ndiqué et corforme, dans a version mise e ciculation, ux dispositions des directves européennes suiante:

€l producto designado coincide, en la ejecucin irculacién por nosotros, con las disposiciones de las si europeas:
Il prodotto indicato, nel modello da noi messo in & conforme alle ilite dall direttive europee:

Den betecknade produkten Gverensstimmer i det av oss levererade utforandet med bes!ammelsema i foljande EGiretiv:

Det angivne produkt opfylder - i den udfarelse, det er bragti omleb af os - fra folgen

Het aangegeven product voldoet in de door ons in de Jgende Europese richtii

Na versdo colocada por n ¢s no mercado, o produto designado esté de acordo com as seguintes normas européias:
A megielolt termék az altalunk forgalomba hozott kivitelben eleget tesz az alabbi eurpai irinyelvek eldirasainak:

Maschinenrichtlinie / Machine guidelines / Directive Machines / Directriz de mdquinas / Direttiva relativa alle macchine /
i / Diretriz "Méquinas” / Gépiranyely (2006/42/EG

& Niederspannungsrichtlinie / Low-voltage guidelines / Directive Basse tenslon / Directriz de baja tensién / Direttive relative

alla bassa tensione /L
Kisfeszilltség(i késziilékekre vonatkozé irnyelv (2006/95/EG)

/ Diretriz *Baixa tensdo" /

B EmV-Richtlinie / EMC guidelines / Directive CEM / Directriz de CEM /Direttive relative alla GEM / EMC-direktivet /
/ ichtlijn / Diretriz ! y

[J Druckgerite-Richtlinie / Pressure Equipment Directive / Directive sur les Squipements sous pression / n.
presion /Direttive in materia di attrezzature a pressione / Direktivet om
Richtlijn voor printers / Directiva sobre sob pressdo /

Benannte Stelle / notified body :

Direl om
eszkdzdk irdnyelv (97/23/55)

[ Richtlinie iiber Messgerate / Directive on measuring i
sobre instrumentos de medldi / Direttiva sugli

s / Directive refati
/ Direktiv dver / Direktiv om
/ Diretiva sobre aparelhos de medicao / iranyelv a

/R
mérémiszerekrél (zood/zz/:a)

I Richtlinie Gber und ikati inri / Radio and terminal
i / Equi hertziens et terminaux de télécommunications / Directiva sobre equipos
radioeléctricos y equipos terminales de i / radio e le terminali di
/ Direktivet om ing och i ing / Direktiv om og
io-i voor 7 de radio e

en
rminais de icagdes / Iranyelv a radiss ésa
végberendezésekrél (1999/5/EG)

[ ErP Richtlinie Eco-Design / ErP Directive Eco-Design / Directive ErP Eco-Design / Directiva ErP sobre disefio ecoldgico /
Direttiva ErP eco-design / ErP-direktiv EcoDesign / ErP direktiv Eco-design / ErP richtlijn ign / Diretiva ErP

ctiva sobre equipos a

de mesure / Directiva

1 ExP iranyelv Eco-Design (2009/125/EG)

a Standby / Standby / UE Standby / Reglamento Europeo para aparatos en
espera (standby) / Regolamento UE standby / EU-férordning Standby / ing standby /
EU-Regulation Standby / Készenlét EU-rendelet (1275/2008)

(| d: / AC- Auamer/ UE cA/ Europeo
Adaptadores CA | Regolamento UE adattatori AC / AC-adapter / /EU-
verordening AC-adapter / Regulamento CE Adaptador AC / EU-rendolkezés, AC-Adapter (278/2009)

Jahr der erstmaligen CE-Kennzeichnung / Year of the first marking CE / Année de premier 11
marquage CE / Afio de la primera marcacién CE / Anno della prima marcatura CE

Ar for forsta CE-mérkningen / Aret for farste CE-merkning / Jaar van de eerste CE-markering /

da primeira marcagéo CE / Az elsé CE jeldlés éve ...

stand-by /

pt Declaragio CE de conformidade
sv EG-férsikran om dverensstimmelse hu EK megfeleldségi nyilatkozat
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t wird nachgewiesen durch die Einhaltung folgender harmonisierter Normen:
Conformity is documented through adherence to the following harmonized standards:
La conformité est démantrée par le respect des normes harmonisées suivantes:
La queda mediante de las siguientes normas armonizadas:
La conformita viene dimostrata dal nspetm el seguenti norme armonizzate:
Overensstimmelsen bevisas genom att fdljande harmoniserade standarder tillimpas:

ved

af felgende standarder
De conformiteitt wordt bevestigd daor het ralevein vai de volgende geharmoniseerde normen:
A & elo tes normas
A megfelelséget a kivetkezs harmonizalt snbvanyak betartasa igazolja:
EN 1SO 1210

EN 983:1996 + A1:2008 (WBE 4225)

Angewendete nationale Normen und technische Spezifikationen und/oder Angaben zu Baugruppen gemas Druckgeraterichtlinien:
Applied national standards and technical specifications and/or data on the modules as per the pressure equipment directive:
Normes nationales et spécifications techniques appliquées et/ou indications relatives aux sous-groupes conformément  la PED:
Normas nacionales aplicadas y especificaciones técnicas y/o informacion relativa a los conjuntos conforme a la directiva PED:
Norme nazionali applicate e caratteristiche tecniche e/o dati su gruppi in conformita alle PED:

Veller uppgifter
Anvendte nationale standarder og tekniske specifikationer og/eller angivelser om iht.
Toegepaste nationale normen en technische specificaties en/of gegevens over componenten conform de ncmmnen voor printers:

i milszaki 6k és/vagy adatok szerkezeti i 520 elvek

A
Datum 7 Rechtsverbjnfiche Ghterschrift ) BOSCH
i.V. AA-DG/NE Har: eumann A\

Robert Bosch GmbH

Automotive Aftermarket - Diagnostics
Postfach 1129

D 73201 Plochingen

Datum / Rechtsverk ndxche Unterschrift
ppa. AA-DG/FC Ulrich Thiele (Produktion)

n, ist jedoch keine Zusicherung von
sind zu beachten.
This declaration :emh:s compliance wun me stated mumwes. but it does not provide any assurance of

he safety the produc included are to be obse
La présente déc\aratmn certifie le respect des dlrecnves indiguées mais ne constitue pas une garan
caractéristiques. Observer les consignes de sécurité qui figurent dans Ia documentation fourne.

fica la a con fas directri o supone ninguna garantia

Deben I idad de la i adjunt:
Questa dichiarazione attesta la conformita alle direttive citate, senza tuttavia costituire alcuna certificazione di
qualita. Devono essere seguite le avvertenze di sicurezza contenute nelle documentazione del prodotto allegata
Denna férsakran intygar dverensstammelsen med de nimnda riktlinjerna, men ar inte en forsikran om egenskaper.
Sakerhetsanvisningarna som ingar | den medlevererade produktdokumentationen ska foljas.
Denne erklaring attesterer overensstemmelsen med de naevnte direktiver, er dog ingen garanti for egenskaber.

i iden ion skal overhold
Deze verklaring bevestigt overeenstemming met de genoemde richt

foud u aan d ijzingen van de

Diese Erklarung bescheinigt die Uheminstlmmung mit den genannten Richtli
% He b T 4

de

iinen, het is echter geen garantie van

Esta declaragdo certifica a conformidade com as normas referidas, mas ndo garante por si determinadas
caracteristicas. As instrugdes de seguranga da documentagzo do produto fornecida junto devem ser respeitadas.
Ez a nyilatkozat tanusitja a megadott lrznyelvekkel valé egyezést, de nem garantdlja a tulajdonsagokat. Vegye
figyelembe az atadott termék szerepls biztonssgi

1689974400 (03.02.2011) AA-DG/EPP3

cs ES prohlaseni o shodé

pl Deklaracja zgodnosci CE

fi EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus
el AfAwon Zuppoppwong EK

sk Vyhlasenie konformity EQ
sl ES-izjava o skladnosti
ro Declaratie de conformitate CE

bg EO flexknapaunn 3a cboTaetciane

Iv EK atbilstibas deklaracija
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Oznateny produkt v provedeni nami uvedeném do provozu je ve shodé s predpisy nsledujcich evropskych smérni
Wymieniony produkt odpowiada w wersji wpmwﬂdzonq przez nas do obrotu przepisom nastepujacych dyrektyw eropeikeh
Kuvattu tuote on usten mukainen:
i my erapla Biyiiv:
OBO3SHaUEHWAT NPORYKT B NYCHATOTO Ha Nasapa Ha Ha cnepuTe ‘pekHen:
Nimetatud toode vastab meie poolt turustavas teostuses jargmiste Euroopa direktiivide nouetele:
Rinkoje pristatomas nurodyto gaminio modelis atitinka Siy Europos direktyvy potvarkius:
Noraditais produkts miisu realizétaja modifikacija atbilst $adu Eiropas Savienibas direktivu prasibam:
Oznateny virobok sa zheduje v nami na trh uvedenej realizacii s predpismi nasledovnych eurdpskych smernic:
Oznaceni izdelek v izvedbi ajemo v promet, se ujema s predpisi naslednjih evropskih direktiv:
Produsul mentionat corespunde in varianta pusa de noi in circulatie cu prescriptiile urmétoarelor directive europene:

BJ Pro strojni zafizeni / Dyrektywa maszynowa / Konedirektiivi / Obnyia nepi unxaviov / upextvea 3a mauwmnute /
masinadirekiiv / Masiny direktyva / Masinu direktiva / Smernica o strojoch / Direktiva o strojih / Directiva privind
echipamentele tehnice (2006/42/EC)

BJ Smérnice pro nizké napéti / Dyrektywa niskonapigciowa / Pienjannitedirektiivi / O8nyia mepi xapnAilG 1aonc / Aupeirusa 3a
Hucko nanpexenve / madalpingeseadmete direktiiv / Zemyjy jtampy direktyva / Zemsprieguma direktiva / Smernica o
nizkom napitl / Nizkonapetostna direktiva / Directiva privind aparatele de joas tensiune (2006/95/EC)

B smérnice EMV / Dyrektywa EMC / i

i / OBnyla nepl / upeicruea 3a
ahilduvuse direktiiv / EMS direktyva / EMS direktiva / EMS direktiva /
drutljivosti / Directiva privind

Smernica o EMZ / Direktiva o elektromagnetr

[ smérnice pro tlak izeni / Dyrektywa /s
IMpeKTHBa 3a ChopEXeHHA NOA Hamrane / surveseadmete direktiiv / Slégi
Smernica o tlakovych zariadeniach / Direktiva o tlatni opremi / Directiva pr
Notified body / Benannte Stell

i / OBnyia yia cuokeuéc mieong /
u jrenginiu direktyva / Spiedieniekartu direktiva /
d aparatele sub presiune (97/23/EC)

o

Smérnice pro méfici pfistroje / Dyrektywa o i /
werprioewy / EK./ Aupeirusa sa ypeaw / Direkti ite kol
Direktiva par mérinstrumentiem / Smernica o meracich prlslmjuch / Direktiva o merilnih instrumentih / Directiva pentru
aparate de masura (2004/22/EG)

/ 08nyia na eEomhiopo
di

[ Radiova a koncova telekomunikani zafizeni / Urzadzenia radiowe i koricowe urzadzenia telekomunikacyine/ Radiolaitteet ja
Kat npunmac sEnnAmuu< vnAEanolvmvunv / Bupexrupa aa
p: " 1 direktiiv

ende kahta/ Direktyva dél

raduo rysio |ren!1nN ir telekomunikacijy gallnlu ,renmnu. bei ahlpuslo ju atitikties pripainimo / R&TTE direktiva / Smernica
vysielacich / Direktiva o radijski opremi in telekomunikacijski

stalatiile radio si Insn\awle erminate e telecomunicatie (1999/5/EC)

terminalod opremi / Directiva pri

[ Smérnice ErP Eco-Design / Dyrektywa ERP Eco-Design / ErP-direkt

vi eco-design / O5nyia yia Tov 01KoAOYIKS OXeBIaTH6
npoidvTwy Moy KaravaAdvouy evépyeta / fupextusa ERP Exo gusaiin / energiamdjuga toodete Skodisaini nduete direktiiv /
Ekologinio gaminiy projektavimo direktyva / Ekodizaina direktiva / Smernica ERP Eco-Design / Direktiva o okoljsko primerni
zasnovi izdelkov, povezanih z energijo / Directiva ERP Eco-Design (2009/125/EC)

[ Reglement UE Standby / Nafizeni EU o pohotovostnim rezimu / Rozporzadzenie UE Standby / EV-asetus
lepovirtakulutuksesta / Kavovioués EK yia Tov nAekTpiko eEomMopié o katdoTaon avapovilc / fiMpetuea na EC 8
rotoswoct / Euroopa komisjoni méarus ooteseisundi kohta / ES ,Standby* potvarkis / ES rikojums par elektroenergijas

anas rezima / Nariadenie EU Standby / Uredba o izvajanju direktive glede zahtev za porabo ener

zkljuenosti / Ordonanta EU Standby (1275/2008)

00 Natizeni EU o napajecich adaptérech / Rozporzadzenie UE AC-Adapter / EY-asetus verkkovirtalaitteista (AC-adapteri) /
Kavoviouog EK yia pebparog / a EC AC-agantep / EL-i madrus Ac adapter
1 ES potvarkis dél AC adapterio / ES regula, mainstravas adapters / Nariadenie EU AC adaptér / Uredba EU za
napajalnike / Adaptor AC conform regulamentului Uniunii Europene (278/2009)

patérigu g
stanju pripravijeno:

Rok prvniho oznateni CE / Rok pierwszego oznaczenia CE / Ensimmaisen CE-merkinnin 11
mysntamisvuosi / Erog g mp@rng ofuavang EK / Fopuwa Ha nepsonadanko o6oanauenwe CE /
CE-mérgistuse esmakordse omistamise aasta / Metai, kuriais pirma kart gaminys pazymétas

CE senklu / CE markéjuma pirmas pieskirsanas gads / Rok prvého oznacenia CE /

Leto prvega znaka CE / Anul primei marcari cu identificatorul CE
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Shuda i prokizina nﬂdilenlm nasledujicich narmnmmvanych norem:
Zgod

i
H 0upopgan anoBeikvUeTal Eaw THPNONG TwY KOAOUBWY EVOPHOVIOREVLY nnawnwv
CROTEETCTBUETO Ce A0KA3BA OT CNA3BAHETO Ha CPEHHTE XaDMOHMIHPAHH CTak)
Vastavost toendatakso irgmiste Ohtlustatud standardits ndustest Kinnlpidamicege:
Atitiktis patvirtinama laikantis Siy darniujy Slanderw
thilstibu pierada sadu saskanoto normu ievéros:

Konformita sa preukaze dodrzanim naslednvnych narmonumnych noriem:
Skiadnost se dokazuje z upostevanjem naslecinih uskiajenih standardov:

este atestata prin 2
EN 1SO 12100-

EN 983:1996 + A1:2008 (WBE 4225)

Poutité nérodni normy a bo tdaje o skupindch podie smérnic pro tlakova zafizeni:
e i
Sovelletut ia iset tiedot mukaan:
€6VIKa TpSTUNG Kot TR A o 3 ieanc:

Taikyti i standartai, technines azgy duomenys pagal sléginiy renginiy direktyva:
lzmantotis nacionilis i tehniskis specifikicijas un/vav Konstrukcijas melg\n datisaskand ar sp.ememekanu direktivam:
bo daje ku odulom
Uporabijent nacionaln standardiin ehriéne specifikacije in/ali podatki o sestavihy po mmkman o Hati optamt;
Norme nationale aplicate si specificai tehnice si/sau date referitoare la ansambluri conform dire rivind aparatele sub presiune:

-

Date / Legally binc

L.V, AA-DG/NE Harald Neumann
person of

BOSCH

Robert Bosch GmbH

Automotive Aftermarket - Diagnostics
Postfach 1129

D 73201 Plochingen

f) L\ 721/1 e
Date / Legally bind,

ppa. AADG/FC ulvé mele (Pmdul:llon)

Toto prohldsent osvédtuje shodu s uvedenymi smémicemi, nepfedstavuje viak z4dny piislib vlastnosti. Je tieba

dodriovat bezpegnostni predpisy v dokumentaci k produktu, které je spolu s nim doddna.

lee)sza deklaracja pe(merdza 2godnos¢ z wymienionymi dyrektywami, nie stanowi jednak gwarancji whasciwosci.
lezy sad bezpieczeristwa zawartych w i produktu.

Tama vakuutus lndlstaa mainittujen direktiivien noudattamisen, mutta ei kuitenkaan takaa kaikkia ominaisuuksia.
Laitteen mukana toi in merkittyja i i
H napotioa &ikwan mioTomotel TV avTaNGKkpion oG avapepdueves Odnyies, bev anotehel bwe B1a0paAion BioTTwY.
O1 uoBeifeic A0PAAEIAE TNG SUVNKKEVNG TEKKNPLWONG MPOIGVTOG MpNE! va TpoUVTaL.
c MPEKTHEH, HO He € FapaHumA 3a caoficTeaTa. fla

ce wmat npeana sa Ha nagenvero.
ab vastavust ula\mndud direktiivide nduetele, kuid ei ole omaduste garantilks. Jargida tuleb

T i

Si deklaracija patvirtina atitikima minétoms direktyvoms, tatiau netraktuojama kaip gamcncom suteikiama gamil
garantija. Botina atsizvelgti | pristatytoje gaminio pateiktus saugos

Sis pazmo,ums apliecina atbilstibu minétajam direktivam, tacu negaranté Tpasibu atbilstibu. Jaievéro produkta
dokum a iek|autie drosibas noradijumi.

Toto vyhlaszn reukazuje zhodu s menovanymi smernicami, nie je véak Ziadnou zérukou viastnosti. Je potrebné
dodrziavat' bezpeénostné pokyny virobnej dokumentacie dodavanej spolu s ostataym prislusenstvom.

Taizjava potrjuje skladnost z imanovanimi direktivam, né dale pa nobenih zagotowl glede lastnostl, Upostevalte
varnostna opozorila v priloZeni produktni dokumentacij

Aceast declaratie atesta conformitatea cu normele de mai sus;cu toate acestea, aceasta nu este o garantie a
caracteristicilor acestuia. A se respecta instructiunile de siguranta din documentatia produsului.

o

acij

1689974 400 (03.02.2011) AA-DG/EPP3
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1. Verwendete Symbolik

1.1 In der Dokumentation
1.1.1  Warnhinweise - Aufbau und Bedeutung

Warnhinweise weisen auf Gefahren und deren Folgen
fir den Benutzer oder umstehende Personen hin. Zu-
satzlich beschreiben Warnhinweise die MaBnahmen zur
Vermeidung dieser Gefahren.

Eine entscheidende Bedeutung hat das Signalwort. Es
zeigt die Eintrittswahrscheinlichkeit sowie die Schwere
der Gefahr bei Missachtung:

Schwere der Gefahr
bei Missachtung

Eintrittswahr-
scheinlichkeit

Signalwort

1.2 Auf dem Produkt

! Alle Warnzeichen auf den Produkten beachten und in
lesbarem Zustand halten!

GEFAHR - Stromfiihrende Teile beim Offnen

von WBE 4230!

Verletzungen, Herzversagen oder Tod durch

Stromschlag beim Beriihren von stromfiihren-

den Teilen (z. B. Hauptschalter, Leiterplatten).

> An elektrischen Anlagen oder Betriebs-
mitteln dirfen nur Elektrofachkrafte oder
unterwiesene Personen unter Leitung und
Aufsicht einer Elektrofachkraft arbeiten.

> Vor dem Offnen von WBE 4230 vom Span-
nungsnetz trennen.

GEFAHR Unmittelbar drohende Tod oder schwere
Gefahr Korperverletzung
WARNUNG Maogliche drohende Tod oder schwere
Gefahr Korperverletzung
VORSICHT Modgliche gefahrliche Leichte
Situation Korperverletzung

Nachfolgend sehen Sie beispielhaft den Warnhinweis
"Stromflihrende Teile" mit dem Signalwort GEFAHR:

Entsorgung

Elektro- und Elektronik-Altgerate einschlieB3-
lich Leitungen und Zubehor sowie Akkus und
Batterien miissen getrennt vom Hausmiill
entsorgt werden.

GEFAHR - Stromfiihrende Teile beim Offnen
von WBE 4230!

Verletzungen, Herzversagen oder Tod durch
Stromschlag beim Beriihren von stromfiihren-

den Teilen (z. B. Hauptschalter, Leiterplatten).

> An elektrischen Anlagen oder Betriebs-
mitteln dirfen nur Elektrofachkrafte oder
unterwiesene Personen unter Leitung und
Aufsicht einer Elektrofachkraft arbeiten.

> Vor dem Offnen von WBE 4230 vom Span-
nungsnetz trennen.

Drehrichtung Rad
Rad muss sich in angezeigter Drehrichtung
drehen (siehe Kap. 4.7).

WARNUNG - Laserstrahlen! *

Schwere Augenschaden durch Hineinschauen in
den Laserstrahl (langer als 0,2 Sekunden).

> Nicht direkt in die Laserquelle sehen.

1.1.2 Symbole - Benennung und Bedeutung

Symbol Benennung Bedeutung

! Achtung Warnt vor moglichen Sachschaden.

[} Information Anwendungshinweise und andere

1 nitzliche Informationen.

1. Mehrschrittige Aus mehreren Schritten bestehende

2. Handlung Handlungsaufforderung

= Einschrittige Aus einem Schritt bestehende
Handlung Handlungsaufforderung.

Zwischen- Innerhalb einer Handlungsauffor-
=2 ergebnis derung wird ein Zwischenergebnis
sichtbar.

- Endergebnis Am Ende einer Handlungsaufforde-

rung wird das Endergebnis sichtbar.

" nur bei Ausfiihrung mit Positionslaser

Robert Bosch GmbH
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2. Benutzerhinweise

3. Produktbeschreibung

2.1 Wichtige Hinweise

Wichtige Hinweise zur Vereinbarung tiber Urheberrecht,
Haftung und Gewahrleistung, iber die Benutzergruppe
und Uber die Verpflichtung des Unternehmens finden
Sie in der separaten Anleitung "Wichtige Hinweise und
Sicherheitshinweise zu Bosch Tire Equipment".

Diese sind vor Inbetriebnahme, Anschluss und Bedie-
nung von WBE 4230 sorgfaltig durchzulesen und zwin-
gend zu beachten.

2.2 Sicherheitshinweise

Alle Sicherheitshinweise finden Sie in der separaten
Anleitung "Wichtige Hinweise und Sicherheitshinweise
zu Bosch Tire Equipment".

Diese sind vor Inbetriebnahme, Anschluss und Bedie-
nung von WBE 4230 sorgfaltig durchzulesen und zwin-
gend zu beachten.

23 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
WBE 4230 erfillt die Kriterien nach EMV-Richtlinie
2004/108/EG.

ﬁ WBE 4230 ist ein Erzeugnis der Klasse/Kategorie C2
nach EN 61 326. WBE 4230 kann im Wohnbereich
hochfrequente Stérungen (Funkstérungen) verursa-
chen, die EntstérmaBnahmen erforderlich machen
kénnen. In diesem Fall kann vom Betreiber verlangt
werden, angemessene MaBnahmen durchzufiihren.

3.1 BestimmungsgemaBe Verwendung
WBE 4230 ist eine Radauswuchtmaschine mit pneuma-
tischer Befestigung flir das Auswuchten von Pkw-Ra-
dern und Motorrad-Radern mit einem Felgendurchmes-
ser von 12" — 30" und einer Felgenbreite von 1" - 21",
WBE 4230 darf ausschlieBlich zu diesem Zweck und nur
im Rahmen der in dieser Anleitung angegebenen Funk-
tionsbereiche benutzt werden. Jeder andere Einsatz ist
deshalb als unsachgemaRl anzusehen und nicht zulassig.

o
]1 Der Hersteller haftet nicht fir eventuelle Schaden,
die durch unsachgemalie Verwendung entstehen.

3.2 Voraussetzungen

WBE 4230 muss auf einem ebenen Boden aus Beton
oder dhnlichem Material aufgestellt und verankert wer-
den. Zusatzlich benétigen Sie einen Druckluftanschluss.

o
]1 Unebener oder schwingender Untergrund kann zu
Ungenauigkeiten beim Messen der Unwucht fiihren.

3.3 Lieferumfang

Bezeichnung Bestellnummer

WBE 4230

siehe Typenschild
Schnellspannmutter 1695 616 200
Mittenzentrierflansch 1 695 602 400
Zentrierkonen (3 Stiick) und Adapter -

1 695 629 400

1 695 606 500

1 695 602 700

1 695 654 377

Manueller Messschieber

Gewichtszange

Messzirkel

Kalibriergewicht

34 Sonderzubehor

Bestellnummer

1695 900 004
1695612 100
1 695 653 449
1 695 606 300
1 695 606 200
1 695 653 420
1 695 654 060
1 695 654 043
1 695 654 039
1695 653 430
1 695 654 376
1 695 654 994

Bezeichnung

Radlift

Satz Schnellspannkonen M10x1,25
Dritter Zentrierkonus @ 89 bis 132 mm
Vierter Zentrierkonus & 120 bis 174 mm
Distanzring Felgen (groBe Einpresstiefe)

Dreiarmiger Flansch fir leichte Nfz
Spannkit fir Einarmschwingen (@ 19 mm)

Pkw-Universalflansch stufenlos, (3-4-5-Loch)
Motorradflansch

Kit Welle, @ 10 mm

Kalibriergewicht (geeicht)

Nachristsatz Positionslaser mit Beleuch-
tung

1695 656 347 2011-03-18
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3.5

WBE 4230

Pos. Bezeichnung Funktion / was ich damit tun kann

1 Radschutzhaube, mobil e Schutz des Bedieners vor wegfliegenden Partikeln (z. B. Schmutz, Wasser).
e Messung starten und Messung stoppen, siehe Kap. 11.1.

2 Radschutzhaube, starr Schutz vor wegfliegenden Partikeln (z. B. Schmutz, Wasser).

3 Winkellehre zur Breitenmessung Ermittlung der Felgenbreite

4 Messschieber o Felgenabstand und Felgendurchmesser erfassen.

(elektronisch) e Positionen zur Befestigung der Klebegewichte ermitteln.

5 Konus der Antriebswelle Aufnahme des Flansches

6 Laser * Bei abgeschalteter Easyfix-Funktion wird die Position der Klebegewichte durch einen La-
serstrahl angezeigt, sobald die richtige Auswuchtposition erreicht ist (siehe Kap. 9.4.3).

Beleuchtung * Wird immer zugeschaltet, sobald der elektronische Messschieber verwendet wird.

7 Rechtes Pedal Welle / Rad blockieren.

8 Bedienfeld Bedienung WBE 4230, siehe Kap. 7.2

9 Ablage Ablage flr Auswuchtgewichte und Zubehor.

10 Netzanschlussbuchse Anschluss fiir die Netzanschlussleitung.

11 Ein-/Aus-Schalter Einschalten und Ausschalten von WBE 4230.

12 Anschlusskabel e Anschluss des Winkellehre zur Breitenmessung
e an die Wuchtmaschine.

13 Mittenzentrierflansch mit Zuganker Rad befestigen.

14 Spannhaube Rad auf dem Konus zentrieren und befestigen

15 Manueller Messschieber Dient als Ersatz, wenn der elektronische Messschieber defekt ist.

16 Messzirkel Dient als Ersatz, wenn die Felgenbreite und der Felgendurchmesser nicht elektro-

nisch erfasst werden kénnen.

* je nach Ausfiihrung, teilweise Sonderzubehér

Robert Bosch GmbH
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4. Erstinbetriebnahme 3. WBE 4230 mit einem Hebekran anheben. Im vorge-
sehenen Bereich aufstellen, dabei die angegebenen
4.1 Auspacken Mindestabstande beachten.

1. Bandstahl und Halteklammern entfernen.

2. Verpackung vorsichtig nach oben entfernen.

3. Radschutzhaube, Zubehdr und Verpackungsmaterial
aus der Verpackungseinheit entnehmen.

ﬁ Prifen, ob sich WBE 4230 und Zubehor in einwand-
freiem Zustand befinden und keine sichtbar bescha-
digten Teile aufweisen. Im Zweifelsfall sehen Sie
von der Inbetriebnahme ab und wenden sich an den
Kundendienst.

&

o
]1 Das Verpackungsmaterial GUber entsprechende Sam-
melstellen entsorgen.

4.2 Aufstellen
1. Die vier Schrauben l6sen, mit denen WBE 4230 auf o
der Palette befestigt ist. ] Fur einen sicheren und ergonomischen Gebrauch
von WBE 4230 ist es ratsam, diese in einem Abstand
WARNUNG - Defekte oder falsch befestigte von ca. 0,5 m von der nachsten Wand aufzustellen.
Hebegurte!
Verletzungsgefahr durch Herunterfallen von 4. WBE 4230 an mindestens 4 Punkten am Boden
WBE 4230. befestigen.
> Hebegurte vor dem Anbringen auf Material-
schaden prifen.

> Hebegurte gleichmaBig anziehen.
> WBE 4230 vorsichtig anheben.

2. Geeignete Gurte, mit gleicher Lange und ausreichen-
der Tragkraft, nach Abbildung anbringen.

Fig. 1: Befestigung WBE 4230

1 Einstellschraube
2 Befestigungsschrauben

1 695 656 347 2011-03-18 Robert Bosch GmbH



Erstinbetriebnahme | WBE 4230 | 9 | de

4.3 Radschutzhaube montieren 4.4 Montage der Vorrichtung
1. Stutzvorrichtung fir Radschutzhaube mit den flinf

o

]1 Dieses Verfahren ist auszufiihren, wenn die Rad-
schutzkappe bereits an der Wuchtmaschine montiert
ist.

1. Den Biigel des Winkellehre zur Breitenmessung am
Halterohr der Radschutzkappe befestigen, dazu die 3
Schrauben in die dafiir vorgesehenen Lécher ein-
schrauben.

2. Den unteren Teil der Radschutzhaube mit den vier
mitgelieferten Schrauben an der Stltzvorrichtung
montieren.

Fig. 2: Montage der Winkellehre zur Breitenmessung

2. Das Anschlusskabel der Winkellehre zur Breitenmes-
sung an der Riickseite der Wuchtmaschine anschlie-
Ben und mit den entsprechenden mitgelieferten

3. Das obere Teil der Radschutzhaube Uber Stitzarm Kabelschellen befestigen, wie in der Abbildung
an WBE 4230 mit Bolzen und Schraube befestigen, gezeigt ist.
siehe Abbildung.

Fig. 3: Anschluss des Winkellehre zur Breitenmessung

1 Anschlusskabel des Winkellehre zur Breitenmessung
2 Kabelschelle

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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4.5 Ablage montieren 4.7 Drehrichtung priifen
> Ablage wie in Abbildung gezeigt montieren. 1. Prifen, ob WBE 4230 richtig an das Netz angeschlos-
sen ist.

2. WBE 4230 am Ein-/Aus-Schalter (Pos. 1) einschalten.
3. Radschutzhaube schlieBen oder <START>-Taste
dricken.
= Welle dreht sich.
4. Drehrichtung der Welle priifen.

@)

]1 Die korrekte Drehrichtung wird durch einen gelben
Pfeil an WBE 4230 angezeigt. Der Pfeil befindet sich
rechts neben dem Flansch.

o

]1 Bei falscher Drehrichtung bleibt WBE 4230 sofort
stehen und zeigt die Fehlermeldung Error 3 an
(siehe Kap. 12).

4.6 Elektrischer Anschluss 4.8 WBE 4230 kalibrieren
! WBE 4230 nur an das Stromnetz anschlieBen, wenn ! Nach der Erstinbetriebnahme muss eine Kalibrierung
die vorhandene Netzspannung mit der auf dem Typen- durchgefiihrt werden.

schild angegebenen Nennspannung Ubereinstimmt.

Flansch kalibrieren.

Messschieber und Messarm kalibrieren.
WBE 4230 kalibrieren.

Kontrollmessung durchfiihren.

1. Prifen, ob die Netzspannung mit der auf dem Typen-
schild angegebenen Nennspannung libereinstimmt.
2. Netzanschluss von WBE 4230 nach landerspezifi-
schen Normen absichern. Die Absicherung des Netz-
anschlusses muss kundenseitig erfolgen. Die Kalibrierung ist im Kapitel 13.3beschrieben.
3. Netzanschlussleitung an WBE 4230 anschlieBen.

AW =

Fig. 4: Elektrischer Anschluss

1 Ein-/Ausschalter
2 Netzanschluss
3 Netzanschlussleitung

1 695 656 347 2011-03-18 Robert Bosch GmbH
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5. Flansch montierenund de- 5.2 Flansch montieren

montieren o
]1 Konus der Welle und Flanschéffnung reinigen und
In folgenden Fallen ist eine Montage des Flansches er- entfetten.
forderlich:
e Erstinbetriebnahme 1. Pedal nach unten driicken.
e Wechsel der Flanschart (Universal - 3/4/5-Loch) = Welle ist blockiert.
e Wechsel der Radart (Pkw - Motorrad) 2. Flansch auf die Welle schieben.

! Ein in die Welle schlecht eingepasster Flansch be-
einflusst die Genauigkeit des Auswuchtens. Bevor
Sie den Flansch montieren, missen der Konus der
Welle und die Flanschoffnung gereinigt und entfettet
(Korrosionsschutz entfernen) werden.

5.1 Flansch demontieren

o

]1 WBE 4230 muss eingeschaltet sein.
1. Pedal nach unten driicken.

= Welle ist blockiert.
2. Innensechskantschraube l6sen.

3.

3. Flansch mit einem Gummihammerschlag auf der
Konusseite |6sen.
4. Flansch vom Konus ziehen.

=> Flansch ist montiert.

=> Flansch ist demontiert.

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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6. Rad befestigen und entfer- - Entriegelung 16sen und Schnellspannmutter im Uhr-
nen zeigersinn drehen, bis das Rad fest gespannt ist

WARNUNG - Abrutschen des Rades!
A Quetschgefahr der Finger und anderer Kor-

perteile beim Befestigen und Entfernen des

Rades.

> Schutzhandschuhe tragen.

> Sicherheitsschuhe tragen

> Finger nicht zwischen Rad und Welle bringen.
> Schwere Rader immer zu zweit montieren.

6.1 Rad befestigen
1. WBE 4230 am Ein-/Aus-Schalter einschalten.
2. Passenden Konus auf der Welle (Flansch) positionieren.

651002-09_Rf

=> Rad ist befestigt.

6.2 Rad entfernen

3. Verschmutzungen am Rad entfernen, 1. Schnellspannmutter entgegen Uhrzeigersinn drehen

4. Rad auf der Welle am Konus ablegen. und Rad lésen.

5. Schnellspannmutter entriegelt auf die Welle schie- 2. Schnellspannmutter entriegeln und entnehmen.
ben und fest ans Rad driicken. 3. Rad entfernen.

1 695 656 347 2011-03-18 Robert Bosch GmbH
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7. Bedienung 7.2  Bedientasten

WBE 4230 hat beriihrungslose Bedientasten. Die Be-
dientasten missen fiir die Bedienung nicht berihrt und
nicht gedriickt werden. Es geniigt, wenn der Finger sich

leicht oberhalb der Taste befindet. Jedoch kénnen die

o

]1 Nach dem Einschalten von WBE 4230 wird im Be-
dienfeld/Anzeigefeld in den Displays einige Sekun-
den lang die Softwareversion angezeigt. Danach

werden die Werte & links und rechts im Display
angezeigt.

7.1 Display

dientaste.

1 12 13 14 15

I

Bedientasten auch beriihrt und gedrickt werden.

o
]1 Bleibt der Finger langer auf der Bedientaste, ent-
spricht dies einem mehrfachen Betéatigen der Be-

ﬂ <BEDIENER>

Fig. 5: Elemente des Displays

Taste Bezeichnung Beschreibung

e Wechsel des Bedieners,

o Aufruf Grundeinstellungen (in Verbin-
dung mit Meni-Taste, siehe Kap. 8)

o Aufruf Kalibrierung (in Verbindung mit
Meni-Taste, siehe Kap. 8)

Pos. Beschreibung

= <FINE> Bei Anzeige der Unwucht:

1 Anzeige Felgendaten (Werte), Auswuchtwerte und . Anzeige des exakten Wertes fir die ge-
Einstellungen (siehe Kap. 11). messene Unwucht.

2 Anzeige fiir Messstelle (Felgendurchmesser oder Felgen- <+> . éndern der Werte
breite) e Andern der Einstellungen

3 Anzeige aktiver oder gewahlter Bediener E <> += :8?;;

4 Anzeige MalBeinheit Felgenbreite und Felgendurchmesser . Au_swahl.Auswuchtprogramm

5 gp:;lrie(zzlkl;?;grz;nlrnl)leuchtet, bei aktivem Split-Pro- <ALU> « Aufruf Auswuchtprogramm,

i i Auswahl mit <-> oder <+>,

6 Anzeige zu drehende Ri.chtur.wg Auswuchtposition, o Auswahl Fahrzeugart (1 Sekunde).
obten —_ddrehr?n n Uhrztalﬁers!nn, . 5 <FELGEN- e Anzeige Felgendurchmesser,
ECIMSICTE e IS e EEIMENTZEIE SRS 2\® DURCHMES- e Auswahl MaBeinheit Inch/mm (1 Se-

7 Anzeige Match-Programm, leuchtet bei aktivem Match- SER> kunde).

Programm <FELGEN ; ;
= = e Anzeige Felgenbreite,

8 Anzeige Menu, leuchtet bei aktivem Menl und wéhrend ’m‘ BREITE> o Auswahl MaBeinheit Inch/mm.
Einstellungen geandert werden (siehe Kap. 11)

9 Anzeige gewdahlte MaBeinheit Auswuchtgewicht ;ﬁi‘;ﬁiNAB ° gzzs&:i%egFrflggz'nnagb:;:aneIzgue\r?élzlie‘:?so'

. igu i .

10 Anzeige gewdhlte Fahrzeugart (nur Pkw und Motorrad) o Bestatigung Eingabe Kalibrierdaten

11 Anzeige Auswuchtprogramm statisch, - <SPLIT> o Aufruf Split-Programm,
leuchtet zusatzlich bei gewahltem Auswuchtprogramm split . I?eenden Split-Programm,
statisch 1, 2 oder 3 e Ubernahme der Kalibrierdaten,

12 Anzeige Auswuchtstelle, e Menu verlassen.
leuchtet griin, wenn Auswuchtposition erreicht ist <OPT> Bei Anzeige der Unwucht:

13 Anzeige des aktiven (gewahlten) Auswuchtprogramms Aufruf Match-Programm
und der Auswuchtpositionen (siehe Kap. 7.2) (Unwucht minimieren).

14 Anzeige Auswuchtprogramm ALU, =" <MENU> o Aufruf Benut_zereinstellun_gen
leuchtet zuséatzlich bei gewahltem Auswuchtprogramm e o Aufruf Grundeinstellungen (siehe Kap. 11).
ALU1, 2 3, 4 oder 5 ) o Aufruf Kalibriermenii

15 Anzeige Auswuchtprogramm PAX, ® <START> o Start/Stopp leuchtet griin:

<STOPP> Messung starten

leuchtet zusatzlich bei gewahltem Auswuchtprogramm
PAX1 oder 2

e Start/Stopp leuchtet rot, Messung be-
enden.

Robert Bosch GmbH
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8. Kurzanleitung

Beschreibung Taste Taste @Taste

Benutzerelnsﬂtellung.en = =
e Toleranz fiir Anzeigewert "0" enu Enu

o Anzeigeauflosung
Auswuchtgewicht

MaBeinheit Auswuchtgewicht
Akustisches Signal
Startautomatik
Anzeigeauflosung Felgenbreite

Grundeinstellungen

e Ein- und Ausschalten des Es‘_':u s “ Es‘_':u
elektronischen Messschiebers )

e Arretierung des elektronischen Mess-
schiebers zur Anbringung der Klebe-
gewichte

e Speichern der Auswuchtposition bei
den Programmen ALU und PAX liber
Pedal oder Zeit

e Ein- und Ausschalten des
elektronischen Messarms

e Ein- und Ausschalten der
Beleuchtung und der Laserfunktion

Andern der Werte

Andern der Einstellungen

+="0n",

- = "Off".

Start/Stopp leuchtet grin:
Messung starten
Start/Stopp leuchtet rot,
Messung beenden.

=
®

Kalibrierung Messschieber und Mess-
arm

i
i

S

s P

Kalibrierung Flansch (ohne Rad)

*

*x

Kalibrierung WBE 4230 (mit Rad)

K

ok

Ubernahme der Kalibrierdaten,
Menu verlassen.

Split

Taste mindestens 1 Sekunde gedrtickt halten
wenn SET erscheint, innerhalb von 1,5 Sekunden nédchste Taste
driicken

wenn CAL erscheint, innerhalb von 1,5 Sekunden ndchste Taste
driicken

Beschreibung Taste Taste Taste

Wechsel Bediener 1 -2 -1

Andern Fahrzeugart
Pkw - Motorrad

Andern Auswuchtprogramm
e Standard Klemmgewichte

e Alul: Standard Klebegewichte
e Alu2: Verdeckte Klebegewichte
e Alu3: Innen Klemmgewichte /
AuBen verdeckte Klebegewichte
e Alud: Innen Klemmgewichte /
AuBen Klebegewichte
e Alu5: Innen Klebegewichte /

AuBen Klemmgewichte
Statisches Auswuchten in Ebene 1
Statisches Auswuchten in Ebene 2
Statisches Auswuchten in Ebene 3
Pax1l: Klebegewichte Pax-Felge
Pax2: verdeckte Klebegewichte

Anzeige Felgendurchmesser

Umschaltung MaBeinheit
Felgendurchmesser Inch/mm.

Andern Felgendurchmesser

Anzeige Felgenbreite

Umschaltung MaBeinheit
Felgenbreite Inch/mm.

Andern Felgenbreite

=

Anzeige Abstand
Felge zu WBE 4230

Andern Felgenabstand

EE

Start/Stopp leuchtet griin:
Messung starten
Start/Stopp leuchtet rot:
Messung beenden.

Anzeige des exakten Wertes fiir die ge-
messene Unwucht.

©

Anzeige Speichenzahl und

Aufruf Split-Programm S:?t
Andern Speichenzahl sy

Split
Beenden Split-Programm =

Aufruf Match-Programm
(Unwucht minimieren).
Nur bei Anzeige der Unwucht

Beenden Match-Programm

1 695 656 347 2011-03-18
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9. Rad auswuchten

WARNUNG - Schlecht (Falsch) ausgewuch-

tete Rader!

Verletzungsgefahr durch verdandertes Fahrver-

halten des Fahrzeugs.

> WBE 4220 muss auf ebener Flache stehen
und befestigt sein.

> Vorgeschriebener Flansch muss auf saube-
rer und fettfreier Welle montiert sein.

> Vorgeschriebenes Zubehor (Konus, Dis-
tanzringe) verwenden.

> Felge muss exakt am Flansch anliegen,
Verunreinigungen entfernen.

> Nach dem Anbringen der Auswuchtgewich-
te Kontrollmessung durchfiihren.

o
]1 In der nachfolgenden Beschreibung sind Sound und
Startautomatik aktiviert (siehe Kap. 11).

> WBE 4230 am Ein-/Aus-Schalter einschalten.
=> Softwareversion (z. B. 1.19) wird kurz angezeigt.

9.1 Fahrzeugart und Auswuchtprogramm

wahlen

ﬁ Bei Radern unter 3,5 Breite wird das statische Aus-
wuchten empfohlen: in diesem Fall wird nur der Wert
des Felgendurchmessers eingegeben. Die Werte fir
Abstand und Breite der Felge kdnnen auf einen belie-
bigen Wert in Inch oder mm eingestellt werden.

1. Aktuell gewahlte Fahrzeugart (Pkw oder Motorrad)
im Display priifen, falls erforderlich andern.

ﬁ Das Andern der Fahrzeugart erfolgt durch Drii-
cken der <ALU>-Taste, bis die gewlinschte Fahr-
zeugart erscheint.

= Gewahlte Fahrzeugart wird im Display angezeigt.

2. Aktuell gewahltes Auswuchtprogramm im Display
prifen, falls erforderlich andern.

o

]1 Durch Driicken der <ALU>-Taste wird das Meni
Auswuchtprogramme aufgerufen und mit der <=>-
oder <+>-Taste das Auswuchtprogramm gewahlt.

ﬁ Nur bei PAX2 und ALU2 (innen und auBBen) sowie
ALU3 (innen) gelten die aktuellen Einstellungen
far die Anbringung des Klebegewichtes (siehe
Kap. 11.1), ansonsten Klebe- und Klemmgewichte
immer auf 12 Uhr anbringen.

o
]1 Je nach gewéhltem Auswuchtprogramm leuchtet
zusatzlich das Symbol Pax, Static oder Alu.

Rad auswuchten | WBE 4230 | 15 | de

Symbol Taste

Standardprogramm fir Klemmgewichte

Alul: Standardprogramm fir Klebegewichte?

Alu2: Verdeckte Klebegewichte?

Alu3: Innen Klemmgewichte?) /

AuBen verdeckte Klebegewichte

Alu4d: Innen Klemmgewichte /

AuBen Klebegewichte?

Alu5: Innen Klebegewichte /

AuBen Klemmgewichte

Statisches Auswuchten in Ebene 1

Statisches Auswuchten in Ebene 2

Statisches Auswuchten in Ebene 3

Pax1: (Pax-Felge) fir Klebegewichte

Pax2: (Pax-Felge) fiir verdeckte Klebegewichte?

U Aktuelle Einstellungen fiir die Anbringung des Klebegewichtes
beachten (siehe Kap. 11.1)!

2 Falls das Klebegewicht wegen dem Design der Felge nicht in der
Néhe der FelgenauBenkante (Felgenhorn) angebracht werden
kann, muss das Gewicht etwas erh6ht werden.

=) Blaue Symbole zeigen die Positionen der Auswuchtebe-
nen fiir das gewahlte Auswuchtprogramm.

9.2 Felgendaten eingeben

O . .

]1 st die elektronische Erfassung von Felgenabstand,
Felgenbreite oder Felgendurchmesser nicht méglich,
so kdnnen die Felgendaten auch manuell ermittelt
(siehe Kap. 9.5 und 9.6) und eingegeben werden.

o

]1 Im Display werden links Felgenbreite und rechts
Felgendurchmesser angezeigt.

o

]1 Bei den Auswuchtprogrammen Alu2, Alu3 und Pax2
(Easyfix®) wird der Messarm nicht benétigt. Beide Aus-
wuchtebenen werden mit dem Messschieber erfasst.

1. Elektronischen Messschieber fiir Felgenabstand und
Felgendurchmesser an die Felge legen und Position
eine Sekunde halten.

651012-12_Sr
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= Die Messstelle wird in Abhangigkeit des gewahlten
Auswuchtprogramms im Display angezeigt.

= Die Ubernahme der Position wird durch Signalton
bestatigt.

o

]1 Der Felgenabstand wird nicht angezeigt. Die richti-
ge Ubernahme des Wertes kann durch Driicken der
<FELGENABSTAND>-Taste kontrolliert werden.

2. Elektronischen Messarm fiir Felgenbreite an die
Felge legen.

651012-32_Sr

= Die Messstelle wird in Abhangigkeit des gewahlten
Auswuchtprogramms im Display angezeigt.

= Die Ubernahme der Position wird durch Signalton
bestatigt.

=» Die Werte fir Felgendurchmesser und Felgenbreite
sind nun eingelesen und werden im Display angezeigt.
Alle erforderlichen Felgendaten sind erfasst.

o
]| Werden die Werte nicht automatisch eingelesen
(siehe Kap. 11).

9.3 Unwucht messen

O . .

]1 Nur wenn samtliche Einstellungen zu dem befestig-
ten Rad passen, kann das Rad korrekt ausgewuchtet
werden.

ﬁ Die Messung kann zu jeder Zeit gestoppt werden:
— <STOPP>-Taste driicken.
— Rechtes Pedal nach unten driicken.
— Radschutzhaube 6ffnen.

1. Radschutzhaube schlieBen.
= Messung der Unwucht beginnt automatisch.
= Am Ende der Messung werden die Werte der be-
notigten Auswuchtgewichte im Display angezeigt:
links im Display innere Auswuchtebene,
rechts im Display duB3ere Auswuchtebene.
2. Radschutzhaube 6ffnen.

9.4  Auswuchtgewichte befestigen

o

]1 Wenn die am Rad gemessene Unwucht sehr hoch ist
(z. B. statische Unwucht >50 g) wird empfohlen, "Un-
wucht minimieren" durchzufiihren (siehe Kap. 10).

9.4.1 Auswuchtgewichte aufteilen (Split-Programm)

o

]1 Wenn die Auswuchtgewichte hinter einer oder zwei

Speichen angebracht werden sollen, starten Sie
nach der Messung das Split-Programm.

1. <SPLIT>-Taste driicken.

= links im Display erscheint 1 und rechts im Dis-
play erscheint die Anzahl der aktuell vorgegebe-
nen Speichen.

= Symbol SPLIT (LED Fig. 3, Pos. 5) blinkt.

2. Die vorhandene Anzahl der Speichen mit den Tasten
<-> oder <+> eingeben.
= Wert wird rechts im Display angezeigt.

3. Eine Speiche auf 12 Uhr-Position drehen und
<SPLIT>-Taste dricken.
= Die Position der Speiche ist gespeichert.
= Symbol SPLIT leuchtet.
= Wert des benétigten Auswuchtgewichts wird

rechts im rechts Display angezeigt.

4. Rad von Hand drehen.
= Sobald die Position zur Befestigung des Aus-

wuchtgewichts erreicht ist, leuchtet der griine
Pfeil (LED Fig.3, Pos. 12). Ein Signalton bestatigt
die korrekte Position (hinter einer Speiche).

5. Auswuchtgewicht mit dem benétigten Wert an der
obersten, rechtwinkligen 12 Uhr-Position des Rades
befestigen.

6. Rad von Hand weiter drehen, um ein weiteres
Auswuchtgewicht hinter einer Speiche anzubringen
(wenn der angezeigte Wert niedriger ist als der Aus-
gangswert).
= Symbol SPLIT leuchtet.

o
]1 Bei 2 Auswuchtebenen den Vorgang fir die 2. Aus-
wuchtebene ab Schritt 4 wiederholen.

o
J1 Um das Split-Programm zu beenden und zur Anzeige
eines Auswuchtgewichtes zu gelangen, erneut die

<SPLIT>-Taste driicken.

1 695 656 347 2011-03-18
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9.4.2 Klemmgewichte und Klebegewichte ohne

Easyfix

o
]1 LEDs in Pfeilform (Fig. 3, Pos. 6) geben an, in wel-
che Richtung das Rad gedreht werden muss, um die

12 Uhr-Position fiir die Befestigung des Auswuchtge-

wichtes zu erreichen.

o
]1 In der nachfolgenden Beschreibung sind Sound und
Startautomatik aktiviert (siehe Kap. 11).

1. Rad von Hand drehen.

= Sobald die korrekte Position zur Befestigung ei-
nes Auswuchtgewichts erreicht ist, leuchtet der
griine Pfeil (LED Fig. 3, Pos. 12) und ein Signal-
ton bestatigt die korrekte Position.

2. Auswuchtgewicht mit dem benétigten Wert an der
obersten, rechtwinkligen Position (12 Uhr) des Ra-
des befestigen.

3. Vorgang fir die 2. Auswuchtebene wiederholen.

o
]1 Nach Befestigung der Auswuchtgewichte muss eine

erneute Messung der Unwucht zur Auswuchtkontrol-

le durchgefihrt werden.

9.4.3 Mit Laserstrahl

o

]1 Die manuelle Anbringung der Klebegewichte (ohne
Easyfix®) wird durch einen Laserstrahl unterstitzt.

ﬁ Der Bediener muss sich bei der Angabe der Ge-
wichtspositionierung den Abstand zum Felgenrand
merken. Dieser Abstand muss bei der Anbringung
des Gewichtes auch einhalten werden.

1. Easyfix-Funktion ausschalten (siehe Kap.11.2 ).
2. Rad in die richtige Position drehen.
= Der Laser wird eingeschaltet und der Laserstrahl
zeigt auf der Felge eine Linie.
3. Das Gewicht mittig am Laserstrahl ausrichten und
mit dem zuvor ermittelten Abstand zum Felgenrand
ankleben.

o
]1 Klemmgewichte werden immer, unabhéngig von den
Einstellungen, auf 12 Uhr angebracht. Die 12 Uhr

Position wird durch den Laser angezeigt.

9.4.4  Mit Easyfix®

o

]1 Nur die 3 Programme Alu2, Alu3 und Pax2 unterstit-
zen das Befestigen der Klebegewichte mit Easyfix®.

1. Rad von Hand drehen.
= Sobald die Position zur Befestigung eines Aus-
wuchtgewichts erreicht ist, leuchtet der griine
Pfeil (LED Fig. 3, Pos. 12) und ein Signalton be-
statigt die korrekte Position.
2. Klebegewicht mit dem bendtigten Wert wahlen.
3. Klebegewicht in den Messschieber einlegen.

4. Messschieber in die Felge einfahren.
= LEDs auf dem Anzeigefeld geben die Position der
Auswuchtgewichte an der Felge entsprechend des
ausgewahlten Auswuchtprogramms an.
= Signalton abwarten.
5. Klebegewichte mit Messschieber anbringen.
6. Vorgang fiir das 2. Auswuchtgewicht wiederholen.

o
J1 Nach Befestigung der Auswuchtgewichte muss eine
erneute Messung der Unwucht zur exakten Aus-

wuchtkontrolle durchgefiihrt werden.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Manueller Messschieber

Mit dem manuellen Messschieber kénnen in den Aus-
wuchtprogrammen Alu2, Alu3 und Pax2 die Felgenbrei-
te ermittelt und die Klebegewichte einfach positioniert
und befestigt werden.

Fig. 6:
Messschiebergriff
Messschieberkopf
innere Gewichtszange
Auswerfer

duBere Gewichtszange
Skala

Réndelschraube
Schlitten mit Anschlag

Manueller Messschieber

OND GO AWN R

9.5.1 Felgenbreite ermitteln
1. Den manuellen Messschieber mit dem Schlitten am
inneren Felgenrand positionieren.

i/

651007-06_Sr

2. Die auBere Gewichtszange in die Position bringen,
an der die Auswuchtgewichte befestigt werden
sollen.

3. Den Schlitten mit der Randelschraube befestigen.

4. Das MaB ablesen und als Felgenbreite in der Einheit
"mm" eingeben.

5. Messung "Rad auswuchten" starten.

6. Auswertung Messung:
= Messwert links: Wert flr das Klebegewicht, das

Uber die innere Gewichtszange (Alu2 und Pax2)
oder als Klemmgewicht (Alu3) anzubringen ist.
= Messwert rechts: Wert flir das Klebegewicht, das

Uber die auBere Gewichtszange anzubringen ist.

9.5.2 Auswuchtgewichte anbringen

1. Das Rad in entsprechende Position 12 Uhr bringen.

2. Das erforderliche Klebegewicht in die dauB3ere Ge-
wichtszange einlegen.

3. Den Schlitten am Felgenrand anlegen.

4. Das Klebegewicht mit dem Auswerfer an der ent-
sprechenden Position an- und festdriicken.

651007-05_Sr

5. Das zweite erforderliche Klebegewicht in die innere
Gewichtszange einlegen.

6. Den Schlitten am Felgenrand anlegen.

7. Das Klebegewicht mit dem Auswerfer positionieren
und festdrlicken.

o
]1 Im Auswuchtprogramm Alu3 wird das Klemmgewicht
positioniert und befestigt.

9.6 Messzirkel

o
]1 Die Felgenbreite kann von der Felge abgelesen oder
mit dem Messzirkel gemessen werden.

651012-11_Sr

Fig. 7:
1 Skala Felgendurchmesser

2 AuBere Spitze fiir Felgendurchmesser
3 Innere Spitze fiir Felgenbreite

4 Skala Felgenbreite

Ermittlung Felgendaten mit Messzirkel

=

Innere Spitzen des Messzirkels am Felgenhorn anlegen.
Wert von der Skala Felgenbreite ablesen.
3. Ermittelte Felgenbreite eingeben.

N
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10. Unwucht minimieren

Wenn die am Rad gemessene Unwucht sehr grof3 ist
(z. B. statische Unwucht gréBer 50 g) wird empfohlen,
das Rad zu matchen, indem die statische Unwucht des
Reifens mit der Unwucht der Felge kompensiert wird
(Unwucht minimieren). Hierzu muss der Reifen auf der
Felge im 1. Schritt um 180 Grad verdreht werden. Da-
nach kann durch weiteres Verdrehen des Reifens eine
zusatzliche Minimierung erreicht werden. Das Match-
Programm unterstiitzt Sie bei dieser Minimierung.

! Die gesamten Vorgange mit hochster Genauigkeit
durchfiihren!

o

]1 Wenn die Fehlermeldung 0F¢ und £RA im Display
erscheint, muss das Match-Programm erneut ausge-
fihrt werden.

o
]1 Durch Dricken der <OPT>-Taste kann das Match-
Programm beendet werden.

o
]1 In der nachfolgenden Beschreibung sind Sound und
Startautomatik aktiviert (siehe Kap. 11).

Schritt 1: Match-Programm starten
> <OPT>-Taste driicken.

= Displayanzeige OPE und /.

= Symbol Opt leuchtet.

Schritt 2: Erste Messung
> Radschutzhaube schlieBen.
= Messung wird gestartet.

= Displayanzeige 0Pk und 2.
= Symbole Opt und Split leuchten.
Schritt 3: Drehen des Reifens auf der Felge

ﬁ Um den Reifen auf der Felge zu drehen, kann es
notig sein, diesen zu entliiften, noch einmal abzu-
dricken und nach der Drehung erneut mit Luft zu
befillen.

1. Rad drehen, bis das Ventil auf 12 Uhr-Position steht.
2. <SPLIT>-Taste dricken.
= Referenzposition des Rades wird beim ersten
Start gespeichert.

= Displayanzeige 0Pt und 3.

3. Referenzmarkierung auf dem Reifen machen (an der
Position des Ventils).

4. Rad vom Flansch entfernen.
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5. Reifen auf der Felge um 180 Grad so verdrehen, dass
sich die zuvor angebrachte Markierung gegeniber
des Ventils befindet.

Schritt 4: Speichern der neuen Position
1. Rad befestigen.

2. Ventil auf 12 Uhr-Position drehen.

3. <SPLIT>-Taste dricken.

= Neue Position des Rades auf dem Flansch wird
gespeichert.

= Displayanzeige 8Pt und 4.

Schritt 5: 1. Kontrollmessung

1. Radschutzhaube schlief3en.
= Messung wird gestartet.

2. Auswertung des Messergebnisses:
Displayanzeige OPE und YE5 => Minimierung erfolg-
reich, Minimierung kann beendet werden.
Displayanzeige 0Pt und 5 => Minimierung nicht
erfolgreich, Minimierung kann abgebrochen oder
fortgesetzt werden (ab Schritt 6).

ﬁ Durch Driicken der <SPLIT>-Taste werden folgende
Werte angezeigt:
linkes Display: minimale Restunwucht
rechtes Display: statischer aktueller Unwuchtswert

ﬁ Liegt der statische Unwuchtswert nahe der mini-
malen Restunwucht (unter 10 g), so kann die Mini-
mierung durch Driicken der <OPT>-Taste beendet
werden.

Schritt 6: Weiteres Verdrehen des Reifens auf der Felge
1. Rad drehen, bis LED Auswuchtposition griin leuchtet.
2. Referenzmarkierung auf dem Reifen machen (an der
12 Uhr-Position).

Rad vom Flansch entfernen.

4. Reifen auf der Felge so verdrehen, dass sich die zu-
vor angebrachte Markierung an der Stelle des Ventils
befindet.

5. Rad befestigen.

Ventil auf 12 Uhr-Position drehen.

7. <SPLIT>-Taste driicken.

w

o

= Neue Position des Rades auf dem Flansch wird
gespeichert.

= Displayanzeige 8Pt und 6.

Schritt 7: 2. Kontrollmessung
> Radschutzhaube schlieBen.
= Messung wird gestartet.
= Auswertung und weiteres Vorgehen siehe Schritt 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Einstellungen

11.1 Benutzereinstellungen
o
]1 Einstellungen, die benutzerspezifisch vorgenommen werden kénnen.

1. <MENU>-Taste driicken und gedriickt halten.
2. Sobald im linken Display 5E£ erscheint, <MENU>-Taste loslassen.
=% Im linken Display wird £0L angezeigt, im rechten Display der aktuelle Wert.

Funktion Taste

Einstellung/Wert andern.

on <+>
off <=>
Zur nachsten Einstellung gelangen, geanderte Einstellungen wer- <MENU>

den libernommen.

Meni verlassen. Achtung, gedanderte Einstellung wird jedoch tiber- <SPLIT>

nommen.
Einstellung linkes Display  rechtes Dis- Beschreibung
play
Toleranz fiir Anzeigewert "0" =i aktueller Wert Eingabe, unterhalb welchem Wert des Auswuchtgewichtes der
g/oz Anzeigewert "0" erscheinen soll.
Standardwert 4.5 g (0,25 oz), maximaler Wert 25 g (1,25 oz).
Anzeigeauflésung AES foder 5 5g/ 8250z - Standardauflésung
Auswuchtgewicht /g /805 oz - Feinauflésung
MaBeinheit Auswuchtgewicht ung &R &6rA = Anzeige in Gramm
oun oun = Anzeige in Unzen
Akustisches Signal Sno on 07 = bei Ubernahme der ermittelten Daten ertént ein akusti-
OFF sches Signal
OFF = bei Ubernahme der ermittelten Daten ertént kein akusti-
sches Signal
Startautomatik CAR an 0N = Start der Messung durch SchlieBen der Radschutzhaube
OFF OFF = Start der Messung durch Driicken der <START>-Taste
(bei geschlossener Radschutzhaube)
Anzeigeauflosung Felgenbreite  LAA 0 .50 0 50 = Eingabe Felgenbreite in 0,5 Zoll Schritten
0.25 0 25 = Eingabe Felgenbreite in 0,25 Zoll Schritten
Positionierung des ALY PG e Positionierung des Klebegewichtes bei ALU2, ALU3 und
Klebegewichtes P 3,P6, P12 PAX2:

- Einstellung PG:
Anbringung mit Easyfix® :
Laserstrahl V) ist ausgeschaltet und unterstitzt nicht beim
Anbringen des Gewichtes.
- Einstellung P3, P6 oder P12:
mit manuellem Messschieber oder ohne Hilfsmittel:
Anbringung auf 12 Uhr, 3 Uhr oder 6 Uhr,
Laserstrahl ) wird bei Erreichen der Position (Drehung des
Rades) eingeschaltet und unterstiitzt beim Anbringen des
Gewichtes.
e Bei allen anderen Programmen und bei allen Klebegewichten
muss das Auswuchtgewicht auf 12 Uhr Position angebracht
werden!

1 je nach Ausfiihrung, teilweise Sonderzubehé6r
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11.2 Grundeinstellungen

o
]1 Grundeinstellungen, die nur in Absprache mit oder durch den Kundendienst vorgenommen werden dirfen.

1. <MENU>-Taste driicken und
2. Innerhalb von 1,5 Sekunden <BEDIENER>-Taste driicken.
=» Im linken Display wird POk angezeigt, im rechten Display die aktuelle Einstellung.

linkes rechtes Einstellung Beschreibung
Display Display
PO on Ein- und Ausschalten des 01 = elektronische Ubernahme der mit
OFF elektronischen Messschiebers Messschieber ermittelten Felgendaten

OFF = Felgendaten miissen manuell eingegeben werden

AL on Arretierung des elektronischen Messschiebers &7 = Messschieber arretiert an Auswuchtposition
OFF zur Anbringung der Klebegewichte OFF= Messschieber arretiert nicht an Auswuchtposition
FLA on Speichern der Auswuchtposition bei den Pro- 8/ = Einstellung tGber Pedal nicht méglich, immer oFF wahlen.
OFF grammen ALU und PAX Uber Pedal oder Zeit OFF = Speichern nach 1 Sekunde
PLr an Ein- und Ausschalten des 01 = elektronische Ubernahme der mit
OFF elektronischen Messarms Messarm ermittelten Felgenbreite
OFF = Felgenbreite muss manuell eingegeben werden
Ji on Ein- und Ausschalten der an = )
OFF Beleuchtung und der Laserfunktion e Beleuchtung des Felgenbereiches bei Ubernahme der Fel-
gendaten und bei der Positionierung des Klebegewichtes
e Laserstrahl zeigt Position zur Befestigung der Auswuchtge-
wichte (nur an der inneren Auswuchtebene)
brA on Aktiviert oder deaktiviert die Bremse, um den &7 = Arretierung des Rades (iber Pedal aktiv
OFF Flansch und das Rad zu arretieren. OFF = Arretierung des Rades Uber Pedal nicht aktiv

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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12. Storungen

o

]1 Andere mogliche Betriebsstorungen sind vorwiegend technischer Natur und missen von qualifizierten Techni-
kern Uberprift und gegebenenfalls behoben werden. Wenden Sie sich in jedem Fall an den Kundendienst des
befugten Handlers der Bosch-Ausstattungen.

o
]1 Fur eine schnelle Abhilfe ist es wichtig, beim Anruf die Angaben auf dem Typenschild (Etikett auf WBE 4230)
und die Art der Stérung anzugeben.

Err Ursachen Abhilfe

Beim Ein- 1. Defekte Sicherung oder Fehlen einer Phase. 1. Kontrolle des Netzanschlusses.

schalten 2. Beschadigung der Sicherung des elektrischen Anschlusses. 2.Ersatz der Sicherung des elektrischen Anschlusses.
leuchten 3. Beschadigung der Sicherung des Bedienfeld/Anzeigefelds. 3.Ersatz der Sicherung Bedienfeld/Anzeigefeld. Kunden-
die Dis- dienst informieren.

plays nicht.

Vorsicht: Erneute Beschadigung der Sicherung deutet
auf Betriebsstérung hin!

1 1. Speicher der Leiterplatte hat die Einstell- und Kalibrierda- Kalibrierungen und Einstellungen prifen und korrigieren.
ten verloren.
2. Eine oder mehrere Kalibrierungen (Einstellung, Kalibrie-
rung des elektronischen Messschiebers/Messarms) wur-
den nicht vorgenommen.

2 Radschutzhaube wurde angehoben, Ende der Messung abwarten, bevor man die Radschutz-
bevor die Messung beendet war. haube anhebt.

3 1. Beim Start der Messung dreht sich das Rad riickwarts. 1. Kontrollieren, ob beim Start das Rad stillsteht und ver-
2. Falscher Anschluss des Motors. meiden, dass es sich bei START riickwarts dreht.

2. Korrekten Anschluss des Motors prifen.
4 1. Motor dreht sich nicht. Motor erreicht nicht die notwendi- 1. Netzspannung kontrollieren (wahrscheinlich zu niedrig).
ge Drehzahl. 2. Priifen des elektrischen Anschlusses oder der Netzan-

2. Betriebsstérung des elektrischen Anschlusses. schlussleitung.
3. Stérung der Leiterplatte. 3. Ersatz der Leiterplatte.

5 1. Auswuchtgewicht wurde nicht am Rad angebracht. 1. Kalibrierung von Beginn an wiederholen und das Aus-
2. Mess-Sensoren sind nicht korrekt angeschlossen. wuchtgewicht anbringen, wenn der Prozess dies vor-

sieht (siehe 13.3).
2. Anschluss der Mess-Sensoren priifen.

6 1. Radschutzhaube wurde nicht gesenkt. 1. Radschutzhaube bei angebrachtem Rad senken.
2.Beschéadigung des Sicherheitsschalters der Radschutz- 2. Ersatz des Schalters flr die Radschutzhaube.
haube.
7 Phasenunterschied zwischen den 2 Mess-Sensoren ist zu 1. Priifen, ob das Kalibriergewicht korrekt angebracht
groB. wurde;

2. Anschluss der Maschine kontrollieren; wahrscheinlich
steht WBE 4230 nicht stabil und vibriert zu sehr;

. Kontakt zwischen Mess-Sensor und Platine priifen;

Mess-Sensor ersetzen;

. Leiterplatte ersetzen.

.Anschluss des linken Mess-Sensors kontrollieren.
Mess-Sensor ersetzen.

8 Innerer Mess-Sensor wurde nicht korrekt angeschlossen, ist
defekt oder die Leitung ist unterbrochen.

. Anschluss des rechten Mess-Sensors kontrollieren.
. Mess-Sensor ersetzen.

9 AuBerer Mess-Sensor wurde nicht korrekt angeschlossen
oder ist defekt, oder die Leitung ist unterbrochen.

.Anschluss der Lichtschrankenplatine prifen.
. Prifen, ob die Lichtschrankenplatine lichtgeschitzt ist
und eventuell abdecken;
3. Halt der Defekt an, die Lichtschrankenplatine kontrol-
lieren und eventuell ersetzen.
4. Elektrischen Netzanschluss kontrollieren.

10 1. Mess-Sensor zur Positionserkennung defekt.
2. Motor dreht nicht.

N N N N

1 695 656 347 2011-03-18 Robert Bosch GmbH



Err Ursachen

11 1. Mess-Sensor zur Phasenerkennung defekt.
2. Motor dreht nicht.
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Abhilfe

1. Anschluss der Lichtschrankenplatine prifen;

2. Sich darliber vergewissern, dass die Lichtschranken-
platine lichtgeschitzt ist und eventuell abdecken;

3. Lichtschrankenplatine kontrollieren und eventuell er-
setzen;

4. Elektrischen Netzanschluss kontrollieren.

17 Gewicht auBerhalb des Einstellbereichs
(das zur Auswuchtung erforderliche Gewicht
betragt mehr als 250 Gramm).

1. Kontrollieren, ob das Rad korrekt am Flansch befes-
tigt ist.

2. AuBengewicht-Position (auf jeden Fall) feststellen, ein
100-Gramm-Gewicht befestigen und eine andere Mes-
sung starten.

18 Felgendaten nicht eingegeben.

Felgendaten vor dem Ausfiihren der Messung eingeben.

19 Eingangssignal des rechten Mess-Sensors
ist niedriger als das des Linken.

Anschlisse der beiden Mess-Sensoren vertauschen.

20 1. Wahrend der Messung wurde das Pedal gedriickt.
2. Drehgeschwindigkeit des Motors ist unregelmaBig.

3. Radgeschwindigkeit unter dem Mindestwert.

1. Nicht auf das Pedal driicken, wenn der Motor in Be-
trieb ist:

2. Darauf achten, dass WBE 4230, wahrend der Messung,
keinen StoBen ausgesetzt ist.

3. Netzspannung kontrollieren (wahrscheinlich zu niedrig).

21 Leiterplatte hat eine zu hohe Radgeschwindigkeit bei geoff-
netem Radschutzhaube erkannt (Welle dreht sich mit hoher
Geschwindigkeit, ohne dass die Maschine gestartet wurde):
Netzteil wird deaktiviert.

1. WBE 4230 ausschalten.

2. Radschutzabdeckung senken WBE 4230 wieder ein-
schalten, ohne das Rad zu bewegen.

3. Bleibt die Fehlermeldung bestehen, muss der Kunden-
dienst benachrichtigt werden.

22 UnregelmaBigkeit der Signale des Mess-Sensors.

1. Priifen, ob die Lichtschrankenplatine lichtgeschiitzt ist
und eventuell abdecken;

2. Lichtschrankenplatine kontrollieren und eventuell er-
setzen;

3. Anzeigeplatine kontrollieren und eventuell ersetzen.

23 Messschieber/Messarm befindet sich nicht in Ruhestellung.

=

. Messschieber/Messarm in Ruhestellung bringen.
. Wiederholen Sie die Kalibrierung des elektronischen
Messschiebers/Messarms

N

EEE EEE 1. Zwei Tasten gleichzeitig gedriickt.
2. Anzeigeplatine defekt.

[y

. Stets nur eine Taste driicken.
.Anzeigeplatine kontrollieren und eventuell ersetzen.

N

Robert Bosch GmbH
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13. Instandhaltung

13.1 Reinigung und Wartung

! Vor dem Reinigen und Warten, WBE 4230 ausschal-
ten und Netzstecker ziehen.

! Keine Reinigungsmittel verwenden, die Losungsmit-
tel enthalten. Beim Reinigen von Kunststoffteilen
Alkohol oder dhnliche Reinigungsmittel verwenden.

Fur den einwandfreien Betrieb und um die Leistungsfa-
higkeit von WBE 4230 zu garantieren, missen folgende
Arbeiten durchgefiihrt werden:

=
e
-
c
[T
<=
]
0
H

Wartungsumfang

Bewegliche mechanische Teile saubern, mit Spriihdl oder
Kerosin reinigen und mit Motordl oder geeignetem Fett X
schmieren.

13.2 Ersatz- und VerschleiBteile

Der Hersteller haftet nicht fir eventuelle Schaden, die
durch Verwendung von nicht Originalersatzteilen her-
vorgerufen wurden.

Bestellnummer

1695 602 400
1695 653 212
1695 632 500
1695 652 862

Benennung

Mittenzentrierflansch
Spannhaube

Zentrierkonus 42 — 64,5 mm
Zentrierkonus 54 - 79,5 mm

Zentrierkonus 74 - 111,5 mm

1 695 605 600

Gewichtszange

1695 606 500

Manueller Messschieber

1695 629 400

Messzirkel

1695 602 700

Kalibriergewicht

1695 654 377

Kalibriergewicht geeicht

1695 654 376

Aufkleber elektrische Netzspannung

1695 100 789

Aufkleber Drehrichtung Rad

1695653 878

Tab. 1:  Ersatz- und VerschleiBteile

13.3 Kalibrierung

ﬁ Wir empfehlen, WBE 4230 im Rahmen der Wartung
und Pflege (halbjahrlich), bei einem Wechsel des
Flansches oder bei ungenauen Messergebnissen in
folgender Reihenfolge zu kalibrieren:

Flansch kalibrieren.

Messschieber und Messarm kalibrieren.
WBE 4230 kalibrieren.

Kontrollmessung durchfiihren.

AW =

13.3.1 Aufruf Kalibriermenii

o
]1 In der nachfolgenden Beschreibung sind Sound und
Startautomatik aktiviert (siehe Kap. 11).

1. <MENU>-Taste driicken und gedrickt halten.

2. Sobald am linken Display LAL erscheint, <MENU>-
Taste loslassen.

3. Innerhalb von 1,5 Sek. die <BEDIENER>-Taste dri-
cken.

=) Linkes Display zeigt £- /.

13.3.2 Flansch kalibrieren
1. Flansch montieren (siehe Kap. 5).

o
]1 Kein Rad befestigen, kein Spannmittel verwenden.

2. Kalibriermeni aufrufen (siehe Kap. 13.3.1)
2 Linkes Display zeigt £- /.

3. Radschutzhaube schlieBen.
= Messung wird gestartet.

ﬁ Nach dem Messlauf wird die gemessene Unwucht
gespeichert.
= Eventuelle Unwuchtsreste der Welle werden elekt-
ronisch ausgeglichen.
o Linkes Display zeigt £-2.

=» Kalibrierung Flansch ist abgeschlossen.
=» Unwucht wurde auf den Wert "0" gesetzt.

1 695 656 347 2011-03-18
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13.3.3 Messschieber/Messarm kalibrieren 9. Den Kalibrierstift der Breite an der Au3enseite des
1. Kalibriermeni aufrufen (siehe Kap. 13.3.1) Flanschs montieren.
= Linkes Display zeigt £- 1. 10. Den Schieberegler der Breite in Anschlag an das
2. <MENU>-Taste driicken, bis d-/ im linken Display Ende des Stifts bringen und < FELGENABSTAND >
erscheint. driicken.
3. Messschieber B in Position "0" bringen. = Linkes Display zeigt H- /.

4. Wert "0" mit Taste <=> oder <+> eingeben.
= Wert wird rechts im Display angezeigt.

5. Mit <FELGENABSTAND>-Taste bestatigen.
= Linkes Display zeigt d-c.

11. Den Stift abmontieren und eine Probefelge aus
Stahl zu 14” oder 15” mit der entsprechenden An-
zugmutter montieren.

6. Den Schieberegler des Abstands B in Anschlag an
der Innenseite des Flanschs bringen. Messen, den
abgelesenen Wert einstellen und < FELGENAB-
STAND > drilcken.
= Wert wird rechts im Display angezeigt.

12. Den Messschieber am Felgenrand in Position bringen.

13. Mit der Taste <-> oder <+> den Felgendurchmesser
in Zoll des montierten Rades eingeben.

14. Den Messschieber in seiner Position halten und mit
der Taste <FELGENABSTAND> bestatigen.
= Am linken Display wird £-2. angezeigt.

7. B in Ruhestellung belassen;
= Linkes Display zeigt L- 1.

8. Den Schieberegler des Abstands B in Ruhestellung
halten, den Schieberegler der Breite B in Anschlag
an der AuBenseite des Flanschs bringen und < FEL:
GENABSTAND > driicken.
= Linkes Display zeigt L-c .

= Prozedur abgeschlossen.

651046-13
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13.3.4 WBE 4230 kalibrieren

1. Kalibriermen aufrufen (siehe Kap. 13.3.1)

2. <MENU>-Taste driicken, bis £-2 im linken Display
erscheint.

3. Ein in sehr gutem Zustand befindliches Kraftfahrzeu-
grad mittlerer GroBe (z. B. Felgenbreite 5.5", Felgen-
durchmesser 14") am Flansch befestigen.

4. Felgendaten eingeben (siehe Kap. 9.2).

5. Radschutzhaube schlieBen.
= Messung wird gestartet.

6. Beliebiges Auswuchtgewicht zwischen 40 g und
120 g eingeben (vorgeschlagener Wert ist 60 g).

= Linkes Display zeigt £ -3, rechtes Display zeigt &6 .

= Bei Anderung des Auswuchtgewichts wird der
neue Wert angezeigt.

7. Auswuchtgewicht mit dem eingegebenen Wert an

der Innenseite des Rades anbringen.

8. Radschutzhaube schlieBen.

= Messung wird gestartet.
9. Rad drehen, bis das Auswuchtgewicht auf 12 Uhr-
Position steht.

10. Auswuchtgewicht an der Innenseite des Rades
entfernen und auf der AuB3enseite (12 Uhr-Position)
anbringen.
= Linkes Display zeigt £-4.

11. Radschutzhaube schlief3en.
= Messung wird gestartet.

12. Rad drehen, bis das Auswuchtgewicht auf 6 Uhr-
Position steht.
= Linkes Display zeigt £-5 .
= Wert des Kalibrierwinkels wird angezeigt.

13. <SPLIT>-Taste dricken.

=» Kalibrierung WBE 4230 ist abgeschlossen.

(@]
]1 Die vorgenommene Kalibrierung wird automatisch
dauerhaft gespeichert.

13.3.5 Kontrollmessung

o

]1 Eine genaue Zentrierung des Rades ist Grundbe-
dingung flr diese Kontrollmessung sowie fir jede
Auswuchtung.

o
]1 In der nachfolgenden Beschreibung sind Sound und
Startautomatik aktiviert (siehe Kap. 11).

1. Ein in sehr gutem Zustand befindliches Kraftfahrzeu-
grad mittlerer GroBe (z. B. Breite 5.5", Durchmesser
14") am Flansch befestigen.

2. Felgendaten eingeben (siehe Kap. 9.2 ).

3. Radschutzhaube schlieBen.
= Messung wird gestartet.

4. Eine kinstliche Unwucht herstellen, indem man ein
Auswuchtgewicht von z. B. 60 g auf eine der beiden
Seiten anbringt.

5. Radschutzhaube schlieBen.
= Messung wird gestartet.

& WBE 4230 muss auf dieser Seite genau diese Un-
wucht (Wert und Position) anzeigen. Fiur die ande-
re Seite darf die Angabe héchstens 5 g betragen.

ﬁ Um die Position der Unwucht zu prifen, das Rad
drehen, bis die zur Befestigung der Auswuchtgewich-
te empfohlene Position erreicht ist. Das angebrachte
Auswuchtgewicht muss sich senkrecht unter der
Drehachse befinden (6 Uhr-Position).

! Die Kalibrierung muss in folgenden Fallen wiederholt

werden:

— Wert der angegebenen Unwucht weicht ab
(auf Seite Auswuchtgewicht groBer 1 g, auf der
anderen Seite groBer 5 g).

— Position der angegebenen Unwucht weicht ab
(Auswuchtgewicht nicht zwischen 5:30 und 6:30
Uhr-Position).

. Auswuchtgewicht entfernen.
. Rad I6sen und um ca. 35° verdrehen.
. Rad wieder befestigen.
. Radschutzhaube schlief3en.
= Messung wird gestartet.

©O© 00 N O®

=>» Nach dieser Kontrollmessung darf die Anzeige eine
Unwucht von maximal 10 g je Seite nicht Gbersteigen
(15 g bei besonders schweren Radern). Dieser Fehler
kann durch die Toleranzen der Felgen-Zentrierung
hervorgerufen werden. Zeigt diese Kontrollmessung
eine groBere Unwucht an, missen Verschleil3, Spiel
und Verschmutzungsgrad der flir die Zentrierung des
Rades eingesetzten Teile geprift werden.

1 695 656 347 2011-03-18
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13.4 Selbstdiagnose

1. <MENU>-Taste driicken und gedrtlickt halten.
2. Sobald im linken Display £5¢& erscheint, <MENU>-
Taste loslassen.

o
]1 <MENU>-Taste driicken, um von einer Funktion zur
anderen Uberzugehen.

=» Folgende Informationen werden angezeigt:
e Anzeige der Pick-Up-Spannung
— das Display zeigt /15
e Anzeige der Winkelposition der Welle
— das Display zeigt Enl
e Geschwindigkeitskontrolle der Welle
— das Display zeigt 5°
e Zeichenablesung
e Ablesung Eingang Mikroschalter Radschutzbogen
— das Display zeigt J/nP
e Startzahler
— das Display zeigt Lt
e Display Test
— das Display zeigt LEd
e Anzeige der Kalibrierdaten
— das Display zeigt £AA
e Momentane Auswuchtung eines Rades
— das Display zeigt r£L

Um die korrekte Funktion der Pick-Ups zu messen, ge-
hen Sie wie folgt vor:

1. Ausgewuchtetes Testrad einspannen.

2. Testgewicht (z. B. 100 g Pb oder 60 g Zn) anbringen.
3. Kontrollmessung durchfiihren.

Nach der Kontrollmessung muss

e der Spannungswert des inneren Pick-Ups kleiner als
der Spannungswert des duBeren Pick-Ups sein.

e das Verhaltnis zwischen dem dauBeren und dem inne-
ren Pick-Up-Wert zwischen 1.2 und 1.8 liegen

e die Phasendifferenz 180° + 1° betragen.

14. AuBerbetriebnahme

14.1 Voriibergehende Stilllegung

Bei langerem Nichtbenitzen:

14.2 Ortswechsel

> Bei Weitergabe von WBE 4230 die im Lieferumfang
vorhandene Dokumentation vollstandig mit Gibergeben.

> WBE 4230 nur in Originalverpackung oder gleichwer-
tiger Verpackung transportieren.

> Hinweise zur Erstinbetriebnahme beachten.

> Elektrischen Anschluss trennen.

> WBE 4230 mit den vier Schrauben wieder auf der
Palette befestigen.

14.3 Entsorgung und Verschrottung
14.3.1 Wassergefdahrdende Stoffe

! Ole und Fette sowie &lhaltige und fetthaltige Abfélle
(z. B. Filter) sind wassergefdhrdende Stoffe!

1. Wassergefahrdende Stoffe nicht in die Kanalisation
gelangen lassen.

2. Wassergefahrdende Stoffe gemal den geltenden
Vorschriften entsorgen.

14.3.2 WBE 4230 und Zubehor

1. WBE 4230 vom Stromnetz trennen und Netzan-
schlussleitung entfernen.

2. WBE 4230 zerlegen, nach Material sortieren und
gemaB den geltenden Vorschriften entsorgen.

2

WBE 4230 unterliegt der europidischen Richt-

linie 2002/96/EG (WEEE).

Elektro- und Elektronik-Altgerate einschlieB3-

lich Leitungen und Zubehor sowie Akkus und

Batterien miissen getrennt vom Hausmiill

entsorgt werden.

> Nutzen Sie zur Entsorgung die zur Verfu-
gung stehenden Riickgabesysteme und
Sammelsysteme.

> Mit der ordnungsgemaBen Entsorgung von
WBE 4230 vermeiden Sie Umweltschaden
und eine Gefahrdung der persoénlichen
Gesundbheit.

Robert Bosch GmbH
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15. Technische Daten

15.1 WBE 4230

Funktion Spezifikation

Auswuchtgeschwindigkeit 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Messauflésung 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Gerauschpegel <70dB

Leistung 0,5 kW

Spannung (abhangig von der bestell- 115V 1~ (60 Hz) /

ten Ausfiihrung) 230V 1~ (50 Hz) /
230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Schutzart 1P 22

15.2 MaBe und Gewichte

Funktion Spezifikation
WBE 4230 (H x B x T) maximal 1670 x 1270 x 850 mm
Gewicht 220 kg

o

15.3 Arbeitsbereich

Funktion min / max
Felgenbreite 1 — 2
Felgendurchmesser 12" - 30"
Maximaler Raddurchmesser 1200 mm
Maximales Radgewicht 80 kg

1 695 656 347 2011-03-18 Robert Bosch GmbH
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1. Symbolsused

1.1
111

In the documentation
Warning notices - Structure and meaning

Warning notices indicate hazards and their consequen-
ces for the user or surrounding persons. Warning notices

also describe the measures for preventing these hazards.

The signal word has a crucial importance. It indicates
the probability of occurrence and the severity of the
hazard in case of non-compliance:

Signal

Probability of
occurrence

Severity of danger
if instructions not
observed

word

DANGER Immediate impending Death or severe
danger injury

WARNING Possible impending Death or severe
danger injury

CAUTION  Possible dangerous Minor
situation injury

Below you will see an example of the “Live parts”
warning notice by way of example, with the signal word
DANGER:

DANGER - Exposure of live parts on open-
ing the WBE 4230!
Risk of (fatal) injury or heart failure from elec-
tric shocks on contact with live components
(e.g. master switch, printed circuit boards).
> Work on electrical installations or equip-
ment is only to be performed by qualified
electricians or trained personnel under the
guidance and supervision of an electrician.
> Disconnect WBE 4230 from the mains
before opening.

Symbols used | WBE 4230 | 31 | en

1.2 On the product

@ Observe all warning notices on products and ensure
they remain legible!

DANGER - Exposure of live parts on ope-
ning the WBE 4230!
Risk of (fatal) injury or heart failure from elec-
tric shocks on contact with live components
(e.g. master switch, printed circuit boards).
> Work on electrical installations or equip-
ment is only to be performed by qualified
electricians or trained personnel under the
guidance and supervision of an electrician.
> Disconnect the WBE 4230 from the mains
before opening.

Disposal

Dispose of used electrical and electronic
devices, including cables, accessories and
batteries, separately from household waste.

[ |
Direction of wheel rotation
% Wheel must turn in direction indicated.

(see chapter 4.7)

Caution: Laser beams *

Risk of serious eye injury from looking into laser
beam (for more than 0.2 seconds).

Do not look directly into laser source.

1.1.2 Symbols in this documentation

Sym- Designation Explanation

bol

| ] Attention Warns about possible property damage.

o
[} Information Practical hints and other
n useful information.
1. Multi-step op-  Instruction consisting of several steps
2. eration
= One-step oper- Instruction consisting of one step.
ation
Intermediate An instruction produces a visible inter-
result mediate result.
- Final result There is a visible final result on comple-

tion of the instruction.

“ Version with positioning laser only

Robert Bosch GmbH
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2. User information

3. Product description

2.1 Important notes

Important information on copyright, liability and warran-
ty provisions, as well as on equipment users and com-
pany obligations, can be found in the separate manual
"Important notes on and safety instructions for Bosch
Tire Equipment". These instructions must be carefully
studied prior to start-up, connection and operation of
the WBE 4230 and must always be heeded.

2.2 Safety instructions

All the pertinent safety instructions can be found in the
separate manual "Important notes on and safety instruc-
tions for Bosch Tire Equipment". These instructions must
be carefully studied prior to start-up, connection and
operation of the WBE 4230 and must always be heeded.

2.3 Electromagnetic compatibility (EMC)
The WBE 4230 satisfies the requirements of the EMC
directive 2004/108/EG.

ﬁ The WBE 4230 is a class/category C2 product as
defined by EN 61 326. The WBE 4230 may cause
high-frequency household interference (radio inter-
ference) so that interference suppression may be
necessary. In such cases the user may be required to
take the appropriate action.

3.1 Intended use

The WBE 4230 is a wheel balancing machine with
pneumatic quick-action attachment for the balancing

of passenger vehicle and motorcycle wheels with a rim
diameter of 12" — 30" and a rim width of 1" — 21". The
WBE 4230 is to be used exclusively for this purpose and
solely for the range of applications specified in these
instructions. Any other purpose is not consistent with
the intended use and is therefore not permissible.

o
J1 The manufacturer cannot accept any liability for pos-
sible damage arising from improper use.

3.2 Requirements

The WBE 4230 must be installed on a flat surface
made of concrete or similar and anchored in position.
A compressed air connection is also required.

o
]1 An uneven or vibrating surface can lead to inaccurate
unbalance measurements.

3.3  Scope of delivery

Designation Order number

WBE 4230 Refer to rating
plate

Quick-action clamping nut 1695 616 200
Centering flange 1695 602 400
Centering cones (3x) and adapters -

Manual vernier caliper 1695 629 400
Weight pliers 1 695 606 500
1 695 602 700
1695654 377

Measuring compasses
Calibrating weight

3.4 Special accessories

Order number

1 695 900 004
1695612 100
1 695 653 449
1 695 606 300
1695 606 200
1695 653 420

Designation

Wheel lift

Set of quick-action clamping cones M10x1.25
Third centering cone dia. 89 to 132 mm
Fourth centering cone dia. 120 to 174 mm

Spacer ring for rims (large rim offset)

Three-arm flange for light commercial
vehicles

1 695 654 060
1 695 654 043

Clamping kit for swinging arms (dia. 19 mm)

Infinitely variable universal flange for cars
(3-4-5 hole)

Motorcycle flange

Shaft kit, dia. 10 mm

Calibration weight (calibrated)

Positioning laser with light" supplementary
equipment set

1 695 654 039
1695 653 430
1 695 654 376
1 695 654 994

1695 656 347 2011-03-18
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3.5

WBE 4230

L

16

Item Designation

Function/purpose

1 Wheel guard, moving » Protection of operator against flying particles (e. g. dirt, water).
e Starting and stopping measurement, refer to Section 11.1
2 Wheel guard, fixed Protection against flying particles (e. g. dirt, water).
Angular width gauge Determination of rim width
4 Vernier caliper e Recording of rim distance and rim diameter.
(electronic) e Determination of positions for attachment of adhesive weights.
Cone of drive shaft Flange mounting
Laser * If the Easyfix function is deactivated, the position of the adhesive weights is indica-
ted by a laser beam as soon as the correct balancing position is reached (refer to
Section 9.4.3).
Light * Always switched on whenever the electronic vernier caliper is in use.
7 Right pedal Locking of shaft / wheel.
8 Control panel Operation of WBE 4230, refer to Section 7.2
Tray For storing balance weights and accessories.
10 Mains socket Connection for power cord.
11 On/off switch Switching WBE 4230 on and off
12 Connecting cable Connect the angular width gauge to the machine.
13 Centering flange with tie rod Wheel attachment.
14 Clamp Centering and attachment of wheel on cone
15 Manual vernier caliper Can be used as substitute if the electronic vernier caliper is defective.
16 Measuring compasses Can be used as substitute if the rim width and rim diameter cannot be recorded

electronically.

* depending on version, in part special accessories

Robert Bosch GmbH
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4. Commissioning

4.1 Unpacking

1. Remove the steel bands and fasteners.

2. Carefully lift off the packaging.

3. Remove the wheel guard, accessories and packaging
material from the packaging unit.

ﬁ Check that the WBE 4230 and the accessories are in
proper working order and that there are no visible
signs of component damage. In case of doubt, do
not start up the unit and consult customer service.

(@]
]| Remove the accessories and packaging material from
the packaging unit.

4.2 Set-up
1. Slacken off the four bolts with which the WBE 4230
is attached to the pallet.

WARNING - Defective or incorrectly at-
tached lifting straps!
Risk of injury due to WBE 4230 falling down.

> Check lifting straps for physical damage
before attaching.

> Tighten lifting straps uniformly.

> Lift WBE 4230 carefully.

2. Attach suitable straps of equal length and adequate
loadbearing capacity as shown.

3. Use a crane to lift the WBE 4230. Set up the unit in
the intended area, paying attention to the specified
minimum distances.

o

]1 For safe and ergonomical operation, it is advisable to
set up the WBE 4230 at a distance of approx. 0.5 m
from the nearest wall.

4. Fasten the WBE 4230 to the floor at a minimum of
4 points.

Fig. 1:
1 Adjusting screw
2 Fastening screws

Fixation of WBE 4230

1695 656 347 2011-03-18
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4.3 Fitting wheel guard 4.4  Assembly of the device
1. Use the five bolts supplied to attach the wheel guard o
support to the WBE 4230 . ]1 This must be done when the wheel protection cover

is already mounted on the machine.

1. Attach the clamp of the angular width gauge on the
supporting tube of the wheel protection cover by
fastening the three screws in the respective holes.

2. Use the four bolts supplied to fit the bottom part of
the wheel guard to the support.

Fig. 2: Assembly of angular width gauge

2. Connect the angular width gauge connection cable
onto the rear of the balancing machine and fix it
using the straps included, as shown in the picture.

3. Use a pin and bolt to attach the top part of the
wheel guard to the WBE 4230 by way of the support
arm as shown.

Fig. 3: Connecting the angular width gauge

1 The connecting cable of the angular width gauge
2 Strap

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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4.5 Fitting tray
> Fit the tray as shown.

4.7 Checking the direction of rotation

1. Check that the WBE 4230 is correctly connected to
the mains power supply.

2. Switch on the WBE 4230 with the On/Off switch.

3. Close the wheel guard or press the <START> button).
= The shaft rotates.

4. Check the direction of rotation of the shaft.

o

]1 The correct direction of rotation is indicated by a yel-
low arrow on the WBE 4230. This arrow is situated
to the right of the flange.

o

]1 If the direction of rotation is incorrect, the
WBE 4230 comes to an immediate stop and displays
the error message Error 3(see section 12).

4.6 Electrical connection

! The WBE 4230 is only to be connected to the power
supply if the mains voltage available corresponds to
the rated voltage given on the rating plate.

1. Check whether the mains voltage corresponds to the
rated voltage given on the rating plate.

2. Provide fuse protection for the WBE 4230 mains con-
nection in line with locally applicable standards. The
customer is responsible for providing fuse protection
for the mains connection.

3. Connect the power cord to the WBE 4230.

Electrical connection

1 On/off switch
2 Mains connection
3 Power cord

Fig. 4:

4.8 Calibration of WBE 4230
! Calibration must be performed after initial commis-
sioning.

Flange calibration.

Vernier caliper and gauge arm calibration.
WBE 4230 calibration.

Perform reference measurement.

Ho & e

Calibration is described in Section 13.3

1695 656 347 2011-03-18

Robert Bosch GmbH



Fitting and removing the flange | WBE 4230 | 37 | en

5. Fitting and removing the 5.2  Fitting flange
flange

o
]1 Clean and degrease the cone of the shaft and the

Fitting of the flange is necessary in the following situa- flange opening.

tions:

e Commissioning 1. Press the pedal.

e When changing the type of flange = This blocks the shaft.
(universal - 3/4/5 hole) 2. Slide the flange onto the shaft.

e When changing the type of wheel
(passenger car - motorcycle)

! Balancing accuracy will be impaired if the flange has
not been properly fitted to the shaft.Before fitting the
flange, clean and degrease (remove corrosion protec-
tion) the cone of the shaft and the flange opening.

5.1 Removing flange

o

]1 The WBE 4230 must be switched on.
1. Press the pedal.

= This blocks the shaft.
2. Slacken off the hexagon socket head bolt.

3. Unfasten the flange by tapping with a rubber-headed
hammer on the cone end.
4. Pull the flange off the cone.

=) Flange fitted.

=) Flange detached.
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6. Fitting and remOVing the 6. Release the lock and turn the quick-action clamping
wheel nut clockwise until the wheel is firmly braced.

WARNING - Wheel slip!
Risk of crushing of fingers and other body

parts when attaching and removing wheel.

> Wear protective gloves.

> Wear safety shoes.

> Do not place fingers between the wheel and
the shaft.

> Heavy wheels should always be handled by
two people.

6.1 Securing the wheel
1. Switch on the WBE 4230 with the On/Off switch.
2. Position a suitable cone on the shaft (flange).

651002-09_Rf

=» The wheel is secure.

6.2 Removing the wheel
1. Turn the quick-action clamping nut anti-clockwise
and release the wheel.
3. Use a wire brush to remove any dirt. 2. Unlock and take off the quick-action clamping nut.
4. Place the wheel on the shaft against the cone. 3. Remove the wheel.
5. Push the unlocked quick-action clamping nut onto
the shaft and press firmly against the wheel.
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7. Operation

o

] After switching on the WBE 4230 the software versi-
on appears on the displays of the control/display pa-
nel for a few seconds. The & values are then shown
on the left and right of the display.

7.1 Display

1 12 13 14 15 12 1

Fig. 5: Display elements

1 Display of rim data (values), balancing values and
settings, refer to Section 11.

2 Measurement location display (rim diameter or rim width)

3 Display of active or selected operator

4 Display of rim width and rim diameter unit

5 Split program display lights if split program is active (re-
fer to Section 9.4.1)

6 Display of direction to be turned for balancing position

up = turn clockwise
down = turn counter-clockwise

7 Matching program display, lights when matching pro-
gram is active

8 Menu display, lights when menu is active and whilst
changing settings (refer to Section 11)
9 Display of selected balance weight unit

10 Display of selected vehicle type (car and motorcycle only)

11 Static balancing program display,
additionally lights if static balancing program 1, 2 or 3 is
selected

12 Balancing location display,
lights in green on attaining balancing position

i3 Display of active (selected) balancing program and balan-
cing positions (refer to Section 7.2)

14 ALU balancing program display,
additionally lights if balancing program ALU1, 2, 3,4 or 5
is selected

15 PAX balancing program display,
additionally lights if balancing program PAX 1 or 2 is se-
lected

7.2 Control keys

WBE 4230The features proximity keys. The keys do not
have to be touched or pressed for operation. It is suf-
ficient to position the finger just above the key. The key
can however also be pressed.

o
]| Allowing a finger to rest on a key corresponds to
pressing the key several times.

Designation
<OPERATOR>

Description

e Change of operator,

o call-up of basic settings (in conjunc-
tion with menu key, refer to Section 8)

e Call-up of calibration (in conjunction
with menu key, refer to Section 8)

<FINE> With unbalance display:
Display of exact value for measured un-

balance.

<+> o Alteration of values
o Alteration of settings
<=> +="0n",
- = "Off".
e Selection of balancing program

<ALU> o Call-up of balancing program,
selection with <-> or <+>,
o selection of vehicle type (1 second).

[

<RIM DIA- e Rim diameter display,
METER> e Inch/mm unit selection (1 second).

)
4 »

<RIM .
WIDTH> 3

Rim width display,
Inch/mm unit selection.

=

<RIM DISs- °
TANCE>

Display of rim distance from

WBE 4230.

e Confirmation of rim data input.

e Confirmation of calibration data input

=

<SPLIT> Call-up of split program,
end of split program,
storage of calibration data,

exit from menu.

n

<OPT> With unbalance display:
Call-up of matching program

(unbalance minimization).

<MENU> e Call-up of user-defined settings
e Call-up of basic settings, refer to Sec-
tion 11.
e Call-up of calibration menu

[0 B

<START> e Start/stop lights in green:
<STOP> Start measurement
e Start/stop lights in red: End measu-
rement

©

Robert Bosch GmbH
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8. Briefinstructions

Description Key Key Key
User settings = e
e Tolerance for display value "0" enu Enu

e Display resolution

Balance weight

Unit for balance weight
Acoustic signal

Automatic start

Rim width display resolution

Description

Change operator 1 -2 -1

Change vehicle type
Car - Motorcycle -

Change balancing program

e Standard clip-on weights

e Alul: Standard adhesive weights

e Alu2: Concealed adhesive weights

e Alu3: Clip-on weights on inside /

concealed adhesive weights on outside

e Alud: Clip-on weights on inside /
adhesive weights on outside

e Alu5: Adhesive weights on inside /

clip-on weights on outside

Static balancing on plane 1

Static balancing on plane 2

Static balancing on plane 3

Pax1: Pax rim adhesive weights

Pax2: Concealed adhesive weights

Rim diameter display

e Activation and deactivation =,
of electronic vernier caliper

e Locking of electronic vernier caliper
for attachment of adhesive weights

e Storage of balancing position in ALU
and PAX programs by way of pedal
or time

e Activation and deactivation
of electronic gauge arm

e Switch-on and switch-off of
light and laser function

Basic settings = “ =

Selection of unit
Rim diameter Inch/mm.

Change rim diameter

Rim width display

Selection of unit
Rim width Inch/mm.

Alteration of values
Alteration of settings

Change rim width

=

Start/stop lights in green:
Start measurement
Start/stop lights in red:
End measurement

®

Display of distance between
rim and WBE 4230

Vernier caliper and gauge arm calibra-

Change rim distance

EE

Start/stop lights in green:
Start measurement
Start/stop lights in red:
End measurement

©

Display of exact value for measured un-
balance.

: P “ =
tion Enu Enu
Flange calibration (without wheel) “

ETNL PR
Calibration WBE 4230 (with wheel) = “ T
ETTL PR EnuU
=
EnuU
Storage of calibration data,
: S
exit from menu. Sprit

Keep the key pressed for at least 1 second
If SET appears, press the next key within 1.5 seconds
* If CAL appears, press the next key within 1.5 seconds

Display of number of spokes and

. Y
call-up of split program split
Change number of spokes =y

Split
End split program =

Call-up of matching program
(unbalance minimization).
With unbalance display only

End matching program

1 695 656 347 2011-03-18
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9. Wheel balancing

WARNING - Incorrectly balanced wheels

Risk of injury due to change in handling cha-

racteristics of vehicle.

> WBE 4220 must be positioned on a flat
surface and must be firmly bolted to the
floor.

> Specified flange must be mounted on
clean and grease-free shaft.

> Use the specified accessories (cone, spa-
cer rings).

> Rim must contact flange accurately, remo-
ve any dirt.

> Perform a check measurement after apply-
ing balancing weights.

o
]1 Sound and automatic start are active in the following
description (refer to Section 11).

> WBE 4230 is to be switched on at the on/off switch.
= The software version (e.g. 1.19) is briefly dis-
played.

9.1 Selection of vehicle type and balan-

cing program

ﬁ Static balancing is recommended for wheels with a
width of less than 3.5”: In this case only the rim diame-
ter value is entered. The values for distance and width
of the rim can be set arbitrarily in inches or mm.

1. Check and if necessary alter the currently selected
vehicle type (passenger vehicle, motorcycle or com-
mercial vehicle) in the display.

o
]1 The vehicle type is changed by pressing the <ALU>
key until the desired type of vehicle appears.

= The vehicle type selected appears on the display.

2. Check and if necessary change the currently selec-
ted balancing program in the display.

o

] Press the <ALU> key to call up the balancing pro-
gram menu and select the balancing program with
the <-> or <+> key.

ﬁ The current settings for attachment of the adhesive
weight (refer to Section 11.1) only apply to PAX2 and
ALU2 (inside and outside) and ALU3 (inside). Other-
wise, the adhesive and clip-on weights are always to
be attached in the 12 o'clock position.

e}
]1 The Pax, Static or Alu symbol also lights depending
on the balancing program selected.

Symbol Key

Standard program for clip-on weights

Alul: Standard program for adhesive weights ?

Alu2: Concealed adhesive weights

Alu3: Clip-on weights on inside? /

concealed adhesive weights on outside

Alu4d: Clip-on weights on inside /

adhesive weights on outside ?

Adhesive weights on inside /
clip-on weights on outside

Alu5:

Static balancing on plane 1

Static balancing on plane 2

Static balancing on plane 3

Pax1: (Pax rim) for adhesive weights

Pax2: (Pax rim) for concealed adhesive weights®

1 Pay attention to the current settings for attachment of the adhe-
sive weight (refer to Section 11.1)!

2 The weight must be raised slightly if the adhesive weight cannot
be attached in the vicinity of the outer edge of the rim (rim flan-
ge) on account of the design of the rim

=> Blue symbols indicate the positions of the balancing
planes for the balancing program selected.

9.2 Entering rim data

o

]1 If electronic recording of rim distance and rim
diameter is not possible, the rim data can also be
entered manually.

o
]1 The rim width is shown on the left of the display and
the rim diameter on the right.

o

]1 The electronic gauge arm is not required for the ba-
lancing programs Alu2, Alu3 and Pax2 (Easyfix®). Both
balancing planes are recorded with the vernier caliper.

1. Place the electronic vernier caliper for rim distance
and rim diameter against the rim and hold in positi-
on for one second.

= The measurement location display depends on the
balancing program selected.

= An acoustic signal sounds to confirm storage of
the position.

Robert Bosch GmbH
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o

]1 The rim distance is not displayed. Correct storage
of the value can be checked by pressing the <RIM
DISTANCE> key.

2. Apply the electronic gauge arm for rim width to the
rim.

651012-32_Sr

= The measurement location display depends on the
balancing program selected.

= Storage of the position is confirmed by an acou-
stic signal and the position data are displayed.

=>» The rim diameter and rim width values have now been
read in and are shown on the display. All the necessary
rim data have been recorded.

o
]1 Refer to Section 11 if the values are not read in
automatically.

9.3 Measuring unbalance

O .

]1 A wheel can only be correctly balanced if all the set-
tings correspond to the mounted wheel.

ﬁ Measurement can be stopped at any time:
— Press the <STOP> key.
— Press the pedal.
— Open the wheel guard.

1. Close the wheel guard.
= The unbalance measurement commences automa-
tically.
= On completion of measurement the values of the
balance weights required are shown on the dis-
play.
On left of display inner balancing plane,
on right of display outer balancing plane.
2. Open the wheel guard.

9.4  Attaching balance weights

o

]1 If great unbalance is measured at the wheel (e.g.
static unbalance greater than 50 g), it is advisable to
perform wheel matching by using the unbalance of
the rim to provide compensation for the static unba-
lance of the tire (unbalance minimization).

94.1 Splitting balance weights (split program)

o

]1 Start the split program after measurement if the
balance weights are to be attached behind one or
two spokes.

1. Press the <SPLIT> key.

o {1 appears on the left in the display and the num-
ber of currently specified spokes on the right.
= The SPLIT symbol (LED Fig. 3, Item 5) flashes.

2. Use the keys <-> or <+> to enter the number of spo-
kes.
= The value appears on the right in the display.

3. Turn a spoke to the 12 o'clock position and press the
<SPLIT> key.
© The position of the spoke is stored.
= The SPLIT symbol lights.
= The value of the balance weight required appears

on the right in the display.

4. Turn the wheel by hand.
= The green arrow (LED Fig. 3, Item 12) lights as

soon as the position for attaching the balance
weight has been attained. The correct position
(behind a spoke) is confirmed by an acoustic sig-
nal.

5. Attach a balance weight with the necessary value at
the upper perpendicular 12 o'clock position of the
wheel.

6. Give the wheel another turn by hand to attach a
further balance weight behind a spoke (if the value
displayed is lower than the initial value).
= The SPLIT symbol lights.

(©]
]1 For 2 balancing planes, repeat the procedure for the
2nd balancing plane as of step 4.

o
]1 Press the <SPLIT> key again to terminate the split
program and to obtain a balance weight display.
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9.4.2 Clip-on weights and adhesive weights without

Easyfix

ﬁ LEDs forming an arrow (Fig. 3, Item 6) indicate
the direction in which the wheel must be turned to
attain the 12 o'clock position for attachment of the
balance weight.

o
]1 Sound and automatic start are active in the following
description (refer to Section 11).

1. Turn the wheel by hand.

= As soon as the correct position for attachment of
a balance weight has been attained, the green ar-
row (LED Fig. 3, Item 12) lights and the correct
position is confirmed by an acoustic signal.

2. Attach a balance weight with the necessary value at
the upper perpendicular position (12 o'clock) of the
wheel.

3. Repeat the procedure for the 2nd balancing plane.

o

]1 After attaching the balance weights, the unbalance
must be measured again to check the balance.

9.4.3 With laser beam

o
]1 A laser beam provides assistance for manual attach-
ment of the adhesive weights (without Easyfix®).

ﬁ The user must make a note of the distance from the
edge of the rim when specifying the position of the
weight. This dimension must also be observed when
attaching the weight.

1. Deactivate Easyfix® in the "Settings" menu 11.2 .
2. Turn the wheel to the correct position.
= The laser is activated and the laser beam shows a
line on the rim.
3. Centrally align the weight with the laser beam and
affix it at the distance from the edge of the rim de-
termined previously.

e}

]1 Clip-on weights are always attached at the 12 o'clock
position irrespective of the settings. The 12 o'clock
position is indicated by the laser.

Wheel balancing | WBE 4230 | 43 | en

9.4.4  With Easyfix®

o

]1 Only the 3 programs Alu2, Alu3 and Pax2 sup-
port the attachment of the adhesive weights with
Easyfix®.

1. Turn the wheel by hand.
= As soon as the position for attachment of a ba-
lance weight has been attained, the green arrow
(Fig. 3, Item 6) lights and the correct position is
confirmed by an acoustic signal.

2. Select an adhesive weight with the required value.
3. Insert the adhesive weight in the vernier caliper.

4. Move the vernier caliper into the rim.
= LEDs on the display panel indicate the position of
the balance weights at the rim in line with the ba-
lancing program selected.
= Wait for the acoustic signal.
5. Fit the adhesive weights with vernier caliper.
6. Repeat the procedure for the 2nd balance weight.
o

]1 After attaching the balance weights, the unbalance
must be measured again for an exact check of the
balance.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Manual vernier caliper

In the balancing programs Alu2, Alu3 and Pax2 the ma-
nual vernier caliper permits determination of the rim
width as well as simple positioning and attachment of
the adhesive weights.

Fig. 6:
Vernier caliper grip
Vernier caliper head
Inner weight pliers
Ejector

Outer weight pliers
Scale

Knurled screw
Slider with stop

Manual vernier caliper

OND GO AWN R

9.5.1 Determining rim width
1. Position the manual vernier caliper with the slider at
the inner rim edge.

651007-06_Sr

2. Move the outer weight pliers to the position at which
the balance weights are to be attached.
3. Secure the slider with the knurled screw.
4. Read off the dimension and enter as rim width
in "mm".
5. Start measurement "Balancing wheel".
6. Measurement evaluation:
= The value for the adhesive weight to be attached
by way of the inner weight pliers (Alu2 and Pax2)
or as clip-on weight (Alu3) appears in the left-
hand display.
= The value for the adhesive weight to be attached
by way of the outer weight pliers appears in the
right-hand display.

9.5.2  Attaching balance weights

1. Move the wheel to the corresponding position
12 o'clock.

2. Insert the adhesive weight required in the outer
weight pliers.

3. Position the slider at the edge of the rim.

4. Place the adhesive weight with the ejector at the
corresponding position and press on.

651007-05_Sr

5. Insert the second adhesive weight required in the
inner weight pliers.

6. Position the slider at the edge of the rim.

7. Position the adhesive weight with the ejector and
press on.

@)
]1 The clip-on weight is positioned and secured in the
balancing program Alu3.

9.6 Measuring compasses

o
]1 The rim width can be read off the rim or determined
with the measuring compasses.

651012-11_Sr

Fig. 7:
1 Rim diameter scale

2 Outer tip for rim diameter
3 Inner tip for rim width

4 Rim width scale

Determining rim data with measuring compasses

=

Apply the inner tips of the measuring compasses to
the rim flange.

2. Read the value off the rim width scale.

3. Enter the rim width determined.

1 695 656 347 2011-03-18
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10. Unbalance minimization

If great unbalance is measured at the wheel (e.g. static
unbalance greater than 50 g), it is advisable to perform
wheel matching by using the unbalance of the rim to
provide compensation for the static unbalance of the
tire (unbalance minimization). The first step involves
turning the tire through 180 degrees on the rim. Additi-
onal minimization can then be achieved by turning the
tire further. The matching program provides assistance
with this minimization process.

! Work as accurately as possible throughout the entire
procedure.

o

]1 The matching program must be implemented again
if the error messages 8Pt and £AA appear on the
display.

(@]
]1 The matching program can be terminated by pres-
sing the <OPT> key.

(@]
]1 Sound and automatic start are active in the following
description (refer to Section 11).

Step 1:  Start of matching program
> Press the <OPT> key.

= Display 8Pt and /.

= The Opt symbol lights.

Step 2: First measurement
> Close the wheel guard.
= Measurement commences.

= Display 0Pt and 2.
= The Opt and Split symbols light.

Step 3:  Turning of tire on rim

O . . .

]1 To turn the tire on the rim it may be necessary to
deflate the tire, unseat it again and re-inflate after
turning.

1. Turn the wheel until the valve is in the 12 o'clock
position.
2. Press the <SPLIT> key.
= The reference position of the wheel is stored on
initial starting.

= Display 0Pt and 3.

3. Make a reference mark on the tire (at the position of
the valve).

4. Detach the wheel from the flange.

5. Turn the tire through 180 degrees on the rim such
that the mark previously made is opposite the valve.

Step 4: Storage of new position

1. Secure the wheel.

2. Turn the valve to the 12 o'clock position.
3. Press the <SPLIT> key.

= The new position of the wheel on the flange is
stored.

= Display 0Pt and 4.

Step 5: 1st reference measurement

1. Close the wheel guard.
= Measurement commences.

2. Evaluation of measurement result:
Display &Pt and YE£5 => Minimization successful,
minimization can be terminated.
Display 3Pt and 5 => Minimization not successful,
minimization can be cancelled or continued (as of
Step 6).

ﬁ The following values are displayed on pressing the
<SPLIT> key:
Left display: Minimum residual unbalance
Right display: Static current unbalance value

o

]1 If the static unbalance value is close to the minimum
residual unbalance (less than 10 g), minimization
can be terminated by pressing the <OPT> key.

Step 6: Further turning of tire on rim

1. Turn the wheel until the balancing position LED
lights in green.

2. Make a reference mark on the tire (at the 12 o'clock
position).

3. Detach the wheel from the flange.

4. Turn the tire on the rim such that the mark previous-
ly made is at the location of the valve.

5. Secure the wheel.

6. Turn the valve to the 12 o'clock position.

7. Press the <SPLIT> key.

= The new position of the wheel on the flange is
stored.

o Display 0Pk and 5.

Step 7:  2nd reference measurement
> Close the wheel guard.
= Measurement commences.
= Refer to step 5 for evaluation and further procedure.

Robert Bosch GmbH
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11. Settings

11.1 User settings

(©]

]1 Settings which can be made by the user.
1. Press and hold the <MENU> key.

2. As soon as 5EE appears in the left-hand display, release the <MENU> key.
=» tol appears in the left-hand display and the current value in the right-hand display.

Function Key
Change of setting/value

on <+>

oFF <=>
Access to next setting, altered settings are stored <MENU>
Exit from menu. <STOP>

Attention: Altered setting is however stored

Setting Left display Right display Description
Tolerance for display value "0" EOL Current va- Entry of balance weight value below which the value "0" is to
lue in grams / be displayed.
ounces Standard value 4.5 g (0,25 oz), maximum value 25 g (1,25 oz)
Display resolution AES fors 5g/ 8 25 o0z - Standard resolution
Balance weight /g /0 .05 o0z - Fine resolution
Unit for balance weight ung 6-A &6rA = Display in grams
oun oun = Display in ounces
Acoustic signal 5ho on on = An acoustic signal sounds on storing the data
off determined
ofF = No acoustic signal sounds on storing the data
determined
Automatic start AR on on = Start of measurement by closing wheel guard
off ofF = Start of measurement by pressing <START> key

(with wheel guard closed)

Rim width display resolution LAR 050 0 50 =Entry of rim width in 0.5 inch increments
025 0 25 =Entry of rim width in 0.25 inch increments
Positioning of adhesive weight AL P e Positioning of adhesive weight for ALU2, ALU3 and PAX2:

P 3,P6,P12 - Setting PG:
Attachment with Easyfix® :
The laser beam ¥ is deactivated and does not provide as-
sistance for attachment of the weight.
- Setting P3, P6 or P12:
With manual vernier caliper or without tools:
Attachment in 12, 3 or 6 o'clock position,
the laser beam ¥ is activated on reaching the position (ro-
tation of wheel) and provides assistance for attachment of
the weight.
o With all other programs and for all adhesive weights the ba-
lance weight must be attached in the 12 o'clock position.

1 Depending on version, special accessory in some cases
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11.2 Basic settings

o
]1 Basic settings which can only be made following consultation with or by customer service.

1. Press and hold the <MENU> key.
2. and press the <OPERATOR> key within 1.5 seconds.
=) POk appears in the left-hand display and the current setting in the right-hand display.

Left Right Setting Description
display display
Ok on Activation and deactivation of on = Electronic storage of rim data determined with vernier
ofF electronic vernier caliper caliper
ofF = Rim data must be entered manually
AL on Locking of electronic vernier caliper for on = Locking of vernier caliper at balancing position
ofF attachment of adhesive weights ofF = No locking of vernier caliper at balancing position
Fu on Storage of balancing position in ALU and on = Setting of pedal not possible, always select oFF
ofF PAX programs by way of pedal or time ofF = Storage after 1 second
PLr on Activation and deactivation of on = Electronic storage of the rim width
off electronic gauge arm measured with the gauge arm
ofF = Rim width must be entered manually
JiL aon Switch-on and switch-off of on =
OFF light and laser function Lighting of rim area on transfer of rim data and positioning of
adhesive weight
The laser beam indicates the attachment position for the balan-
ce weights (inner balancing plane only)
brA on Activates or deactivates the brake to lock O = Activation
OFF the flange and wheel in position. OFF = Deactivation
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12. Faults

o
]1 Other possible malfunctions are primarily of a technical nature and are to be checked and if necessary rectified

by a qualified engineer. Always contact the customer service of your authorized Bosch equipment dealer.

o
]1 To enable action to be taken quickly, it is important to inform customer service of the specifications on the rat-

ing plate (label on the flange end of the WBE 4230) and the nature of the problem.

Faults Causes Remedy

The displays 1. Defective fuse or missing phase 1. Check the mains connection.

do not light on 2. Damaged fuse in electrical connection 2. Replace the fuse in the electrical connection.

switch-on 3. Damaged fuse in control/display panel 3. Replace the fuse in the control/display panel. In-
form customer service.

Caution: Repeated fuse damage is an indication of a

malfunction.

1 1. Setting and calibration data lost from PCB memory Check and correct calibration and settings.
2.0ne or more calibration operations (setting, calibrati-
on of electronic vernier caliper/gauge arm) not perfor-
med
2 Wheel guard raised prior to completion of measurement  Wait for end of measurement before raising wheel
guard.
3 1. Backward rotation of wheel on start of measurement 1. Check that wheel is stationary on starting and stop
2. Incorrect connection of motor it turning backwards on starting.
2. Check proper connection of motor.
4 1. No motor operation, motor does not attain the neces- 1. Check mains voltage (probably too low).
sary speed 2. Check electrical connection or power cord.
2. Fault in electrical connection 3. Replace the PCB.
3. Fault in PCB
B 1. Balance weight not attached to wheel 1. Repeat calibration from the start and attach balan-
2. Measurement sensors not correctly connected ce weight as specified by the process.
(refer to 13.3).
2. Check the connection of the measurement sensors.
6 1. Wheel guard not lowered 1. Lower wheel guard with wheel attached.
2. Damage to wheel guard safety switch 2. Replace wheel guard switch.
7 Excessive phase difference between the 2 measurement 1. Check for correct attachment of calibration weight.
sensors 2. Check machine connection; WBE 4230 probably
not stable and vibrating excessively.

3. Check contact between measurement sensor and
PCB.

4. Replace measurement sensor.

5. Replace PCB.

8 Inner measurement sensor not correctly connected, de- 1. Check connection of left measurement sensor.
fective or open circuit in wire 2. Replace measurement sensor.
9 Outer measurement sensor not correctly connected, de- 1. Check connection of right measurement sensor.
fective or open circuit in wire 2. Replace measurement sensor.
10 1. Measurement sensor for position recognition defective 1.Check connection of light barrier PCB.
2. No motor operation 2. Check that the light barrier PCB is protected
against light and provide a cover if necessary.

3. If the fault persists, check and if necessary replace
the light barrier PCB.

4. Check the mains connection.

11 1. Measurement sensor for phase recognition defective 1. Check connection of light barrier PCB.
2. No motor operation 2. Make sure the light barrier PCB is protected
against light and provide a cover if necessary.

3. Check and if necessary replace the light barrier
PCB.

4. Check the mains connection.

17 Weight outside setting range (weight required for balan- 1. Check whether the wheel is correctly attached to
cing is more than 250 g) the flange.

2. Determine the outer weight position (neverthe-
less), attach a 100 g weight and start a different
measurement.

18 Wheel data not entered Enter wheel data before performing measurement.
19 Input signal of right measurement sensor Interchange the connections of the two measure-

lower than that of left sensor

ment sensors.
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Faults Causes Remedy
20 1. Pedal pressed during measurement 1. Do not press pedal whilst motor is in operation.
2. Irregular rotational speed of motor 2. Make sure the WBE 4230 is not subjected to any
impact during measurement.
3. Wheel speed below minimum value 3. Check mains voltage (probably too low).
21 The PCB has detected an excessively high wheel speed 1. Switch off the WBE 4230 .
with the wheel guard open (shaft rotating at high speed 2. Lower the wheel guard, switch the WBE 4230 on
although the machine has not been started): Power sup- again without moving the wheel.
ply unit is deactivated 3. If the error message persists, contact customer
service.
22 Irregular measurement sensor signals 1. Check that the light barrier PCB is protected

against light and provide a cover if necessary.

2. Check and if necessary replace the light barrier
PCB.

3. Check and if necessary replace the display PCB.

23 Vernier caliper/gauge arm not in rest position 1. Move the vernier caliper/gauge arm to rest positi-
on.
2. Repeat the calibration of the electronic vernier ca-
liper/gauge arm

(ElEE (EEHE 1. Two keys pressed simultaneously 1. Only ever press one key at a time.
2. Display PCB defective 2. Check and if necessary replace the display PCB.
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13. Maintenance

13.1 Cleaning and servicing

! Before cleaning and servicing, switch off WBE 4230
and disconnect mains plug.

! Do not use any solvent-based cleaning agents. Use
alcohol or similar cleaning agents for plastic parts.

The following work is essential to ensure proper opera-
tion and high performance of the WBE 4230:

Servicing

Clean moving mechanical parts, treat with spray oil or ke-
rosene and lubricate with engine oil or a suitable grease. X

13.2 Replacement and wearing parts

The manufacturer does not accept any liability for da-
mage arising from risks associated with the malfunctio-
ning of non-genuine replacement parts.

Designation Order number

Standard centering flange 1695 602 400
1695653 212
1 695 632 500

Clamp
Centering cone 42 - 64,5 mm

Centering cone 54 - 79,5 mm 1 695 652 862

Centering cone 74 - 111,5 mm 1 695 605 600

Weight pliers 1 695 606 500

Manual vernier caliper 1695 629 400

Test clip

1695 602 700

Calibration weight

1695654 377

Calibration weight (calibrated)

1695 654 376

Voltage sticker

1695 100 789

Direction of wheel rotation sticker

1695 653 878

Tab. 1:  Replacement and wearing parts

13.3 Calibration

ﬁ As part of service and upkeep (every six months),
on flange replacement or in the event of measure-
ment inaccuracies, it is advisable to calibrate the
WBE 4230 in the following sequence:

Flange calibration.

Vernier caliper and gauge arm calibration.
WBE 4230 calibration.

Perform reference measurement.

AW =

13.3.1 Call-up of calibration menu

o
]1 Sound and automatic start are active in the following
description (refer to Section 11).

1. Press and hold the <MENU> key.

2. As soon as LAL appears on the left-hand display,
release the <MENU> key.

3. Press the <OPERATOR> key within 1.5 seconds.

=) The left-hand display shows £- 1.

13.3.2 Flange calibration
1. Fit the flange (refer to Section 5).

o
]1 Do not attach a wheel, do not use any clamping
tools.

2. Call up the calibration menu (refer to Section 13.3.1)
2 The left-hand display shows £- 1.

3. Close the wheel guard.
& Measurement commences.

(©]
]1 The unbalance measured is stored on completion of
measurement.

= Electronic compensation is provided for any resi-
dual shaft unbalance.

© The left-hand display shows £-2.

=» This completes flange calibration.
=¥ The unbalance has been set to a value of "0".
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13.3.3 Vernier caliper/gauge arm calibration 10.Move the width cursor against the end of the pin and
1. Call up the calibration menu (refer to Section ) press <RIM DISTANCE>.
2. Press the <MENU> key until £- ! appears on the left- = The left-hand display shows H- 1.

hand display.

3. Move the vernier caliper to the rest position.

4. Read the value off the vernier caliper millimeter sca-
le and enter with the <-> or <+> key.
= The value appears on the right in the display.

5. Confirm with the <RIM DISTANCE> key.
= The left-hand display shows §-2.

11.Remove the pin and assemble a 14" or 15" steel
sample wheel using the relevant hold-down nut.

6. Move the cursor of distance B against the interior of
the flange. Measure and set the value read and press
<RIM DISTANCE>.
= The value appears on the right in the display.

\

12. Position the vernier caliper at the rim flange.

13. Use the <=> or <+> key to enter the rim diameter of
the mounted wheel in inches.

14. Hold the vernier caliper in position and confirm
with the <RIM DISTANCE> key.
2 The left-hand display shows £-2.

7. Move the vernier caliper to the rest position.
= The left-hand display shows L- /.

8. Keeping the distance B cursor in standby, move the
cursor of width A width against the external part of
the flange and press <RIM DISTANCE>.

© The left-hand display shows L-C.

= Procedure completed.

9. Assemble the width calibration pin on the external
part of the flange.
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13.3.4 WBE 4230 calibration

1.
2.

10.

11.

12.

13.

Call up the calibration menu (refer to Section 13.3.1)
Press the <MENU> key until £-2 appears on the left-
hand display.

. Attach a motor vehicle wheel of medium size (e.g.

rim width 5.5", rim diameter 14") and in very good
condition to the flange.

Enter the rim data (refer to Section 9.2).

Close the wheel guard.

= Measurement commences.

Enter any balance weight between 40 g and 120 g
(suggested value: 60 g).

= The left-hand display shows £-3, the right-hand
display shows 60 .

= The new value is displayed on altering the balan-
ce weight.

. Attach a balance weight of the value entered to the

inner side of the wheel.
Close the wheel guard.

= Measurement commences.

. Turn the wheel until the balance weight is in the 12

o'clock position.
Remove the balance weight from the inner side
of the wheel and attach it to the outer side (12
o'clock position).
= The left-hand display shows £-4.
Close the wheel guard.
= Measurement commences.
Turn the wheel until the balance weight is in the 6
o'clock position.
= The left-hand display shows £-5.
= The calibration angle value is displayed.
Press the <SPLIT> key.

=> This completes WBE 4230 calibration.

i

The calibration made is permanently stored automa-
tically.

13.3.5 Reference measurement

]1 Exact centering of the wheel is a basic prerequisite
for this reference measurement and for all balan-
cing operations.

o
]1 Sound and automatic start are active in the following
description (refer to Section 11).

1. Attach a motor vehicle wheel of medium size (e. g.
width 5.5", diameter 14") and in very good condition
to the flange.

2. Enter the wheel data (refer to Section 9.2 ).

3. Close the wheel guard.
= Measurement commences.

4. Create an artificial unbalance by attaching a test
weight of e. g. 60 g to one of the two sides.

5. Close the wheel guard.
= Measurement commences.
= The WBE 4230 must display precisely this unbalance

(value and position) on this side. The value indicated
for the other side must not exceed 5 g.

ﬁ To check the position of the unbalance, turn the
wheel until the position recommended for attach-
ment of the balance weights is attained. The test
weight attached must be vertically beneath the axis
of rotation (6 o'clock position).

! Calibration must be repeated in the following cases:
— Deviation from specified unbalance value
(greater than 1 g on test weight side, more than
5 g on other side).
— Deviation from specified unbalance position (test
weight not between 5:30 and 6:30 position).

6. Remove the test weight.
7. Release the wheel and turn it through approx. 35°.
8. Re-attach the wheel.
9. Close the wheel guard.
= Measurement commences.

=>» On completion of this reference measurement, the
display must not exceed a maximum unbalance of 10 g
per side (15 g for particularly heavy wheels). This error
may be caused by the rim centering tolerances. If this
reference measurement indicates greater unbalance,
the components used for centering the wheel must be
checked for wear, play and contamination.
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13.4 Self-diagnosis

1. Press and hold the <MENU> key.
2. As soon as E5E appears in the left-hand display,
release the <MENU> key.

o
]1 Press the <MENU> key to switch from one function
to the other.

=» The following information is displayed:
e Pick-up voltage
— The display shows /15r
e Angular position of shaft
— The display shows £nf
e Shaft speed
— The display shows 5°
e Character readout
e Wheel guard microswitch input readout
— The display shows Jnf
e Start counter
— The display shows £nt
e Display test
— The display shows LEd
e Calibration data
— The display shows £AAR
e |nstantaneous wheel balancing
— The display shows r&L

Proceed as follows to check correct operation of the
pick-ups:

1. Clamp a balanced test wheel in position.

2. Attach a test weight (e.g. 100 g Pb or 60 g Zn).

3. Perform reference measurement.

On completion of the reference measurement

e The voltage value of the inner pick-up must be lower
than that of the outer pick-up.

e The ratio between the outer and inner pick-up value
must be between 1.2 and 1.8.

e The phase difference must be 180° + 1°.

14. Decommissioning

14.1 Temporary shutdown
In the event of lengthy periods of non-use:
> Unplug the electrical connection.

14.2 Change of location

> |f the WBE 4230 is passed on, all the documentation
included in the scope of delivery must be handed over
together with the unit.

> The WBE 4230 is only ever to be transported in the
original or equivalent packaging.

> Unplug the electrical connection.

> Heed the notes on initial commissioning.

> Bolt the WBE 4230 back onto the pallet.

14.3 Disposal and scrapping
14.3.1 Substances hazardous to water

! Oils and greases as well as refuse containing oil and
grease (e.g. filters) represent a hazard to water.

1. Substances hazardous to water must not be allowed
to enter the sewage system.

2. Substances hazardous to water must be disposed of
in accordance with the applicable regulations.

14.3.2 WBE 4230 and accessories

1. Disconnect the WBE 4230 from the mains and de-
tach the power cord.

2. Dismantle the WBE 4230 and sort out and dispose
of the different materials in accordance with the ap-
plicable regulations.

2

The WBE 4230 is subject to the European

directive 2002/96/EC (WEEE).

Dispose of used electrical and electronic

devices, including cables, accessories and

batteries, separately from household waste.

> Make use of the local return and collection
systems for disposal.

> Proper disposal of the WBE 4230 prevents
environmental pollution and possible health
hazards.

Robert Bosch GmbH
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15. Technical data

15.1 WBE 4230

Function Specification

Balancing speed 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Measurement resolution 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Noise level <70dB

Power 0,5 kW

Voltage 115V 1~ (60 Hz) /

(depending on version ordered) 230V 1~ (50 Hz) /

230V 1~ (60 Hz)

Degree of protection IP 22

15.2 Dimensions and weights

Function Specification
WBE 4230 (H x W x D) max. 1670 x 1270 x 850 mm
Weight 220 kg

15.3 Operating range

Rim width 1" -21"
Rim diameter 12" - 30"
Maximum wheel diameter 1200 mm
Maximum wheel weight 80 kg
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1.1
111

Dans la documentation
Avertissements - Conception et signification

Les avertissements mettent en garde contre les dan-
gers et leurs conséquences auxquels peuvent s'exposer
|'utilisateur ou les personnes se trouvant dans un pro-
che périmeétre. De plus, les avertissements décrivent les
mesures de prévention des dangers cités.

Une importance déterminante revient a la menti-

on d'avertissement. Celle-ci indique la probabilité
d'apparition ainsi que le degré relatif de gravité du danger
en cas de non-observation des consignes de sécurité :

Probabilité

Gravité du danger en
cas de non-observation

de survenue

1.2 Sur le produit

! Observer tous les avertissements qui figurent sur les
produits et les maintenir lisibles !

DANGER - Piéces sous tension lors de

I’ouverture de la WBE 4230 !

Blessures, défaillances cardiaques ou mort

par électrocution en cas de contact avec des

piéces sous tension (par ex. interrupteur prin-

cipal, circuits imprimés).

> Les travaux sur les installations électriques
doivent étre réalisés uniguement par des
électriciens qualifiés ou par des personnes
formées, sous la supervision d’un électri-
cien.

> Avant 'ouverture, débrancher la WBE 4230
du réseau électrique.

DANGER Danger direct Mort ou blessure
corporelle grave
AVERTISSE- Danger potentiel Mort ou blessure
MENT grave
PRUDENCE Situation potentielle- Blessure légére

ment dangereuse

A titre d'exemple, vous voyez ci-aprés l'avertissement
"Piéces sous tension" accompagné de la mention
d'avertissement DANGER :

DANGER - Piéces sous tension lors de

I’ouverture de la WBE 4230 !

Blessures, défaillances cardiaques ou mort

par électrocution en cas de contact avec des

piéces sous tension (par ex. interrupteur prin-

cipal, circuits imprimés).

> Les travaux sur les installations électriques
doivent étre réalisés uniquement par des
électriciens qualifiés ou par des personnes
formées, sous la supervision d’un électricien.

> Avant I'ouverture, débrancher la WBE 4230
du réseau électrique.

1.1.2 Pictogrammes utilisés dans la présente docu-

mentation

Signification

Symb Désignation

] Attention Signale des dommages matériels po-

H tentiels.

e} Information Consignes d'utilisation et autres

I informations utiles.

1. Procédure a plu- Instruction d'exécution d’une opéra-

2. sieurs étapes tion comportant plusieurs étapes

= Procédure a une Instruction d'exécution d’une opérati-
étape on comportant une seule étape
Résultat intermé- Un résultat intermédiaire est visible

= diaire au cours d’une procédure.

Elimination

Les appareils électriques et électroniques
usagés, y compris leurs cables, accessoires,
piles et batteries, doivent étre éliminés sépa-
rément des déchets ménagers.

Sens de rotation de la roue
La roue doit tourner dans le sens indiqué.
(voir le chapitre 4.7).

Regarder le rayon laser (plus de 0,2 seconde)

occasionne des |ésions oculaires graves..

> Ne pas regarder directement la source du
rayon laser.

; AVERTISSEMENT - Rayon laser ! *

CAUTION

" Uniquement pour la version avec laser de position

Robert Bosch GmbH
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2. Consignes d'utilisation

3. Description du produit

2.1 Remarques importantes

Vous trouverez des remarques importantes sur ce qui a
été convenu en matiere de droits d'auteur, de respon-
sabilité et de garantie, sur le groupe d'utilisateurs et les
obligations incombant a I'entrepreneur, dans le manuel
séparé "Remarques importantes et consignes de sécu-
rité pour Bosch Tire Equipment". Avant la mise en ser-
vice, le raccordement et |'utilisation du WBE 4230, il est
impératif de lire et d'appliquer ces consignes.

2.2 Consignes de sécurité

Vous trouverez toutes les consignes de sécurité dans
le manuel séparé "Remarques importantes et consi-

gnes de sécurité pour Bosch Tire Equipment". Avant
la mise en service, le raccordement et ['utilisation du
WBE 4230, il est impératif de lire et d'appliquer ces

remarques.

23 Compatibilité électromagnétique
(CEM)

Le WBE 4230 est conforme aux critéres de la directive
de CEM 2004/108/EG.

ﬁ Le WBE 4230 est un produit de la classe/catégorie
C2 selon EN 61 326. Le WBE 4230 peut générer des
parasites haute fréquence (perturbations radio) en
milieu résidentiel, pouvant nécessiter des mesures
d'antiparasitage. Dans un tel cas, I'exploitant peut
étre tenu de prendre des mesures adéquates.

3.1 Utilisation conforme

Le WBE 4230 est une machine d'équilibrage des roues
avec fixation pneumatique pour I'équilibrage de roues
de voitures personnelles et de motos avec des jantes
d'un diametre de 12" — 30" et d'une largeur de 1" - 21",
Le WBE 4230 doit étre employé exclusivement a cet
effet et uniquement dans le cadre des plages de fonc-
tionnement indiquées dans le présent document. Tout
autre usage est par conséquent considéré comme non
conforme et n'est donc pas autorisé.

o

]1 Le fabricant décline toute responsabilité pour
les dommages consécutifs a une utilisation non
conforme.

3.2 Conditions préalables

Le WBE 4230 doit étre installé et vissé sur un sol plan
en béton ou de composition similaire. Une prise d’air
comprimé est nécessaire.

(®]
]1 Un défaut de planéité ou des vibrations du support
peuvent entrainer des erreurs de mesure du déséqui-

libre.
33 Fournitures
Désignation Référence
WBE 4230 voir plaque
signalétique

Ecrou a serrage rapide 1695 616 200
Bride de centrage 1 695 602 400
Cones de centrage (3 x) et adaptateur -

1 695 629 400
1 695 606 500
1 695 602 700
1 695 654 377

Coulisseau de mesure manuel

Pince a masselottes

Compas de mesure
Masselotte d’étalonnage

3.4 Accessoires spéciaux

Référence de
commande

1 695 900 004
1695612 100
1695 653 449
1 695 606 300
1 695 606 200

Désignation

Leéve-roue

Jeu de cbnes a serrage rapide M10x1,25
Troisieme cone de centrage @ 89 a 132 mm
Quatrieme coéne de centrage @ 120 a 174 mm

Bague d’écartement jantes
(déport de jante important)

Bride trois bras pour utilitaires légers

1695653 420
1 695 654 060
1 695 654 043
1695 654 039
1 695 653 430
1695654 376
1 695 654 994

Kit de serrage pour coulisses mono bras (g 19 mm)
Bride universelle VP en continu, (3, 4, 5 trous)
Bride pour moto

Kit arbre, @ 10 mm

Masselotte de calibrage (étalonnée)

Kit d’extension « Laser de position avec éclairage »
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3.5

Pos. Deésignation

WBE 4230

1 Capot de protection, mobile e Protection de I’opérateur contre les particules projetées (par ex. salissures, eau)
e Démarrage et arrét d'une mesure, voir le chapitre 11.1
2 Capot de protection, fixe Protection contre les particules projetées (par ex. salissures, eau)
3 Jauge largeur angulaire Détermination de la largeur de la jante
4 Coulisseau de mesure e Détermination de la distance de la jante et du diamétre de la jante
(électronique) o Détermination des positions de fixation des masselottes adhésives
B Cone de I'arbre d’entrainement Réception de la bride
6 Laser * Lorsque la fonction Easyfix est désactivée, la position des masselottes adhésives
est indiquée par un rayon laser des lors que la bonne position d’équilibrage est att-
einte (voir les chapitres 9.4.3).
Eclairage * S’allume toujours lorsque le coulisseau de mesure électronique est utilisé.
7 Pédale de droite Blocage de l'arbre / la roue
8 Pédale de gauche e Sortie et entrée du tirant
o Validation des données de la jante (option, voir le chapitre 11.2)
9 Panneau de commande Commande du WBE 4230, voir le chapitre 7.2
10 Rangement Rangement des cénes et des outils.
11 Prise secteur Raccordement du cable d’alimentation secteur
12 Interrupteur Marche/Arrét Mie en marche et a I’arrét du WBE 4230
13 Cable de raccordemen Raccordement du jauge largeur angulaire a I’équilibreuse
14 Conditionneur d’air avec raccord d’air e Controle/réglage de la pression de service
comprimé e Elimination des impuretés
o Alimentation du systéme d’air comprimé en huile
15 Bride de centrage avec tirant Fixation de la roue
16 Capot de serrage Centrage et fixation de la roue sur le céne
17 Coulisseau de mesure manuel Remplace le coulisseau de mesure électronique s’il est défectueux.
18 Compas de mesure Utilisé en remplacement s’il n’est pas possible de déterminer de fagon électro-

nique la largeur et le diametre de la jante.

* suivant la version, accessoires spéciaux en partie

Robert Bosch GmbH
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4. Premieéere mise en service

4.1 Déballage

1. Retirer le feuillard et les pinces de maintien.

2. Retirer prudemment I'emballage par le haut.

3. Sortir la capot de protection, les accessoires et le
matériel d'emballage.

ﬁ S'assurer que le WBE 4230 et ses accessoires sont
en parfait état et qu'ils ne présentent pas de dom-
mages apparents. En cas de doute, s'abstenir de
mise en service et s'adresser au service aprés-vente.

(@]
]1 Eliminer le matériel d'emballage en I'apportant a un
point de collecte.

4.2 Mise en place
1. Dévisser les quatre vis qui fixent le WBE 4230 sur la
palette.

AVERTISSEMENT - Sangles de levage défec-

tueuses ou mal fixées !

Danger de blessure en cas de chute de la

WBE 4230.

> Avant la fixation, vérifier le parfait état des
sangles de levage.

> Serrer les sangles de levage de maniere
homogeéne.

> Soulever prudemment la WBE 4230.

2. Mettre en place des sangles appropriées de longueur
identique et de charge admissible suffisante confor-
mément a I'illustration.

3. Soulever le WBE 4230 a ’aide d’une grue. Le dispo-
ser a l'endroit prévu en observant les dégagements
minimaux indiqués.

o

]1 Pour que I'utilisation du WBE 4230 soit slre et er-
gonomique, il est recommandé de le disposer a env.
0,5 m du mur le plus proche.

4. Fixer le WBE 4230 au sol en 4 points au moins.

1 2

5
]0/[9
2

Fig. 1: Fixation WBE 4230

1 Vis de réglage
2 Vis de fixation
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4.3 Monter le capot de protection 4.4 Montage du dispositif
1. Fixer le dispositif d’appui du capot avec les cing vis o
fournies au WBE 4230. ]1 Cette opération doit étre effectuée lorsque la ca-
lotte de protection de la roue est déja montée sur
I’équilibreuse.

1. Fixer I’étrier du jauge largeur angulaire au tube de
support de la calotte de protection roue en vissant
les 3 vis dans les trous prédisposés a cet effet.

2. Monter la partie inférieure du capot de protection
sur le dispositif d’appui avec les quatre vis fournies.

Fig. 2: Montage du jauge largeur angulaire

2. Relier le cable de connexion de la jauge largeur
3. Fixer la partie supérieure du capot de protection au- angulaire au dos de I’équilibreuse et le fixer avec les
dessus du bras au WBE 4230 a I’aide du goujon et de colliers fournis, comme le montre la figure.
la vis, voir la figure.

Fig. 3: Raccordement du jauge largeur angulaire

1 Céble de raccordement du jauge largeur angulaire
2 Collier
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4.5 Monter le rangement 4.7 Controler le sens de rotation
> Monter le rangement de la maniére représentée sur 1. Vérifier si le WBE 4230 est branché correctement
la figure. sur le secteur.
2. Mettre le WBE 4230 en marche par I'interrupteur
Marche/Arrét.
3. Appuyer sur <START> ou fermer le capot de protec-
tion.

= Larbre tourne.
4. Le sens de rotation peut étre controlé.

(e
]1 Le bons sens de rotation est indiqué par une fléche
a droite de la bride.

o

]1 Si le sens de rotation est incorrect, le WBE 4230
s’arréte immeédiatement et un message d’erreur ap-
parait Error 3 sur I’écran (voir le chapitre 12.).

4.8 Calibrer le WBE 4230

4.6 Raccordement électrique
! Un calibrage doit étre effectué aprés la premiére
! Ne raccorder le WBE 4230 au réseau électrique que mise en service.
si la tension secteur est identique a la tension indi-
quée sur la plaque signalétique. . Calibrer la bride.
. Calibrer le coulisseau de mesure et le bras de mesure.
. Calibrer le WBE 4230.

. Effectuer une mesure de controle.

1. Vérifier si la tension secteur est identique a la tensi-
on nominale indiquée sur la plaque signalétique.

2. Protéger le branchement secteur du WBE 4230
d’aprés les normes du pays. La protection du bran-
chement secteur est a la charge du client.

3. Brancher le cordon secteur sur le WBE 4230.

1
2
3
4
o
]1 Le calibrage est décrit au chapitre 13.3

—
(0130

Fig. 4: Raccordement électrique
1 Interrupteur marche/arrét

2 Branchement secteur

3 Cordon secteur
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5. Monter et démonter labride 5.2 Monter la bride

Le montage de la bride est nécessaire dans les cas

suivants : ﬁ Nettoyer et dégraisser le cone de l'arbre et
e Premiére mise en service I'ouverture de la bride.
e Changement de type de bride (universelle -
3/4/5 trous) 1. Enfoncer la pédale.
e Changement de type de roue (VP - moto) = L'arbre est bloqué.

2. Glisser la bride sur I'arbre.

! Une bride mal adaptée dans I’arbre fausse la préci-
sion de I’équilibrage. Avant le montage de la bride,
nettoyer et dégraisser (éliminer la protection anticor-
rosion) le cone de I'arbre et I'ouverture de la bride.

5.1 Démonter la bride

o

]1 Le WBE 4230 doit étre en marche.
1. Enfoncer la pédale.

= L'arbre est bloqué.
2. Dévisser la vis a six pans creux.

3. Séparer la bride d’un coup de maillet caoutchouc sur
le c6té du cone.
4. Retirer la bride du céne.

=) La bride est montée.

=> La bride est démontée.
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6. Fixer eretirerlaroue

AVERTISSEMENT - Glissement de la roue !
Risque d’écrasement des doigts et autres

parties du corps lors de la fixation et du

retrait de la roue.

> Porter des gants de protection.

> Porter des chaussures de protection.

> Ne pas placer les doigts entre la roue et
Parbre.

> Monter toujours les roues lourdes a deux.

6.1 Fixer la roue

1. Mettre le WBE 4230 en marche avec I'interrupteur
Marche/Arrét.

2. Positionner le cdne approprié sur I'arbre (bride).

3. Eliminer les salissures avec une brosse métallique.

4. Placer la roue sur I’arbre sur le cone.

5. Glisser I’écrou a serrage rapide déverrouillé sur
I’arbre et le pousser fortement contre la roue.

6. Ouvrir le déverrouillage et tourner I’écrou a serra-
ge rapide dans le sens des aiguilles d’une montre
jusgu’a ce que la roue soit serrée.

651002-09_Rf

=) La roue est fixée.

6.2 Retirer la roue

1. Tourner I’écrou a serrage rapide dans le sens inverse
des aiguilles d’'une montre et desserrer la roue.

2. Déverrouiller et retirer I’écrou a serrage rapide tout
en soutenant la roue d’une main.

3. Retirer la roue.

1 695 656 347 2011-03-18
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7. Utilisation 7.2  Touches de commande

o WBE 4230Le posséde des touches sans contact. Il est

]1 Aprés la mise en marche du WBE 4230, la version du inutile de toucher ou d'enfoncer les touches. Il suffit de
logiciel s'affiche pendant quelques secondes sur les placer le doigt légérement au-dessus de la touche. Mais

écrans, dans le champ de commande/d'affichage. il est également possible d'appuyer sur la touche.
Les valeurs & sont ensuite affichées a gauche et a o
droite sur I'écran. ]| La persistance du doigt sur la touche équivaut a un

actionnement répété de la touche.

7.1 Ecran

1 12 13 14 15 12 1

2
2 1
3 Touche Désignation Description
<OPERA- o Changement d'opérateur
TEUR> o Appel des réglages de base (en liai-
9 8 6 7 6 5 4 son avec la touche Menu, voir le cha-
pitre 8)

Fig. 5: Eléments de I'écran o Appel du calibrage (en liaison avec la

touche Menu, voir le chapitre 8)

Pos. Description <FINE> Lors de l'affichage du déséquilibre :

1 Affichage des données de la jante (valeurs), des a}fﬂchage de, la valeur exacte du déséqui-
valeurs d'équilibrage et des réglages, voir le chapitre 11. libre mesuré.

2 Affichage pour le point de mesure (diamétre de la jante <*> ° Mod!f!cat!on e vzjlleurs
ou largeur de la jante) s ° IJ\r/Io<*;I'|Oﬂc?t|on des eglizes

- = n g

3 Affichage de I'opérateur actif ou sélectionné E — = "Off"

- - - e Sélection du programme d'équilibrage

4 /gfflghaggtdecljur;ltt_e d(te mesure de la largeur de la jante et » <ALU> « Appel du programme d'équilibrage,

tidiametrneiaeiiajante sélection avec <-> ou <#>,

B L'affichage Programme Split s'allume lorsque le program- o sélection du type de véhicule (1 se-
me Split est actif (voir les chapitres 9.4.1) conde).

6 Affichage du sens de rotation pour atteindre la position ==a <DIAMETRE e Affichage du diamétre de la jante,
d'équilibrage, [l:[ﬂ, DE LA JAN- e« sélection de 'unité de mesure pou-
haut = rotation dans le sens des aiguilles d'une montre, TE> ces/mm (1 seconde).
bas = rotation dans le sens inverse des aiguilles d'une = <LARGEUR o Affichage de la largeur de la jante,
montre 'm‘ DE LA JAN- e sélection de |'unité de mesure pou-

7 Affichage du programme Match, s'allume quand le pro- TE> ces/mm.
gramme Match est actif <DISTANCE e« Affichage de la distance entre la jante

=

8 Affichage de menu, s'allume lorsqu'un menu est actif et DE LA JAN- et le WBE 4230.

pendant la modification de réglages (voir le chapitre 11) TE> e Confirmation de I'entrée des données
9 Affichage de I'unité de mesure sélectionnée pour la mas- de la jante.

selotte d'équilibrage o Confirmation de I'entrée des données

de calibrage

10 Affichage du type de véhicule sélectionné (uniguement

VP et moto) <SPLIT> . Appel du programme Split

11 Affichage du programme d’équilibrage statique, Spiit ° \F/|r1lgutpro%ramdme Sphtd lib
s'allume également lorsque le programme d'équilibrage ° Qa 'Itta |c|>n S il e el el
statiquel, 2 ou 3 est sélectionné SRS UIFTET e.menu —

12 Affichage de I'emplacement d'équilibrage, E SC kors ?3 [Elifiches du,\c/jlefer?umbre :
allumé en vert quand la position d'équilibrage est attein- el (L [Ble el e e
. (réduire le déséquilibre).

13 Affichage du programme d'équilibrage actif (sélectionné) al=lilie ° ﬁppe: ges rgg:ages ger;onnalls_esl
et des positions d'équilibrage (voir le chapitre 7.2) e ° cr?;);?itreeilreg e g ekl Vil lls

14 Affichage du programme d’équilibrage ALU,
s'allume également lorsque le programme d'équilibrage
ALU 1, 2, 3, 4 ou 5 est sélectionné

15 Affichage du programme d’équilibrage PAX,
s'allume également lorsque le programme d'équilibrage
PAX 1 ou 2 est sélectionné

e Appel du menu de calibrage

<START> e Start/Stop s'allume en vert :
<STOP> lancer la mesure
e Start/Stop s'allume en rouge, termi-
ner la mesure.

©
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8. Notice simplifiée

1
Description Touche Touche Touche

Réglages de I'utilisateur

e Tolérance pour la valeur affichée "0"

e Résolution de 'affichage
masselotte d’équilibrage

e Unité de mesure de la masselotte
d’équilibrage

e Signal sonore

e Démarrage automatique

e Résolution de l'affichage largeur de
jante

Réglages de base

e Mise en marche et a I'arrét du =, “ enu
coulisseau de mesure électronique

e Blocage du coulisseau de mesure
électronique pour la mise en place
des masselottes adhésives

o Mémorisation de la position
d’équilibrage avec les programmes
ALU et PAX par la pédale ou le temps

e Mise en marche et a I'arrét du
bras de mesure électronique

e Mise en marche et a I'arrét
de I’éclairage et de la fonction laser

Modification des valeurs
Modification des réglages
+="0n",

- = |loff|l.

Start/Stop s'allume en vert :
lancer la mesure

Start/Stop s'allume en rouge,
terminer la mesure.

=
®

Calibrage du coulisseau de mesure et
du bras de mesure

xkk

Calibrage de la bride (sans roue)

O

*

*x

Calibrage du WBE 4230 (avec une roue)

i
| &

1| LB

| S

Validation des données de calibrage,
quitter le menu.

Split

Maintenir la touche enfoncée pendant au moins 1 seconde

Lorsque SET apparait, appuyer sur la touche suivante dans les
1,5 secondes

Lorsque CAL apparait, appuyer sur la touche suivante dans les
1,5 secondes

Description Touche Touche Touche

Changement d'opérateur 1 -2 - 1 “

Changement de type de véhicule
VP - moto -

Changement de programme 'équilibrage

e Masselottes a serrage standards

o Alul : Masselottes adhésives standards

o Alu2 : Masselottes adhésives inapparentes

o Alu3: Masselottes a serrage a I'intérieur
Masselottes adhésives inapparentes a
I’extérieur

o Alu4 :Masselottes a serrage a I'intérieur
Masselottes adhésives a I'extérieur

e Alu5 : Masselottes adhésives a I'intérieur /
Masselottes a serrage a I'extérieur

e Equilibrage statique dans le plan 1

e Equilibrage statique dans le plan 2

e Equilibrage statique dans le plan 3

L]

L]

Pax1 : Masselottes adhésives jante Pax
Pax2 : Masselottes adhésives inapparentes

Affichage du diamétre de la jante

Changement d'unité de mesure
diamétre de la jante pouces/mm.

Changement du diametre de la jante

Affichage de la largeur de la jante

Changement d'unité de mesure
largeur de la jante pouces/mm.

Changement de la largeur de la jante

Affichage de la distance
entre la jante et le WBE 4230

Changement de la distance de la jante

Start/Stop s'allume en vert :lancer la mesure
Start/Stop s'allume en rouge : terminer la (D
mesure.

Affichage de la valeur exacte du dé-
séquilibre mesuré.

Affichage du nombre de rayons et

appel du programme Split S:?t
Changement du nombre de rayons =y

Split
Fin du programme Split =

Split

Appel du programme Match(réduire le dé-
séquilibre). Uniquement lors de I'affichage
du déséquilibre

Fin du programme Match
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9. Equilibrer une roue

AVERTISSEMENT - Roues mal équilibrées

Danger de blessure di au comportement

routier modifié du véhicule.

> La WBE 4230 doit étre placée sur une sur-
face plane et étre solidement vissée au sol.

> La bride prescrite doit étre montée sur
I’arbre propre et exempt de graisse.

> Utiliser les accessoires prescrits (cone,
bagues d’écartement).

> La jante doit toucher parfaitement la bride,
éliminer les salissures.

> Effectuer une mesure de controle apres la
mise en place des masselottes d’équilibrage.

o)
]1 Dans la description ci-dessous, le son et le démarra-
ge automatique sont activés (voir le chapitre 11).

> WBE 4230Mettre le en marche avec I'interrupteur
Marche/Arrét.
= Laversion du logiciel (par ex. 1.19) s'affiche brievement.

9.1 Sélectionner le type de véhicule et le

programme d'équilibrage

ﬁ Léquilibrage statique est recommandé dans le cas
de roues de moins de 3,5 de large : dans ce cas,
n’entrer que le diamétre de la jante. La distance et
la largeur de la jante peuvent étre réglées sur une
valeur quelconque en pouces ou en mm.

1. Vérifier le type de véhicule sélectionné (VP, moto ou
utilitaire) sur I'écran et le modifier si nécessaire.

o
]1 Pour modifier le type de véhicule, appuyer sur la touche
<ALU> jusqu'a l'affichage du type de véhicule souhaité.

= Le type de véhicule sélectionné s'affiche.

2. Vérifier le programme d'équilibrage sélectionné sur
I'écran, le modifier si nécessaire.

o

]1 Appuyer sur la touche <ALU> pour appeler le menu
Programmes d'équilibrage et sur la touche <-> ou <+>
pour sélectionner le programme d'équilibrage .

ﬁ Uniquement pour PAX2 et ALU2 (intérieur et extéri-
eur) ainsi que pour ALU3 (intérieur) s'appliquent les
réglages actuels pour la mise en place de la masselot-
te adhésive (voir chap. 11.1), sinon, toujours placer
les masselottes adhésives et a serrage en position 12
h.
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o
]1 Suivant le programme d'équilibrage sélectionng, le
symbole Pax, Static ou Alu s'allume en plus.

Symb Touche

Programme standard pour masselottes a serrage

Alul : Programme standard pour masselottes adhési-
ves?

Alu2 :

Masselottes adhésives inapparentes?

Alu3 : Masselottes a serrage a l'intérieur? /

Masselottes adhésives inapparentes a I'extérieur
Masselottes a serrage a l'intérieur /
Masselottes adhésives a I'extérieur?

Alu4 :

IEEEK

Alu5 : Masselottes adhésives a l'intérieur /

Masselottes a serrage a I'extérieur
Equilibrage statique dans le plan 1

Equilibrage statique dans le plan 2

!

Equilibrage statique dans le plan 3

Pax1 : (Jante Pax) pour masselottes adhésives

{d

Pax2 : (Jante Pax) pour masselottes adhésives
inapparentes?

=

Respecter les réglages actuels pour la mise en place de la mas-
selotte adhésive (voir chap. 11.1) !

IS

S’il n’est pas possible de fixer la masselotte adhésive a proximité
du bord extérieur de la jante (talon de jante) en raison de la
forme de la jante, le poids doit étre légérement augmenté.

=>» Les symboles bleus indiquent les positions des plans
d'équilibrage pour le programme d'équilibrage sélectionné.

9.2 Entrer les données de la jante

O . . g r . .

]1 Si l'acquisition électronique de la distance et du
diametre de la jante n'est pas possible, les données
de la jante peuvent également étre entrées manuelle-
ment (voir chap. 9.5 et 9.6).

O . . N r

]1 La largeur de la jante s'affiche a gauche de I'écran ; le
diametre de la jante a droite.

ﬁ Le bras de mesure électronique est inutile avec
les programmes d’équilibrage Alu2, Alu3 et Pax2
(Easyfix®). Les deux plans d’équilibrage sont mesu-
rés avec le coulisseau de mesure

1. Placer le coulisseau de mesure électronique pour la
distance et le diamétre de la jante contre celle-ci et
maintenir la position pendant une seconde.

Robert Bosch GmbH
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= Le point de mesure est affiché en fonction du pro-
gramme d’équilibrage sélectionné.

= La validation de la position est confirmée par un si-
gnal sonore.

o

]| La distance de la jante n'est pas affichée. La bonne
validation de la valeur peut étre contrélée en appu-
yant sur la touche <DISTANCE DE LA JANTE>.

2. Placer le bras de mesure électronique pour la largeur
de la jante contre la jante.

651012-32_Sr

= Le point de mesure est affiché en fonction du pro-
gramme d’équilibrage sélectionné.

= Un signal sonore confirme la validation de la positi-
on. Les données de position sont affichées.

=» Les valeurs pour le diamétre et la largeur de la jante
sont maintenant chargées et affichées sur I’écran.

o
]1 Si les valeurs ne sont pas chargées automatique-
ment, voir le chapitre 11.

9.3 Mesurer le déséquilibre

o I I . A

]1 Tous les réglages pour la roue serrée doivent étre
justes pour que la roue puisse étre équilibrée correc-
tement.

ﬁ La mesure peut étre arrétée a tout moment :
— Appuyer sur la touche <STOP>.
— Pousser la pédale vers le bas.
— OQuvrir le capot de protection.

1. Fermer le capot de protection.
= La mesure du déséquilibre commence automati-
quement.
= A lafin de la mesure, les valeurs des masselottes
d'équilibrage nécessaires s'affichent a I'écran :
écran de gauche, plan d'équilibrage intérieur ;
écran de droite, plan d'équilibrage extérieur.
2. Ouvrir le capot de protection.

9.4 Fixer les masselottes d'équilibrage

o

]1 Quand le déséquilibre mesuré sur la roue est tres
important (par ex. déséquilibre statique supérieur a
50 g), il est recommandé de matcher la roue en com-
pensant le déséquilibre du pneu avec le déséquilibre
de la jante (réduire le déséquilibre).

94.1 Répartir les masselottes d'équilibrage (pro-

gramme Split)

o

]1 Quand les masselottes d'équilibrage doivent étre
montées derriere un ou deux rayons, lancer aprés la
mesure le programme Split.

1. Appuyer sur la touche <SPLIT>.

= Sur l'écran a gauche apparait /7 et a droite le nom-
bre de rayons prescrits.
= Le symbole SPLIT (LED fig. 3, pos. 5) clignote.

2. Entrer le nombre de rayons existants avec les tou-
ches <-> ou <+>.
= La valeur s'affiche a droite sur I'écran.

3. Tourner un rayon en position 12 heures puis appuyer
sur la touche <SPLIT>.
= La position du rayon est mémorisée.
= Le symbole SPLIT s'allume.
= La valeur de la masselotte d'équilibrage néces-

saire s'affiche sur I'écran a droite.

4. Tourner la roue a la main.
= Dés que la position de fixation de la masselotte

d'équilibrage est atteinte, la fleche verte s'allume
(LED fig. 3, pos. 12). Un signal sonore confirme la
position correcte (derriére un rayon).

5. Fixer la masselotte d'équilibrage avec la valeur
nécessaire a la position verticale 12 heures la plus
haute de la roue.

6. Continuer de tourner la roue a la main afin de placer
une autre masselotte d'équilibrage derriére un rayon
(quand la valeur affichée est inférieure a la valeur
initiale).
= Le symbole SPLIT s'allume.

o
]1 Dans le cas de deux plans d'équilibrage, répéter la
procédure pour le deuxieme plan d'équilibrage a

partir de I'étape 4.

o

]J1 Pour quitter le programme Split et accéder a
I'affichage d'une masselotte d'équilibrage, appuyer
de nouveau sur la touche <SPLIT>.
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9.4.2 Masselottes a serrage et masselottes adhési-

ves sans Easyfix

ﬁ Les LED en forme de fleche (fig. 3, pos. 6) indiquent
dans quelle direction la roue doit étre tournée afin
d'atteindre la position 12 heures pour la fixation de
la masselotte d'équilibrage.

o
]1 Dans la description ci-dessous, le son et le démarra-
ge automatique sont activés (voir le chapitre 11).

1. Tourner la roue a la main.

= Dés que la position de fixation d'une masselotte
d'équilibrage est atteinte, la fleche verte (LED fig.
3, pos. 12) s'allume et un signal sonore confirme
la position correcte.

2. Fixer la masselotte d'équilibrage avec la valeur
nécessaire a la position verticale la plus haute (12
heures) de la roue.

3. Répéter I'opération pour le deuxiéme plan
d’équilibrage.

(@]

]1 Lorsque les masselottes d’équilibrage ont été fixées,
mesurer a nouveau le déséquilibre pour controler
I’équilibrage.

9.4.3 Avec le rayon laser

O . 14 .

]1 La mise en place manuelle des masselottes adhési-
ves (sans Easyfix®) est facilitée par un rayon laser.

Ce mode de mise en place est activé dans le menu
"Réglages" (voir le chapitre 11.2)

ﬁ Lors de I'indication du positionnement de la masse-
lotte, I'utilisateur doit noter la distance par rapport
au bord de la jante. Cette distance doit étre respec-
tée lors de la mise en place de la masselotte.

1. Tourner la roue a la bonne position.
= Le laser est mis en marche et montre une ligne sur la
jante.
2. Centrer la masselotte sur le rayon laser et la coller a
la distance précédemment déterminée par rapport
au bord de la jante.

e}

]1 Quels que soient les réglages, les masselottes a
serrage sont toujours positionnées a 12 heures. La
position 12 heures est indiquée par le laser.
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9.4.4 Avec Easyfix®

o

]1 Seuls les 3 programmes Alu2, Alu3 et Pax2 per-
mettent la fixation des masselottes adhésives avec
Easyfix®.

1. Tourner la roue a la main.
= Dés que la position de fixation d'une masselot-
te d'équilibrage est atteinte, la fleche verte (LED
fig. 3, pos. 12) s'allume et un signal sonore con-
firme la position correcte.

2. Prendre une masselotte adhésive de la valeur néces-
saire.

3. Placer la masselotte adhésive dans le coulisseau de
mesure.

4. Rentrer le coulisseau de mesure dans la jante.
= Les LED sur le champ d’affichage indiquent la po-
sition des masselottes d’équilibrage sur la jante
en fonction du programme d’équilibrage sélecti-
onneé.
= Attendre le signal sonore.
5. Mettre en place les masselottes adhésives avec le
coulisseau de mesure.
6. Répéter 'opération pour la deuxiéme masselotte
d’équilibrage.

]1 Lorsque les masselottes d’équilibrage ont été fixées,
mesurer a nouveau le déséquilibre pour controler
I’équilibrage.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Coulisseau de mesure manuel

Le coulisseau de mesure manuel permet de déterminer
dans les programmes d'équilibrage Alu2, Alu3 et Pax2 la
largeur de jante et de positionner et fixer facilement les
masselottes adhésives.

Fig. 6: Coulisseau de mesure manuel
Poignée du coulisseau de mesure
Téte du coulisseau de mesure

Pince a masselottes intérieure
Ejecteur

Pince a masselottes extérieure
Echelle

Vis moletée

Curseur avec butée

OND GO AWN R

9.5.1 Détermination de la largeur de jante
1. Positionner le coulisseau de mesure manuel sur le
bord intérieur de la jante avec le curseur.

i/

651007-06_Sr

2. Amener la pince a masselottes extérieure a la posi-
tion a laquelle les masselottes d’équilibrage doivent
étre fixées.
3. Fixer le curseur avec la vis moletée.
4. Lire la cote puis I'entrer comme largeur de jante avec
['unité "mm".
5. Mesure démarrage <<Equilibrer une roue>>.
6. Evaluation de la mesure :
= Valeur mesurée de gauche : valeur pour la masse-
lotte adhésive a mettre en place avec la pince in-
térieure (Alu2 et Pax2) ou comme masselotte a
serrage (Alu3).

= Valeur mesurée de droite : valeur pour la masse-
lotte adhésive a mettre en place avec la pince ex-
térieure.

9.5.2 Mise en place des masselottes d'équilibrage

1. Amener la roue a la position correspondante 12 heu-
res.

2. Placer la masselotte adhésive nécessaire dans la
pince a masselottes extérieure.

3. Placer le curseur contre le bord de la jante.

4. Presser la masselotte adhésive avec ’éjecteur a la
position correspondante.

651007-05_Sr

5. Placer la deuxiéeme masselotte adhésive nécessaire
dans la pince a masselottes intérieure.

6. Placer le curseur contre le bord de la jante.

7. Positionner la masselotte adhésive avec I'éjecteur et
presser.

@)
]1 Dans le programme d'équilibrage Alu3, la masselotte
a serrage est positionnée et fixée.

9.6 Compas de mesure

o
]1 La largeur de la jante peut étre lue sur la jante ou
mesurée avec le compas de mesure.

651012-11_Sr

Fig. 7: Détermination des données de la jante avec le compas

de mesure

Echelle diametre de jante

Pointe extérieure pour diamétre de jante
Pointe intérieure pour largeur de jante
Echelle largeur de jante

N wWN =

1. Placer la pointe intérieure du compas de mesure
contre le talon de jante.

2. Lire la valeur sur I’échelle largeur de jante.

3. Entrer la largeur de jante déterminée.
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10. Réduire le déséquilibre
Quand le déséquilibre mesuré sur la roue est trés im-
portant (par ex. déséquilibre statique supérieur a 50 g),
il est recommandé de matcher la roue en compensant
le déséquilibre du pneu avec le déséquilibre de la jan-
te (réduire le déséquilibre). Dans ce but, le pneu doit
étre tout d'abord tourné sur la jante de 180°. Ensuite,
continuer de tourner le pneu pour obtenir une meilleure
réduction. Le programme match vous assiste lors de la
réduction.

! Toutes les opérations doivent étre effectuées avec
une extréme précision !

o
]1 Si le message d'erreur 0Pk et £ARA s'affiche a I'écran,
le programme Match doit étre de nouveau exécuté.

o
]1 Appuyer sur la touche <OPT> pour mettre fin au
programme Match.

o
]1 Dans la description ci-dessous, le son et le démarra-
ge automatique sont activés (voir le chapitre 10).

Etape 1 : lancer le programme Match
> <Appuyer sur la touche OPT.

= Affichage a I'écran OPE et 1.

= Le symbole Opt s'allume.

Etape 2 : premiére mesure
> Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.

= Affichage a I'écran 0Pt et 2.
= Les symboles Opt et Split s'allument.
Etape 3 : rotation du pneu sur la jante

o

]1 Pour tourner le pneu sur la jante, il peut étre néces-
saire de le dégonfler, de le repousser encore une fois
et de le regonfler aprés la rotation.

1. Tourner la roue jusqu’a ce que la valve soit sur la
position 12 heures.
2. Appuyer sur la touche <SPLIT>.
= La position de référence de la roue au premier dé-
marrage est mémorisée.

= Affichage a I'écran OPE et 3.

3. Mettre en place un repére de référence sur le pneu
(correspondant avec la position de la valve).

4. Retirer la roue de la bride.
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5. Tourner le pneu sur la jante de 180° de maniere a ce
que le repére défini auparavant se trouve en face de
la valve.

Etape 4 : mémorisation de la nouvelle position
1. Fixer la roue.

2. Tourner la valve sur la position 12 heures.

3. Appuyer sur la touche <SPLIT>.

= La nouvelle position de la roue sur la bride est en-
registrée.

= Affichage a I'écran OPE et Y.

Etape 5: 1. mesure de contréle

1. Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.

2. Evaluation du résultat de mesure :
Affichage a I'écran OPE et YES => réduction réussie,
la fonction peut étre quittée.
Affichage a I'écran 0Pkt et 5 => échec de la réduc-
tion, elle peut étre arrétée ou poursuivie (a partir de
|'étape 6).

ﬁ Quand la touche <SPLIT> est pressée, les valeurs
suivantes s'affichent :
écran de gauche : déséquilibre résiduel minimal
écran de droite : déséquilibre statique actuel

o

]1 Si le déséquilibre statique est proche du déséquilib-
re résiduel minimal (< 10 g), la réduction peut étre
terminée en appuyant sur la touche <OPT>.

Etape 6 : poursuite de la rotation du pneu sur la jante

1. Tourner la roue jusqu'a ce que la LED de la position
d'équilibrage s'allume en vert.

2. Mettre en place un repére de référence sur le pneu

(en position 12 heures).

Retirer la roue de la bride.

4. Tourner le pneu sur la jante de maniére a ce que le
repére mis en place auparavant se trouve a I’endroit
de la valve.

5. Fixer la roue.

Tourner la valve sur la position 12 heures.

7. Appuyer sur la touche <SPLIT>.

w

o

= La nouvelle position de la roue sur la bride est en-
registrée.

= Affichage a I'écran 0Pt et 6.

Etape 7 : 2éme mesure de contréle
> Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.
= Analyse et suite des opérations, voir étape 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Réglages

11.1 Réglages de l'utilisateur
(@]
]| Réglages pouvant étre effectués en fonction de I'utilisateur.

1. Appuyer sur la touche <MENU> et la maintenir enfoncée.
2. Dés que 5EE apparait sur I'écran de gauche, relacher la touche <MENU>.
=> Sur I'écran de gauche apparait £ol ; sur celui de droite la valeur actuelle.

Fonction Touche

Modifier un réglage/une valeur

on <+>
of F <=>
Aller au réglage suivant, les réglages modifiés sont validés <MENU>
Quitter le menu. Attention, un réglage modifié est validé <STOP>
Réglage Ecran de Ecran de Description
gauche droite

Tolérance pour la valeur 0L Valeur actuelle Indication du poids de la masselotte d’équilibrage en-dessous
affichée "0" en grammes /  duquel la valeur "0" doit étre affichée.

onces Valeur standard 4.5 g (0,25 oz), valeur maximale 25 g (1,25 o0z).
Résolution de ’affichage AES fou$ 5g/ 8250z - résolution standard
masselotte d’équilibrage /g /8 .05 0z - résolution fine
Unité de mesure de la masselotte &0 6rAR 6rA = affichage en grammes
d’équilibrage oun oun = affichage en onces
Signal sonore sno on on = lors de la validation des données déterminées,

off un signal sonore est émis

ofF = lors de la validation des données déterminées,
il N’y a pas de signal sonore

Démarrage automatique AR on on = lancement de la mesure par fermeture
off du capot de protection
ofF = lancement de la mesure par pression sur la touche
<START> (capot de protection fermé)

Résolution de l'affichage largeur  LAA 050 0 50 Entrée de la largeur de jante par pas de 0,5 pouce

de jante 025 025 Entrée de la largeur de jante par pas de 0,25 pouce
Positionnement de la masselotte ALY P e Positionnement de la masselotte adhésive pour ALU2, ALU3
adhésive P 3,P6, P12 et PAX2 :

- Réglage PG :
Mise en place avec Easyfix® :
Le rayon laser ¥ est coupé et n'apporte aucune assistance
pour la mise en place de la masselotte.
- Réglage P3, P6 ou P12 :
avec le coulisseau de mesure manuel ou sans auxiliaire :
mise en place sur 12 h, 3 h ou 6 h,
le rayon laser ¥ s'allume lorsque la position (rotation de la
roue) est atteinte et facilite la mise en place de la masse-
lotte.
e Pour tous les autres programmes et pour toutes les masselot-
tes adhésives, la masselotte d'équilibrage doit étre placée en
position 12 h'!

* suivant la version, accessoires spéciaux en partie
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11.2 Réglages de base

o
]1 Réglages de base qui ne peuvent étre effectués qu’en accord avec le service aprés-vente ou par celui-ci.

1. Appuyer sur la touche <MENU> et la maintenir enfoncée.

2. Appuyer sur la touche <OPERATEUR> dans les 1,5 s qui suivent.
=9 Sur I’écran de gauche apparait POt ; sur celui de droite le réglage actuel.

Ecran de Ecran de Réglage Description
gauche droite
Ok an Mise en marche et a I'arrét du on = enregistrement électronique des données de la jante
OFF coulisseau de mesure électronique déterminées avec le coulisseau de mesure
ofF = les données de la jante doivent étre entrées manuellement
ALY on Blocage du coulisseau de mesure électro- on = coulisseau de mesure bloqué a la position d’équilibrage
OFF nique pour la mise en place des masselottes off = coulisseau de mesure pas bloqué a la position
adhésives d’équilibrage
Fu an Mémorisation de la position d’équilibrage on = Réglage pedale impossible, sélectionner toujours ofF
OFF avec les programmes ALU et PAX par la ofF = mémorisation au bout d’1 seconde
pédale ou le temps
PLr an Mise en marche et a l'arrét du on = enregistrement électronique des données de la jante
OFF bras de mesure électronique déterminées avec le bras de mesure
ofF = la largeur de la jante doit étre entrée manuellement
JLL on Mise en marche et a I’arrét on =
OFF de I’éclairage et de la fonction laser e Eclairage de la jante lors de la validation des données de la
jante et du positionnement de la masselotte adhésive
e Le rayon laser indique la position de fixation des masselottes
adhésives (uniquement sur le plan d’équilibrage intérieur)
brA on Active ou désactive le frein pour bloquerla 87 = Active
OFF bride et la roue. OFF = Désactive

Robert Bosch GmbH
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12. Défauts

o
]1 Les autres dysfonctionnements possibles sont essentiellement d’ordre technique et nécessitent un contréle et,
le cas échéant, une intervention par un technicien qualifié. S’adresser dans ce cas au SAV du revendeur agréé

des équipements Bosch.

(=

Pour une intervention rapide, il est important de fournir, lors de I’appel au SAV, les indications qui figurent sur

la plaque signalétique (étiquette sur le coté de la bride du WBE 4230) et de préciser la nature du défaut.

Défauts Causes Remeéde

Les écrans ne 1. Fusible défectueux ou absence d'une phase. 1. Contréle du branchement secteur.

s'allument pas a la 2. Détérioration du fusible du raccordement électrique. 2. Remplacement du fusible du raccordement élec-

mise en marche. 3. Détérioration du fusible du champ de commande/ trique.

d'affichage. 3. Remplacement du fusible du champ de
commande/d'affichage. Informer le SAV.

Prudence : Un endommagement répété du fusible
révele un dysfonctionnement !

1 1.La mémoire de la carte imprimée a perdu les données Contréler et corriger les étalonnages et les régla-

d’étalonnage et de configuration.
2.Un ou plusieurs étalonnages (réglage, étalonnage du
coulisseau de mesure électronique) n'ont pas été

ges.

effectués.
2 Le capot de protection a été soulevé avant la fin de la Attendre la fin de la mesure avant de soulever le ca-
mesure. pot de protection.
3 1. Au lancement de la mesure, la roue tourne en arriere. 1. S’assurer que la roue est immobile au démarrage

2. Erreur de raccordement du moteur.

et éviter qu’elle tourne en arriére au démarrage.
. Vérifier le branchement du moteur.

N

4 1. Le moteur ne tourne pas, il n'atteint pas le régime né-
cessaire.
2. Dysfonctionnement du raccordement électrique.
3. Défaut de la carte imprimée.

=

. Contréler la tension du secteur (probablement
trop basse).

. Contréler les branchements électriques ou le cor-
don secteur.

3. Remplacement de la carte imprimée.

N

5 1.La masselotte d’équilibrage n’a pas été fixée a la 1. Refaire I’étalonnage depuis le début et fixer la
roue. masselotte d’équilibrage si le processus le pré-
2. Les capteurs de mesure ne sont pas correctement voit.(voir le chapitre 13.3).
raccordés. 2. Controler le raccordement des capteurs de me-
sure.
6 1. Le capot de protection n’a pas été abaissé. 1. Abaisser le capot de protection avec une roue en

2. Endommagement du contacteur de sécurité du capot
de protection.

place.
2. Remplacement du contacteur du capot de pro-
tection.

7 Différence de phase trop importante entre les 2 cap-
teurs de mesure.

=

. Vérifier si la masselotte d’étalonnage a été fixée
correctement.

. Contréler le raccordement de la machine ; le
WBE 4230 n'est probablement pas stable et vib-
re trop.

3. Vérifier le contact entre le capteur de mesure et

la carte.

4. Remplacer le capteur de mesure.

5. Remplacer la carte imprimée.

N

8 Le capteur de mesure interne n’a pas été raccordé cor-
rectement, est défectueux ou le cable est coupé.

=

. Vérifier le raccordement du capteur de mesure
gauche.
.Remplacer le capteur de mesure.

N

9 Le capteur de mesure externe n’a pas été raccordé cor-
rectement, est défectueux ou le cable est coupé.

[y

. Vérifier le raccordement du capteur de mesure
droit.
2. Remplacer le capteur de mesure.

10 1. Capteur de mesure de détection de position défectu-
eux.
2.Le moteur ne tourne pas.

[

. Contréler le raccordement de la carte de la

barriére photoélectrique.

2. Vérifier si la carte de la barriére photoélectrique
est protégée de la lumiére et la recouvrir éventu-
ellement.

3. Si le défaut persiste, controler et remplacer éven-
tuellement la carte de la barriére photoélec-
trique.

4. Contréler le branchement secteur.
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Défauts Causes Reméde
11 1. Capteur de mesure de détection de phase défectu- 1. Contréler le raccordement de la carte de la
eux. barriére photoélectrique.
2.Le moteur ne tourne pas. 2. S’assurer que la carte de la barriére
photoélectrique est protégée de la lumiere et la
recouvrir éventuellement.
3. Controéler la carte de la barriére photoélectrique
et la remplacer le cas échéant.
4. Contréler le branchement secteur.
17 Poids en dehors de la plage de réglage 1. Vérifier si la roue est fixée correctement a la bri-
(le poids nécessaire a I'équilibrage est supérieur a 250 g). de.
2. Constater (dans tous les cas) la position de la
masselotte extérieure, fixer une masselotte de
100 g et lancer une autre mesure.

18 Données de roue pas entrées. Entrer les données de roue avant d’effectuer la me-

sure.

19 Le signal d’entrée du capteur de mesure de droite est Intervertir les branchements des deux capteurs de

inférieur a celui de gauche. mesure.

20 1.La pédale a été actionnée pendant la mesure. 1. Ne pas actionner la pédale pendant que le mo-
teur fonctionne :

2. La vitesse de rotation du moteur est irréguliére. 2.S’assurer que le WBE 4230 ne subit pas de coups
pendant la mesure.

3. Vitesse de roue inférieure a la valeur minimale. 3. Controler la tension du secteur (probablement
trop basse).

21 La carte imprimée a constaté une vitesse de roue exces- 1.Arréter le WBE 4230.

sive avec le capot de protection ouvert (I’arbre tourne a 2. Abaisser le capot de protection et remettre le

vitesse élevée sans que la machine ait été démarrée) : le WBE 4230 en marche sans bouger la roue.

bloc d’alimentation est désactivé. 3. Si le message d'erreur reste affiché, contacter le
SAV.

22 Irrégularité des signaux du capteur de mesure. 1. Vérifier si la carte de la barriere photoélectrique
est protégée de la lumiére et la recouvrir éventu-
ellement.

2. Controler la carte de la barriére photoélectrique
et la remplacer le cas échéant.

3. Controler la carte d’affichage et la remplacer
éventuellement.

23 Le coulisseau de mesure/bras de mesure n’est pas en 1. Amener le coulisseau de mesure/bras de mesure

position de repos. en position de repos.
2. Refaire I’étalonnage du coulisseau de mesure
électronique/bras de mesure.

EEE EEE 1. Deux touches ont été pressées simultanément. 1. Toujours n'appuyer que sur une seule touche.

2. Carte d'affichage défectueuse.

2. Controler la carte d’affichage et la remplacer
éventuellement.

Robert Bosch GmbH
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13. Maintenance

13.1 Nettoyage et entretien
! Avant le nettoyage et I’entretien, éteindre la
WBE 4230. et débrancher la fiche secteur.

! Ne pas utiliser de produit de nettoyage contenant
un solvant. Utiliser de I'alcool ou un produit similaire
pour nettoyer les piéces en plastique.

Afin de garantir la fiabilité et les performances du
WBE 4230, les travaux suivants doivent étre effectués :

N
9o
n .S
g®
3 5
s &

Entretien

Nettoyer les piéces mécaniques mobiles, les laver avec
de I’huile a pulvériser ou du kéroséne et les lubrifier X
avec de I’huile moteur ou une graisse appropriée.

13.2 Piéces de rechange et d'usure

Le fabricant décline toute responsabilité pour les dom-
mages consécutifs aux risques découlant du dysfoncti-
onnement de pieces de rechange autres que les pieces

d’origine.

Désignation Référence

Bride de centrage standard

1695 602 400

Capot de serrage

1695653 212

Cone de centrage 42 - 64,5 mm

1695 632 500

Cone de centrage 54 - 79,5 mm

1695 652 862

Coéne de centrage 74 - 111,5 mm

1 695 605 600

Pince a masselottes

1695 606 500

Coulisseau de mesure manuel

1695 629 400

Pince de mesure

1695 602 700

Masselotte de calibrage

1695 654 377

Masselotte de calibrage (calibrated)

1 695 654 376

Autocollant Tension électrique

1695 100 789

Autocollant Sens de rotation de la roue

1695 653 878

Tab. 1:  Piéces de rechange et d'usure

13.3 Calibrage

ﬁ Nous recommandons de calibrer le WBE 4230 dans
I’ordre suivant dans le cadre de la maintenance et de
I’entretien (semestriels), en cas de remplacement de
la bride ou si les mesures sont imprécises :

Calibrer la bride.

Calibrer le coulisseau de mesure et le bras de mesure.
Calibrer le WBE 4230.

Effectuer une mesure de controle.

AW =

13.3.1 Appel du menu de calibrage

o
]1 Dans la description ci-dessous, le son et le démarra-
ge automatique sont activés (voir le chapitre 11).

1. <Appuyer sur la touche <MENU> et la maintenir
enfoncée.

2. Dés que £AL apparait sur I'écran de gauche, relacher
la touche <MENU>.

3. Appuyer sur la touche <OPERATEUR> dans les 1,5 s
qui suivent.

=) {- | apparait sur I'écran de gauche.

13.3.2 Calibrer la bride
1. Monter la bride (voir le chapitre 5).

o
]1 Ne pas fixer de roue, ne pas utiliser de moyen de
serrage.

2. Ouvrir le menu Calibrage (voir le chapitre 13.3.1)
o {-!apparait sur I'écran de gauche.

3. Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.

o
]1 Aprés la mesure, le déséquilibre constaté est mémo-
risé.

= Les éventuels déséquilibres résiduels de I'arbre
sont compensés de maniére électronique.

o -2 apparait sur I'écran de gauche .

=> Le calibrage de la bride est terminé.
=>» Le déséquilibre a été mis sur "0".
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13.3.3 Calibrage du coulisseau de mesure/bras de
mesure

1. Ouvrir le menu Calibrage (voir le chapitre 13.3.1)
o {-1apparait sur I'écran de gauche.

2. <Appuyer sur la touche MENU> jusqu’a ce que 8-/
apparaisse sur I’écran de gauche.

3. Amener le coulisseau de mesure B en position de
repos.

4. Lire la valeur sur I’échelle graduée en millimeétres du cou-

lisseau de mesure et I’entrer avec la touche <-> ou <+>.

= La valeur s'affiche a droite sur I'écran.

5. Confirmer avec la touche <DISTANCE DE LA JANTE>.

= {-c apparait sur I'écran de gauche.

6. Placer le curseur de la distance B en butée sur la
partie interne de la flasque. Mesurer et program-
mer la valeur lue et appuyer sur <DISTANCE DE LA
JANTE>.

= La valeur s'affiche a droite sur I'écran.

7. Amener le coulisseau de mesure B en position de repos.

= L-1!apparait sur I'écran de gauche.

8. En maintenant au repos le curseur de la distance A,
placer le curseur de la largeur B en butée sur la par-
tie externe de la flasque et appuyer sur <DISTANCE
DE LA JANTE>.

o L-2 apparait sur I'écran de gauche.
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9. Monter I’axe de calibrage de la largeur sur I’extérieur
de la flasque.

10.Placer le curseur de la largeur en butée sur
I’extrémité de I’axe et appuyer sur <DISTANCE DE LA
JANTE>.
= H- 1 apparait sur I'écran de gauche.

11.Démonter I’axe et monter une jante échantillon en
acier de 14” ou 15” avec I’écrou de serrage spécial.

12. Placer le coulisseau de mesure contre le talon de
jante.

13. Entrer le diameétre de la jante de la roue montée en
pouces avec la touche <-> ou <#>.

14. Maintenir le coulisseau de mesure et confirmer
avec la touche <DISTANCE DE LA JANTE> .
o [ -2 apparait sur I'écran de gauche.

KA
™\

(,«

= Procédure complétée.

Robert Bosch GmbH

1 695 656 347 2011-03-18



fr | 78 | WBE 4230 | Maintenance

13.3.4 Calibrage du WBE 4230

1. Quvrir le menu Calibrage (voir le chapitre 13.3.1)

2. <Appuyer sur la touche MENU> jusqu’a ce que £ -2
apparaisse sur I’écran de gauche.

3. Fixer une roue en trés bon état de taille moyenne
(par ex. largeur de la jante 5.5", diameétre de la jante
14") a la bride.

4. Entrer les données de la jante (voir le chapitre 9.2).

5. Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.

6. Entrer une masselotte d'équilibrage entre 40 g et
120 g (la valeur proposée est 60 g).

= {-3 s'affiche sur I'écran de gauche, &0 sur I'écran
de droite.

= En cas de modification du poids, la nouvelle va-
leur est affichée.
7. Fixer la masselotte d’équilibrage de la valeur indi-
quée a l’intérieur de la roue.
8. Fermer le capot de protection.

= La mesure démarre.
9. Tourner la roue jusqu’a ce que la masselotte
d'équilibrage soit sur la position 12 heures.
10. Retirer la masselotte d’équilibrage de I’intérieur de
la roue et la fixer a I’extérieur (12 heures).
> [£-Y apparait sur I'écran de gauche.
11. Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.
12. Tourner la roue jusqu’a ce que la masselotte
d'équilibrage soit sur la position 6 heures.
= [-5 apparait sur I'écran de gauche.
= Lavaleur de I'angle de calibrage est affichée.
13. <Appuyer sur la touche <SPLIT>.

=> Le calibrage du WBE 4230 est terminé.

(@]
]1 Le calibrage effectué est automatiquement enregist-
ré et conservé.

13.3.5 Mesure de controle

o

]1 Un centrage précis de la roue est indispensable
aussi bien pour cette mesure de contréle que pour
tous les équilibrages.

o
]1 Dans la description ci-dessous, le son et le démarra-
ge automatique sont activés (voir le chapitre 11).

1. Fixer une roue en tres bon état de taille moyenne
(par ex. largeur 5.5", diameétre 14") a la bride.

2. Entrer les données de roue (voir le chapitre 9.2 ).

3. Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.

4. Créer un déséquilibre artificiel en placant une
masselotte de test de par ex. 60 g sur I’un des deux
cotés.

5. Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.
= Le WBE 4230 doit de ce coté afficher exactement

ce déséquilibre (valeur et position). Pour 'autre
coté, I'indication doit étre de 5 g au maximum.

ﬁ Afin de contréler la position du déséquilibre, tourner
la roue jusqu'a ce que la position recommandée pour
la fixation des masselottes d'équilibrage soit attein-
te. La masselotte de test doit étre a la verticale sous
|’axe de rotation (6 heures).

! L’étalonnage doit étre répété dans les cas suivants :
— Le déséquilibre indiqué varie
(du coté de la masselotte de test de plus de 1 g,
de l'autre coté de plus de 5 g).

— La position du déséquilibre indiqué varie (la
masselotte de test ne se trouve pas entre les posi-
tions 5h30 et 6h30).

6. Retirer la masselotte de test.
7. Desserrer la roue et la tourner d’env. 35°.
8. Fixer de nouveau la roue.
9. Fermer le capot de protection.
= La mesure démarre.

=» Aprés ce contréle, le déséquilibre affiché ne doit pas
dépasser 10 g par cbété (15 g pour les roues particuli-
erement lourdes). Cette erreur peut étre due aux to-
lérances de centrage des jantes. Si durant ce contréle,
un déséquilibre plus important est constaté, vérifier
|'usure, le jeu et le degré de salissure des piéces em-
ployées pour le centrage de la roue.
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14.4 Autodiagnostic

Appuyer sur la touche <MENU> et la maintenir
enfoncée.

. Dés que £5E apparait sur I'écran de gauche, relacher

la touche <MENU>.

(@]
]1 Appuyer sur la touche <MENU> pour passer d'une

fonction a l'autre.

=% Les informations suivantes sont affichées :

Affichage de la tension pick-up

— 15 s'affiche & I'écran

Affichage de la position angulaire de I'arbre
— Enf s'affiche a I'écran

Controle de vitesse de l'arbre

— 5P s'affiche a I'écran

Lecture des symboles

Lecture de I'entrée du microrupteur du capot de
protection

— JnP s'affiche a I'écran

Compteur de démarrage

— {nt s'affiche a I'écran

Test d'affichage

— LEd s'affiche & I'écran

Affichage des données d’étalonnage

— EAA s'affiche a I'écran

Equilibrage momentané d'une roue

— rEL s'affiche a I'écran

Procéder comme suit pour mesurer le bon
fonctionnement des pick-up :

1.
2.

Serrer une roue de test équilibrée.
Mettre en place la masselotte de test (par ex.
100 g Pb ou 60 g Zn).

. Effectuer une mesure de controéle.

Aprés la mesure de controle la valeur :

La valeur de tension du pick-up intérieur doit étre
inférieure a celle du pick-up extérieur.

Le rapport entre les valeurs des pick-up intérieur et
extérieur doit étre compris entre 1,2 et 1,8.

La différence de phase doit étre de 180° + 1°.
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14. Mise hors service

14.1 Mise hors service provisoire
En cas de non utilisation prolongée :
> Débrancher le raccordement électrique.

14.2 Déplacement

> En cas de cession du WBE 4230, joindre I'intégralité de
la documentation fournie.

> Ne transporter le WBE 4230 que dans son emballage
d'origine ou un emballage équivalent.

> Débrancher le raccordement électrique.

> Observer les consignes de premiére mise en service.

> Fixer le WBE 4230 sur la palette a 'aide des quatre
vis.

14.3 Elimination et mise au rebut
14.3.1 Substances dangereuses pour les eaux

! Les huiles et graisses ainsi que les déchets huileux
et graisseux (par ex. filtre) sont des substances dan-
gereuses pour les eaux !

1. Ne pas déverser de telles substances dans les cana-
lisations.

2. Eliminer les substances dangereuses pour les eaux
en application de la réglementation en vigueur.

14.3.2 WBE 4230 et accessoires

1. Débrancher le WBE 4230 du réseau électrique et
retirer le cordon secteur.

2. Désassembler le WBE 4230, trier les matériaux et
les éliminer en application de la réglementation en
vigueur.

Le WBE 4230 est soumis a la directive
ﬁ européenne 2002/96/CE (DEEE).
|

Les appareils électriques et électroniques

usagés, y compris leurs cables, accessoires,

piles et batteries, doivent étre mis au rebut

séparément des déchets ménagers.

> A cette fin, recourir aux systémes de repri-
se et de collecte mis a disposition.

> L'élimination en bonne et due forme du
WBE 4230 permet d‘éviter de nuire a
I'environnement et de mettre en danger la
santé publique.

Robert Bosch GmbH
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15. Caractéristiques techniques

15.1 WBE 4230

Fonction Spécification

Vitesse d’équilibrage 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Résolution de mesure 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Niveau sonore <70dB

Puissance 0,5 kW

Tension 115V 1~ (60 Hz) /

(suivant la version 230V 1~ (50 Hz) /

commandée) 230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Degré de protection 1P 22

15.2 Dimensions et poids

Fonction Spécification
WBE 4230 (H x L x P) maximum 1670 x 1270 x 850 mm
Poids 220 kg

15.3 Domaine d'application

Largeur de la jante 18— 2
Diamétre de la jante 12" - 30"
Diametre de roue maximal 1200 mm
Poids de roue maximal 80 kg
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1. Simbolos empleados

En la documentacion
Advertencias: estructura y significado

1.1
111

Las advertencias indican peligros y sus consecuencias
para el usuario o las personas que se encuentren cerca.
Ademas las advertencias describen las medidas para
evitar tales peligros.

La palabra clave tiene un significado decisivo. Indica la
probabilidad de aparicién del peligro asi como la grave-
dad del mismo en caso de inobservancia:

Peligro grave en caso de
pasarse por alto

Palabra clave Probabilidad de

ocurrencia

PELIGRO Peligro inmediato Muerte o lesiones fisicas
graves
ADVERTENCIA Peligro Muerte o lesiones fisicas
amenazante graves
ATENCION Posible situacion Lesiones

peligrosa fisicas leves

A continuacion se muestra un ejemplo con la adverten-
cia "Piezas conductoras" con la palabra clave PELIGRO:

PELIGRO - ;Piezas conductoras de corriente

al abrir WBE 4230!

Lesiones, paro cardiaco o muerte por descar-

ga eléctrica si se tocan las piezas conducto-

ras de corriente (p. ej. interruptor principal,

placas conductoras).

> En las instalaciones o utillajes eléctricos
deben trabajar sélo electricistas o per-
sonas debidamente capacitadas bajo la
supervision de un electricista.

> Antes de abrir WBE 4230, separarlo de la
red de tension.

1.1.2 Simbolos en esta documentacion

Denominacion Significado

1.2 En el producto

! Tenga en cuenta todas las indicaciones de adverten-
cia en los productos y manténgalas bien legibles.

PELIGRO - jPiezas conductoras de corriente

al abrir WBE 4230!

Lesiones, paro cardiaco o muerte por descar-

ga eléctrica si se tocan las piezas conducto-

ras de corriente (p. €j. interruptor principal,

placas conductoras).

> En las instalaciones o utillajes eléctricos
deben trabajar solo electricistas o per-
sonas debidamente capacitadas bajo la
supervision de un electricista.

> Antes de abrir WBE 4230, separarlo de la
red de tension.

! Atencion Advierte de posibles dafios materiales.
ﬁ Informacion Indicaciones de la aplicacién y otras
informaciones utiles

1. Accion de vari- Solicitud de accién compuesta

2. 0S pasos de varios pasos

= Accion de un Solicitud de accién compuesta de
solo paso un solo paso

o Resultado Dentro de una solicitud de accién se

intermedio puede ver un resultado intermedio.

- Resultado final Al final de una solicitud de accion se

puede ver el resultado final.

Eliminacion como residuo

Los aparatos eléctricos y electrénicos usa-
dos, incluyendo los cables y accesorios tales
como acumuladores y baterias, no se deben
tirar a la basura doméstica.

Sentido de giro de la rueda
La rueda debe girar en el sentido de giro
indicado (ver el Cap. 4.7).

La consecuencia pueden ser lesiones graves en

los ojos.

> No mirar nunca directamente en la fuente
del rayo laser.

> Respetar el uso conforme al previsto.

g Tenga cuidado con los rayos laser *

CAUTION

LASER RADUTION
00 wor sTare o sean
cuass 2 uasen proouct)

" sélo en la ejecucidn con ldser de posicién

Robert Bosch GmbH
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2. Indicaciones para el usuario

3. Descripcion del producto

2.1 Indicaciones importantes

Encontrara indicaciones importantes relativas al acuer-
do sobre los derechos de autor, la responsabilidad, la
garantia, el grupo de usuarios y las obligaciones de la
empresa, en las instrucciones separadas "Indicaciones
importantes e indicaciones de seguridad para Bosch
Tire Equipment". Es obligatorio prestarles atencién y
leerlas cuidadosamente antes de la puesta en funciona-
miento, la conexidn y el manejo del WBE 4230.

2.2 Indicaciones de seguridad

Encontrara todas las indicaciones de seguridad en las
instrucciones separadas "Indicaciones importantes e
indicaciones de seguridad para Bosch Tire Equipment".
Es obligatorio prestarles atencion y leerlas cuidadosa-
mente antes de la puesta en funcionamiento, la conexi-
ony el manejo del WBE 4230.

2.3 Compatibilidad electromagnética
(CEM)
La WBE 4230 cumple los criterios de la Directriz de

Compatibilidad Electromagnética 2004/108/EG.

ﬁ La WBE 4230 es un producto de la clase/categoria
C2 segun EN 61 326. La WBE 4230 puede provocar
interferencias de alta frecuencia (perturbaciones
radioeléctricas) en las zonas residenciales, que pue-
den hacer necesarias medidas correctivas. En ese
caso se puede exigir a la compafia operadora del
equipo que tome medidas adecuadas.

3.1 Uso previsto

El WBE 4230 es una maquina de equilibrado de ruedas
con fijaciéon neumatica para el equilibrado de ruedas

de automoviles y de motocicletas con un diametro de
llanta de 12" — 30" y una anchura de llanta de 1" - 21".

El WBE 4230 puede usarse exclusivamente para el fin
descrito y sélo en el marco de las funciones indicadas en
estas instrucciones. Por tanto, cualquier otro uso se con-
sidera un uso indebido y no esta permitido.

o
]1 El fabricante no asume ninguna responsabilidad por
eventuales dafos producidos por usos no previstos.

3.2 Requisitos

El WBE 4230 debe instalarse sobre un suelo plano de
hormigoén o de un material similar y debe anclarse.
Adicionalmente se requiere una conexion de aire com-
primido.

@)
]1 Un subsuelo irregular o vibratorio puede conducir
a mediciones inexactas del desequilibrio.

3.3 Volumen de suministro

Designacion Numero de
pedido

WBE 4230 ver placa de

caracteristicas
1 695 616 200
1 695 602 400

Tuerca de fijacion rapida
Brida de centrado

Conos de centrado (3 unidades) -
y adaptador

Corredera de medicion manual 1695 629 400

Pinza de pesos 1 695 606 500

Compas de medicion 1 695 602 700

Peso de calibracion 1695 654 377

3.4  Accesorios especiales

Nuimero de
pedido

1 695 900 004

Designacion

Elevador de rueda

Juego de conos de fijacion rapida M10x1,25 1695612 100

Tercer cono de centrado @ 89 a 132 mm 1 695 653 449

Cuarto cono de centrado @ 120 a 174 mm 1 695 606 300

Anillo distanciador llantas 1 695 606 200

(gran profundidad de presion)

Brida de tres brazos para vehiculos 1 695 653 420

industriales ligeros

Kit de fijacion para biela oscilante de un 1 695 654 060

brazo (@ 19 mm)

Brida universal para turismos, sin escalas, 1 695 654 043

(3-4-5 orificios)

Brida para motocicletas 1 695 654 039

Kit eje, @ 10 mm 1 695 653 430

Peso de calibracion (calibrado) 1 695 654 376

Juego de equipamiento posterior "Laser de 1 695 654 994

posicion con iluminacion”
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3.5

WBE 4230

Designacion

Funcién/lo que puedo hacer con esto

1 Cubierta protectora de la rueda, mévil e Proteccién del operador contra las particulas volantes (p. ej., suciedad, agua).
e |niciar medicion y parar medicion, ver Cap. 11.1
Cubierta protectora de la rueda, fija Proteccidén contra las particulas volantes (p. ej., suciedad, agua).
Calibre de ancho angular Determinacion de la anchura de la llanta
4 Corredera de medicién e Registrar la distancia de llanta y el diametro de la llanta.
(electronica) e Determinar las posiciones para la fijacion de los pesos pegados.
Cono del arbol de accionamiento Alojamiento de la brida
Laser * Cuando la funcion Easyfix esta desactivada, la posicion de los pesos pegados se in-
dica mediante un rayo laser en cuanto se alcanza la posicion de equilibrado correc-
ta (ver Cap. 9.4.3).
lluminacion * Se conecta siempre en cuanto se usa la corredera de medicion electronica.
7 Pedal derecho Bloquear eje/llanta.
8 Campo de manejo Manejo WBE 4230, ver Cap. 7.2
9 Compartimento Compartimento para contrapesos y accesorios.
10 Zé6calo de conexidn a la red Conexion para el cable de conexion a la red
11 Interruptor de encendido/apagado Encender y apagar el WBE 4230.
12 Cable de conexion Conexion del calibre de ancho angular a la equilibradora.
13 Brida de centrado con ancla con tirante  Fijar la rueda.
14 Cubierta de fijacién Centrar la rueda en el cono y fijarla
15 Corredera de medicion manual Sirve como sustituto cuando la corredera de medicion electronica esta defectuosa.
16 Compas de medicion Sirve como sustituto cuando el ancho y el didmetro de la llanta no se pueden regis-

trar electrénicamente.

*

en funcion del modelo, parcialmente accesorios especiales

Robert Bosch GmbH
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4, Primera puesta en funcion- 3. Levantar el WBE 4230 con una griia. Colocarlo en

amiento el area prevista teniendo en cuenta las distancias
minimas especificadas.

4.1 Desembalar

1. Retirar la cinta de acero y las grapas de sujecion.

2. Retirar el embalaje cuidadosamente hacia arriba.

3. La cubierta protectora de la rueda, los accesorios y
el material de embalaje.

ﬁ Comprobar que el WBE 4230y los accesorios se
encuentren en perfecto estado y no presenten dafios
visibles en ninguna pieza. En caso de duda, no poner
en servicio la maquina y dirigirse al servicio postventa.

o
]1 Eliminar el material de embalaje en los puntos de
recogida correspondientes.

. @)
4.2 Instalacion ]1 Para una utilizacién seguray ergondmica del
1. Aflojar los cuatro tornillos con los que el WBE 4230 WBE 4230 se recomienda colocar el equipo a una
esta fijado en la paleta. distancia de aprox. 0,5 m de la pared mas préxima.

ADVERTENCIA - ;Cinturones de elevacion 4. ElI WBE 4230 debe fijarse en el suelo en, como mini-
defectuosos o mal fijados! mo, 4 puntos.
Peligro de lesiones por caida del WBE 4230.
> Antes de colocar los cinturones de elevaci-
én, comprobar si presentan dafos.
> Apretar los cinturones de elevacién homo-

géneamente.
> Levantar el WBE 4230 con cuidado.

2. Colocar correas adecuadas de igual longitud y suficien-
te fuerza portante como se muestra en la figura.

Fig. 1: Fijacion del WBE 4230

1 Tornillo de ajuste
2 Tornillos de fijacion
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4.3 Montar la cubierta protectora de la 4.4 Montaje del dispositivo
rueda o
1. Fijar el dispositivo de apoyo para la cubierta de la ]1 Esta operacion se tiene que efectuar cuando la tapa
rueda con los cinco tornillos suministrados en el de proteccién de la rueda esté instalada en la equi-

libradora.

1. Fijar el estribo del calibre de ancho angular al tubo
de soporte de la tapa de proteccién de la rueda ator-
nillando los 3 tornillos en los orificios adecuados.

2. Montar la parte inferior de la cubierta de la rueda en
el dispositivo de apoyo mediante los cuatro tornillos
suministrados.

Fig. 2: Montaje del calibre de ancho angular

2. Conectar el cable de conexion del brazo de medicion
sobre el reverso de la equilibradora y fijarlo con las
abrazaderas que se incluyen, tal como se muestra en
el dibujo.

3. Fijar la parte superior de la cubierta de la rueda sob-
re el brazo de apoyo en el WBE 4230 con el pernoy
el tornillo, ver la figura.

Fig. 3: Conexion del calibre de ancho angular

1 Cable de conexidn del calibre de ancho angular
2 Abrazadera
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4.5 Montar el compartimento
> Montar el compartimento como se muestra en la figura.

4.7 Comprobar el sentido de giro

1. Comprobar si el WBE 4230 esta conectado correcta-
mente a la red.

2. Encender el WBE 4230 mediante el interruptor de
encendido/apagado.

3. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= El eje gira.

4. Comprobar el sentido de giro del eje.

@)

]1 El sentido de giro correcto se muestra mediante una
flecha amarilla en el WBE 4230. La flecha se encuen-
tra a la derecha, junto a la brida.

o

]1 En caso de un sentido de giro incorrecto, el
WBE 4230 se detiene de inmediato y presenta el
mensaje de fallo Exrror 3(ver el Cap. 12).

4.6 Conexion eléctrica

! El WBE 4230 soélo se debe conectar a la red eléctrica
cuando la tension de red disponible coincide con la
tension de red indicada en la placa de caracteristicas.

1. Comprobar si la tension de red coincide con la tensi-
6n de red indicada en la placa de caracteristicas.

2. Proteger la conexion de red del WBE 4230 segun las
normas especificas del pais respectivo. La protecci-
6n de la conexion de red debe ser llevada a cabo por
el cliente.

3. Conectar el cable de conexion de red al WBE 4230.

—
(0130

Fig. 4: Conexidn eléctrica
1 Interruptor de encendido/apagado
2 Conexion de red

3 Cable de conexion a la red

4.8 Calibrar el WBE 4230
! Tras la primera puesta en servicio se tiene que reali-
zar una calibracién.

1. Calibrar la brida.

2. Calibrar la corredera de medicion/brazo de medicion
3. Calibrar el WBE 4230

4. Realizar la medicion de prueba.

o

]1 La calibracién se describe en el capitulo 13.3
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5. Montar e desmontar la 5.2  Montar la brida
brida

o
]1 Limpiar y quitar la grasa del cono del eje y de la

En los siguientes casos es necesario montar la brida: apertura de la brida.
e Primera puesta en servicio
e Cambio del tipo de brida (universal — 3/4/5 orifi- 1. Presionar el pedal.
cios) = El eje esta bloqueado.
e Cambio del tipo de rueda (turismo — motocicleta) 2. Deslizar la brida sobre el gje.

Una brida colocada incorrectamente en el eje
influye sobre la exactitud del equilibrado. Antes de
montar la brida, hay que limpiar y desengrasar el
cono del eje y la apertura de la brida (proteccion
contra la corrosion).

5.1 Desmontar la brida

o

]1 El WBE 4230 debe estar encendido.
1. Presionar el pedal.

= El eje esta bloqueado.
2. Aflojar el tornillo de hexagono interior.

3. Aflojar la brida golpeando con un martillo de goma
en el lado del cono.
4. Separar la brida del cono.

=) La brida estd montada.

=> La brida esta desmontada.
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6. Fijaryretirarlarueda

ADVERTENCIA - jResbalamiento de la rueda!
Peligro de aplastamiento de los dedos y de

otras partes del cuerpo cuando se fija o se
retira la rueda.

> Llevar puestos los guantes de proteccion.

> Llevar puesto calzado de proteccidn.

> No colocar los dedos entre la rueday el eje.

> Las ruedas pesadas deben montarse
siempre entre dos personas..

6.1 Fijar la rueda

1. Encender el WBE 4230 mediante el interruptor de
encendido/apagado.
2. Posicionar el cono adecuado en el eje (brida).

3. Quitar la suciedad con un cepillo de alambre.

4. Colocar la rueda sobre el eje en el cono.

5. Empujar la tuerca de fijacion rapida desbloqueada
sobre el eje y presionarla fuertemente sobre
la rueda.

. Aflojar el desbloqueo y girar la tuerca de fijacion

rapida en el sentido de las manecillas del reloj hasta
que la rueda quede firmemente fijada.

651002-09_Rf

=» La rueda esta fijada.

6.2 Retirar la rueda

. Girar la tuerca de fijacion rapida en el sentido cont-

rario a las manecillas del reloj y aflojar la rueda.

. Desbloquear la tuerca de fijacidn rapida y retirarla.
. Retirar la rueda.
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7. Manejo

ﬁ Tras encender el WBE 4230 se muestra durante algu-
nos segundos en la pantalla del campo de manejo/
campo de visualizacion la version de software. Luego
se muestran los valores £ a izquierda y derecha en la
pantalla.

7.1 Pantalla

1 12 13 14 15 12 1

Fig. 5: Elementos de la pantalla
1 Visualizacion de datos de llanta (valores), valores de
equilibrado y ajustes, ver el cap. 11.
2 Indicacion del punto de medicidn (diametro de llanta o

ancho de llanta)

7.2 Teclas de manejo

WBE 4230 tiene teclas sin contacto. No es necesario
tocar ni pulsar las teclas para el manejo. Basta con que
el dedo se encuentre un poco por encima de la tecla.
Pero la tecla también se puede pulsar.

o
]| Si se deja el dedo mas tiempo sobre la tecla, esto
equivale a una pulsacién multiple de la tecla.

Denomina-
cion

Descripcion

<USUARIO> Cambio de usuario
Llamada de los ajustes basicos (en
combinacion con la tecla de menu, ver
el cap. 8)

e Llamada de la calibracién (en com-
binacion con la tecla de menu, ver el

cap. 8)

<FINE> Para la indicacion del desequilibrio
Indicacién del valor exacto del desequi-
librio medido.

<> e Modificacion de los valores

e Modificacion de los ajustes
<=> o= "On", — = "Off".

8 Indicacion de usuario activo o seleccionado - s
— : : e Seleccion del programa de equilibrado
4 Indicacion de las unidades de medida para ancho de llan-
tay diametro de llanta - <ALU> e Llamada del programa de equilibrado,
5 Indicacion de programa Split encendida si estd activo el seleccion con <=> o0 <#>,
programa Split (ver cap. 9.4. 1) e Seleccion de la clase de vehiculo (1
6 Indicacion del sentido a girar para la posiciéon de equilib- segundo).
rado, T3 <DIAMETRO e Indicacion del diametro de la llanta
arriba = girar en el sentido de las manecillas del reloj, [l:[ﬂ, DE LLANTA> e Seleccion de las unidades de medida
abajo = girar en el sentido contrario a las manecillas del inch/mm (1 segundo).
reloj = <ANCHO DE ¢ Indicacién del ancho de la llanta
7 Indicacién del programa Match (de coincidencia), se ilu- 'm‘ LLANTA> e Seleccion de las unidades de medida
mina cuando esta seleccionado el programa Match inch/mm.
8 Indicacion de menu, encendida si esta activo el menu y <DISTANCIA e« Indicacion de la distancia de la llanta
mientras se modifican ajustes (ver el cap. 11) ﬂjﬂ DE LLANTA> a WBE 4230.
9 Indicacion de las unidades de medida seleccionadas pa- * Confirmacion de la entrada de datos
ra el contrapeso de Ia.IIanta}.
. . - . e Confirmacion de la entrada de datos
10 Indicacion de la clase de vehiculo seleccionada (sélo au- . s,
- . de calibracion.
tomovil y motocicleta) BT m da del -
11 Indicacién del programa de equilibrado estatico, S = g ° 'amadade programa.Sp it
; - . , ; spiit o Salir del programa Split
se enciende adicionalmente si esta seleccionado el pro- . .
. " 3 e Transferencia de los datos de calib-
grama de equilibrado estaticol, 2 6 3 racion
12 Indicacién del punto de equilibrado, e Salir del menu.
se |I‘u'm|na en verde cuando se alcanza la posicién de <OPT> Rene & e leaehem old cleseeisne
equilibrado
Llamada del programa Match
13 Indicacion del progrgma de equiliprado activo (seleccio- (minimizar el desequilibrio).
nado) y de las posiciones de equilibrado (ver el cap. 7.2) pre <MENU> o Llamada de ajustes definidos por el
14 Indicacion del programa de equilibrado ALU, = usuario
se enciende adicionalmente si esta seleccionado el pro- ) o Llamada de ajustes basicos, ver cap. 11.
grama de equilibrado ALU1, 2, 3,46 5 o Llamar el mend de calibracién
15 Indicacién del programa de equilibrado PAX, <START> e Start/Stopp (Arranque/Parada) con
se enciende adicionalmente si esta seleccionado el pro- 0] <STOPP> luz verde: iniciar la medicion

grama de equilibrado PAX1 ¢ 2

e Start/Stopp (Arranque/Parada) con
luz roja, finalizar la medicidn.

Robert Bosch GmbH
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8. Instrucciones breves

Descripcion Tecla Tecla Tecla
Ajustes del.usuano . . = =
e Tolerancia para el valor visualizado enu enu

ng )

e Resolucion de la visualizacién
del peso de equilibrado
Unidad de medida contrapeso
Sefial acustica
Inicio automatico
Resolucion de la visualizacion del an-
cho de la llanta
Ajustes basicos T “ T
e Encendido y apagado de la enu
corredera de medicién electrénica
e Bloqueo de la corredera de medicién
electrénica para la colocacion de los
pesos pegados
e Almacenamiento de la posicién de
equilibrado en los programas ALU y
PAX a través de pedal o de tiempo
e Encendido y apagado del
brazo de medicién electrénico
e Encendido y apagado de la
iluminacion y de la funcién del laser

Modificaciéon de los valores
Modificacidon de los ajustes
+="0n",
- = |loff|l.

Descripcion Tecla Tecla Tecla

Cambio de usuario1-2-1

Cambio del tipo de vehiculo
automovil - motocicleta

Cambio del programa de equilibrado

e Pesos de apriete estandar

e Alul: Pesos de apriete estandar

e Alu2: Pesos pegados ocultos

e Alu3: Interior pesos de apriete /
exterior pesos pegados ocultos

e Alud: Interior pesos de apriete /
exterior pesos pegados
e Alu5: Interior pesos pegados/

exterior pesos de apriete
e Equilibrado estatico en nivel 1
e Equilibrado estatico en nivel 2
e Equilibrado estatico en nivel 3
e Paxl: Pesos pegados llanta Pax
e Pax2: pesos pegados ocultos

Indicacion del diametro de la llanta

Conmutacién de unidades de medida del
diametro de la llanta: inch (pulgadas)/mm.

Cambio del diametro de la llanta

Indicacion del ancho de la llanta

Conmutacién de unidades de medida del
ancho de la llanta: inch (pulgadas)/mm.

Cambio del ancho de la llanta

=

Start/Stopp (Arranque/Parada) con luz
verde:

iniciar la medicion

Start/Stopp (Arranque/Parada) con luz
roja,

finalizar la medicién.

=
®

Calibracion de la corredera de medicion
y del brazo de medicion

xkk

Calibracion de la brida (sin rueda)

O

x

*x

Calibracion de la brida WBE 4230(con
rueda)

i
| &

1| LB

| S

Transferencia de los datos de calibra- e
cién, Sprit

salir del menu.

Indicacién de la distancia de la
llanta a WBE 4230

Cambio de la distancia de la Ilanta

o

Start/Stopp (Arranque/Parada) con luz verde:
iniciar la medicion

Start/Stopp (Arrangue/Parada) con luz roja:
finalizar la medicion.

Indicacion del valor exacto del desequi-
librio medido.

®©

Indicaciéon del numero de radios y

Mantener pulsada la tecla durante al menos 1 segundo
si aparece SET, pulsar la siguiente tecla en el plazo de 1,5 se-
gundos

si aparece CAL, pulsar la siguiente tecla en el plazo de 1,5
segundos

llamada del programa Split S:?t
Cambio del nimero de radios =
Salir del programa Split oy

Llamada del programa Match
(minimizar el desequilibrio).

Soélo para la indicacién del desequilibrio

Salir del programa Match
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9. Equilibrar rueda

ADVERTENCIA -Ruedas mal equilibradas

Peligro de lesiones por un comportamiento

irregular del vehiculo.

> EI WBE 4220 debe estar situado sobre una
superficie planay estar atornillado fijamente
en el suelo.

> La brida prescrita debe estar montada en un
eje limpio y libre de grasa.

> Utilizar los accesorios prescritos (cono, anil-
los distanciadores).

>> La llanta debe estar posicionada exactamente en
la brida y en contacto ella, eliminar la suciedad.

> Después de colocar los pesos de equilibrado,
realizar una medicién de control.

o
]1 En la siguiente descripcion se han activado Sound y
el inicio automatico (ver cap. 11).

> WBE 4230 debe encenderse mediante el interruptor
de encendido/apagado.
= Se presenta brevemente la version de software.(p. gj. 1.19).

9.1 Seleccionar la clase de vehiculo y el

programa de equilibrado

ﬁ Para las ruedas de menos de 3,5 de anchura se reco-
mienda el equilibrado estatico: En este caso solo se
introduce el valor del didmetro de la llanta. Los valo-
res para la distancia y la anchura de la llanta pueden
ajustarse en un valor discrecional en pulgadas o mm.

1. Comprobar en la pantalla la clase de vehiculo actual-
mente seleccionada (automovil, motocicleta, vehicu-
lo industrial); cambiarla si es necesario.

o
]1 La clase de vehiculo se cambia pulsando la tecla <ALU>
hasta que aparece la clase de vehiculo deseada.

= La clase de vehiculo seleccionada se muestra en
la pantalla.

2. Comprobar en la pantalla el programa de equilibrado
actualmente seleccionado; cambiarlo si es necesario.

ﬁ Pulsando la tecla <ALU> se llama el menu Programas
de equilibrado y con la tecla <-> o <+> se selecci-
ona el programa de equilibrado. Dependiendo del
programa de equilibrado seleccionado se enciende
ademas el simbolo Pax, Static o Alu.

ﬁ Solo en PAX2 y ALU2 (interior y exterior), asi como en
ALU3 (interior) rigen los ajustes actuales para la co-
locacion del peso pegado (ver el Cap. 8.3.2). En caso
contrario los pesos pegados y los pesos de apriete
deben colocarse siempre en la posicion de 12 horas.

Simbolo Tecla

Programa estandar para pesos de apriete

Alul: Programa estandar para pesos pegados?

Alu2: Pesos pegados ocultos?

Alu3: Interior pesos de apriete? /

exterior pesos pegados ocultos

Alu4d: Interior pesos de apriete /

exterior pesos pegados?

Interior pesos pegados /
exterior pesos de apriete

Alu5:

Equilibrado estatico en nivel 1

Equilibrado estatico en nivel 2

Equilibrado estatico en nivel 3

Pax1: (llanta Pax) para pesos pegados

Pax2: (llanta Pax) para pesos pegados ocultos ¥

U iTener en cuenta los ajustes actuales para la colocacion del peso
pegado (ver el Cap. 11.1)!

2 Si debido al disefio de la llanta el peso pegado no se puede
colocar cerca del borde exterior de la llanta (talon de la llanta),
hay que aumentar un poco el peso.

=¥ Simbolos azules indican las posiciones de los niveles de
equilibrado parael programade equilibrado seleccionado.

9.2 Introducir los datos de la llanta

O . . . r . .

J1 Sino es posible registrar electrénicamente la distan-
ciay el diametro de la llanta, los datos de la llanta se
pueden introducir también manualmente.

O . .

]1 En la pantalla se muestra a la izquierda la anchura de
la llanta y a la derecha el diametro de la llanta.

ﬁ En los programas de equilibrado Alu2, Alu3 y Pax2
(Easyfix®) no se requiere el brazo de medicion
electronico. Ambos niveles de medicion se captan
mediante la corredera de medicion.

1. Colocar la corredera de medicién electronica para
distancia y diametro de llanta en la llanta y mantener
la posicién durante un segundo.

> /. v /f
= El punto de medicion se visualiza en la pantalla en
funcion del programa de equilibrado seleccionado.

= Se indica mediante un tono de sefalizacion que se
ha asumido la posicion.

Robert Bosch GmbH
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o
]1 No se muestra la distancia de llanta. La transferencia
correcta del valor se puede controlar pulsando la

tecla <DISTANCIA DE LLANTA>.

2. Colocar el brazo de medicion electrénico para la
anchura de llanta en la llanta.

651012-32_Sr

= El punto de medicidn se visualiza en la pantalla en
funcién del programa de equilibrado seleccionado.

= La aceptacion de la posicion se confirma median-
te un tono de sefializacion y se visualizan los datos
de posicion.

=> Los diferentes valores de diametro de llantay ancho de
Ilanta se han cargado ahora por lecturay se visualizan
en la pantalla.

o
]1 Si los valores no se leen automaticamente, ver el
capitulo 11.

9.3 Medir el desequilibrio

o r .

]1 Solo cuando todos los ajustes corresponden a la
rueda fijada, es posible equilibrar correctamente la
rueda.

ﬁ La medicién se puede detener en cualquier momento:
— <Pulsar la tecla STOPP>.
— Presionar el pedal derecho.
— Abrir la cubierta protectora de la rueda.

1. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= La medicion del desequilibrio empieza automati-
camente.
= Al final de la medicion se muestran los valores de
los contrapesos requeridos en la pantalla:
a la izquierda en la pantalla nivel de equilibrado
interior,
a la derecha en la pantalla nivel de equilibrado ex-
terior.
2. Abrir la cubierta protectora de la rueda.

9.4 Fijar los contrapesos

o

]1 Cuando el desequilibrio medido en la rueda es muy
elevado (p. ej. desequilibrio estatico mayor que 50
g), se recomienda hacer coincidir (match) la rueda
compensando el desequilibrio estatico del neumati-
co con el desequilibrio de la llanta (minimizar el
desequilibrio).

9.4.1 Dividir los contrapesos (programa Split)

o

]1 Cuando los contrapesos deben colocarse detras de
uno o de dos radios, debe iniciarse tras la medicion
el programa Split.

1. <Pulsar la tecla SPLIT>.

o En la pantalla izquierda aparece 1y en la pantal-
la derecha, la cantidad de radios predefinidos ac-
tualmente.

= El simbolo SPLIT (LED fig. 3, pos. 6) parpadea.

2. Introducir la cantidad de radios existente con las
teclas <-> o0 <+>.
= El valor se presenta en la pantalla a la derecha.

3. Girar un radio hasta la posicion de 12 horas y pulsar
la tecla <SPLIT>.
= La posicion del radio esta almacenada.
= El simbolo SPLIT estad encendido.
= El valor del contrapeso requerido se presenta en

la pantalla a la derecha.

4. Girar la rueda manualmente.
= En cuanto se alcanza la posicion para la fijacion

del contrapeso, se enciende la flecha verde (LED
fig. 3, pos. 12). Un tono de sefalizacién confirma
la posicidn correcta (detras de un radio).

5. Fijar el contrapeso con el valor requerido en la posi-
cién en angulo recto de mas arriba (12 horas) de la
rueda.

6. Continuar girando la rueda manualmente para colo-
car otro contrapeso detras de un radio (cuando el
valor indicado es menor que el valor inicial).
= El simbolo SPLIT esta encendido.

o

]1 Si hay dos niveles de equilibrado, repetir el proce-
dimiento a partir del paso 4 para el 2do. nivel de
equilibrado.

o
]1 Para finalizar el programa Split y acceder a la indica-
cion de un contrapeso, pulsar nuevamente la tecla

SPLIT.
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9.4.2 Pesos de apriete y pesos pegados sin Easyfix

o

]1 Los LED en forma de flecha (fig. 3, pos. 6) indican
la direccién en la que debe girarse la rueda para
alcanzar la posicidn de 12 horas para la fijacion del
contrapeso.

(@]
]1 En la siguiente descripcion se han activado Sound y
el inicio automatico (ver cap. 11).

1. Girar la rueda manualmente.

= En cuanto se alcanza la posicidon correcta para la
fijacion de un contrapeso, se enciende la flecha
verde (LED fig. 3, pos. 12) y un tono de sefaliza-
cion confirma la posicion correcta.

2. Fijar el contrapeso con el valor requerido en la posi-
cién en angulo recto de mas arriba (12 horas) de la
rueda.

3. Repetir el procedimiento para el 2do. nivel de equi-
librado.

o

]1 Tras la fijacion de los contrapesos debe realizarse
una nueva medicion del desequilibrio para el control
exacto del equilibrio.

9.4.3 Conrayo laser

e} o .

]1 La colocacion manual de los pesos pegados (sin
Easyfix®) se apoya mediante un rayo laser. Esta co-

locacidn se activa en el menu "Ajustes" (ver el Cap.
11.2).

ﬁ El usuario debe recordar durante la especificacion
del posicionamiento del peso la distancia hasta el
margen de la llanta. Esa distancia debe mantenerse
también al colocar el peso.

1. Girar la rueda hasta la posicién correcta.
= Se conecta el laser y el rayo laser muestra una li-
nea en la llanta.
2. Alinear el peso centrado respecto al rayo lasery
pegarlo a la distancia determinada anteriormente.

o

]| Los pesos de apriete se colocan siempre en las 12
horas, independientemente de los ajustes. La posici-
6n de 12 horas es mostrada por el laser.

9.4.4 Con Easyfix®

o

]1 Sélo los 3 programas Alu2, Alu3 y Pax2 apoyan la
fijacion de los pesos pegados con Easyfix®.

1. Girar la rueda manualmente.
= En cuanto se alcanza la posicidn para la fijaci-
6n de un contrapeso, se enciende la flecha ver-
de (LED fig. 3, pos. 12) y un tono de sefalizaci-
6n confirma la posicién correcta.

2. Seleccionar el peso pegado con el valor requerido.
3. Colocar el peso pegado en la corredera de medicion.

4. Introducir la corredera de medicién en la llanta.
= Los LED en el campo de visualizacion indican la
posicion de los contrapesos en la llanta de con-
formidad con el programa de equilibrado selecci-
onado.
= Esperar el tono de sefalizacién.
5. Colocar los pesos pegados mediante la corredera de
medicion.
6. Repetir el procedimiento para el 2do. contrapeso.
o
]1 Tras la fijacion de los contrapesos debe realizarse

una nueva medicion del desequilibrio para el control
exacto del equilibrado.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Corredera de medicién manual
Mediante la corredera de medicion manual se puede
determinar la anchura de la llanta en los programas de
equilibrado Alu2, Alu3 y Pax2 y se pueden posicionar y
fijar los pesos pegados de forma sencilla.

Fig. 6:
Empunadura de la corredera de medicion
Cabezal de la corredera de medicion
Pinza de pesos interior

Eyector

Pinza de pesos exterior

Escala

Tornillo moleteado

Carro con tope

Corredera de medicion manual

OND GO AWN R

9.5.1 Determinacion de la anchura de la llanta
1. Posicionar la corredera de medicion manual con el
carro en el borde interior de la llanta.

651007-06_Sr

2. Colocar la pinza de pesos exterior en la posicién en
la que deben fijarse los contrapesos.
3. Fijar el carro con el tornillo moleteado.
4. Leer la medida e introducirla como anchura de llanta
en la unidad "mm".
5. Iniciar la medicion "Equilibrar la rueda".
6. Evaluacion de la medicion:
= En la pantalla izquierda se presenta el valor para
el peso pegado, que debe colocarse a través de la
pinza de pesos interior (Alu2 y Pax2) o como peso
de apriete (Alu3).
= En la pantalla derecha se presenta el valor para el
peso pegado, que debe colocarse a través de la
pinza de pesos exterior.

9.5.2 Colocar los contrapesos

1. Girar la rueda hasta la posicion respectiva 12 horas.

2. Colocar el peso pegado requerido en la pinza de
pesos exterior.

3. Apoyar el carro en el margen de la llanta.

4. Posicionar el peso pegado con el eyector en la posi-
cién correspondiente y presionar.

651007-05_Sr

o

. Colocar el segundo peso pegado requerido en la
pinza de pesos exterior.

. Apoyar el carro en el margen de la llanta.

. Posicionar el peso pegado con el eyector y presionar.

6

7

o g . .

]1 En el programa de equilibrado Alu3 se posicionay se
fija el peso de apriete.

9.6 Compas de medicidn

o
]1 La anchura de la llanta se puede leer en la llanta o se
puede medir con el compas de medicién.

651012-11_Sr

Fig. 7: Determinar los datos de la llanta con el compas de
medicion

Escala del diametro de la llanta

Punta exterior para el diametro de la llanta

Punta interior para la anchura de la llanta

Escala de la anchura de la llanta

NOWN R

1. Colocar las puntas interiores del compas de medici-
on en el talon de la llanta.

2. Leer el valor de la escala de anchura de llanta.

3. Introducir la anchura de llanta determinada.
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10. Minimizar el desequilibrio

Cuando el desequilibrio medido en la rueda es muy
grande (p. ej. desequilibrio estatico mayor que 50 g),
se recomienda hacer coincidir (match) la rueda com-
pensando el desequilibrio estatico del neumatico con
el desequilibrio de la Ilanta (minimizar el desequilibrio).
Para ello, debe darse la vuelta al neumatico en la llanta
durante el ler. paso en 180 grados. Después se puede
lograr una minimizacién adicional si se continua dando
vuelta al neumatico. El programa Match le apoya duran-
te esta minimizacion.

! Todos los procesos deben llevarse a cabo con la
mayor exactitud posible.

ﬁ Si se presentan los mensajes de error JPt y EAA en
la pantalla, debe ejecutarse de nuevo el programa
Match.

o

]1 El programa Match se puede finalizar pulsando la
tecla <OPT>.

o
]1 En la siguiente descripcion se han activado Sound y
el inicio automatico (ver cap. 10).

Paso 1: Iniciar el programa Match
> <Pulsar la tecla OPT>.
= Indicacién en pantalla 0Pty /.
= El simbolo Opt esta encendido.

Paso 2: Primera medicion
> Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicién.
= Indicacién en pantalla 0Pty 2.
= Simbolos Opt y Split encendidos.
Paso 3: Dar la vuelta al neumatico sobre la llanta
O 7y
]1 Para dar la vuelta al neumatico en la llanta puede ser

necesario sacar primero el aire, presionarlo y volver
a llenarlo de aire después de darle la vuelta.

1. Girar la rueda hasta que la valvula se encuentre en la
posicion de 12 horas.

2. <Pulsar la tecla SPLIT>.
= Se guarda la posicion de referencia de la rueda al

primer inicio.

= Indicacién en pantalla 8Pt y 3.

3. Hacer una marcacién de referencia en el neumatico
(en la posicion de la valvula).

4. Retirar la rueda de la brida.

5. Dar la vuelta al neumatico sobre la Ilanta en 180
grados de manera que la marca hecha anteriormente
se encuentre frente a la valvula.
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Paso 4:  Guardar la nueva posicion
1. Fijar la rueda.
2. Girar la valvula hasta la posicion de 12 horas.
3. Pulsar la tecla <SPLIT>.
= Se guarda la nueva posicién de la rueda en la bri-
da.
2 Indicacion en pantalla 8Pty 4.

Paso 5: 1. Medicién de control

1. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicién.

2. Evaluacién del resultado de la medicidn:
Indicacién en pantalla 3P y Y£5 => minimizacion
exitosa; se puede finalizar la minimizacién.
Indicacion en pantalla 8P y 5 => minimizacion no
exitosa, la minimizacion se puede cancelar o conti-
nuar (a partir del paso 6)..

ﬁ Pulsando la tecla <SPLIT> se muestran los siguientes
valores:
pantalla izquierda: desequilibrio residual minimo
pantalla derecha: valor de desequilibrio estatico
actual

ﬁ Si el valor de desequilibrio estatico es cercano al
desequilibrio residual minimo (menos de 10 g), se
puede finalizar la minimizacion pulsando la tecla
<OPT>.

Paso 6: Continuar dando la vuelta al neumatico sobre

la llanta

1. Girar la rueda hasta que se ilumine en verde el LED
de posicion de equilibrado.

2. Hacer una marcacion de referencia en el neumatico
(en la posicion de 12 horas).

3. Retirar la rueda de la brida.

4. Dar la vuelta al neumatico sobre la llanta de manera
que la marca hecha anteriormente se encuentre en el
lugar de la valvula.

5. Fijar la rueda.

Girar la valvula hasta la posicién de 12 horas.

7. Pulsar la tecla <SPLIT>.
= Se guarda la nueva posicion de la rueda en la bri-

da.
= Indicacién en pantalla 3Pt y 6.

o

Paso 7: 2. Medicion de control
> Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicién.
= Evaluacion y procedimiento siguiente, ver paso 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Ajustes

11.1 Ajustes del usuario

O . . rre .
]1 Ajustes que pueden realizarse de forma especifica para el usuario.
1. Pulsar y mantener pulsada la tecla <MENU>.

2. En cuanto aparece en la pantalla izquierda 5€&, soltar la tecla <MENU>.
=> En la pantalla izquierda aparece tol y en la pantalla derecha, el valor actual.

Funcion Tecla

Modificar ajuste/valor

on <+>
ofF <=>
Acceder al siguiente ajuste,se asumen los ajustes modificados <MENU>
Salir del menu. jAtencién! El ajuste modificado se asume de todas <SPLIT>
formas
Ajuste pantalla pantalla Descripcion
izquierda derecha
Tolerancia para el valor oL valor actual Introduccién del valor del peso de equilibrado por debajo del cu-
visualizado "0" en gramos / al debe aparecer el valor de visualizacion "0".
onzas El valor estandar es 4.5 g (0,25 oz) y el valor maximo 25 g (1,25 oz).
Resolucion de visualizacién AES /o bien 5 S5g /8025 0z - resolucion estandar
del peso de equilibrado ! g /0 .05 oz - resolucion fina
Unidad de medida contrapeso ung &R &6rA = indicacién en gramos
oun oun = indicacién en onzas
Sefal acustica 5h0 on on = cuando se asumen los datos determinados se emite
off una sefal acustica
ofF = cuando se asumen los datos determinados no se emite
niguna sefial acustica
Inicio automatico CARAR on on = Inicio de la medicidn tras cerrar la cubierta protectora
off de la rueda

ofF = Inicio de la medicion tras pulsar la tecla <START>
(con la cubierta protectora de la rueda cerrada)

Resolucion de la visualizaciéon del  LAA 050 & 50  Introduccidn del ancho de la llanta en pasos de 0,5 pulgadas
ancho de la llanta H= 025  Introduccidn del ancho de la llanta en pasos de 0,25 pulgadas
Posicionamiento del peso pegado ALY PG e Posicionamiento del peso pegado en ALU2, ALU3 y PAX2:

P 3,P6,P12 - Ajuste PG:

Colocacion con Easyfix®:
El rayo laser ¥ esta desconectado y no sirve de ayuda para
colocar el peso.

- Ajuste P3, P6 0 P12:
con corredera de medicion manual o sin medios auxiliares:
Colocacién en 12 horas, 3 horas o 6 horas,
el rayo laser ¥ se conecta al alcanzarse la posicion (giran-
do la rueda) y sirve como ayuda al colocar el peso.

e En todos los demas programas y en todos los pesos pega-
dos el peso de equilibrado se debe colocar en la posicion de
12 horas.

Y en funcion del modelo, parcialmente accesorios especiales

1 695 656 347 2011-03-18 Robert Bosch GmbH



Ajustes | WBE 4230 | 99 | es

11.2 Ajustes basicos

o
]1 Ajustes basicos que sélo deben ser realizados tras consultar al servicio postventa o por el servicio postventa.

1. Pulsar y mantener pulsada la tecla <MENU> .
2. pulsar en el transcurso de 1,5 segundos la tecla <USUARIO>.
=) En la pantalla izquierda aparece POE, en la pantalla derecha el ajuste actual.

Pantalla
izquierda derecha

Pantalla

Ajuste

Descripcion

POt on Conectar y desconectar la O = Aceptacion electronica de los datos de la
OFF corredera de medicion electronica Ilanta determinados con la corredera de medicion
OFF = Los datos de la llanta deben introducirse manualmente
ALY on Bloqueo de la corredera de medicién elec- Of = Corredera de medicion se bloquea en la posicidn
OFF trénica para la colocacion de los pesos de equilibrado
pegados OFF = Corredera de medicion no se bloquea en la posicidn
de equilibrado
FLA an Almacenamiento de la posicion de equilibra- 077 = No es posible realizar ningtin ajuste, seleccionar siempre oFF
OFF do en los programas ALU y PAX a través de  ofF = Guardar después de 1 segundo
pedal o de tiempo
Plr on Conectar y desconectar el O = aceptacion electronica del ancho de la
OFF brazo de medicién electrénico Ilanta determinado con el brazo de medicién
OFF = el ancho de la llanta debe introducirse manualmente
JiL on Encendido y apagado de la on =
OFF iluminacién y de la funcién del laser e lluminacion del drea de la llanta al transferir los datos de la
llanta y al posicionar el peso pegado
e El rayo laser indica la posicion donde se deben fijar los cont-
rapesos (solo en el nivel de equilibrado interior)
brA on Activa o desactiva el freno para fijar la bri- O = Activa
OFF day larueda OFF = Desactiva

Robert Bosch GmbH
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12. Fallos

o
]1 Otros posibles fallos durante el servicio son, principalmente, de naturaleza técnica y deben ser comprobados vy,
en caso dado, eliminados por personal técnico cualificado. Pongase en contacto en cualquier caso con el servi-
cio postventa del distribuidor autorizado del equipo Bosch.

o
]1 Para posibilitar una intervencion rapida es importante indicar las especificaciones de la placa de caracteristicas
(etiqueta en el lado de la brida del WBE 4230) y el tipo de fallo al llamar al servicio postventa.

Las pantallas nose 1.
2.
3.

iluminan durante el
inicio.

Fusible defectuoso o falta una fase.

Dafios en el fusible de la conexion eléctrica.

Darfios en el fusible del panel de mando/campo de vi-
sualizacién.

1. Control de la conexion de red.

2. Sustitucion del fusible de la conexion eléctrica.

3. Sustitucion del fusible del campo de mando/cam-
po de visualizacién. Informar al servicio postventa.

Atencidn: Si se vuelve a dafar el fusible, esto indica
un fallo del servicio.

1 1.La memoria de la placa de circuitos impresos ha per- Comprobary corregir las calibraciones y ajustes.
dido los datos de ajuste y de calibracién.
2. No se han llevado a cabo una o varias calibraciones
(configuracion, ajuste de la corredera de medicion
electrénica/brazo de medicidn).
2 Se ha levantado la cubierta protectora de la rueda antes Esperar que finalice la medicién antes de levantar la
de que finalice la medicién. cubierta protectora de la rueda.
8 1. Al empezar la medicion la rueda gira hacia atras. 1. Controlar que la rueda esté parada durante el ini-
2. Conexion incorrecta del motor. cio y evitar que gire hacia atras tras pulsarse
START.
2. Comprobar que el motor esté conectado correcta-
mente.
4 1. El motor no gira, el motor no alcanza el nimero de re- 1. Controlar la tension de red (probablemente dema-
voluciones necesario. siado baja).
2. Fallo de servicio de la instalacion eléctrica. 2. Comprobar la conexion eléctrica o el cable de
3. Fallo de la placa de circuitos impresos. conexion a la red.
3. Sustitucién de la placa de circuitos impresos.
5 1. El contrapeso no se ha colocado en la rueda. 1. Repetir la calibracion desde el principio y colocar
2. Los sensores de medicién no estan conectados cor- el contrapeso en el momento previsto por el proce-
rectamente. so. (ver 13.3)
2. Comprobar la conexion de los sensores de medicion.
6 1. No se bajoé la cubierta protectora de 1. Bajar la cubierta protectora de la rueda mientras la
la rueda. rueda estd colocada.
2. Dafios del interruptor de seguridad de la cubierta 2. Sustitucién del interruptor de la cubierta protecto-
protectora de la rueda. ra de la rueda.
7 La diferencia de fase entre 1. Comprobar si el peso de calibracion se ha coloca-
los 2 sensores de medicidon es demasiado grande. do correctamente;
2. Controlar la conexion de la maquina; probablemen-
te WBE 4230 no se ha colocado de forma estable y
vibra demasiado;
3. Comprobar el contacto entre el sensor de medici-
ony la platina;
4. Sustituir el sensor de medicidn;
5. Sustituir la placa de circuitos impresos.
8 El sensor de medicion interno no se ha 1. Comprobar la conexién del sensor de medicion iz-
conectado correctamente, esta defectuoso quierdo.
o el cable esta interrumpido. 2. Sustituir el sensor de medicion.
9 El sensor de medicién externo no se ha 1. Comprobar la conexién del sensor de medicion de-
conectado correctamente, esta defectuoso recho.
o el cable estd interrumpido. 2. Sustituir el sensor de medicion.
10 1. El sensor de medicidn para la deteccion de la posici- 1. Comprobar la platina de la barrera luminosa foto-

2.

6n esta defectuoso.
El motor no gira.

eléctrica.

2. Comprobar que la platina de la barrera luminosa
fotoeléctrica esté protegida contra la luz y, en caso
necesario, cubrirla;

3. Si el defecto continta, controlar la platina lumino-
sa fotoeléctrica y, en caso necesario, sustituirla.

4. Controlar la conexion de red.
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11 1. El sensor de medicién para la deteccidn de fase estd 1. Comprobar la conexién de la platina de la barrera

defectuoso. luminosa fotoeléctrica.

2. El motor no gira. 2. Cerciorarse de que la platina de la barrera lumino-
sa fotoeléctrica esté protegida contra la luz y, en
caso necesario, cubrirla;

3. Controlar la platina de la barrera luminosa fotoelé-
ctricay, en caso necesario, sustituirla;
4. Controlar la conexién de red.

17 Peso fuera del rango de ajuste (el peso 1. Controlar que la rueda esté fijada correctamente

necesario para el equilibrado es de mas de 250 gra- en la brida.

mos). 2. Determinar la posicion del peso exterior (en cual-
quier caso), fijar un peso de 100 gramos e iniciar
otra medicion.

18 No se han introducido los datos de la rueda. Introducir los datos de la rueda antes de ejecutar la

medicién.

19 La sefial de entrada del sensor de medicién Intercambiar las conexiones de ambos sensores de

derecho es inferior a la del izquierdo. medicién.

20 1. Se presioné el pedal durante la medicién. 1. No presionar el pedal mientras el motor esta en

2. La velocidad de giro del motor es irregular. marcha:

2. Cerciorarse de que el WBE 4230 no sufra golpes
durante la medicion.

3. Velocidad de la rueda por debajo del valor minimo. 3. Controlar la tensién de red (probablemente dema-
siado baja).

21 La placa de circuitos impresos detecté una velocidad 1. Desconectar el WBE 4230.

de rueda demasiado alta mientras la cubierta protecto- 2. Bajar la cubierta protectora de la rueda, volver a

ra de la rueda estaba abierta (el eje gira a alta velocidad encender el WBE 4230 y moverlo sin rueda.

sin que se haya iniciado la maquina): La unidad de ali- 3. Si el mensaje de fallo permanece, debe notificarse

mentacion se desactiva. al servicio postventa.

22 Irregularidad de las sefales del sensor de medicidn. 1. Comprobar que la platina de la barrera luminosa
fotoeléctrica esté protegida contra la luz y, en caso
necesario, cubrirla;

2. Controlar la platina de la barrera luminosa fotoelé-
ctrica y, en caso necesario, sustituirla;

3. Controlar la platina de indicacion y, en caso nece-
sario, sustituirla.

23 La corredera de medicién/brazo de medicion no se en- 1. Colocar la corredera de medicion/brazo de medici-

cuentra en la posicion de reposo. 4n en la posicion de reposo.

2. Repetir la calibracion de la corredera de medicién
electronica/brazo de medicién.

EEE EEE 1. Dos teclas pulsadas simultaneamente. 1. Pulsar siempre sélo una tecla.

2. Platina de indicacion defectuosa.

2. Controlar la platina de indicacion y, en caso nece-
sario, sustituirla.
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13. Mantenimiento

13.1 Limpieza y mantenimiento

! Antes de la limpieza y el mantenimiento, desconectar

el WBE 4230 y desempalmar el enchufe de red.

! No utilizar agentes limpiadores que contengan

diluyentes. Para la limpieza de las piezas de plastico

utilizar alcohol o agentes limpiadores similares.

Para un funcionamiento correcto del WBE 4230 y para
garantizar su rendimiento, deben realizarse los siguien-

tes trabajos:

Mantenimiento

Limpiar las piezas mecanicas moviles, frotarlas primero
con aceite de pulverizacion o querosin y luego lubricarlas
con aceite para motor o con una grasa adecuada.

o
S
c
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13.2 Piezas de recambio y desgaste

El fabricante no asume ninguna responsabilidad por
eventuales dafos a causa de fallos de servicio deriva-

dos del uso de repuestos no originales.

Denominacion Nimero de pedido

Brida de centrado estandar

1695 602 400

Cubierta de fijacion

1695653 212

Cono de centrado

1695 632 500

Cono de centrado

1695 652 862

Cono de centrado

1 695 605 600

Pinza de pesos

1 695 606 500

Corredera de medicion manual

1695 629 400

Pinza de medicién

1 695 602 700

Peso de calibracion

1 695 654 377

Peso de calibracion (calibrated)

1695 654 376

Pegatina tension eléctrica

1695 100 789

Pegatina sentido de
giro de la rueda

1695 653 878

Tab. 1:  Piezas de recambio y desgaste

13.3 Calibracion

ﬁ Recomendamos realizar para el WBE 4230 la calib-
racion en el siguiente orden en el marco del mante-
nimiento y la conservacion (semestralmente) o si se
obtienen resultados de medicién inexactos:

1. Calibracién de la brida

2. Calibracion de corredera de medicion/brazo de
medicion

3. Calibracion WBE 4230

4. Comprobarse una medicion de control.

13.3.1 Llamar el menu de calibracion

o
]1 En la siguiente descripcion se han activado Sound y
el inicio automatico (ver cap. 11).

1. <Pulsar y mantener pulsada la tecla MENU>.

2. En cuanto aparece en la pantalla izquierda £AL, sol-
tar la tecla <MENU>.

3. Pulsar en el transcurso de 1,5 segundos la tecla
<USUARIO>.

= En la pantalla izquierda se muestra {- /.

13.3.2 Calibrar la brida
1. Montar la brida (ver cap. 5).

o
]1 No fijar ninguna rueda, no emplear ningun medio
de fijacion.

2. Llamar el menu de calibracion (ver el cap. 13.3.1)

o En la pantalla izquierda se muestra - /.

3. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicion.

o
]1 Tras la medicion se guarda el desequilibrio medido.

= Los eventuales desequilibrios residuales del eje
se compensan electronicamente.

o En la pantalla izquierda se muestra £ -¢.

=> La calibracion de la brida ha finalizado.
=>» El desequilibrio se ha establecido en el valor "0".
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13.3.3 Calibracion de corredera de medicion/brazo
de medicion
1. Llamar el menu de calibracién (ver el cap. 13.3.1)
= En la pantalla izquierda se muestra £- /.
2. <Pulsar la tecla MENU> hasta que aparezca -/ en la
pantalla izquierda.

Colocar la corredera de medicion B en la posicion de reposo.
4. Leer el valor en la escala milimétrica de la corredera
de medicién e introducirlo con la tecla <=> 0 <#>.
= El valor se presenta en la pantalla a la derecha.

5. Confirmar con la tecla <DISTANCIA DE LLANTA.
= En la pantalla izquierda se muestra J- /.

w

Llevar la corredera de la distancia A contra la parte
interna de la brida. Medir y configurar el valor leido y
apretar <DISTANCIA DE LLANTA>.

= El valor se presenta en la pantalla a la derecha.

7. Colocar la corredera de medicién B en la posicién de reposo.
= En la pantalla izquierda se muestra L- 1.

8. Teniendo en reposo la corredera de la distancia b,
llevar la corredera de la anchura a contra la parte
externa de la brida y apretar <DISTANCIA DE LLAN-
TA>.
= En la pantalla izquierda se muestra L-c .

651046-13

9. Colocar el perno de calibracién de la anchura sobre
el exterior de la brida.

Mantenimiento | WBE 4230 | 103 | es

10.Llevar la corredera de la anchura contra el extremo
del perno y apretar <DISTANCIA DE LLANTA>
= En la pantalla izquierda se muestra H- /.

11.Desarmar el perno y colocar una llanta de muestra
de acero de 14” 0 15” con la tuerca adecuada de
apriete.

12. Colocar la corredera de medicién en la pestafia de
la llanta.

13. Introducir con la tecla <=> o <+> el diametro de la
Ilanta de la rueda montada, en pulgadas.

14. Retener la corredera de mediciéon y confirmar con
la tecla <DISTANCIA DE LLANTA>.
o En la pantalla izquierda se muestra £ -Z.

Robert Bosch GmbH
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13.3.4 Calibracion WBE 4230

1. Llamar el menu de calibracion (ver el cap. 13.3.1)

2. <Pulsar la tecla MENU> hasta que aparezca £ -2 en la
pantalla izquierda.

3. Fijar en la brida una rueda de automdvil de tamafio
medio (p. ej. ancho de llanta 5.5", diametro de Ilanta
14") que se encuentre en perfecto estado.

4. Introducir los datos de la llanta (ver cap. 9.2).

5. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicion.

6. Introducir un contrapeso cualquiera entre 40 gy
120 g (se propone el valor 60 g).

= En la pantalla izquierda se muestra £-3 y en la de-
recha 60 .

= Si se cambia el contrapeso, se muestra el nuevo
valor.
7. Colocar el contrapeso con el valor introducido en el
lado interior de la rueda.
8. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.

= Se inicia la medicion.
9. Girar la rueda hasta que el contrapeso se encuentre
en la posicién de 12 horas.
10. Retirar el contrapeso del lado interior de la rueda 'y
colocarlo en el lado exterior (12 horas).
= En la pantalla izquierda se muestra £ -4.
11. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicidn.
12. Girar la rueda hasta que el contrapeso se encuent-
re en la posicion de 6 horas.
= En la pantalla izquierda se muestra £ -5.
= Se muestra el valor del angulo de calibracion.
13. <Pulsar la tecla SPLIT>.

=¥ La calibracion WBE 4230 ha finalizado.

o
]1 La calibracién realizada se almacena automaticamen-
te de forma permanente.

13.3.5 Medicion de control

o

]1 El centrado exacto de la rueda es la premisa basi-
ca para esta medicién de control y para todos los
equilibrados.

o
]1 En la siguiente descripcion se han activado Sound y
el inicio automatico (ver cap. 11).

1. Fijar en la brida una rueda de automovil de tamafio
medio (p. ej. ancho 5.5", didmetro 14") que se en-
cuentre en perfecto estado.

2. Introducir los datos de la rueda (ver cap. 9.2 ).

3. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicién.

4. Provocar un desequilibrio artificial colocando un
peso de prueba de, p. €j., 60 g en uno de los dos
lados.

5. Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicién.
= El WBE 4230 debe indicar en ese lado exacta-

mente ese desequilibrio (valor y posicion). Para
el otro lado, la indicacidon debe ser, como max. de

5.

ﬁ Para comprobar la posicién del desequilibrio, girar la
rueda hasta alcanzar la posicién recomendada para
la fijacion de los contrapesos. El peso de prueba
colocado debe encontrarse verticalmente debajo del
eje de giro (posicién de 6 horas).

La calibracion debe repetirse en los siguientes

casos:

— El valor del desequilibrio especificado diverge
(en el lado del peso de prueba es mayor que 1 g,
en el otro lado es mayor que 5 g).

— La posicion del desequilibrio especificado diverge
(el peso de prueba no se encuentra entre la posi-
cion de 5:30 y 6:30 horas).

Retirar el peso de prueba.

Aflojar la rueda y darle la vuelta unos 35°.
Volver a fijar la rueda.

Cerrar la cubierta protectora de la rueda.
= Se inicia la medicién.

© N

=» Después de esta medicion de control la indicacién no
debe sobrepasar un desequilibrio de, como maximo,
10 g por lado (15 g en caso de ruedas especialmente
pesadas). Este error se produce a causa de las tole-
rancias del centrado de la llanta. Si esta medicién de
control muestra un desequilibrio mayor, deben com-
probarse el desgaste, el juego y el grado de ensucia-
miento de las piezas utilizadas para centrar la rueda.
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13.4 Autodiagnédstico

1. Pulsar y mantener pulsada la tecla <MENU>.

2. En cuanto aparece en la pantalla izquierda £5¢ soltar
la tecla <MENU>.

3. Pulsar en el transcurso de 1,5 segundos la tecla
<mm/inch>.

o
]1 Pulsar la tecla <MENU> para pasar de una funcién
a otra.

=> Se visualizan las siguientes informaciones:
e Indicacién de la tensién pick Up
— en la pantalla se muestra f5r
e Indicacion de la posicion de angulo del eje
— en la pantalla se muestra £nl
e Control de velocidad del eje
— en la pantalla se muestra 5°
e Lectura de caracteres
e |ectura entrada microinterruptor arco proteccién
de rueda
— en la pantalla se muestra JnP
e Contador de inicio
— en la pantalla se muestra £nk
e Prueba de pantalla
— en la pantalla se muestra LEd
e |Indicacién de los datos de calibracion
— en la pantalla se muestra £AA
e Equilibrado actual de una rueda
— en la pantalla se muestra r£L

Para medir el funcionamiento correcto del pick up,
proceder de la siguiente manera:
1. Fijar la rueda de prueba equilibrada.
2. Colocar el peso de prueba (p. ej. 100 g Pb o
60 g Zn).
3. Realizar la medicion de prueba.

Después de la medicion de prueba

e el valor de tensién del pick up interior debe ser me-
nor que el valor de tensidn del pick up exterior.

e larelacién entre el valor pick up exteriory el interior
debe encontrarse entre 1,2y 1,8

e |a diferencia de fase debe ser de 180° + 1°.

14. Puesta fuera de servicio

14.1 Puesta fuera de servicio pasajera
Cuando no se utiliza durante un tiempo prolongado:
> Desacoplar la conexidn eléctrica.

14.2 Cambio de ubicacion

> Cuando se traspasa la WBE 4230, debe entregarse
también toda la documentacion incluida en el volumen
de suministro.

> La WBE 4230 solo debe transportarse en el embalaje
original o en un embalaje de igual calidad.

> Desacoplar la conexion eléctrica.

> Tener en cuenta las indicaciones para la primera
puesta en servicio.

> Fijar nuevamente el WBE 4230 a la paleta mediante
los cuatro tornillos.

14.3 Eliminacion y desguace
14.3.1 Materiales peligrosos para el agua

! Los aceites y grasas, asi como los residuos que con-
tienen aceites y grasas (p. ej. filtros) son sustancias
contaminantes del agua.

1. No dejar que los materiales peligrosos para el agua
lleguen a la canalizacién.

2. Eliminar los materiales peligrosos para el agua segun
las disposiciones vigentes.

14.3.2 WBE 4230 y accesorios

1. Separar la WBE 4230 de la red eléctrica y retirar el
cable de conexién a la red.

2. Desarmar la WBE 4230, clasificar los materiales y
eliminarlos de acuerdo con las normativas vigentes.

A

La WBE 4230 esta sujeta a la directriz europea

2002/96/CE (WEEE).

> Los aparatos eléctricos y electrénicos
usados, incluyendo los cables y accesorios
tales como acumuladores y baterias, no se
deben tirar a la basura doméstica. Para su
eliminacion, utilice los sistemas de recogi-
day recuperacion existentes.

> Con la eliminacion adecuada de la
WBE 4230 evitara dafios medioambientales
y riesgos para la salud personal.

Robert Bosch GmbH
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15. Datos técnicos

15.1 WBE 4230

Funcion Especificacion

Velocidad de equilibrado 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Resolucion de medicién 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Nivel de ruido <70dB

Potencia 0,5 kW

Tension (segun la version pedida) 115V 1~ (60 Hz) /
230V 1~ (50 Hz) /
230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Clase de proteccion IP 22

15.2 Medidas y pesos

Funcion Especificacion

WBE 4230 (Al x An x Fondo) 1670 x 1270 x 850 mm
maximo
Peso 220 kg

15.3 Ambito de utilizacién

Funcion min./max.

Anchura de la llanta 1" -21"
Diametro de la llanta 12" - 30"
Diametro maximo de la rueda 1200 mm
Peso maximo de la rueda 80 kg
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1. Simboli utilizzati

1.1
111

Nella documentazione
Indicazioni di avvertimento - struttura e
significato

Le indicazioni di avvertimento segnalano pericoli e le
relative conseguenze per I'utente o persone che sosta-
no in vicinanza. Inoltre le indicazioni di avvertimento
descrivono le misure da attuare per prevenire tali
pericoli.

Un’importanza decisiva riveste la parola chiave. Essa
rappresenta un indice per la probabilita di insorgenza e
la gravita del pericolo in caso di mancata osservanza:

Probabilita di Gravita del pericolo in caso

di mancata osservanza

Parola di

segnalazione insorgenza

PERICOLO  Pericolo diretto Morte o lesioni fisiche gravi
AVVERTEN- Pericolo potenziale = Morte o lesioni fisiche gravi
ZA

CAUTELA Situazione potenzial-  Lesioni fisiche lievi

mente pericolosa

Qui di seguito si vede in via esemplificativa I'indicazione
di avvertimento "Presenza di parti sotto corrente" con
la parola chiave PERICOLO:

PERICOLO - presenza di parti sotto corrente

all’apertura di WBE 4230!

Lesioni, arresto cardiaco o morte dovuti a scos-

sa elettrica in caso di contatto con parti sotto

corrente (ad es. interruttore principale, schede

a circuito stampato).

> | lavori sui mezzi di esercizio o sugli impia-
nti elettrici devono essere eseguiti solo da
elettricisti o da persone opportunamente
istruite sotto la direzione e supervisione di
un elettricista.

> Prima dell’apertura staccare WBE 4230 dalla
rete di alimentazione elettrica.

1.1.2 Simboli nella presente documentazione

Significato

Simbolo Denominazione

] Attenzione Mette in guardia da potenziali
e danni materiali.

o Nota informativa  Indicazioni applicative ed altre

n informazioni utili.

1. Istruzioni Istruzioni costituite da piu fasi
2. dettagliate

> Istruzioni rapide Istruzioni costituite da una fase.
o Risultato All’interno di un’istruzione e vi-

intermedio sibile un risultato intermedio.

- Risultato finale Al termine di un’istruzione é vi-

sibile il risultato finale.

Simboli utilizzati | WBE 4230 | 109 | it

1.2 Sul prodotto

! Rispettare tutti i simboli di avvertimento sui prodotti
e mantenere le relative etichette integralmente in
condizioni di perfetta leggibilita!

PERICOLO - presenza di parti sotto corren-

te all’apertura di WBE 4230!

Lesioni, arresto cardiaco o morte dovuti a

scossa elettrica in caso di contatto con parti

sotto corrente (ad es. interruttore principale,

schede a circuito stampato).

> | lavori sui mezzi di esercizio o sugli impia-
nti elettrici devono essere eseguiti solo da
elettricisti o da persone opportunamente
istruite sotto la direzione e supervisione di
un elettricista.

> Prima dell’apertura staccare WBE 4230
dalla rete di alimentazione elettrica.

Smaltimento

Gli apparecchi elettrici ed elettronici fuori
uso, con relativi cavi, accessori, accumulatori
e batterie, devono essere smaltiti separata-
mente dai rifiuti domestici.

Senso di rotazione ruota
La ruota deve girare nel senso di rotazione
indicato (vedi cap. 4.7).

Danni gravi agli occhi dovuti all’esposizione

degli occhi al fascio laser (per piu di 0,2

secondi).

> Non guardare direttamente nella sorgen-
te laser.

% AVVERTENZA - fascio laser! "

“ Solo nella versione con laser di indicazione posizione

Robert Bosch GmbH
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2. lIstruzioni per l‘utente

3. Descrizione del prodotto

2.1 Indicazioni importanti

Avvertenze importanti relative ad accordo sui diritti di
autore, responsabilita e garanzia, gruppo di utenti e
obblighi della societa sono contenute nelle istruzioni
fornite a parte "Avvertenze importanti e avvertenze di
sicurezza su Bosch Tire Equipment". Queste istruzioni
vanno lette attentamente prima della messa in funzione,
del collegamento e dell‘uso di WBE 4230 e devono es-
sere assolutamente rispettate.

2.2 Indicazioni di sicurezza

Tutte le avvertenze di sicurezza si trovano nelle istru-
zioni separate "Avvertenze importanti e avvertenze di
sicurezza su Bosch Tire Equipment". Queste istruzioni
vanno lette attentamente prima della messa in funzione,
del collegamento e dell‘uso di WBE 4230 e devono es-
sere assolutamente rispettate.

23 Compatibilita elettromagnetica
(EMC)
WBE 4230 soddisfa i requisiti della

Direttiva EMC 2004/108/EG.

ﬁ WBE 4230 & un prodotto della classe/categoria C2
secondo EN 61 326. WBE 4230 puo causare distur-
bi di alta frequenza (radiodisturbi) negli ambienti
residenziali i quali possono rendere necessarie
misure di soppressione radiodisturbi. In questo caso,
all’esercente puo essere richiesto di adottare misure
adeguate.

3.1 Impiego previsto

WBE 4230 e un’equilibratrice per ruote dotata di
fissaggio meccanico per I’equilibratura di ruote

di autovetture e motociclette con un diametro del
cerchione di 12" - 30" ed una larghezza del cerchione

di 1" - 21". WBE 4230 deve essere impiegata
esclusivamente per lo scopo specificato e solo negli
ambiti di funzionamento indicati nelle presenti istruzioni.
Qualsiasi impiego diverso da quello specificato & da
ritenersi improprio e quindi non consentito.

(©]
]1 Il costruttore non risponde di eventuali danni dovuti
ad un uso improprio.

3.2 Requisiti necessari

WBE 4230 deve essere installata su un fondo piano
realizzato in calcestruzzo o materiale simile e
saldamente ancorata.

@)

]1 Un fondo irregolare o soggetto a vibrazioni puo
causare imprecisioni durante la misurazione dello
squilibrio.

3.3 Fornitura

Denominazione Codice di

ordinazione

WBE 4230 vedi targhetta di

identificazione
1695616 200
Flangia di centraggio centrale 1695 602 400
Coni di centraggio (3 pezzi) e adattatore =

Calibro a corsoio manuale 1 695 629 400
1 695 606 500
1695 602 700
1 695 654 377

Ghiera di serraggio rapido

Pinza per pesi
Compasso di misurazione

Peso di calibratura

3.4  Accessori speciali

Denominazione Codice di ordina-

zione

1 695 900 004
1695612 100
1 695 653 449
1 695 606 300
1 695 606 200

Sollevatore ruota

Kit coni per serraggio rapido M10x1,25
Terzo cono di centraggio @ da 89 a 132 mm
Quarto cono di centraggio @ da 120 a 174 mm

Anello distanziale cerchioni
(elevata convessita della ruota)

Flangia a tre bracci per veicoli 1 695 653 420

commerciali leggeri
Kit di serraggio per bracci oscillanti
singoli (@ 19 mm)

1 695 654 060

Flangia universale per autovetture, 1 695 654 043

a regolazione continua

1 695 654 039
1 695 653 430
1695 654 376
1 695 654 994

Flangia per motociclette

Albero, @ 10 mm

Peso di calibrazione (tarato)

Kit di postequipaggiamento “laser di indica-
zione posizione con illuminazione*

1695 656 347 2011-03-18
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3.5

WBE 4230

Denominazione

Funzione/cosa posso farci

1 Calotta di protezione ruota, mobile e Protezione dell’operatore da eventuali particelle proiettate verso I’esterno
(ad es. sporco, acqua).
e Avviare la misurazione ed arrestare la misurazione, vedi cap. 11.1 Avvio automa-
tico.
2 Calotta di protezione ruota, rigida Protezione da eventuali particelle proiettate verso I’esterno (ad es. sporco, ac-
qua).
Calibro larghezza angolare Rilevamento della larghezza del cerchione.
4 Calibro a corsoio e Rilevare la distanza del cerchione e il diametro del cerchione.
(elettronico) o Rilevare le posizioni per il fissaggio dei pesi adesivi.
Cono dell’albero di comando Alloggiamento della flangia.
Laser * Con la funzione Easyfix disinserita, la posizione dei pesi adesivi viene indicata da
un fascio laser non appena viene raggiunta la posizione di equilibratura corretta
(vedi cap. 9.4.3).
llluminazione * Viene inserita sempre non appena viene utilizzato il calibro a corsoio elettronico.
7 Pedale destro Bloccare I’albero/la ruota.
8 Pannello di comando Comando WBE 4230, vedi cap. 7
9 Ripiano portaoggetti Ripiano per deporre i pesi di equilibratura e gli accessori.
10 Presa di collegamento alla rete Attacco per il cavo di alimentazione elettrica.
11 Interruttore ON/OFF Accensione e spegnimento di WBE 4230.
12 Cavo di collegamento Collegamento del calibro larghezza
angolare all'equilibratrice.
13 Flangia di centraggio centrale Fissare la ruota.
14 Dado di serraggio rapido Centrare e fissare la ruota sul cono.
15 Calibro a corsoio manuale Serve come componente di riserva quando il calibro a corsoio elettronico & guasto.
16 Compasso di misurazione Serve come componente di riserva quando la larghezza del cerchione e il diametro

del cerchione non possono essere rilevati elettronicamente.

* a seconda della versione, in parte accessorio speciale

Robert Bosch GmbH

1 695 656 347 2011-03-18



it | 112 | WBE 4230 | Prima messa in funzione

4. Prima messa in funzione

4.1 Disimballaggio

1. Rimuovere il nastro in acciaio e le graffe di fissaggio.

2. Rimuovere con cautela I'imballaggio sfilandolo verso
I’alto.

3. Prelevare calotta di protezione ruota, gli accessori e
il materiale d’imballaggio dall’'unita d’imballaggio.

ﬁ Controllare lo stato integro di WBE 4230 e degli
accessori e verificare che non vi siano componenti
visibilmente danneggiati. In caso di dubbio non pro-
cedere alla messa in funzione e rivolgersi al servizio
assistenza.

o
]1 Smaltire il materiale d’imballaggio conferendolo ai
punti di raccolta predisposti.

4.2 Installazione
1. Allentare le quattro viti con le quali la WBE 4230 é
fissata sul pallet.

AVVERTENZA - cinghie di sollevamento
A difettose o non correttamente fissate!

Pericolo di lesioni dovute alla caduta di

WBE 4230.

> Prima dell’applicazione esaminare le
cinghie di sollevamento per rilevare
I’eventuale presenza di danni al materiale.

> Serrare le cinghie di sollevamento unifor-
memente.

> Sollevare la WBE 4230 con cautela.

2. Applicare delle cinghie idonee di lunghezza identica
e di portata sufficiente, come illustrato nella figura.

3. Sollevare WBE 4230 con una gru di sollevamento.
Installare la macchina nell’area prevista rispettando
le distanze minime indicate.

o
]1 A garanzia di un uso sicuro ed ergonomico di
WBE 4230 & consigliabile installare la macchina ad
una distanza di circa 0,5 m dalla parete piu vicina.

4. Fissare la WBE 4230 in almeno 4 punti sul pavimento.

1 2

Fig. 1:
1 Vite di regolazione
2 Viti di fissaggio

Fissaggio WBE 4230
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4.3 Montaggio della calotta di protezione 4.4 Montaggio del braccio di misurazione

ruota
o
1. Fissare il dispositivo di sostegno per la calotta di ]1 Questa operazione deve essere effettuata quan-
protezione ruota con le cinque viti fornite in dotazio- do la calotta di protezione ruota ¢ gia montata

sull'equilibratrice.

1. Fissare la staffa del calibro larghezza angolare al
tubo di supporto della calotta di protezione ruota
avvitando le 3 viti nei fori predisposti.

2. Montare la parte inferiore della calotta di protezione
ruota al dispositivo di sostegno con le quattro viti
fornite in dotazione.

Fig. 2: Montaggio del calibro larghezza angolare

2. Collegare il cavo di connessione del calibro larghezza
angolare sul retro dell'equilibratrice e fissarlo con
le fascette preposte in dotazione, come mostrato in
figura.

3. Fissare la calotta mobile tramite il braccio di soste-
gno alla WBE 4230 utilizzando il perno e la vite, vedi
la figura.

Fig. 3: Collegamento del calibro larghezza angolare

1 Cavo di collegamento del calibro larghezza angolare
2 Fascetta

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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4.5 Montaggio del ripiano portaoggetti
> Montare il ripiano portaoggetti come illustrato nella
figura.

4.6 Collegamento elettrico

! Collegare WBE 4230 alla rete elettrica solo se la ten-
sione di rete presente e la tensione nominale indica-
ta sulla targhetta di identificazione coincidono.

1. Verificare che la tensione di rete coincida con la
tensione nominale indicata sulla targhetta di identi-
ficazione.

2. Proteggere il collegamento alla rete elettrica di
WBE 4230 in conformita alla normativa specifica
nazionale. La predisposizione di una protezione
dell’attacco alla rete é a carico del cliente.

3. Collegare il cavo di alimentazione elettrica
a WBE 4230.

w
o1

Fig. 4: Collegamento elettrico

1 Interruttore ON/OFF
2 Presa per attacco alla rete elettrica
3 Cavo di alimentazione elettrica

4.7 Controllo del senso di rotazione
1. Controllare se la WBE 4230 é collegata correttamen-
te alla rete elettrica.
2. Accendere WBE 4230 tramite I'interruttore ON/OFF.
3. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= Lalbero gira.
4. Controllare il senso di rotazione dell’albero.

o

]1 Il senso di rotazione corretto viene indicato da una
freccia gialla su WBE 4230. Questa freccia si trova a
destra della flangia.

o

]1 In caso di senso di rotazione non corretto, WBE 4230
si arresta immediatamente e viene visualizzato il
messaggio di errore Err 3 (vedi cap. 12).

4.8 Calibrazione WBE 4230
! Dopo la prima messa in funzione € necessario effet-
tuare la calibrazione.

Calibrazione flangia.

Calibrazione calibro a corsoio e braccio di misurazione.
Calibrazione WBE 4230.

. Effettuare una misurazione di controllo.

La calibrazione & descritta nel capitolo 13.3.

Ao
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5. Montaggio e smontaggio 5.2  Montaggio della flangia
della flangia o
]1 Pulire e sgrassare il cono dell’albero e I’apertura

Nei seguenti casi & necessario il montaggio della flangia: della flangia.

e Prima messa in funzione

e Cambio del tipo di flangia (universale — a 3/4/5 fori) 1. Premere il pedale.

e Cambio del tipo di ruota (autovettura — motocicletta) = Lalbero € bloccato.

2. Infilare la flangia sull’albero.

! Una flangia non applicata correttamente nell’albero
si ripercuote sulla precisione dell’equilibratura.
Prima di montare la flangia & necessario pulire e
sgrassare il cono dell’albero e I’apertura della flangia
(rimozione dello strato protettivo).

5.1 Smontaggio della flangia
(@]

]1 WBE 4230 deve essere inserita.

1. Premere il pedale.

= Lalbero € bloccato.
2. Allentare la vite ad esagono cavo.

3. Staccare la flangia assestando un colpo con un mar-
tello di gomma sul lato del cono.
4. Sfilare la flangia dal cono.

=) La flangia € montata.

=¥ La flangia & smontata.
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6. Fissaggio e rimozione della s Togliere lo sbloccaggio e girare la ghiera di serraggio

ruota rapido in senso orario finché la ruota & saldamente

bloccata.
AVVERTENZA - scivolamento della ruota!
Pericolo di lesioni da schiacciamento alle dita
o ad altre parti del corpo durante il fissaggio
e la rimozione della ruota.
> Indossare guanti protettivi.
> Indossare scarpe antinfortunistiche.

> Non interporre le dita tra la ruota e I'albero.
> Montare le ruote pesanti sempre in due.

6.1 Fissaggio della ruota

1. Accendere la WBE 4230 tramite I'interruttore
ON/OFF.

2. Posizionare il corretto cono sull’albero (flangia).

651002-09_Rf

=) La ruota & fissata.

6.2 Rimozione della ruota

1. Girare ila ghiera di serraggio rapido in senso antiora-
rio e sbloccare la ruota.

3. Rimuovere eventuali impurita con una spazzola me- 2. Sbloccare la ghiera di serraggio rapido e toglierlo.
tallica. 3. Prelevare la ruota.

4. Posizionare la ruota sull’albero vicino al cono.

5. Infilare la ghiera di serraggio rapido sbloccato
sull’albero e spingerlo saldamente a contatto
con la ruota.

(i
/,}33\5152/ %
%
1 ﬁi/
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7. Uso 7.2  Tasti di comando
o WBE 4230 dispone di tasti a sfioramento. Per il cgmando
]1 Dopo I'accensione della WBE 4230 nel pannello di non & necessario toccare o premere questi tasti. E suf-
comando/pannello di visualizzazione viene visualiz- ficiente che il dito si trova a poca distanza sopra il tasto.
zata nei display per alcuni secondi la versione del Il tasto pud essere comunque anche premuto.
software. Dopodiché vengono indicati i valori J a o
sinistra e a destra nel display. ]1 Se il dito rimane per piu tempo sul tasto, cio corris-

ponde all’azionamento ripetuto del tasto.

7.1 Display

1 12 13 14 15 12 1

Tasto Denominazione Descrizione

<UTENTE> e Cambio dell’'utente
“ e Richiamo delle impostazioni di base
in combinazione con il tasto Menu, ve-
dicap.8
o Richiamo della calibrazione in combi-
nazione con il tasto Menu, vedi cap. 8

Fig. 5: Elementi del display

Pos. Descrizione

<FINE> In caso di indicazione dello squilibrio:
Indicazione del valore esatto per lo
squilibrio misurato

1 Indicazione dei dati del cerchione (valori), dei valori di <*> ° Mod?f?ca dei vglori L
equilibratura e delle impostazioni, vedi cap. 11. ° !\r/loﬁg'cf dellgllc;?feostazmnl
<> ="0n", —= o
2 Indicazione del punto di misurazione (diametro o larghez- E « Selezione del programma di equili-
za del cerchione) o,
8 Indicazione dell’utente attivo o selezionato <ALU> « Richiamo del programma di equili-
4 Indicazione dell’unita di misura per larghezza cerchione e bratura,
diametro cerchione selezione con <=> oppure <+>
5 Indicazione programma Split; si illumina in caso di pro- o Selezione del tipo di veicolo (1 se-
gramma Split attivo (vedi cap. 9.4.1) condo)
6 Indicazione del senso di rotazione per la posizione di [l:[ﬂ‘ <DIAMETRO e Indicazione del diametro del
equilibratura; 2@ CERCHIONE> cerchione
in alto = ruotare in senso orario) o Selezione dell’unita di misura
in basso = ruotare in senso antiorario inch/mm (1 secondo)
7 Indicazione del programma Match; si illumina in caso di ’m< <LARGHEZZA e Indicazione larghezza del cerchio
programma Match attivo CERCHIONE> . Selezione dell’unita di misura
8 Indicazione Menu; si illumina con il menu attivo e mentre mcl.']/m.m -
si modificano delle impostazioni (vedi cap. 11) <DISTANZA e Indicazione della distanza del
9 Indicazione dell’unita di misura selezionata per il peso di CERCHIONE> (c:ercfhlone gal}/)\{BE 4230 dati del
equilibratura * Conferma dell'immissione dati de
— = e = cerchione.
10 Indicazione del tipo di veicolo selezionato (solo autovet- e Conferma dell’immissione dati di
tura e motocicletta) librEzene
11 Indicazione programma di equilibratura statica; <SPLIT> o Richiamo programma Split
si illumina addizionalmente in caso di selezione del pro- o Arresto programma Split
gramma di equilibratura statica 1,2 0 3 e Acquisizione dati di calibrazione
12 Indicazione del punto di equilibratura, e Uscita dal menu
si illumina di verde al raggiungimento della posizione di <OPT> In caso di indicazione dello squilib-
equilibratura E rio: Richiamo del programma Match
13 Indicazione del programma di equilibratura attivo (selezi- (minimizzazione squilibrio)
onato) e delle posizioni di equilibratura (vedi cap. 7.2) e <MENU> e Richiamo delle impostazioni per-
14 Indicazione del programma di equilibratura ALU; sonalizzate
si illumina addizionalmente in caso di selezione del pro- ) e Richiamo delle impostazioni di
gramma di equilibratura ALU 1,2, 3,405 base, vedi cap. 11.
15  Indicazione del programma di equilibratura PAX; ¢ Richiamo del menu di calibrazi-
si illumina addizionalmente in caso di selezione del pro- e
gramma di equilibratura PAX 1 0 2 <START> e Start/Stop illuminato di verde:
@ <STOP> avviare la misurazione

e Start/Stop illuminato di rosso,
terminare la misurazione.
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8. Istruzioni sintetiche

Descrizione Tasto Tasto Tasto

Impostazioni dell’'utente = =
e Tolleranza per il valore di indicazio- enu =1

ne "0"
e Risoluzione dell’indicazione
peso di equilibratura
Unita di misura peso di equilibratura
Segnale acustico
Avvio automatico
Risoluzione dell’indicazione larghez-
za cerchione

Impostazi.oni di base . T “ T
e Accensione e spegnimento del enu enu
calibro a corsoio elettronico
e Arresto del calibro a corsoio elettro-
nico per I’applicazione dei pesi adesi-
Vi
o Memorizzazione della posizione di
equilibratura nei programmi ALU e
PAX attraverso pedale o tempo
e Accensione e spegnimento del
braccio di misurazione elettronico
e Accensione e spegnimento
dell’illuminazione e del funzionamen-
to laser

3

Modifica dei valori
Modifica delle impostazioni
+="0n",

- = "Off".

Start/Stop illuminato di verde:
avviare la misurazione
Start/Stop illuminato di rosso,
terminare la misurazione.

=
®

Calibrazione di calibro a corsoio e brac-
cio di misurazione

i
i

| S

s P

Calibrazione flangia (senza ruota)

*

*x

Descrizione Tasto Tasto Tasto
Cambio utente 1-2-1 “

Modifica tipo di veicolo
autovettura - motocicletta

Modifica programma di equilibratura
e Pesi adesivi standard

e Alul: pesiadesivi standard
e Alu2: pesiadesivi nascosti E
e Alu3: lato interno pesi a serraggio /

lato esterno pesi adesivi nascosti

e Alud: lato interno pesi a serraggio /
lato esterno pesi adesivi

e Alu5: lato interno pesi adesivi /
lato esterno pesi a serraggio

e Equilibratura statica nel livello 1

e Equilibratura statica nel livello 2

e Equilibratura statica nel livello 3

e Paxl: pesi adesivi cerchione Pax

e Pax2: pesi adesivi nascosti

Indicazione del diametro del cerchione

Commutazione unita di misura
diametro cerchione inch/mm.

Modifica diametro del cerchione

Indicazione della larghezza del cerchi-
one

Commutazione unita di misura
larghezza cerchione inch/mm.

Modifica larghezza del cerchione

Indicazione distanza
cerchione da WBE 4230

Modifica distanza del cerchione

Start/Stop illuminato verde: vviare
misurazione,Start/Stop illuminato di ros- @
so: terminare misurazione.

Indicazione del valore esatto per lo
squilibrio misurato.

Indicazione del numero di raggi e

Calibrazione WBE 4230 (con ruota) richiamo del programma Split S:Et
o o . .
E;lw Modifica numero di raggi =
| Split
Acquisizione dei dati di calibrazione,
- S)
uscita dal menu. Sprit
Arresto programma Split e

Tenere premuto il tasto per almeno 1 secondo
Quando compare SET, premere il successivo tasto entro 1,5
secondi

Quando compare CAL, premere il successivo tasto entro 1,5
secondi

Richiamo del programma Match
(minimizzazione dello squilibrio).

Solo in caso di indicazione dello squili-
brio

Arresto programma Match
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9. Equilibratura della ruota

AVVERTENZA - ruote non correttamente

equilibrate

Pericolo di lesioni dovute a caratteristiche di

marcia modificate del veicolo.

> La WBE 4220 deve essere installata su un fon-
do piano e saldamente avvitata al pavimento.

> La flangia prescritta deve essere montata
sull’albero pulito e privo di grasso.

> Utilizzare gli accessori prescritti (cono, anelli
distanziali).

> |l cerchione deve aderire perfettamente alla
flangia, rimuovere eventuali impurita.

> Dopo I'applicazione dei pesi di equilibratura
effettuare una misurazione di controllo.

o
]1 Nella seguente descrizione I'audio e I’avvio automati-
co sono attivati (vedi cap. 11).

> WBE 4230 Accendere tramite I'interruttore ON/OFF.
= La versione del software (ad es. 1.19) viene visua-
lizzata per breve tempo.

9.1 Selezione del tipo di veicolo e del

programma di equilibratura

ﬁ In caso di ruote con una larghezza inferiore a 3,5 si
consiglia I’equilibratura statica: in questo caso viene
immesso solo il valore del diametro del cerchione. |
valori per distanza e larghezza del cerchione possono
essere impostati su un valore qualsiasi in inch o mm.

1. Controllare il tipo di veicolo attualmente selezionato
(autovettura, motocicletta o veicolo commerciale)
nel display, all’occorrenza modificare I'impostazione.

o
]1 La modifica del tipo di veicolo avviene premendo il tasto
<ALU> finché viene visualizzato il tipo di veicolo desiderato.

= |l tipo di veicolo selezionato viene visualizzato nel display.

2. Controllare il programma di equilibratura attualmen-
te selezionato nel display, all’occorrenza modificare
I'impostazione.

ﬁ Premendo il tasto <ALU> viene richiamato il menu
Programmi di equilibratura e tramite il tasto <=-> oppu-
re <+> viene selezionato il programma di equilibratura.
A seconda del programma di equilibratura selezionato
si illumina addizionalmente il simbolo Pax, Static o Alu.

ﬁ Solo per PAX2 e ALU2 (lato interno ed esterno)
nonché ALU3 (lato interno) valgono le impostazioni
attuali per I'applicazione del peso adesivo (vedi cap.
8.3.2), in tutti gli altri casi applicare i pesi adesivi e i
pesi a serraggio sempre in posizione di ore 12.

Simbolo Tasto

Programma standard per pesi a serraggio

H Alul: programma standard per pesi adesivi ?
aa%r; Alu2: pesi adesivi nascosti ¥
a\q_‘ Alu3: lato interno pesi a serraggio /
= [ lato esterno pesi adesivi nascosti
~_ I Alu4d: lato interno pesi a serraggio /
lato esterno pesi adesivi
Alub5: lato interno pesi adesivi /

lato esterno pesi a serraggio

Equilibratura statica nel livello 1

Equilibratura statica nel livello 2

Equilibratura statica nel livello 3

Pax1: (cerchione Pax) per pesi adesivi

Pax2: (cerchione Pax) per pesi adesivi nascosti ¥

1 Prestare attenzione alle impostazioni attuali per I'applicazione
del peso adesivo (vedi cap. 8.3.2)!

2 Qualora, a causa del design del cerchione, il peso adesivo non
possa essere applicato in prossimita del bordo esterno del
cerchione, é necessario aumentare leggermente il peso.

=> | simboli di colore blu indicano le posizioni dei livelli
di equilibratura per il programma di equilibratura se-
lezionato.

9.2 Immissione dei dati del cerchione

o

]1 Se non & possibile il rilevamento elettronico della
distanza del cerchione e del diametro del cerchione,
i dati del cerchione possono essere immessi anche
manualmente.

o

]1 Nel display vengono visualizzati sul lato sinistro la
larghezza del cerchione e sul lato destro il diametro
del cerchione.

1. Posizionare il calibro a corsoio elettronico per la
distanza e il diametro del cerchione sul cerchione e
mantenerlo in questa posizione per un secondo.

= Il punto di misurazione viene visualizzato nel display in
funzione del programma di equilibratura selezionato.

= Lacquisizione della posizione viene confermata
tramite I’emissione di un segnale acustico.

Robert Bosch GmbH
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o

]1 Non viene visualizzata la distanza cerchione. La
corretta acquisizione del valore puo essere verificata
premendo il tasto <DISTANZA CERCHIONE>.

2. Posizionare il braccio di misurazione elettronico per
la larghezza del cerchione sul cerchione.

651012-32_Sr

= Il punto di misurazione viene visualizzato nel dis-
play in funzione del programma di equilibratura
selezionato.

= Lacquisizione della posizione viene confermata
tramite I’emissione di un segnale acustico, i dati
della posizione vengono visualizzati.

= | valori per il diametro del cerchione e la larghezza del
cerchione ora sono stati letti e vengono visualizzati
nel display. Tutti i dati del cerchione necessari sono
stati rilevati.

o
]1 Se i valori non vengono letti automaticamente, vedi
capitolo 11.

9.3 Misurazione dello squilibrio

o . . . .

]1 Solo se tutte le impostazioni sono giuste per la
ruota serrata nella macchina é possibile effettuare
I’equilibratura corretta della ruota.

ﬁ La misurazione puo essere interrotta in qualsiasi
momento:
— Premere il tasto <STOP>.
— Spingere il pedale verso il basso.
— Aprire la calotta di protezione ruota.

1. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione dello squilibrio si avvia automati-
camente.
= Al termine della misurazione i valori dei pesi di
equilibratura necessari vengono visualizzati sul

display:

display sinistro per il livello di equilibratura
interno,

display destro per il livello di equilibratura
esterno.

2. Aprire la calotta di protezione ruota.

9.4 Fissaggio dei pesi di equilibratura

]1 Se lo squilibrio misurato sulla ruota & molto elevato
(ad es. squilibrio statico superiore a 50 g) si con-
siglia di effettuare la centratura della ruota tramite
la quale lo squilibrio statico del pneumatico viene
compensato con lo squilibrio del cerchione (minimiz-
zazione dello squilibrio).

9.4.1 Ripartizione dei pesi di equilibratura (pro-

gramma Split)

@)

]1 Se i pesi di equilibratura devono essere fissati dietro
uno o due raggi, dopo la misurazione occorre avviare
il programma Split.

1. Premere il tasto <SPLIT>.
= A sinistra nel display viene visualizzato /7 e a dest-
ra nel display viene visualizzato il numero dei rag-
gi attualmente predefinito.
= |l simbolo SPLIT (LED fig. 3, pos. 5) lampeggia.
2. Immettere il numero esistente di raggi tramite i tasti
<-> oppure <+>.
= |l valore viene visualizzato a destra nel display.
3. Girare un raggio in posizione di ore 12 e premere il
tasto <SPLIT>.
= La posizione del raggio € memorizzata.
= |l simbolo SPLIT si illumina.
= |l valore del peso di equilibratura necessario viene
visualizzato a destra nel display.
4. Girare la ruota manualmente.
= Non appena si raggiunge la posizione per il fissag-
gio del peso di equilibratura, la freccia verde si il-
lumina (LED fig. 3, pos. 12). Un segnale acustico
conferma la corretta posizione (dietro un raggio).
5. Fissare il peso di equilibratura del valore corretto
nella posizione piu alta perpendicolare di ore 12
della ruota.
6. Continuare a girare la ruota manualmente per fissare
un altro peso di equilibratura dietro un raggio (se
il valore indicato ¢ inferiore rispetto al valore di
partenza).
= |l simbolo SPLIT si illumina.

o

]1 In caso di 2 livelli di equilibratura ripetere il procedi-
mento per il secondo livello di equilibratura a partire
dal passo n. 4.

o

]1 Per terminare il programma Split e per giungere alla
visualizzazione di un peso di equilibratura, premere
nuovamente il tasto <SPLIT>.
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9.4.2 Pesi a serraggio e pesi adesivi senza Easyfix

o

J1 ! LED a forma di freccia (fig. 3, pos. 6) indicano
in quale direzione la ruota deve essere girata per
raggiungere la posizione di ore 12 per il fissaggio del
peso di equilibratura.

(@]
]1 Nella seguente descrizione I"audio e I"avvio automati-
co sono attivati (vedi cap. 11).

1. Girare la ruota manualmente.

= Non appena si raggiunge la posizione per il fissag-
gio di un peso di equilibratura, si illumina la frec-
cia verde (LED fig. 3, pos. 12) ed un segnale acu-
stico conferma la posizione corretta.

2. Fissare il peso di equilibratura del valore corretto
nella posizione pil alta perpendicolare (ore 12) della
ruota.

3. Ripetere il procedimento per il secondo livello di
equilibratura.

o

]1 Dopo il fissaggio dei pesi di equilibratura & neces-
sario ripetere la misurazione dello squilibrio per
verificare I’equilibratura.

9.4.3 Con fascio laser

O . . . . . .

]1 Lapplicazione manuale dei pesi adesivi (senza
Easyfix®) viene facilitata da un fascio laser. Nel menu

"Impostazioni" viene attivato questo tipo di applicazi-
one (vedi cap. 11.2).

ﬁ Durante I'indicazione del posizionamento del peso,
I’utente deve memorizzare la distanza dal bordo del
cerchione. Questa distanza deve essere rispettata
anche per I'applicazione del peso.

1. Girare la ruota nella posizione corretta.
= |l laser viene inserito e il fascio laser proietta una
linea sul cerchione.
2. Allineare il peso centralmente rispetto al fascio laser
e incollarlo alla distanza dal bordo del cerchione
determinata in precedenza.

o

]1 | pesi a serraggio vengono sempre applicati nella posizi-
one di ore 12. La posizione di ore 12 viene indicata dal
laser.

9.4.4 Con Easyfix®

o

]1 Solo i 3 programmi Alu2, Alu3 e Pax2 supportano il
fissaggio dei pesi adesivi con Easyfix®.

1. Girare la ruota manualmente.
= Non appena si raggiunge la posizione per il fis-
saggio di un peso di equilibratura, si illumina la
freccia verde (LED fig. 3, pos. 12) ed un segnale
acustico conferma la posizione corretta.

2. Selezionare il peso adesivo del valore necessario.
3. Inserire il peso adesivo nel calibro a corsoio.

4. Introdurre il calibro a corsoio nel cerchione.
= | LED sul pannello di visualizzazione indicano la
posizione dei pesi di equilibratura sul cerchione
in base al programma di equilibratura selezionato.
= Attendere I’emissione del segnale acustico.
5. Applicare i pesi adesivi con il calibro a corsoio.
6. Ripetere il procedimento per il secondo peso di
equilibratura.

o
]1 Dopo il fissaggio dei pesi di equilibratura € neces-
sario ripetere la misurazione dello squilibrio per

verificare I’equilibratura.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Calibro a corsoio manuale

Con il calibro a corsoio manuale, nei programmi di
equilibratura Alu2, Alu3 e Pax2 & possibile rilevare la
larghezza del cerchione e posizionare e fissare in modo
semplice i pesi adesivi.

Fig. 6:
Impugnatura del calibro a corsoio
Testa del calibro a corsoio

Pinza interna per pesi

Espulsore

Pinza esterna per pesi

Scala

Vite zigrinata

Corsoio con arresto

Calibro a corsoio manuale

O NOOANWNR

9.5.1 Rilevamento della larghezza del cerchione
1. Posizionare il corsoio del calibro a corsoio manuale
sul bordo interno del cerchione.

651007-06_Sr

2. Portare la pinza esterna per pesi nella posizione nel-
la quale si devono fissare i pesi di equilibratura.
3. Fissare il corsoio con la vite zigrinata.
4. Rilevare la misura ed immettere il valore come larg-
hezza del cerchio nell’unita "mm".
5. Avviare la misurazione "Equilibratura della ruota".
6. Valutazione della misurazione:
= Nel display sinistro compare il valore per il peso
adesivo che deve essere applicato tramite la pinza
interna per pesi (Alu2 e Pax2) oppure come peso
a serraggio (Alu3).
= Nel display destro compare il valore per il peso
adesivo che deve essere applicato tramite la pinza
esterna per pesi.

9.5.2 Applicazione dei pesi di equilibratura

1. Portare la ruota nella corrispondente posizione ore 12.

2. Inserire il peso adesivo necessario nella pinza ester-
na per pesi.

3. Posizionare il corsoio sul bordo del cerchione.

4. Posizionare il peso adesivo tramite I’espulsore nella
corrispondente posizione e spingerlo per farlo aderi-
re bene.

651007-05_Sr

5. Inserire il secondo peso adesivo necessario nella
pinza interna per pesi.

6. Posizionare il corsoio sul bordo del cerchione.

7. Posizionare il peso adesivo tramite I’espulsore e
spingerlo per farlo aderire bene.

@)
]1 Con il programma di equilibratura Alu3 viene posizio-
nato e fissato il peso a serraggio.

9.6 Compasso di misurazione

O . b .

]1 La larghezza del cerchione pud essere rilevata sul
cerchione stesso oppure misurata tramite il compas-
so di misurazione.

651012-11_Sr

Rilevamento dei dati del cerchione tramite il compasso
di misurazione

Fig. 7:

1 Scala per diametro cerchione
2 Punta esterna per diametro cerchione
3 Punta interna per larghezza cerchione
4 Scala per larghezza cerchione

=

Posizionare le punte interne del compasso di misura-
zione sul bordo del cerchione.

2. Leggere il valore sulla scala per larghezza cerchione.
3. Immettere la larghezza del cerchione rilevata.

1 695 656 347 2011-03-18

Robert Bosch GmbH



Minimizzazione dello squilibrio | WBE 4230 | 123 | it

10. Minimizzazione
dello squilibrio

Se lo squilibrio misurato sulla ruota & molto elevato (ad
es. squilibrio statico superiore a 50 g) si consiglia di
effettuare la centratura della ruota tramite la quale lo
squilibrio statico del pneumatico viene compensato con
lo squilibrio del cerchione (minimizzazione dello squilib-
rio). A tale scopo nel 1° passo il pneumatico deve essere
girato sul cerchione di 180 gradi. Dopodiché & possi-
bile minimizzare ulteriormente lo squilibrio girando il
pneumatico ancora. Il programma di centratura (Match)
assiste I'utente durante questa minimizzazione.

! Effettuare tutti i procedimenti con la massima precisione!
O . . . . . .
]1 Se viene visualizzato il messaggio di errore GPt e £AA

nel display, il programma Match deve essere esegui-
to nuovamente.

0

]1 Premendo il tasto <OPT> ¢ possibile terminare il
programma Match.

o
]1 Nella seguente descrizione I’audio e I’avvio automati-
co sono attivati (vedi cap. 11).

Fase 1:  avviare il programma Match
> Premere il tasto <OPT>.
= Visualizzazione sul display Pt e /.
= |l simbolo Opt si illumina.

Fase 2: prima misurazione
> Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.
= Visualizzazione sul display OPt e 2.
= | simboli Opt e Split si illuminano.
Fase 3: rotazione del pneumatico sul cerchione
O . . . . \
]1 Per poter girare il pneumatico sul cerchione puo

essere necessario sfiatarlo, stallonarlo ancora una
volta e gonfiarlo nuovamente dopo la rotazione.

1. Girare la ruota fino a portare la valvola in posizione
di ore 12.

2. Premere il tasto <SPLIT>.
= Al primo avvio viene memorizzata la posizione di

riferimento della ruota.

= Visualizzazione sul display OPt e 3.

3. Applicare un contrassegno di riferimento sul pneumatico
(in corrispondenza della posizione della valvola).

4. Togliere la ruota dalla flangia.

5. Girare il pneumatico di 180 gradi sul cerchione in
modo che il contrassegno applicato in precedenza si
venga a trovare di fronte alla valvola.

Fase 4:  memorizzazione della nuova posizione
1. Fissare la ruota.
2. Girare la valvola nella posizione di ore 12.
3. Premere il tasto <SPLIT>.
= La nuova posizione della ruota sulla flangia viene
salvata.
2 Visualizzazione sul display OPEt e 4.

Fase 5: 1a misurazione di controllo

1. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.

2. Valutazione del risultato di misura:
Visualizzazione sul display OPt e H€5 => minimizza-
zione eseguita con successo, la minimizzazione puo
essere terminata.
Visualizzazione sul display OPt e 5 => minimizzazi-
one fallita, la minimizzazione puo essere interrotta
oppure proseguita (a partire da fase 6).

ﬁ Premendo il tasto <SPLIT> vengono indicati i segu-
enti valori:
Display sinistro: squilibrio residuo minimo
Display destro: valore dello squilibrio statico attuale

ﬁ Se il valore dello squilibrio statico si trova vicino allo
squilibrio residuo minimo (inferiore a 10 g), allora
la minimizzazione pud essere terminata premendo il
tasto <OPT>.

Fase 6: ulteriore rotazione del pneumatico sul cerchione

1. Girare la ruota finché il LED per la posizione di equi-
libratura si illumina di verde.

2. Applicare un contrassegno di riferimento sul pneu-

matico (in corrispondenza della posizione di ore 12).

Togliere la ruota dalla flangia.

4. Girare il pneumatico sul cerchione in modo che il
contrassegno applicato in precedenza si venga a
trovare in corrispondenza della valvola.

5. Fissare la ruota.

Girare la valvola nella posizione di ore 12.

7. Premere il tasto <SPLIT>.
= La nuova posizione della ruota sulla flangia viene salvata.
o Visualizzazione sul display OPE e 6.

w

o

Fase 7: 2a misurazione di controllo
> Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.
= Per la valutazione e I'ulteriore procedimento vedi la fase 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Impostazioni

11.1 Impostazioni dell’utente

]01 Impostazioni che possono essere effettuate in modo specifico per I'utente.

1. Premere e tenere premuto il tasto <MENU>.

2. Non appena sul display sinistro viene visualizzato 5EE, rilasciare il tasto <MENU>.
=>» Sul display sinistro viene visualizzato £ot, sul display destro il valore attuale.

Funzione Tasto

Modificare I'impostazione/il valore
on <+>

ofF <=>
Passare alla successiva impostazione, le impostazioni modificate <MENU>
vengono acquisite

Uscire dal menu. Attenzione, qualsiasi impostazione modificata vi- <STOP>
ene acquisita

Impostazione Display sinistro | Display destro Descrizione
Tolleranza per il valore di in- &0 valore attuale in Immissione del valore del peso di equilibratura sotto il quale
dicazione "0" grammi/once deve essere visualizzato il valore "0".
Valore standard 4.5 g (0,25 0z), valore massimo 25 g. (1,25 oz)

Risoluzione dell’indicazione AES ! oppure 5 5g/ 8250z - risoluzione standard
peso di equilibratura /g /0 .05 oz - risoluzione fine
Unita di misura peso di uno 6rA &6rA = indicazione in grammi
equilibratura oun oun = indicazione in once
Segnale acustico sno on on = all’acquisizione dei dati rilevati viene emesso un

ofF segnale acustico

ofF = all’acquisizione dei dati rilevati non viene emesso alcun
segnale acustico

Avvio automatico CRAR on on = awvio della misurazione tramite chiusura della calotta
ofF di protezione ruota
ofF = avvio della misurazione tramite azionamento del tasto
<START> (con la calotta di protezione ruota chiusa)

Risoluzione dell’indicazione (AR 050 0 50 Immissione larghezza del cerchione in passi da 0,5 pollici
larghezza cerchione = 025 Immissione larghezza del cerchione in passi da 0,25 pollici
Posizionamento del peso AL PG e Posizionamento del peso adesivo in caso di ALU2, ALU3 e
adesivo P3,P6,P12 PAX2:

- Impostazione PG:
Applicazione con Easyfix® :
Il fascio laser ¥ & disinserito e non fornisce alcun supporto
durante I'applicazione del peso.

- Impostazione P3, P6 o P12:
Con il calibro a corsoio manuale o senza strumenti ausi-
liari:
Applicazione nelle posizioni di ore 12, ore 3 o ore 6,
il fascio laser ¥ viene inserito al raggiungimento della po-
sizione (rotazione della ruota) e facilita I’applicazione del
peso.

e In tutti gli altri programmi e per tutti i pesi adesivi il peso di
equilibratura deve essere applicato in posizione di ore 12!

1 a seconda della versione, in parte accessorio speciale
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11.2 Impostazioni di base

o
]1 Impostazioni di base che devono essere effettuate solo dopo aver interpellato il servizio assistenza o da parte
dello stesso servizio assistenza.

1. Premere e il tasto <MENU>
2. Entro 1,5 secondi premere il tasto <UTENTE>.
=¥ Sul display sinistro viene visualizzato POt, sul display destro I'impostazione attuale.

Display Display destro Impostazione Descrizione
sinistro
Ok on Accensione e spegnimento del on = acquisizione elettronica dei dati del cerchione
oFF calibro a corsoio elettronico rilevati tramite il calibro a corsoio elettronico
ofF = i dati del cerchione devono essere immessi manualmente
ALY on Arresto del calibro a corsoio elettronico on = il calibro a corsoio si arresta in corrispondenza
oFF per I'applicazione dei pesi adesivi della posizione di equilibratura
ofF = il calibro a corsoio non si arresta in corrispondenza
della posizione di equilibratura
FLA on Memorizzazione della posizione di equi- on = Impostazione pedale impossibile, selezionare sempre ofF
off libratura nei programmi ALU e PAX att- ofF = memorizzazione dopo 1 secondo
raverso pedale o tempo
PLr on Accensione e spegnimento del on = acquisizione elettronica della larghezza del cerchione
off braccio di misurazione elettronico rilevati tramite il braccio di misurazione
ofF = lalarghezza cerchione deve essere immessa manualmente
JLL on Accensione e spegnimento on =
ofF dell’illuminazione e del funzionamen- o llluminazione dell’area del cerchione al momento
to laser dell’acquisizione dei dati del cerchione e del posizionamento

del peso adesivo.
o |l fascio laser indica la posizione per il fissaggio dei pesi di
equilibratura (solo al livello interno di equilibratura)

brA on Attiva o disattiva il freno per bloccare la on = Attiva
off flangia e la ruota. ofF = disattiva
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12. Anomalie

o
]1 Altre anomalie di funzionamento ipotizzabili sono prevalentemente di natura tecnica e devono essere verificate
ed eliminate da tecnici qualificati. Rivolgersi in ogni caso al servizio assistenza del rivenditore autorizzato di

equipaggiamenti Bosch.

o
]1 Per velocizzare I'intervento & importante indicare durante la telefonata al servizio assistenza i dati riportati sulla
targhetta di identificazione (etichetta sul lato flangia di WBE 4230) e il tipo di guasto.

All’accensione i dis- 1.
play non si illumi- 2.

nano.

S

Fusibile difettoso o mancanza di una fase.
Danneggiamento del fusibile del collega-mento elet-
trico.

Danneggiamento del fusibile del pannello di coman-
do/pannello di visualizzazione.

1. Controllo del collegamento alla rete elettrica.

2. Sostituzione del fusibile del collegamento elettrico.

3. Sostituzione del fusibile del pannello di comando/
pannello di visualizzazione. Informare il servizio as-
sistenza.

Attenzione: se il danneggiamento del fusibile si ripe-
te, cio é indice della presenza di un’anomalia di fun-
zionamento!

.La memoria della scheda a circuito stampato ha per-

so i dati di impostazione e calibrazione.

.Una o piul calibrazioni (impostazione, calibrazione del

calibro a corsoio/braccio di
misurazione elettronico) non sono state
eseguite.

Controllare e correggere le calibrazioni ed impostazioni.

2 La calotta di protezione ruota é stata sollevata prima
che sia stata completata la misurazione.

Attendere la fine della misurazione prima di sollevare
la calotta di protezione ruota.

3 i,
2o

All’avvio della misurazione la ruota gira all’indietro.
Collegamento errato del motore.

1. Controllare se all’avvio la ruota sta ferma ed evitare
che giri all’indietro quando si preme START.
2. Verificare il corretto collegamento del motore.

.1l motore non gira/il motore non raggiunge il numero

di giri necessario.

.Anomalia di funzionamento dell’impianto elettrico.
. Guasto della scheda a circuito stampato.

1. Controllare la tensione di rete (probabilmente
troppo bassa).

2. Controllo del collegamento elettrico o del cavo di
alimentazione elettrica.

3. Sostituzione della scheda a circuito stampato.

5 1.1l peso di equilibratura non é stato applicato sulla 1. Ripetere la calibrazione dall’inizio ed applicare il
ruota. peso di equilibratura qualora il procedimento lo
2.1 sensori di misura non sono collegati correttamente. preveda. (vedi 13.3)
2. Controllare il collegamento dei sensori di misura.
6 1. La calotta di protezione ruota non ¢ stata abbassata. 1.Abbassare la calotta di protezione quando la ruo-

.Danneggiamento dell’interruttore di sicurezza della

calotta di protezione ruota.

ta € montata.
2. Sostituzione dell’interruttore per la calotta di pro-
tezione ruota.

7 La differenza di fase tra i 2 sensori di misura & troppo 1. Verificare che il peso di calibrazione sia stato appli-
grande. cato correttamente;

2. Controllare inoltre I’installazione della macchina;
probabilmente la WBE 4230 non é stabile ed & sog-
getta a vibrazioni eccessive;

3. Controllare il contatto tra il sensore di misura e la
scheda;

4. Sostituire il sensore di misura;

5. Sostituire la scheda a circuito stampato.

8 Il sensore di misura interno non é stato collegato cor- 1. Controllare il collegamento del sensore di misura

rettamente, e difettoso o il relativo
cavo e interrotto.

sinistro.
2. Sostituire il sensore di misura.

9 Il sensore di misura esterno non é stato collegato cor-
rettamente, e difettoso o il relativo
cavo é interrotto.

1. Controllare il collegamento del sensore di misura
destro.
2. Sostituire il sensore di misura.

10 1.

2.

Il sensore di misura per il rilevamento della posizio-
ne é difettoso.
Il motore non gira.

1. Controllare il collegamento della scheda della bar-
riera fotoelettrica.

2. Verificare che la scheda della barriera fotoelettrica
sia protetta dalla luce ed eventualmente coprirla;

3. Se il difetto persiste, controllare la scheda della
barriera fotoelettrica ed eventualmente sostituirla.

4. Controllare il collegamento alla rete elettrica.
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11 1.1l sensore di misura per il rilevamento della fase € di- 1. Controllare il collegamento della scheda della bar-
fettoso. riera fotoelettrica;
2. Il motore non gira. 2. Accertarsi che la scheda della barriera fotoelettrica
si protetta dalla luce ed eventualmente coprirla;

3. Controllare la scheda della barriera fotoelettrica ed
eventualmente sostituirla;

4. Controllare il collegamento alla rete elettrica.

17 Peso fuori dal campo di regolazione (il peso necessario 1. Controllare che la ruota é fissata correttamente al-
per I’equilibratura & superiore a 250 grammi). la flangia.

2. Determinare (in ogni caso) la posizione del peso
esterno, fissare un peso da 100 grammi ed avviare
un’altra misurazione.

18 Dati ruota non immessi. Immettere i dati ruota prima di eseguire la misurazi-
one.
19 Il segnale di ingresso del sensore di misura Invertire i collegamenti dei due sensori di misura.
destro €& inferiore rispetto a quello del sensore sinistro.
20 1. Durante la misurazione é stato premuto il pedale. 1. Non azionare il pedale quando il motore & in moto:
2. La velocita di rotazione del motore & irregolare. 2. Fare attenzione che durante la misurazione la
WBE 4230 non venga sottoposta a urti.
3. La velocita della ruota & inferiore al valore minimo. 3. Controllare la tensione di rete (probabilmente
troppo bassa).
21 La scheda a circuito stampato ha riconosciuto una ve- 1. Spegnere la WBE 4230 .
locita eccessiva della ruota con la calotta di protezione 2. Abbassare la calotta di protezione ruota e riaccen-
ruota aperta (I’albero gira a velocita elevata senza che dere la WBE 4230 senza muovere la ruota.
la macchina sia stata avviata): I'alimentatore viene di- 3. Se il messaggio di errore persiste, € necessario
sattivato. contattare il servizio assistenza.
22 Irregolarita dei segnali del sensore di misura. 1. Verificare che la scheda della barriera fotoelettrica
sia protetta dalla luce ed eventualmente coprirla;

2. Controllare la scheda della barriera fotoelettrica ed
eventualmente sostituirla;

3. Controllare la scheda di visualizzazione ed eventu-
almente sostituirla.

23 Il calibro a corsoio/braccio di misurazione non si trova 1. Portare il calibro a corsoio/braccio di misurazione
in posizione di riposo. in posizione di riposo.

2. Ripetere la calibrazione del calibro a corsoio/brac-
cio di misurazione elettronico.

CECIEES 1. Due tasti premuti contemporaneamente. 1. Premere sempre solo un tasto alla volta.

2. La scheda di visualizzazione é difettosa.

2. Controllare la scheda di visualizzazione ed eventu-
almente sostituirla.
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13. Manutenzione

13.1 Pulizia e manutenzione

! Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione,
disinserire WBE 4230. e staccare la spina di aliment-

azione elettrica.

! Non utilizzare detergenti contenenti solventi. Per
la pulizia delle parti in materiale sintetico ricorrere

all’'uso di alcol o detergenti simili.

Per assicurare il funzionamento privo di anomalie e per
garantire la piena efficienza di WBE 4230, € necessario

effettuare i seguenti lavori:

Manutenzione

Pulire le parti meccaniche mobili, spruzzarle con olio ne-

bulizzato o cherosene e lubrificarle con olio motore o un

grasso idoneo.

9
©
c
]

E
-
-
o
)

13.2 Ricambi e parti soggette a usura

Il costruttore non risponde di eventuali danni dovuti a
rischi attribuibili ad anomalie di funzionamento causate

dall’impiego di ricambi non originali.

Denominazione

Flangia di centraggio centrale standard

Codice di

ordinazione

1695 602 400

Calotta di serraggio

1695653 212

Cono di centraggio 42 - 64,5 mm

1695 632 500

Cono di centraggio 54 - 79,5 mm

1695 652 862

Cono di centraggio 74 - 111,5 mm

1695 605 600

Pinza per pesi

1 695 606 500

Calibro manuale

1695 629 400

Pinza di misurazione

1695 602 700

Peso di calibrazione

1695 654 377

Peso di calibrazione (calibrated)
Etichetta adesiva tensione elettrica

1 695 654 376

1695 100 789

Etichetta adesiva senso di rotazione della
ruota

1695 653 878

Tab. 1:  Ricambi e parti soggette a usura

13.3 Calibrazione

ﬁ Si consiglia di effettuare la calibrazione di WBE 4230
nell’ambito degli interventi di manutenzione semest-
rali, in caso di sostituzione della flangia o in presen-
za di risultati di misura imprecisi, attenendosi alla
seguente sequenza:

1. Calibrazione flangia.

2. Calibrazione calibro a corsoio e braccio di misurazione.
3. Calibrazione WBE 4230.

4. Effettuare una misurazione di controllo.

13.3.1 Richiamo del menu di calibrazione

o
]1 Nella seguente descrizione I'audio e Iavvio automati-
co sono attivati (vedi cap. 11).

1. Premere e tenere premuto il tasto <MENU>.

2. Non appena sul display sinistro viene visualizzato
CAL, rilasciare il tasto <MENU>.

3. Entro 1,5 secondi premere il tasto <UTENTE>.

=% Sul display sinistro viene visualizzato £- /.

13.3.2 Calibrazione flangia
1. Montare la flangia (vedi cap. 5).

o
]1 Non fissare alcuna ruota, non utilizzare alcun dis-
positivo di serraggio.

2. Richiamare il menu di calibrazione (vedi cap. 13.3.1)
= Sul display sinistro viene visualizzato £ - /.

3. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.

o
]1 Al termine del ciclo di misurazione lo squilibrio misu-
rato viene salvato.

= Eventuali squilibri residui dell’albero vengono
compensati in via elettronica.
= Sul display sinistro viene visualizzato £ -2.

=» La calibrazione della flangia & conclusa.
=¥ Lo squilibrio & stato impostato al valore "0".
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13.3.3 Calibrazione calibro a corsoio/braccio di 10.Portare il cursore della larghezza A in battuta
misurazione sull’estremita del perno e premere <DISTANZA
1. Richiamare il menu di calibrazione (vedi cap. 13.3.1) CERCHIONE>.

= Sul display sinistro viene visualizzato £- /.

2. Premere il tasto <MENU> finché sul display sinistro

viene visualizzato &- 1 .

Portare il calibro a corsoio B in posizione di riposo.

4. Leggere il valore sulla scala millimetrica del calibro a
corsoio e immetterlo tramite il tasto <-> oppure <+>.
= Il valore viene visualizzato a destra nel display.

5. Confermare con il tasto <DISTANZA CERCHIONE>.
= Sul display sinistro viene visualizzato &-c.

w

11.Smontare il perno e montare un cerchio campione in
acciaio da 14” o 15” con I'apposito dado di serrag-

gio.

6. Portare il cursore della distanza B in battuta sulla
parte interna della flangia. Misurare ed impostare il
valore letto e premere <DISTANZA CERCHIONE>.
= Il valore viene visualizzato a destra nel display.

12. Posizionare il calibro a corsoio sul bordo del cerchi-
one.

13. Tramite il tasto <=> oppure <+> immettere il diametro
in pollici del cerchione della ruota montata.

14. Tenere fermo il calibro a corsoio e confermare con
il tasto <DISTANZA CERCHIONE>.
= Sul display sinistro viene visualizzato £ -Z.

7. Portare il calibro a corsoio B in posizione di riposo.
= Sul display sinistro viene visualizzato .- /.

8. Tenendo a riposo il cursore della distanza B, porta-
re il cursore della larghezza A in battuta sulla parte
esterna della flangia e premere <DISTANZA CERCHI-
ONE>.
= Sul display sinistro viene visualizzato L-2.

= Procedura completata.

9. Montare il perno di calibrazione della larghezza
sull’esterno della flangia.

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18



it | 130 | WBE 4230 | Manutenzione

13.3.4 Calibrazione WBE 4230

1. Richiamare il menu di calibrazione (vedi cap. 13.3.1)

2. Premere il tasto <MENU> finché sul display sinistro
viene visualizzato £-.

3. Fissare la ruota di un autoveicolo di media dimensio-
ne ed in ottime condizioni (ad es. larghezza cerchio-
ne 5.5", diametro cerchione 14") sulla flangia.

4. Immettere i dati del cerchione (vedi cap. 9.2).

5. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.

6. Immettere un peso di equilibratura qualsiasi tra 40 g
e 120 g (il valore suggerito & 60 g).
= Sul display sinistro viene visualizzato £-3, sul dis-

play destro viene visualizzato 60 .
= Modificando il peso di equilibratura viene visualiz-
zato il valore nuovo.

7. Applicare il peso di equilibratura del valore immesso
sul lato interno della ruota.

8. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.

9. Girare la ruota fino a portare il peso di equilibratura
nella posizione di ore 12.

10. Togliere il peso di equilibratura dal lato interno

della ruota e applicarlo sul lato esterno (posizione
di ore 12).
= Sul display sinistro viene visualizzato £ -4.
11. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.
12. Girare la ruota fino a portare il peso di equilibratu-
ra nella posizione di ore 6.
= Sul display sinistro viene visualizzato £-5.
= Viene visualizzato il valore dell’angolo di calibra-
zione.
13. Premere il tasto <SPLIT>.

=Y |a calibrazione di WBE 4230 ¢ conclusa.

o
]1 La calibrazione effettuata viene salvata automatica-
mente in modo permanente.

13.3.5 Misurazione di controllo

]1 Il centraggio preciso della ruota & requisito fonda-
mentale sia per questa misurazione di controllo che
per ogni equilibratura.

o
]1 Nella seguente descrizione I'audio e Iavvio automati-
co sono attivati (vedi cap. 11).

1. Fissare la ruota di un autoveicolo di media dimensi-
one ed in ottime condizioni (ad es. larghezza 5.5",
diametro 14") sulla flangia.

2. Immettere i dati ruota (vedi cap. 9.2).

3. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.

4. Realizzare uno squilibrio artificiale applicando ad es.
un peso di test di 60 g su uno dei due lati.

5. Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.
= La WBE 4230 deve indicare esattamente questo

squilibrio (valore e posizione). Per I’altro lato
I’indicazione deve essere al massimo di 5 g.

ﬁ Per verificare la posizione dello squilibrio, girare la
ruota nella posizione consigliata per il fissaggio dei
pesi di equilibratura. Il peso di test applicato prece-
dentemente deve trovarsi perpendicolarmente sotto
I’asse di rotazione (posizione di ore 6).

Nei seguenti casi & necessario ripetere la
calibrazione:
— |l valore dello squilibrio indicato differisce
(sul lato del peso di test superiore a 1 g, sull’altro
lato superiore a 5 g).
— La posizione dello squilibrio indicato differisce
(peso di test non tra posizione di ore 5:30
e 6:30).

Togliere il peso di test.

Allentare la ruota e girarla di ca. 35°.
Fissare nuovamente la ruota.

Chiudere la calotta di protezione ruota.
= La misurazione viene avviata.

© 0 N o

=>» Al termine di questa misurazione di controllo, lo
squilibrio indicato non deve superare uno squilib-
rio massimo di 10 g per lato (15 g in caso di ruote
particolarmente pesanti). Questo errore puo essere
causato dalle tolleranze del centraggio del cerchione.
Qualora da questa misurazione di controllo risulti uno
squilibrio maggiore, & indispensabile provvedere al
controllo dei componenti impiegati per il centraggio
della ruota per rilevare I’eventuale presenza di usura,
gioco o sporco.
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13.4 Autodiagnosi

1. Premere e tenere premuto il tasto <MENU>.
2. Non appena sul display viene visualizzato £5¢&,
rilasciare il tasto <MENU>.

o
]1 Premere il tasto <MENU> per passare da una funzio-
ne all’altra.

=» Vengono visualizzate le seguenti informazioni:
e [ndicazione della tensione di pick-up
— sul display viene visualizzato 15
e Indicazione della posizione angolare dell’albero
— sul display viene visualizzato £nf
e Controllo della velocita dell’albero
— sul display viene visualizzato 57
e |ettura segnali
e |ettura ingresso microinterruttore arco di protezione
ruota
— sul display viene visualizzato Jnf
e Contatore awvii
— sul display viene visualizzato Lnk
e Test display
— sul display viene visualizzato LEd
e Indicazione dei dati di calibrazione
— sul display viene visualizzato £AR
e Equilibratura attuale di una ruota
— sul display viene visualizzato rEL

Per misurare il corretto funzionamento dei pick-up,

procedere nel modo seguente:

1. Serrare una ruota di test gia sottoposta ad
equilibratura.

2. Applicare un peso di test (ad es. 100 gdiPbo 60 g
di Zn).

3. Effettuare una misurazione di controllo.

Al termine della misurazione di controllo

e il valore di tensione del pick-up interno deve essere
inferiore al valore di tensione del pick-up esterno.

e il rapporto tra il valore del pick-up esterno e quello
del pick-up interno deve essere compreso tra 1.2
e 1.8 la differenza di fase deve essere di 180° + 1°.

14. Messa fuori servizio

14.1 Messa fuori servizio temporanea
In caso di non utilizzo prolungato:
> Staccare il collegamento elettrico.

14.2 Cambio di ubicazione

> In caso di cessione di WBE 4230, consegnare tutta
la documentazione compresa nel volume di fornitura
integralmente insieme all’apparecchio.

> Trasportare WBE 4230 solo nell’imballaggio originale
o in un imballaggio equivalente.

> Staccare il collegamento elettrico.

> Rispettare quanto indicato per la prima messa in
funzione.

> Fissare WBE 4230 con le 4 viti sul pallet..

14.3 Smaltimento e rottamazione
14.3.1 Sostanze a rischio di inquinamento dell’acqua

! Gli oli e i grassi nonché rifiuti contenenti oli e grassi
(ad es. filtri) sono sostanze a rischio di inquinamen-
to dell’acqua!

1. Le sostanze a rischio di inquinamento dell’acqua non
devono giungere nella rete di fognatura.

2. Smaltire le sostanze a rischio di inquinamento
dell’acqua in conformita alle norme vigenti in materia.

14.3.2 WBE 4230 e accessori

1. Staccare WBE 4230 dalla rete elettrica e togliere il
cavo di alimentazione elettrica.

2. Scomporre WBE 4230, ordinare i materiali in base
alla categoria di appartenenza e smaltirli in conformi-
ta alle norme vigenti in materia.

WBE 4230 é soggetto alle norme della direttiva

europea 2002/96/CE (direttiva sullo smalti-

mento dei rifiuti elettrici ed elettronici).

Gli apparecchi elettrici ed elettronici fuori

uso, con relativi cavi, accessori, accumulatori

e batterie, devono essere smaltiti separata-

mente dai rifiuti domestici.

> Per smaltire tali prodotti, ricorrere ai siste-
mi di restituzione e raccolta disponibili.

> Lo smaltimento corretto di WBE 4230 con-
sente di evitare danni ambientali e di non
mettere in pericolo la salute delle persone.

et

Robert Bosch GmbH

1 695 656 347 2011-03-18



it | 132 | WBE 4230 | Dati tecnici

15. Dati tecnici

15.1 WBE 4230

Funzione Specifiche

Velocita di equilibratura 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Risoluzione di misura 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Livello di rumorosita <70dB

Potenza 0,5 kW

Tensione (a seconda della versione 230V 1~ (50 Hz) /

ordinata) 115V 1~ (60 Hz)

230V 1~ (60 Hz)

Grado di protezione IP 22

15.2 Dimensioni e pesi

Funzione Specifiche
WBE 4230 (A x L x P) max 1670 x 1270 x 850 mm
Peso 220 kg

15.3 Campo d’impiego

Funzione min - max

Larghezza cerchione 1" -20"
Diametro cerchione 10" - 26"
Diametro massimo ruota 900 mm
Peso massimo ruota 70 kg

1 695 656 347 2011-03-18
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1. Anvandasymboler

| dokumentationen
Varningsanvisningar - Uppbyggnad och bety-
delse

1.1
111

Varningsanvisningar uppmarksammar pa faror och
féljderna av dessa for anvandaren eller narvarande
personer. Dessutom beskriver varningsanvisningarna
atgarderna for att undvika dessa faror.

En avgérande betydelse har signalordet. Det visar san-
nolikheten samt farlighetsgraden vid missaktning:

Riskens konsekvens om
den ignoreras

Sannolikhet
att den intraffar

Signalord

FARA Omedelbart hotande Dodsfall eller allvarlig
fara personskada

VARNING  Majligen hotande Dédsfall eller allvarlig
fara personskada

SE UPP Mojligen farlig Latt
situation personskada

| det féljande visas som exempel varningen "Strom-
forande delar" med signalordet FARA:

FARA - Stromforande delar nar WBE 4230

oppnas!

Personskador, hjartstillestand eller dédsfall

genom elchock om strémférande delar berors

(t.ex. huvudstrombrytare, kretskort).

> Arbeten pa elektriska anlaggningar eller
apparater far endast utféras av elfackman
eller instruerade personer under ledning
och uppsikt av en elfackman.

> Innan WBE 4230 6ppnas ska den skiljas
fran elnéatet.

1.1.2 Symboler i denna dokumentation

Sym- Benamning

Betydelse
bol

Anvidnda symboler | WBE 4230 | 135 | sv

1.2 Pa produkten

! Beakta alla varningstecken pa produkterna och se till
att de halls i lasbart tillstand!

FARA - Stromférande delar nar

WBE 42306ppnas!

Personskador, hjartstillestand eller dédsfall

genom elchock om stromférande delar berérs

(t.ex. huvudstrombrytare, kretskort).

> Arbeten pa elektriska anlaggningar eller
apparater far endast utféras av elfackman
eller instruerade personer under ledning
och uppsikt av en elfackman.

> Innan WBE 4230 6ppnas ska den skiljas
fran elnatet.

Avfallshantering

Kasserade elektriska och elektroniska appa-
rater, inklusive ledningar och tillbehor, liksom
aven uppladdningsbara och ej uppladdnings-
bara batterier maste hanteras separat och far
ej tillforas hushallsavfallet.

|

! Obs Varnar for mojlig materiell skada.

[} Information Tips for anvandningen och annan

I anvandbar information.

1. Aktivitet i fle-  Uppmaning till aktivitet som bestar av

2. ra steg flera steg

= Aktivitet i ett Uppmaning till aktivitet som
steg bestar av ett steg.

o Mellan- Ett mellanresultat visas inuti en uppma-

resultat ning till aktivitet.

- Slutresultat | slutet av en uppmaning till aktivitet vi-

sas slutresultatet.

Hjulets rotationsriktning
Hjulet maste rotera i visad rotationsriktning
(se kap.4.7).

VARNING - laserstrale!

Svara 6gonskador kan uppsta om man tittar in i
laserstralen (langre an 0,2 sekunder).

> Rikta aldrig blicken mot laserkallan.

>

" endast vid utférande med positionslaser

Robert Bosch GmbH
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2. Anvandaranvisningar

3. Produktbeskrivning

2.1 Viktiga anvisningar

Viktiga anvisningar betraffande 6verenskommelsen av-
seende upphovsmannaratt, ansvar och garanti, anvan-
dargruppen och om féretagets skyldigheter hittar du i
den separata anvisningen "Viktiga anvisningar och saker-
hetsanvisningar till Bosch Tire Equipment". Dessa ska
noggrant lasas och ovillkorligen féljas innan WBE 4230
tas i drift, ansluts och anvands.

2.2 Sakerhetsanvisningar

Alla sdkerhetsanvisningar aterfinns i den separata anvis-
ningen "Viktiga anvisningar och sakerhetsanvisningar till
Bosch Tire Equipment". Dessa ska noggrant lasas och
ovillkorligen féljas innan WBE 4230 tas i drift, ansluts
och anvands.

23 Elektromagnetisk kompatibilitet
(EMC)
WBE 4230 uppfyller kraven enligt EMC-direktiv

2004/108/EG.

ﬁ WBE 4230 ar en produkt i klassen/kategorin C2
enligt EN 61 326. WBE 4230 kan orsaka hogfrekventa
storningar (radiostérningar) i bostadsomraden, vilket
eventuellt kraver avstérningsatgarder. | detta fall kan
krav stéllas pa anvandaren att vidta lampliga atgar-
der.

3.1 Avsedd anvandning

WBE 4230 ar en hjulbalanseringsmaskin med pneu-
matisk infastning for balansering av personbils- och
motorcykelhjul med en falgdiameter pa 12" — 30" och en
falgbredd pa 1" - 21". WBE 4230 far uteslutande anvan-
das for detta andamal och endast anvdndas enligt bruk-
sanvisningen. All annan anvandning ar inte andamalsen-
lig och darfor inte tillaten.

o

]1 Tillverkaren fritar sig fran allt ansvar fér eventuella
skador som uppstar vid icke andamalsenlig anvand-
ning.

3.2 Forutsattningar

WBE 4230 maste stéallas upp och férankras pa ett plant
golv av betong eller liknande material. Dessutom behdvs
en tryckluftsanslutning.

o
]1 Ojamnt eller svdngande underlag kan medféra inex-
akta resultat vid matning av obalans.

3.3 | leveransen ingar

Beteckning Artikelnummer
WBE 4230 se typskylt
Snabbspannmutter 1695 616 200

Mittcentrerflans 1 695 602 400
Centrerkonor (3 st) och adapter
Manuellt skjutmatt

Vikttang

Cirkelmatt

Kalibreringsvikt

1 695 629 400
1 695 606 500
1 695 602 700
1695 654 377

3.4 Specialtillbehor

Artikelnummer

1 695 900 004
1695612 100
1 695 653 449
1 695 606 300
1695 606 200
1 695 653 420
1 695 654 060
1 695 654 043
1 695 654 039
1695 653 430
1 695 654 376
1 695 654 994

Beteckning

Hjullyft

Sats snabbspanningskonor M10x1,25
Tredje centrerkonan @ 89 till 132 mm
Fjarde centrerkonan & 120 till 174 mm
Distansring for falgar (stort inpressningsdjup)
Flans med tre armar for latta nyttofordon
Spannsats for vipparm med en arm (& 19 mm)

Stegl6s universalflans for personbil (3-4-5-hal)
Motorcykelflans

Axelsats, @ 10 mm

Kalibrervikt (calibrated)

Kompletteringssats ”Positionslaser med be-
lysning”

1695 656 347 2011-03-18
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3.5

WBE 4230

Beteckning

Funktion/vad jag kan gora med den

1 Hjulskyddshuv, rorlig e Skyddar anvandaren mot utslungade partiklar (t. ex. smuts, vatten).
e Starta matning och stoppa matning, se kap. 11.1.
Hjulskyddshuv, fast o Skyddar mot utslungade partiklar (t. ex. smuts, vatten).
8 Vinkelmatt for bredden Faststallande av falgbredden
4 Skjutmatt o Registrera falgavstand och falgdiameter.
(elektroniskt) o Faststall positionen for klistervikternas fastsattning.
Drivaxelns kona Faste for flans
6 Laser * Vid avstangd Easyfix-funktion visas klistervikternas position av en laserstrale, safort
den riktiga balanseringspositionen har hittats (se kap. 9.4.3).
Belysning* kopplas alltid in nar det elektroniska skjutmattet anvands.
7 Hoger pedal Blockera axel/hjul.
8 Mandéverpanel Manovrering WBE 4230, se kap. 7.2
9 Fack Fack for balansvikter och tillbehor.
10 Natanslutningsuttag Anslutning for natkabeln.
11 Stromstallare For till- och frankoppling av WBE 4230.
12 Anslutningskabel Anslutning av vinkelmatt for bredden till hjulbalanseraren.
13 Mittcentreringsflans med dragstang Fast hjulet.
14 Spannhylsa Centrera och satt fast hjulet pa konan
15 Manuellt skjutmatt Fungerar som reserv om fel skulle uppsta pa det elektroniska skjutmattet.
16 Matpassare Fungerar som reserv om falgbredd och falgdiameter inte kan matas upp elektro-

niskt.

*beroende pa utférande, delvis specialtillbehér

Robert Bosch GmbH
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4. Forstadriftstart

4.1 Uppackning
1. Avlagsna stalband och klammor.
2. Avlagsna forpackningen forsiktigt uppat.

3. Ta ut tillbehor och férpackningsmaterial ur transport-

ladan.

o
] Kontrollera om WBE 4230 och tillbehdr ar i felfritt
tillstdnd och inte uppvisar nagra synliga defekter.

Starta ej i tveksamma fall och kontakta kundtjansten.

o
]| Hantera férpackningsmaterialet enligt géllande av-
fallsbestammelser.

4.2 Uppstallning
1. Lossa de fyra skruvarna med vilka WBE 4230 ar fast-
satt pa pallen.

VARNING - Defekta eller felaktigt fasta
lyftstroppar!
Risk for personskada om WBE 4220 faller ner.

> Kontrollera lyftstropparna betraffande
materialskador fore fastsattningen.

> Strack lyftstropparna jamnt.

> Lyft upp WBE 4220 forsiktigt.

2. Fast lampliga lyftband med samma langd och tillrack-

lig barférmaga enligt bild.

3. Lyft upp WBE 4230 med lyftkran. Stall upp den pa
avsedd plats och beakta darvid de angivna minimi-
avstanden.

(®]

]1 For en sdker och ergonomisk anvéndning av
WBE 4230 rekommenderar vi att maskinen stalls upp
pa ett avstand av ca 0,5 m till narmaste vagg.

4. WBE 4230 maste vara fast pa golvet i minst
4 punkter.

Fig. 1:

Fastsdttning WBE 4230

1 Justerskruv
2 Fdstskruvar
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4.3 Montering av hjulskyddshuv 4.4 Montering av anordningen
1. Fast hjulskyddshuvens stodanordning med de fem o
bifogade skruvarna pa WBE 4230. ]1 Denna operation ska utféras nar hjulskyddskapseln

redan sitter monterad pa hjulbalanseraren.

1. Fast staget till armen for breddmatning till hjulskyd-
dskapselns infastningsror genom att skruva i de 3
skruvarna i de avsedda halen.

2. Montera hjulskyddshuvens undre del pa stédanord-
ningen med de bifogade fyra skruvarna.

Fig. 2: Montering av vinkelmatt fér bredden

2. Koppla anslutningskabeln fér vinkelmattet for bred-
den pa balansmaskinens baksida och fast den med
de avsedda medféljande klammorna enligt figuren.

3. Fast den rorliga hjulskyddshuven over stodarmen pa
WBE 4230 med tapp och skruv, se illustrationen..

Fig. 3: Koppling av vinkelmatt for bredden

1 Anslutningskabel for vinkelmatt for bredden
2 Kldmma
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4.5 Montering av forvaringsfack 4.7 Kontrollera rotationsriktningen
> Montera férvaringsfacket sa som bilden visar. 1. Kontrollera att WBE 4230 ar riktigt ansluten till natet.
2. Koppla till WBE 4230 med strombrytaren.
3. Stang hjulskyddshuven eller tryck pd <START>-
knappen.
= Axeln roterar.
Kontrollera axelns rotationsriktning.

B

o
]1 Ratt rotationsriktning visas med en gul pil pa

WBE 4230. Pilen sitter till hoger bredvid flansen.

o
]1 Vid fel rotationsriktning stannar WBE 4230 genast
och visar felmeddelandet Error 3 (se kap 12).

4.8 Kalibrering WBE 4230

! Efter forsta igdgsattningen maste en kalibrering
goras.

4.6 Elanslutning

. Kalibrera flansen.

. Kalibrera skjutmattet och matarmen.
. Kalibrera WBE 4230.

. Utfér kontrollmatning.

! Anslut WBE 4230 endast till elnatet om natspannin-
gen 6verensstammer med den pa typskylten angivna
spanningen.

1. Kontrollera om natspanningen 6verensstammer med
den pa typskylten angivna spanningen.

2. Natanslutningen av WBE 4230 ska sakras enligt
landsspecifika bestammelser. Sakringen av natans-
lutningen aligger kunden.

3. Anslut natkabeln till WBE 4230.

1
2
3
4
o
]1 Kalibreringen beskrivs i kapitel 13.3

-
(0130

Fig. 4: Elanslutning

1 Till-/franslag
2 Naétanslutning
3 Natanslutningsledning
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5. Montera och demontera 5.2  Montera flinsen
flans

o
]1 Rengor och fetta av axelns kon och flanséppningen.
| foljande maste flinsen monteras:

e Forsta driftstart 1. Tryck ner pedalen:
e Vaxling av flanstyp (universal — 3/4/5-hals) = Axeln ar blockerad.
e Vaxling av hjultyp (personbil — motorcykel) 2. Skjut upp flansen pa axeln.

! En i axeln daligt inpassad flans paverkar
balanseringens noggrannhet. Innan flansen mon-
teras ska axelns kon och flanséppningen rengoras
och avfettas (avldgsna korrosionsskyddet).

5.1 Flansdemontering

o
nRengér och avfetta axelns kona och flanséppningen.

1. Tryck ner pedalen:
= Axeln ar blockerad.
2. Lossa insexskruven.

3. Lossa flansen genom att pa konsidan sla med en
gummihammare.
4. Dra av flansen fran konan.

=¥ Fldnsen ar monterad.

=> Flansen a&r demonterad.
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6. Satta fast och ta bort hjUI 6. Lossa sparren och vrid snabbspadnnmuttern medurs

tills hjulet sitter stadigt
VARNING - Hjulet kan halka ur!
Risk for klamskador pa fingrar eller andra

kroppsdelar nar hjulet monteras och demon-

teras.

> Anvand skyddshandskar.

> Anvand skyddsskor!

> Stick inte in fingrarna mellan hjulet och axeln.

> Tunga hjul ska alltid monteras av tva per-
soner.

6.1 Hjulinfastning

1. WBE 4230 slas till med strombrytaren.
2. Placera en lamplig kona pa axeln ((flans).

651002-09_Rf

=» Hjulet ar infast.

6.2 Ta bort hjulet
1. Vrid snabbspannmuttern moturs och lossa hjulet.
3. Avlagsna féroreningar med stalborste. 2. Las upp snabbspannmuttern och ta bort den.
4. Lagg hjulet pa axeln vid konan. 3. Sa har tas hjulet bort.
5. Skjut upp den upplasta snabbspannmuttern pa axeln
och tryck den kraftigt mot hjulet.
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7.

Manovrering

o
]1 Nar WBE 4230 kopplats till, visas programversionen
nagra sekunder pa displayerna pa mandverpanelen/

indikeringspanelen. Darefter visas vardena & till vans-

ter och hoger pa displayen.

7.1

Fig. 5:

Pos Beskrivning

Display

1 12 13 14 15 12 1

Displayens element

1 Indikering av falgdata (varden ) balanseringsvarden och
installningar se kap. 11.

2 Indikering for matstalle (falgdiameter eller falgbredd)

3 Visning av aktiv eller vald operator

4 Visning av mattenhet for falgbredd och falgdiameter

5 Indikering for split-program lyser nar split-programmet ar
aktivt (se kap. 9.4.1)

6 Indikerar i vilken riktning balanseringslaget ska vridas,
uppe = vridning medurs,
nere = vridning moturs

7 Indikering av Match-program, lyser vid aktivt Match-pro-
gram

8 Indikering foér meny, lyser vid aktiv meny och under tiden
som installningar andras (se kap. 11)

9 Visning av vald mattenhet for balanseringsvikt

10 Indikering av vald fordonstyp (bara personbil och motor-
cykel)

11 Indikering av statiskt balanseringsprogram,
lyser dessutom nar balanseringsprogram statiskt 1, 2 el-
ler 3 har valts

12 Indikering av balanseringsstalle,
lyser gront nar balanseringslaget natts

13 Indikering av det aktiva (valda) balanseringsprogrammet
och balanseringspositionerna (se kapitel 7.2)

14 Indikering av balanseringsprogram ALU,
lyser dessutom nar balanseringsprogram ALU 1, 2, 3, 4
eller 5 har valts

15 Indikering av balanseringsprogram PAX,

lyser dessutom nar balanseringsprogram statiskt PAX 1
eller 2 har valts

7.2

Manoverknappar

WBE 4230 har beréringsfria knappar. Vid mandvrering
behover inte knapparna beréras eller tryckas in. Det
racker om fingret befinner sig ndgot ovanfoér knappen.
Men man kan aven trycka pa knappen.

o
J1 Haller man kvar fingret langre mot knappen, motsva-
rar detta en upprepad paverkan av knappen.

Pos

Knapp

Beteckning

<OPERATOR> o Vixla operatér,

e Hamtning av grundinstallnin-
gar (i kombination med me-
nyknapp, se kap. 8)

e Hamtning av kalibrering (i
kombination med menyk-
napp, se kap.8)

<FIN> Nar obalansen visas:
visning av exakt, icke avrundat
varde for uppmatt obalans.
<> e Andra vérdena
e Andra instéillningarna
s +=7Pa”, — = "AV.
e Val av balanseringsprogram,
<ALU> e Hamtning av balanserings-

program,
val med <-> eller <+>,
e Val av fordonstyp (1 sekund).

<FALGDIAMETER> e Visning av falgdiameter,
e Val av mattenhet inch/mm (1
sekund).

<FALGBREDD> ¢ Visning av filgbredd
e Val av mattenhet inch/mm.

<FALGAVSTAND> o Visning av falgavstand till
WBE 4230.

o Bekrafta inmatning av falgdata.
Bekrafta inmatning av kalib-

reringsdata.

<SPLIT> e Hamtning av splitprogram,
Y .
e Avsluta splitprogram,
o Overta kalibreringsdata,
e Lamna menyn.
<OPT> Nar obalansen visas:
E Hamtning av match-program
(minimera obalans).
<MENY> e Hamtning av anvandardefi-
enu nierade installningar
i e Hamta grundinstallningar se
kap. 11.
o Hamta kalibreringsmenyn
<START> e Start/Stopp lyser gront:
@ <STOPP> Starta matningen

e Start/Stopp lyser rott, avslu-
ta matningen.

Robert Bosch GmbH
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8. Kort anvisning

Beskrivning Knapp Knapp Knapp

Anvéndarinstﬂélllnin‘gar. i = =
e Tolerans for indikeringsvarde "0" enu Enu

o Indikeringsupplosning for
balanseringsvikt

Mattenhet for balanseringsvikt
Akustisk signal

Startautomatik
Indikeringsupplosning for falgbredd

Grundinst?llningar o T “
e Inkoppling och avstangning enu [
av elektroniskt skjutmatt i
e Lasning av elektroniskt skjutmatt for
infastning av klistervikter

e Lagring av balanseringslage i pro-
grammen ALU och PAX 6ver pedal
eller tid

e Inkoppling och avstangning
av elektronisk matarm

e Sla pa och stanga av belysningen
och laserfunktionen

Andra vardena

Andra installningarna
+="pg”,

=AY

Vaxla operator1-2-1

Vaxling av fordonstyp
personbil — motorcykel -

Andra balanseringsprogram
e Standard klamvikter
e Alul: Standard klistervikter
e Alu2: Dolda klistervikter
e Alu3: Painsidan klamvikter /
pa utsidan dolda klistervikter

e Alud: Painsidan klamvikter /
pa utsidan klistervikter

e Alu5: Painsidan klistervikter /
pa utsidan klamvikter

o Statisk balansering pa plan 1

o Statisk balansering pa plan 2

o Statisk balansering pa plan 3

o Paxl: Klistervikter Pax-falg

e Pax2: dolda klistervikter

Falgdiameter indikeras

Omkoppling mellan mattenhet
falgdiameter inch/mm

Andra falgdiameter Il:[ﬂ

h
.

Falgbredd indikeras

=

Omkoppling mellan mattenhet
falgbredd inch/mm.

=

Andra félgbredd

=

Start/Stopp lyser gront:
Starta matningen
Start/Stopp lyser rott,
avsluta matningen.

Kalibrering av skjutmatt och matarm
Kalibrering av flans (utan hjul).

Kalibrering av WBE 4230 (med hjul).

Overta kalibreringsdata,
Lamna menyn.

Split

Visning av avstand
falg till WBE 4230

Andra falgavstand

EE

Start/Stopp lyser gront:
Starta matningen
Start/Stopp lyser rott:
Avsluta matningen.

Visning av exakt, icke avrundat varde
for uppmatt obalans.

O]

Hall knappen intryckt i minst 1 sekund
ndr SET visas, tryck pa ndsta knapp inom 1,5 sekunder
* nér CAL visas, tryck pa nésta knapp inom 1,5 sekunder

Visning av antal ekrar och

. - . Y
hamtning av split-program Sprit
And tal ek

ndra antal ekrar =

Split
Avsl| li
vsluta splitprogram o

Hamtning av match-program
(minimera obalans).
Bara nar obalansen visas

Avsluta match-program

1 695 656 347 2011-03-18

Robert Bosch GmbH



Balansera hjul | WBE 4230 | 145 | sv

9. Balansera hjul

VARNING - Felaktigt balanserade hjul

Risk for personskador genom att fordonets

kéregenskaper forandras.

> WBE 4230 maste sta pa en plan yta och
vara fastskruvad i golvet.

> Foreskriven flans maste vara monterad pa
ren och fettfri axel.

> Anvand foreskrivet tillbehor (kona, dis-
tansringar).

> Falgen maste ligga an exakt mot flansen,
avlagsna féoreningar.

> Utfor en kontrollmatning efter att balanse-
ringsvikterna har monterats.

(@]
]1 ! nedanstdende beskrivning dr sound och startauto-
matik aktiverade (se kapitel 11).

> WBE 4230 slas pa med stromstallaren.
= Programvaruversion (t.ex. 1.19) visas kort.

9.1 Valf fordonstyp och balanseringspro-

gram

ﬁ For hjul med en bredd under 3,5 rekommenderar vi
statisk balansering: | detta fall matas endast falgdia-
metern in. Vardena for falgens avstand och bredd
kan stéllas in pa ett valfritt varde i tum eller mm.

1. Kontrollera aktuellt vald fordonstyp (personbil,
motorcykel eller nyttofordon) pa displayen och dndra
om sa behdvs.

o
]| Fordonstypen andras genom att du trycker pa
<ALU>-knappen tills 6nskad fordonstyp visas.

= Vald fordonstyp visas pa displayen.

2. Kontrollera pa displayen vilket balanseringsprogram
som for narvarande ar valt, andra vid behov.

e}

]1 Genom att trycka pa knappen <ALU> hamtas menyn
balanseringsprogram medan balanseringsprogram-
met valjs med knapparna <-> eller <#>.

ﬁ Bara vid PAX2 och ALU2 (invandigt och utvandigt)
samt ALU3 (invandigt) galler de aktuella installnin-
garna for montering av klistervikten (se kap. 8.3.2),
i ovrigt ska klister- och klamvikter alltid monteras i
lage kl. 12.

o
]1 Beroende pa valt balanseringsprogram lyser dessu-
tom symbolen Pax, Static eller Alu.

Symbol Knapp

Standardprogram for klamvikter

Alul: Standardprogram for klistervikter

Alu2: Dolda klistervikter

Alu3: Inre klamvikter /

utvandigt dolda klistervikter

Alu4d: Inre klamvikter /

utvandiga klistervikter

Inre klistervikter /
utvandiga klamvikter

Alu5:

Statisk balansering pa plan 1

Statisk balansering pa plan 2

Statisk balansering pa plan 3

Pax1: (Pax-falg) for klistervikter

Pax2: (Pax-falg) for dolda klistervikter

=» Bla symboler visar balanseringsplanens positioner for
det valda balanseringsprogrammet.

9.2 Mata in falgdata

o

]1 Om det inte ar mojligt att elektroniskt bestamma fal-
gavstand och falgdiameter, kan falgdata dven matas
in manuellt.

o
]1 Vérdena for falgdiameter och falgbredd har nu lasts
in och visas pa displayen.

o

]1 For balanseringsprogrammen Alu2, Alu3 och Pax2
(Easyfix®) behovs inte den elektroniska matarmen.
Bada balanseringsnivaerna bestams med skjutmattet.

1. Hall det elektroniska skjutmattet for falgavstand och
falgdiameter en sekund pa falgen.

)

Aot i
7 /,Eﬁ:
/
/ =/
o Matstallet visas pa displayen i relation till valt
balanseringsprogram.
= Lagesoverféringen kvitteras med en signalton. Pa

displayen visas falgbredden till vanster och falg-
diametern till hoger.

Robert Bosch GmbH
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o
]| Féalgavstandet visas inte. Kontrollera att vardet over-
tagits riktigt genom att trycka p& knappen <FAL:

GAVSTAND>.

2. Lagg den elektroniska matarmen for falgbredd mot
falgen.

651012-32_Sr
= Matstéllet visas pa displayen i relation till valt
balanseringsprogram.
= Sparat ldge bekraftas med ljudsignal, lagesdata vi-
sas.

= Alla nédvandiga falgdata ar registrerade.

o
]1 Om vardena inte lases in automatiskt, se kapitel 11.

9.3 Mit obalansen

O . . .

]1 Endast om alla instéllningar passar till det fastsatta
hjulet, kan hjulet balanseras korrekt.

ﬁ Matningen kan stoppas nar som helst:
— <Tryck pa <STOPP>-knappen.
— Tryck ned héger pedal.
— Oppna hjulskyddshuven.

1. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen av obalansen startar automatiskt.
= | slutet av matningen visas vardena pa displayen,
pa de balansvikter som behovs.
till vanster pa displayen inre balanseringsplan,
till hoger pa displayen yttre balanseringsplan.
2. Oppna hjulskyddshuven.

9.4 Montering av balanseringsvikter

o

]1 Om hjulets uppmatta obalans dr mycket hog (t. ex.
statisk obalans >50 g) rekommenderar vi utféra "Mini-
mera obalansen" (se kap. 10).

9.4.1 Uppdelning av balanseringsvikterna (split-

program)

o
]1 Starta split-programmet efter mitningen om balanse-
ringsvikterna ska placeras bakom en eller tva ekrar.

1. <Tryck pa SPLIT>-knappen.

= Till vanster pa displayen visas /7 och till hoger pa
displayen det for narvarande bestamda antalet ek-
rar.

= Symbolen SPLIT (LED fig. 3, pos. 5) blinkar.

2. Mata in befintligt antal ekrar med knapparna <-> eller
<+>,

o Vérdet visas till hoger pa displayen.

3. Vrid en eker till lage klockan 12 och tryck pa
<SPLIT>-knappen.
= Nu ar ekerns lage lagrat.
= Symbolen SPLIT lyser.
= Vardet pa den balanseringsvikt som behovs visas

till héger pa hogra displayen.

4. Vrid hjulet for hand.
= Nar laget for montering av balanseringsvikten nas,

lyser den gréna pilen (LED fig. 3, pos. 12). En sig-
nal bekraftar det riktiga laget (bakom en eker).

5. Montera ratt balanseringsvikt pa hjulets 6versta rat-
vinkliga lage vid kl. 12.

6. Vrid hjulet vidare fér att montera nasta balanserings-
vikt bakom en eker (om det indikerade vardet ar
lagre an utgangsvardet).
= Symbolen SPLIT lyser.

o
]1 Upprepa proceduren vid tva balanseringsplan for det
andra balanseringsplanet fr.o.m. steg 4.

o

]1 Tryck igen pa <SPLIT>-knappen for att avsluta split-
programmet och for att komma till en indikering av
en balanseringsvikt.
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9.4.2 Klamvikter och klistervikter utan Easyfix

o

]1 Pilformade lysdioder (fig. 3, pos. 6) visar i vilken
riktning hjulet maste vridas for att na lage klockan 12
fér montering av balanseringsvikten.

o
]1 ! nedanstdende beskrivning ar sound och startauto-
matik aktiverade (se kapitel 11).

1. Vrid hjulet fér hand.
= Nar det riktiga laget fér montering av en balanse-
ringsvikt uppnatts, tdnds den gréna pilen (LED
fig. 3, pos. 12) och en signalton bekraftar det rik-
tiga laget.
2. Montera ratt balanseringsvikt pa hjulets dversta rat-
vinkliga position (kl. 12).
3. Upprepa proceduren for det 2:a balanseringsplanet.

o

]1 Nar balanseringsvikterna har monterats, maste
obalansen maétas pa nytt fér att kontrollera balanse-
ringen.

9.4.3 Maed laserstrale

O . . . .

]1 Manuell montering av klistervikterna (utan Easyfix®)

understdds av en laserstrale. | menyn "Instéllningar"
aktiveras denna montering (se kap. 11.2).

o

]1 Operatéren maste lagga avstandet till falgkanten
pa minnet nar viktens positionering anges. Detta
avstand maste da ocksa foljas nar vikten fasts.

1. Vrid hjulet till ratt position.
= Lasern kopplas in och laserstralen "ritar" en linje
pa falgen.
2. Centrera in vikten pa laserstralens mitt och klistra
fast den pa det avstand till falgkanten som faststallts
tidigare.

e}
]1 Klamvikter monteras alltid i lage kl. 12, oberoende av
installningarna. Laget kl. 12 markeras av lasern.

9.4.4 Med Easyfix®

o

]1 Endast de 3 programmen Alu2, Alu3 och Pax2 stoder
infastning av klistervikter med Easyfix®.

1. Vrid hjulet fér hand.
= Nar det riktiga laget for montering av en balanse-
ringsvikt uppnatts, tadnds den gréna pilen (LED
fig. 3, pos. 12) och en signalton bekraftar det
riktiga laget.

2. Valj en klistervikt med kravt varde.
3. Lagg in klistervikten i skjutmattet.

4. Kor in skjutmattet i falgen.

o Lysdioderna pa indikeringspanelen anger balan-
seringsvikternas lage pa falgen i relation till valt
balanseringsprogram.

= Invanta ljudsignalen.

5. Fast klistervikterna med hjalp av skjutmattet.
6. Upprepa proceduren fér den andra balanseringsvik-
ten.

o
]1 Néar balanseringsvikterna monterats, maste obalan-
sen matas pa nytt for exakt balanseringskontroll.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Manuellt skjutmatt

Med det manuella skjutmattet kan falgbredden faststal-
las i balanseringsprogrammen Alu2, Alu3 och Pax2 och
klistervikterna enkelt positioneras och monteras.

Fig. 6:
Skjutmattsgrepp
Skjutmattshuvud
Inre vikttang
Utkastare

Yttre viktting
Skala

Réfflad skruv
Slid med anslag

Manuellt skjutmatt

O NOONWNR

9.5.1 Faststillande av falgbredd
1. Positionera det manuella skjutmattet med sliden pa
den inre falgkanten.

651007-06_Sr

2. Placera den yttre vikttangen vid det lage, dar balan-

seringsvikterna ska monteras.

Fast sliden med den lattrade skruven.

Las av mattet och mata in falgbredden i "mm".

Starta matningen "Balansering av hjul".

Utvardering matning:

= | vanstra displayen visas vardet for klistervikten
som ska monteras med den inre vikttangen (Alu2
och Pax2) eller som klamvikt (Alu3).

= | hogra displayen visas vardet for klistervikten
som ska monteras med den yttre vikttangen.

o0k w

9.5.2 Montering av balanseringsvikterna

1. Vrid hjulet till motsvarande position kl. 12.

2. Lagg ratt klistervikt i den yttre vikttangen.

3. Lagg an sliden mot falgkanten.

4. Positionera och tryck fast klistervikten i ratt position

med utkastaren.

651007-05_Sr

o1

. Lagg den andra klistervikten som behdvs i den inre
vikttangen.
Lagg an sliden mot falgkanten.
Positionera och tryck fast klistervikten med utkastaren.

6.

7.

o . . g . .

]1 Klamvikten positioneras och monteras i balanserings-
programmet Alu3.

9.6 Matpassare

(©]
]1 Félgbredden kan avldsas pa falgen eller matas med
matpassaren.

651012-11_Sr

Fig. 7:
1 Skala falgdiameter
Yttre spetsen fér falgdiameter

2
3 Inre spetsen for falgbredd
4 Skala falgbredd

Faststéllande av falgdata med métpassare

=

Lagg an matpassarens inre spets mot falghornet.
Avlas vardet pa skalan for falgbredden.
3. Mata in uppmatt falgbredd.

N
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10. Minimering av obalans

Om den pa hjulet uppmatta obalansen ar mycket stor
(t.ex. statisk obalans stérre an 50 g) rekommenderar vi

att matcha hjulet genom att kompensera dackets statis-

ka obalans med félgens obalans (minimering av obalan-
sen). FOr detta maste dacket i forsta steget vridas 180°
pa falgen. Darefter kan en extra minimering uppnas ge-
nom att vrida dacket vidare. Match-programmet halper
dig vid denna minimering.

! Utfor alla procedurer med storsta noggrannhet!

o
]1 Om felmeddelandet 0P& och £RA visas pa displayen,
maste Match-programmet kdras pa nytt.

(@]
]1 Match-programmet kan avslutas genom att trycka pa
<OPT>-knappen.

(@]
]1 ! nedanstdende beskrivning dr sound och startauto-
matik aktiverade (se kapitel 11).

Steg 1:  Starta match-programmet
> <Tryck pa OPT>-knappen.
= P4 displayen visas OPE och 1.
= Symbolen Opt lyser.

Steg 2: Forsta matningen
> Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.
= P4 displayen visas OPE och 2.
= Symbolerna Opt och Split lyser.
Steg 3: Vridning av dacket pa falgen
o
]J1 For att vrida dacket pa félgen kan det vara nédvén-
digt att tomma luft ur dacket, trycka av igen och
efter vridning ater pumpa upp dacket.

1. Vrid hjulet tills ventilen star i lage klockan 12.

2. <Tryck pa SPLIT>-knappen.
= Hjulets referensldage sparas vid forsta starten.
= Pa displayen visas 8Pt och 3.

3. Gor en referensmarkering pa dacket (vid ventilens
lage).

4. Avlagsna hjulet fran flansen.

5. Vrid dacket 180° pa falgen sa, att den ovannamnda
markeringen ligger mitt emot ventilen.

Steg 4: Lagra det nya laget
1. Fast hjulet.
2. Vrid ventilen till klockan 12 lage.
3. Tryck pa <SPLIT>-knappen.
= Hjulets nya lage pa flansen lagras.

= P& displayen visas 0Pt och 4.

Steg 5: 1. Kontrollmatning

1. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.

2. Utvardering av matresultatet:
P& displayen visas OPE och €5 => minimering lyckad,
minimering kan avslutas.
P& displayen visas OPF och 5 => minimering ej lyckad,
minimering kan avbrytas eller fortsattas (fr.o.m. steg 6).

ﬁ Genom att trycka pa <SPLIT>-knappen visas féljande
varden:
vanster display: minimal restobalans
hoger display: statiskt aktuellt obalansvarde

o

J1 Om det statiska obalansvardet ligger nara den mini-
mala restobalansen (under 10 g), kan minimeringen
avslutas genom att trycka pa <OPT>-knappen.

Steg 6: Fortsatt vridning av dacket pa falgen

1. Vrid hjulet tills lysdioden for balanseringslage lyser
gront.

2. Gor en referensmarkering pa dacket (vid lage klo-
ckan 12).

3. Avldgsna hjulet fran flansen.

4. Vrid dacket pa félgen sa, att den ovannamnda marke-
ringen ligger pa ventilens stélle.

5. Fast hjulet.

6. Vrid ventilen till lage klockan 12.

7. Tryck pa <SPLIT>-knappen.

o Hjulets nya lage pa flansen lagras.
= P& displayen visas 0Pk och 6.
Steg 7: 2. Kontrollmatning
> Stang hjulskyddshuven.

= Matningen startar.
= For utvardering och vidare forfarande, se steg 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Instdllningar

11.1 Anvandarinstédllningar

]01 Installningar som kan géras anvandarspecifikt.

1. Hall <MENY>-knappen intryckt.

2. Slapp 5EE visas pé vanstra displayen.

=>» <MENY>-knappen nar Pa vanstra displayen visas tot. , pa hégra displayen det aktuella vardet.

Funktion LGET T

Andring av instéllning/varde

on <+>

of F <=>

Ga till nasta installning, <MENU>
andrade installningar tas in

Ga ur menyn. <STOPP>

Obs! andrad instéllning tas in

Installning Vanster Hoger display
display

Tolerans for indikeringsvarde "0"  £0L aktuellt vairde Inmatning av balansviktvarde under vilket "0" ska visas.

i gram / uns Standardvarde 4.5 g (0,25 0z), maximalt varde 25 g (1,25 oz).
Indikeringsupplésning for AES feller 5 5g/ 0250z - standardupplésning
balansvikt /g /0 .05 o0z - finupplésning
Mattenhet for balansvikt ung 6-A 6rA = Indikering i gram

oun oun = Indikering i uns
Akustisk signal 5h0 on on vid 6verforing av faststéllda data avges en

off akustisk signal

ofF = vid 6verforing av faststallda data avges inte en
akustisk signal
Startautomatik AR on on = Starta matningen genom att stanga
off hjulskyddshuven.
ofF = Starta matningen genom att trycka pa <START>-knappen
(vid stangd hjulskyddshuv)

Indikeringsupplosning falgbredd  LAA 050 0 .50 Inmatning av falgbredd i steg om 0,5 tum
0.os 0 .25 Inmatning av falgbredd i steg om 0,25 tum
Positionering av klistervikt AL PG o Positionering av klistervikt vid ALU2, ALU3 och PAX2:

P3,P6,P12 - Installning PG:
Fastsattning med Easyfix® :
Laserstralen ¥ ar avstangd och understédjer inte nar vik-
ten séatts fast.
- Installning P3, P6 eller P12:
med manuellt skjutmatt eller utan hjalpmedel:
Fastsattning pa kl. 12, kl. 3 eller kl. 6,
laserstralen ¥ kopplas in nar positionen har hittats (hjulet
vrids) och understoder vid monteringen av vikten.
e Vid alla andra program och vid alla klistervikter maste balan-
seringsvikten monteras i laget kl. 12 !

1 beroende pd utférande, delvis specialtillbehér
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11.2 Grundinstillningar

o
]1 Grundinstéllningar som endast far goéras i samrad med eller av kundtjansten.

1. <MENY>-knappen
2. Tryck p& <OPERATOR>-knappen inom 1,5 sekunder.
=) P4 vanstra displayen visas POE, p& hogra displayen det aktuella vardet.

Vanster Hoger Instéllning Beskrivning
display display
Ok on Till- och franslag av det elektroniska on = Elektronisk 6vertagning av med
ofF skjutmattet skjutmattet framtagna falgdata
off = Falgdata maste matas in manuellt
AL on Lasning av elektroniskt skjutmatt for infast- on = Skjutmattet laser i balanseringslage
ofF ning av klistervikter ofF = Skjutmattet laser inte i balanseringslage
Fu on Lagring av balanseringslage i programmen on = Instéllning pedal ar inte mojlig, valj alltid oFF
ofF ALU och PAX 6ver pedal eller tid off = Lagring efter 1 sekund
PLr on Till- och franslag av den elektroniska on = Elektronisk 6vertagning av med
ofF matarmen matarmen framtagen falgbredd
off = Falgbredden maste matas in manuellt
JiL on Sla pa och stanga av belysningen on =
ofF och laserfunktionen e Belyser omradet vid falgen nar falgdata 6vertas och vid posi-
tioneringen av klistervikten
e Laserstralen visar positionen dar balanseringsvikten ska fas-
tas (bara vid det inre balanseringsplanet)
brA on Aktiverar eller inaktiverar bromsen, for att on = Aktiverar

ofF blockera flansen och hjulet. off = inaktiverar
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12. Storningar

o
]1 Andra eventuella driftstérningar ar for det mesta av teknisk natur och maste kontrolleras och vid behov atgardas
av kvalificerad tekniker. Kontakta kundservicen hos aterférséaljaren for Bosch-utrustning.

o
]| For snabb atgard ar det viktigt att vid kontakt med kundservicen ange de data som finns p& dataskylten (dekal

pa flanssidan av WBE 4230) och typ av driftstérning.

Storningar Orsak l:\tgéird

Vid tillslag lyser in- 1. Defekt sakring eller en fas saknas.
te displayerna. 2. Skada pa elanslutningens sakring.
3. Skada pa manéverpanelens/indikeringspanelens sakring.

1. Kontroll av natanslutningen.

2. Byte av elanslutningens sakring.

3. Byte av manoverpanelens/indikeringspanelens sa-
kring. Kontakta kundtjansten.

OBS! En upprepad skada pa séakringen tyder pa en
driftstérning!

1 1. Kretskortets minne har forlorat instéllnings- och kalib-
reringsdata.
2.En eller flera kalibreringar (installning, kalibrering av
det elektroniska skjutmattet/matarmen) utfordes ej.

Kontrollera och korrigera kalibreringar och installningar.

2 Hjulskyddshuven har lyfts upp innan matningen avslu- Vanta med att lyfta upp hjulskyddshuven tills matnin-
tats. gen ar avslutad.
3 1. Nar matningen startas roterar hjulet bakat. 1. Kontrollera vid start att hjulet star stilla och undvik

2. Fel anslutning av motorn.

att det roterar bakat vid START.
2. Kontrollera att motorn ar riktigt ansluten.

4 1. Motorn roterar inte motorn uppnar ej nédvandigt 1. Kontrollera natspanningen (troligen for lag).
varvtal. 2. Kontrollera elanslutningen eller natanslutningsled-
2. Driftstorning i elsystemet. ningen.
3. Storning i kretskortet. 3. Byte av kretskortet.
5 1. Balansvikten har inte monterats pa hjulet. 1. Upprepa kalibreringen fran bérjan och montera
2. Matsensorer ar inte korrekt anslutna. balansvikten om processen kraver detta. (Se 13.3)
2. Kontrollera matsensorernas anslutning.
6 1. Hjulskyddshuven har inte sankts. 1. Fall ned hjulskyddshuven nar ett hjul monterats.
2. Hjulskyddshuvens sakerhetsbrytare skadad. 2. Byte av stromstallaren for hjulskyddshuven.
7 Fasskillnaden mellan 1. Kontrollera om kalibrervikten ar riktigt monterad;
de bada matsensorerna ar for stor. 2. Kontrollera maskinens anslutning; antagligen star
WBE 4230 inte stadigt och vibrerar for mycket;
3. Kontrollera kontakten mellan matsensor och kretskort;
4. Byt matsensor;
5. Byt kretskort.
8 Den inre matsensorn ar felansluten, defekt eller lednin- 1. Kontrollera den vanstra matsensorns anslutning.
gen avbruten. 2. Byte av matsensor.
9 Den yttre matsensorn ar felansluten, defekt eller lednin- 1. Kontrollera den hégra matsensorns anslutning.
gen avbruten. 2. Byt matsensor.
10 1. Matsensorn for lagesidentifiering ar defekt. 1. Kontrollera anslutningen till fotocellens kretskort.
2

2. Motorn roterar inte.

. Kontrollera att fotocellens kretskort ar skyddat mot
ljus och tack over det vid behov;
3. 0Om felet kvarstar, kontrollera fotocellens kretskort
och byt ut det vid behov.
4. Kontrollera den elektriska natanslutningen.
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Storningar Orsak Atgird

11 1. Matsensorn for fasidentifiering ar defekt. 1. Kontrollera anslutningen till fotocellens kretskortet.
2. Motorn roterar inte. 2. Kontrollera att fotocellens kretskort ar skyddat mot

ljus och tack vid behov 6ver det;
3. Kontrollera och byt vid behov ut fotocellens kretskort.
4. Kontrollera den elektriska natanslutningen.

17 Vikten ligger utanfor installningsomradet 1. Kontrollera att hjulet ar riktigt infast pa flansen.
(den for balansering nédvandiga vikten 2. Faststall ytterviktlaget (i varje fall), montera en 100
uppgar till mer an 250 gram). grams vikt och starta en andra métning.

18 Hjuldata har inte matats in. Mata in hjuldata innan matning startas.

19 Hogra matsensorns ingangssignal ar lagre an vanstra Koppla om bada matsensorernas anslutningar.
matsensorns.

20 1. Under matning har pedalen tryckts ned. 1. Tryck inte ned pedalen nar motorn ar igang:

2. Motorns rotationshastighet ar oregelbunden. 2. Se till att WBE 4230 inte utsatts for stotar under
matningen.
3. Hjulhastigheten underskrider minimivardet. 3. Kontrollera natspanningen (troligen for lag).

21 Kretskortet har registrerat en for hog hjulhastighet vid 1. Sla fran WBE 4230.
6ppen hjulskyddshuv (axeln roterar med hog hastighet 2. Sank hjulskyddskapan och koppla ater till
dven om maskinen inte startats): Nataggregatet avakti- WBE 4230, utan att rora hjulet.
veras. 3. Om felmeddelandet kvarstar, maste kundtjansten

kontaktas.

22 Oregelbundna matsensorsignaler. 1. Kontrollera att fotocellens kretskort ar skyddat mot

ljus och tack over det vid behov;
2. Kontrollera och byt vid behov ut fotocellens kretskort.
3. Kontrollera och byt vid behov ut indikatorkretskortet.

23 Skjutmattet/matarmen star inte i vilolage. 1. Stall skjutmattet/matarmen i vilolage.

2. Upprepa kalibreringen av elektroniska skjutmattet/
matarmen.

CECIEES 1. Tva knappar har tryckts samtidigt. 1. Tryck alltid endast pa en knapp.

2. Indikatorkretskort defekt.

2. Kontrollera och byt vid behov ut indikatorkretskor-
el

Robert Bosch GmbH

1 695 656 347 2011-03-18



sv | 154 | WBE 4230 | Underhall

13. Underhall

13.1 Rengoring och service

! Fore rengéring och underhall, stdng av WBE 4230

och dra ut natkontakten.

! Anvand inte rengéringsmedel som innehaller 16s-

ningsmedel. Anvand sprit eller liknande rengdrings-
medel fér rengéring av plastdelar.

For felfri drift och for att sakerstalla prestationsfor-
magan hos WBE 4230, maste foljande atgarder vidtas

vecka:

Service

Rengor rorliga, mekaniska delar med sprayolja eller foto-
gen och smérj med motorolja eller lampligt fett.

(]
=
[
[
>
~
X
i

13.2 Reservdelar och slitdetaljer
Tillverkaren fritar sig fran allt ansvar fér skador som

uppstatt till féljd av driftstoérningar orsakade av reserv-

delar av frammande fabrikat.

Benamning

Standardmittcentrerflans

ArtikelInummer

1 695 602 400

Spannhylsa

1695 653 212

Centrerkonor 42 - 64,5 mm

1695 632 500

Centrerkonor 54 - 79,5 mm

1 695 652 862

Centrerkonor 74 - 111,5 mm

1 695 605 600

Vikttang

1695 606 500

manuellt skjutmatt

1695 629 400

Mattang

1695 602 700

Kalibrervikt

1695 654 377

Kalibrervikt (calibrated)

1695 654 376

Dekal for elspanning

1695 100 789

Dekal for hjulets rotationsriktning

1695653 878

Tab. 1:  Reservdelar och slitdetaljer

13.3 Kalibrering

ﬁ Vi rekommenderar att kalibrera WBE 4230 i samband
med underhall och skoétsel (halvarsvis), vid byte av
flans eller vid inexakta matresultat i féljande ord-
ningsfoéljd:

1. Kalibrera flansen.

2. Kalibrera skjutmattet och matarmen.
3. Kalibrera WBE 4230.

4. Utfor kontrollmatning.

13.3.1 Hamta kalibreringsmenyn

o
]1 | nedanstaende beskrivning ar sound och startauto-
matik aktiverade (se kapitel 11).

1. <Hall MENY>-knappen intryckt.

2. Slapp <CAL visas pa vanstra displayen.

3. Tryck pd <MENY>-knappen nar OPERATOR>-knappen
inom 1,5 sekunder.

=) Vanster display visar £ - /.

13.3.2 Kalibrera flansen
1. Montera flansen (se kap. 5).

o
]1 Fast inte ndgot hjul, anvand inget spanndon.

2. Hamta kalibreringsmenyn (se kap. 13.3.1)
o Véanster display visar £- /.

3. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.

o
]| Efter mdtningen lagras den uppmatta obalansen.

= Eventuella obalansrester hos axeln utjamnas elek-
troniskt.

2 Vanster display visar £-C.

=> Kalibreringen av flansen ar avslutad.
=% Obalansen har satts till vardet "0".
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13.3.3 Kalibrering av skjutmatt/méatarm 10.Flytta markoren for bredden till stopplaget pa tap-
1. Hamta kalibreringsmenyn (se kap. 13.3.1) pens dnde och tryck pa <FALGAVSTAND>.
= Vanster display visar £- /. = Vanster display visar H- /.

2. <Hall MENY>-knappen intryckt tills §- / visas pa& den
vanstra displayen.

3. Stéll skjutmattet B i vilolage.

4. Avlas vardet pa skjutmattets millimeterskala och
mata in det med knappen <-> eller <+>.
= Vardet visas till hdger pa displayen.

5. Bekrafta med knappen <FALGAVSTAND>.
= Vanster display visar &-¢

11.Tag bort tappen och montera en provfalg i stal pa
14” eller 15” och fast den med avsedd lasmutter.

6. Flytta markorerna for avstandet B till stopplage pa
flansens insida. Mat och stall in det avlasta vardet
och tryck pa <FALGAVSTAND>.
= Vardet visas till hoger pa displayen.

\

12. Lagg skjutmattet mot falghornet.

13. Mata in falgdiametern i tum pa det monterade hju-
let med knapparna <-> eller <+>.

14. Hall fast skjutmattet och bekrafta med knappen
<FALGAVSTAND>.
o Vanster display visar £-C.

7. Stéall skjutmattet B i vilolaget.
= Vanster display visar L- /.

8. Medan markoren for avstandet B halls i vilolage,
flyttar du markéren for bredden A till stopplaget pa
flansens utsida och trycker pA <FALGAVSTAND>.
= Vanster display visar L-2.

= Forfarandet ar avslutat.

9. Montera kalibreringstappen fér bredden pa flansens
utsida.
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13.3.5 Kalibrering WBE 4230
1. Hamta kalibreringsmenyn (se kap. 13.3.1)
2. <Hall MENY>-knappen intryckt tills £ -2 visas pa den
vanstra displayen.
3. Fast ett mellanstort bilhjul i mycket gott skick (t.ex.
falgbredd 5,5", falgdiameter 14") pa flansen.
4. Mata in falgdata (se kapitel 9.2).
5. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.
6. Mata in godtycklig balanseringsvikt mellan 40 g och
120 g (foreslaget varde ar 60 g).
= Vanster display visar £-3, hdger display visar 63 .
= Vid andring av balanseringsvikten visas det nya
vardet.
7. Fast en balanseringsvikt med det inmatade vardet pa
hjulets insida.
8. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.
9. Vrid hjulet tills balanseringsvikten star i lage klockan 12.
10. Ta bort balanseringsvikten fran hjulets insida och
fast den pa hjulets utsida (lage klockan 12).
= Vanster display visar £-4.
11. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.
12. Vrid hjulet tills balanseringsvikten star i lage klo-
ckan 6.
= Vanster display visar £-5.
= Kalibreringsvinkelns varde visas.
13. <Tryck pa SPLIT>-knappen.

=» Kalibreringen av WBE 4230 ar avslutad.

(©]
]1 Gjord kalibrering lagras automatiskt permanent.

13.3.4 Kontrollmitning

o
]1 En exakt centrering av hjulet ar en grundforutsatt-
ning for denna kontrollméatning liksom for varje

balansering.

o
]1 ! nedanstdende beskrivning ar sound och startauto-
matik aktiverade (se kapitel 11).

1. Fast ett mellanstort bilhjul i mycket gott skick
(t. ex. bredd 5.5", diameter 14") pa flansen.
2. Mata in hjuldata (se kapitel 9.2 ).
3. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.
4. Uppratta en konstgjord obalans genom att pa hjulets
ena sida montera en vikt pa t. ex. 60 g.
5. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.
= WBE 4230 maste pa denna sida indikera exakt
denna obalans (varde och lage). Pa andra sidan
far hogst 5 g visas.

ﬁ For kontroll av obalansens lage, vrid hjulet tills det
for monteringen av balansvikterna rekommenderade
laget natts. | detta lage maste testvikten sta lodratt
under vridaxeln (lage klockan 6 ).

! | foljande fall maste kalibreringen upprepas.
— Den angivna obalansens varde avviker
(pa testviktsidan mer &n 1 g, pa den andra sidan
mer an 5 g).
— Den angivna obalansens lage avviker (testvikt ej
mellan lage klockan 5:30 och 6:30).

6. Avlagsna testvikten.
7. Lossa och svang hjulet ca 35°.
8. Fast in hjulet igen.
9. Stang hjulskyddshuven.
= Matningen startar.

=» Efter denna kontrollmatning far indikeringen av en
obalans ej overstiga 10 g per sida (15 g vid sarskilt
tunga hjul). Detta fel kan uppsta genom falgcentrerin-
gens toleranser. Om denna kontrollmatning visar en
stérre obalans, maste slitage, spel och nedsmutsning
hos de for centreringen av hjulet anvianda delarna
kontrolleras.
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13.4 Autodiagnose

1. Mantenha premida a tecla <MENU>.
2. Assim que apareca £5E no display esquerdo, solte a
tecla <MENU>.

o
]| Prima a tecla <MENU> para passar de uma fungao
para outra.

=) Sdo visualizadas as seguintes informacodes:
e |ndicacao da tensao pick-up
— o display indica /15~
e Indicacdo da posicdo angular do veio
— o display indica Enl
e Controle da velocidade do veio
— o display indica 57
e |eitura de sinais
e |eitura de entrada do micro-interruptor do arco de
protecao da roda
— o display indica Jnf
e Contador de inicializagao
— o display indica £nk
e Display de teste
— o display indica LEd
e Indicacao dos dados de calibragao
— o display indica £ARA
e Balanceamento atual de uma roda
— o display indica r&L

Para medir o valor correto do pick-up, proceda da se-
guinte maneira:
1. Prenda a roda de teste balanceada.
2. Coloque o peso de teste (p. ex. 100 g Pb ou
60 g Zn).
3. Efetue uma medicado de controle.

Depois da medicao de controle,

e o valor de tensao do pick-up interior tem de ser infe-

rior ao valor de tensao do pick-up exterior.

e arelagao entre os valores pick-up exterior e interior
tem de estarentre 1,2 e 1,8

e adiferenca de fases tem de se situar nos 180° + 1°.

14. Urdrifttagning

14.1 Temporart urdrifttagande
N&r utrustningen inte anvands under en langre tid.
> Franskilj elanslutningen.

14.2 Byte av arbetsplats

> Vid 6verlamnande av WBE 4230 ska den fullstandiga
dokumentationen som ingar i leveransen 6verlatas.

> Transportera endast WBE 4230 i originalférpackning
eller likvardig férpackning.

> Franskilj elanslutningen.

> Observera anvisningarna som ber6r forsta driftstart.

> WBE 4230 fast ater med de fyra skruvarna pa pallen.

14.3 Avfallshantering och skrotning
14.3.1 Vattenférorenande @mnen

! Olja och fett liksom olje- och fetthaltigt avfall (t.ex.
filter) ar vattenférorenande dmnen!

1. Vattenférorenande amnen far inte hamna i avloppet.
2. Vattenférorenande amnen maste hanteras enligt
géllande avfallsféreskrifter.

14.3.2 WBE 4230 och tillbehoér

1. Sla fran strommen till WBE 4230 och ta bort natans-
lutningsledningen.

2. Taisar WBE 4230, sortera materialet och hantera
enligt gillande avfallsforeskrifter.

For WBE 4230 galler det europeiska direktivet
E 2002/96/EG (WEEE).
|

Kasserade elektriska och elektroniska appa-
rater, inklusive ledningar och tillbehoér, liksom
aven uppladdningsbara och ej uppladdnings-
bara batterier maste hanteras separat och far
ej tillféras hushallsavfallet.
> Utnyttja forekommande atervinnings- och
insamlingssystem vid avfallshanteringen.
> Vid korrekt avfallshantering av WBE 4230
undviks miljéskador och halsorisker.

Robert Bosch GmbH
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15. Tekniska data

15.1 WBE 4230

Funktion

Balanseringshastighet

Specifikation

210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Matupplosning

1/5 g (0.01/0.25 oz)

Ljudniva <70dB
Effekt 0,5 kW
Spanning 115V 1~ (60 Hz)

(beroende av bestallt
utférande)

/
230V 1~ (50 Hz) /
230V 1~ (60 Hz)

Kapslingsklass

IP 22

15.2 Dimensioner och vikt

Funktion

WBE 4230 (H x B x D) maximalt

Specifikation
1670 x 1270 x 850 mm

Vikt

220 kg

15.3 Anvandningsomrade

Falgbredd 1" -21"
Falgdiameter 12" - 30"
Max hjuldiameter 1200 mm
Max hjulvikt 80 kg
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1. Gebruikte symbolen

1.1
111

In de documentatie
Waarschuwingsaanwijzingen - opbouw en
betekenis

Waarschuwingsaanwijzingen wijzen op gevaren en

de gevolgen ervan voor de gebruiker of omstanders.
Bovendien beschrijven waarschuwingsaanwijzingen de
maatregelen om deze gevaren te voorkomen.

Een belangrijke betekenis heeft het signaalwoord. Het
geeft de waarschijnlijkheid van intreden en de ernst van
het gevaar bij niet-inachtneming aan:

Signaalwoord Waarschijnlijkheid | Ernst van het gevaar
van optreden bij niet-inachtneming
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1.2 Op het product

! Alle waarschuwingssymbolen op de producten in
acht nemen en deze in leesbare toestand houden!

GEVAAR - Stroomvoerende delen bij het

openen van WBE 4230!

Letsel, hartverlamming of de dood door

elektrische schok bij het aanraken van stro-

omvoerende delen (bijv. hoofdschakelaar,

printplaten.

> Aan elektrische installaties of bedrijfsmid-
delen mogen alleen elektriciens of geinst-
rueerde personen onder leiding en toezicht
van een elektricien werken.

> Voor het openen van de WBE 4230 deze
van het stroomnet loskoppelen.

GEVAAR Direct dreigend ge- Dood of ernstig
vaar lichamelijk letsel
WAAR- Eventueel dreigend Dood of ernstig
SCHUWING gevaar lichamelijk letsel
VOORZICHTIG Mogelijke gevaarli- Licht
jke situatie lichamelijk letsel

Hierna ziet u bijvoorbeeld de waarschuwingsaanwijzing
"Stroomgeleidende delen" met het signaalwoord GEVAAR:

GEVAAR - Stroomvoerende delen bij het

openen van WBE 4230!

Letsel, hartverlamming of de dood door elektri-

sche schok bij het aanraken van stroomvoeren-

de delen (bijv. hoofdschakelaar, printplaten.

> Aan elektrische installaties of bedrijffsmidde-
len mogen alleen elektriciens of geinstrueer-
de personen onder leiding en toezicht van
een elektricien werken.

> Voor het openen van de WBE 4230 deze van
het stroomnet loskoppelen.

Utylizacja

Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne
wraz z przewodami i bateriami/akumulatora-
mi nalezy usuwac oddzielnie od odpaddow
domowych.

| =4

1.1.2 Symbolen in deze documentatie
Sym- Benaming Betekenis
bool
] Let op Waarschuwt voor mogelijke materi-
° aalschade.
e} Informatie Instructies voor gebruik en andere
n nuttige informatie.
1. Handeling in Uit meerdere stappen bestaand
2. meerdere stappen handelingsadvies
Handeling in een Uit een stap bestaand
> 3 -
stap handelingsadvies
Tussen- Binnen een handelingsadvies wordt
resultaat een tussenresultaat aangegeven.
Eindresultaat Aan het einde van een handelingsad-
-> vies wordt het eindresultaat aange-

geven.

Draairichting van het wiel
Het wiel moet in de aangegeven draairichting
draaien (zie hoofdstuk 4.7) .

WAARSCHUWING - Laserstraal!”

Ernstig oogletsel door het kijken in de laserstraal
(langer dan 0,2 seconden).

> Niet direct in de laserbron kijken.

>

“alleen bij uitvoering met positielaser

Robert Bosch GmbH
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2. Gebruikersinstructies

3. Producthbeschrijving

2.1 Belangrijke opmerkingen

Belangrijke opmerkingen betreffende overeenkomsten
over auteursrecht, aansprakelijkheid en garantie, over
de gebruikersdoelgroep en over de verplichtingen van
de onderneming vindt u in de aparte handleiding "Belan-
grijke aanwijzingen en veiligheidsinstructies voor Bosch
Tire Equipment". Deze moeten véor inbedrijfstelling,
aansluiting en bediening van de WBE 4230 zorgvuldig
worden doorgelezen en beslist in acht worden genomen.

2.2 Veiligheidsinstructies

Alle veiligheidsinstructies vindt u in de afzonderlijke
handleiding "Belangrijke aanwijzingen en veiligheids-
instructies" voor Bosch Tire Equipment. Deze moeten
voor inbedrijfstelling, aansluiting en bediening van de
WBE 4230 zorgvuldig worden doorgelezen en beslist in
acht worden genomen.

23 Elektromagnetische compatibiliteit
(EMC)

WBE 4230 voldoet aan de criteria overeenkomstig
de EMC-richtlijn 2004/108/EG.

]cj_ WBE 4230 is een product van de klasse/categorie C2
volgens EN 61 326. WBE 4230 kan in het woonbereik
hoogfrequente storingen (radiostoringen) veroor-
zaken, waarbij ontstoringsmaatregelen nodig zou-
den kunnen zijn. In dit geval kan van de exploitant
verlangd worden om passende maatregelen door te
voeren.

3.1 Reglementair gebruik

WBE 4230 is een wieluitlijnmachine met pneumatische
bevestiging voor het uitlijnen van autowielen en mo-
torwielen met een velgdiameter van 12" — 30" en een
velgbreedte van 1" - 21". WBE 4230 mag uitsluitend
voor dit doel en alleen binnen de in deze handleiding
aangegeven functiebereiken gebruikt worden. Elk ander
gebruik geldt derhalve als niet-reglementair en is niet
toegestaan.

o
]1 De fabrikant is niet aansprakelijk voor eventuele
schade die ontstaat door niet-reglementair gebruik.

3.2 Voorwaarden

WBE 4230 moet op een egale vloer van beton of een
soortgelijk materiaal worden geplaatst en verankerd.
Bovendien heeft u een persluchtaansluiting nodig.

o

]1 Een oneffen of trillende ondergrond kan tot onn-
auwkeurigheden tijdens het meten van de onbalans
leiden.

33 Leveringsomvang

Omschrijving Bestelnummer

WBE 4230

Zie typeplaatje
Snelspanmoer 1695 616 200
Flens voor middencentrering 1695 602 400
Centreerkegels (3 stuks) en adapters -

Handmatige schuifmaat 1 695 629 400
Tang voor gewichtenl 695 629 400 1 695 606 500
Meetpasserl 695 629 400 1 695 602 700
Kalibratiegewicht 1695 654 377

3.4 Speciale toebehoren

Bestelnummer

1 695 900 004
1695612 100
1 695 653 449
1 695 606 300
1695 606 200
1 695 653 420
1 695 654 060
1 695 654 043

Omschrijving

Wiellift

Set snelspankegels M10x1,25

Derde centreerkegel @ 89 t/m 132 mm
Vierde centreerkegel @ 120 t/m 174 mm
Afstandsring velgen (grote indrukdiepte)
Driearmige flens voor lichte bedrijfswagens
Spanset voor eenarmige wielstellen (@ 19 mm)

Universele flens voor personenauto’s, trap-
loos, (3-4-5-gaats)

Flens voor motorrijwielen
Set as, @10 mm
Kalibratiegewicht (calibrated)

Montageset voor achteraf montage ,,Posi-
tielaser met verlichting*“

1 695 654 039
1695 653 430
1 695 654 376
1 695 654 994

1695 656 347 2011-03-18
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3.5

WBE 4230

Pos. Omschrijving Functie/wat kan ik er mee doen

1 Wielbeschermkap, mobiel Bescherming van de bediener tegen wegspattende deeltjes (b. v. vuil, water).
Meting starten en meting stoppen, zie hoofdstuk 11.1.
2 Wielbeschermkap, stijf Bescherming tegen wegspattende deeltjes (b. v. vuil, water).
8 Beschrijving van het apparaat Vaststellen van de velgbreedte
4 Schuifmaat Velgafstand en velgdiameter registreren.
(elektronisch) Posities voor de bevestiging van de plakgewichten bepalen.
5 Conus van de aandrijfas Opname van de flens
6 Laser * Bij uitgeschakelde Easyfix-functie wordt de posiie van de plakgewichten
door een laserstraal aangegeven, zodra de correcte uitlijnpositie is bereikt
(zie hoofdstuk 9.4.3).
Verlichting * Wordt altijd ingeschakeld zodra de elektronische schuifmaat wordt gebruikt.
7 Rechter pedaal As / wiel blokkeren.
8 Bedieningsveld Bediening WBE 4230, zie hoofdstuk 7.2
9 Bergplaats Bergplaats voor uitlijngewichten en toebehoren.
10 Netaansluitbus Aansluiting voor de netaansluitleiding.
11 Aan-/uitschakelaar Inschakelen en uitschakelen van de WBE 4230.
12 Aansluitkabel Aansluiting van de kaliber openingshoek op de balanceermachine.
13 Flens voor middencentrering met tre- Het wiel bevestigen.
kanker
14 Spankap Wiel op de conus centreren en bevestigen
15 Handmatige schuifmaat Dient als vervanging voor als de elektronische schuifmaat defect is.
16 Meetpasser Dient als vervanging wanneer de velgbreedte en de velgdiameter niet elektronisch

geregistreerd kunnen worden.

* naar gelang de uitvoering, gedeeltelijk speciale toebehoren

Robert Bosch GmbH
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4. Eerste inbedrijfstelling

4.1 Uitpakken

1. Bandstaal en houdkrammen verwijderen.

2. Verpakking voorzichtig naar boven verwijderen.

3. Toebehoren en het verpakkingsmateriaal uit de ver-
pakkingseenheid halen.

ﬁ Controleer of de WBE 4230 en de toebehoren zich
in goede toestand bevinden en geen zichtbaar be-
schadigde delen vertonen. In geval van twijfel niet in
gebruik nemen en contact opnemen met de techni-
sche dienst.

o
]1 Het verpakkingsmateriaal op een daarvoor bedoeld
inzamelpunt inleveren.

4.2 Plaatsing
1. De vier schroeven losdraaien, waarmee de WBE 4230
op de pallet bevestigd is.

WAARSCHUWING - Defecte of verkeerd
bevestigde hefgordels!
Gevaar voor letsel door het vallen van de
WBE 4230.
> Hefgordels voor het aanbrengen op materi-
aalschade controleren.

> Hefgordels gelijkmatig vasttrekken.
> WBE 4230 voorzichtig optillen.

2. Geschikte draagbanden met dezelfde lengte en
voldoende draagvermogen aanbrengen volgens afbeel-
ding.

3. De WBE 4230 met een hefkraan optillen. Op de
beoogde plaats opstellen en daarbij de opgegeven
minimumafstanden aanhouden.

o
]1 Voor een veilig en ergonomisch gebruik van de
WBE 4230 wordt aanbevolen, deze op een afstand
van ca. 0,5 m van de dichtstbijzijnde muur te plaats-
en.

4. De WBE 4230 moet op minimaal 4 punten op de
vloer worden bevestigd.

1

N

N
Joj&
X
26N

Fig. 1: Bevestiging WBE 4230

1 Stelschroef
2 Bevestigingsschroeven

1695 656 347 2011-03-18
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4.3 De wielbeschermkap monteren. 4.4 Monteren van de voorziening

1. Steuninrichting voor wielbeschermkap met de vijf o
meegeleverde schroeven aan de WBE 4230 bevesti- ]1 Deze handeling moet verricht worden als de be-
gen. schermkap van het wiel al op de balanceermachine

gemonteerd is.

1. Bevestig de beugel van de meetarm op de steun-
buis van de beschermkap van het wiel door de 3
schroeven in de aangebrachte gaten vast te draaien.

2. Het onderste deel van de wielbeschermkap met de
vier meegeleverde schroeven aan de steuninrichting
monteren.

Fig. 2: Montage van de kaliber openingshoek

2. Verbind de aansluitkabel van de kaliber openings-
hoek op de achterzijde van de balanceermachine en
bevestig met de bijgeleverde klemmen, zoals aange-
duid in de figuur.

3. De mobiele wielbeschermkap via steunarm aan
WBE 4230 bevestigen met bout en schroef, zie afbe-
elding.

N D

Fig. 3:  Aansluiting van de kaliber openingshoek

1 Aansluitkabel voor de kaliber openingshoek
2 Klem

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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4.5 Bergplaats monteren
> Bergplaats als in afbeelding getoond monteren.

4.6 Elektrische aansluiting

! De WBE 4230 alleen op het stroomnet aansluiten in-
dien de aanwezige netspanning overeenkomt met de
netspanning die op het typeplaatje wordt aangegeven.

1. Controleer of de netspanning overeenkomt met de

netspanning die op het typeplaatje wordt aangegeven.

2. De netaansluiting van de WBE 4230 volgens de

landspecifieke normen beveiligen. De netaansluiting

moet ter plaatse worden beveiligd.
3. De netsnoer op de WBE 4230 aansluiten.

-
553073'05/

Fig. 4: Elektrische aansluiting
1 Aan-/uitschakelaar
2 Netaansluiting

3 Netsnoer

4.7 Draairichting controleren

4.

i

i

. Controleer of de WBE 4230 correct op het stroomnet

aangesloten is.
De WBE 4230 m.b.v. de aan-/uitschakelaar (pos. 1)
inschakelen.

. De wielbeschermkap sluiten of op de <START>-toets

drukken (zie hoofdst. 10).
= De as draait zich.
De draairichting van de as controleren.

De juiste draairichting wordt aangegeven door een
gele pijl op de WBE 4230. De pijl bevindt zich rechts
naast de flens.

Bij een verkeerde draairichting staat de WBE 4230
onmiddellijk stil en wordt de foutmelding Error 3
weergegeven (zie hoofdst. 12).

4.8

1
2
3
4
(®]
1

WBE 4230 kalibreren

Na de eerste inbedrijfstelling moet een kalibratie
uitgevoerd worden.

. Flens kalibreren.

. Schuifmaat en meetarm kalibreren.
. WBE 4230 kalibreren.

. Controlemeting uitvoeren.

De kalibratie is beschreven in hoofdstuk 13.3.

1695 656 347 2011-03-18
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5. Flens monteren en 5.2  Flens monteren
demonteren o
]1 De kegel van de as en de flensopening reinigen en
In de volgende gevallen is een montage van de flens ontvetten.
noodzakelijk:
e Eerste inbedrijfstelling 1. Het pedaal indrukken.
e Wisselen van de flenssoort (universele — 3/4/5-gaats) = De as is geblokkeerd.
e Wisselen van de wielsoort (personenauto — motorri- 2. De flens op de as schuiven.
jwiel)

! Een slecht in de as gepaste flens heeft invloed op de
nauwkeurigheid van de uitlijning. Voordat u de flens
monteert, moeten de kegel van de as en de flensope-
ning gereinigd en ontvet worden (anti-corrosiemid-
del verwijderen).

5.1 Demontage van de flens
o

]1 De WBE 4230 moet ingeschakeld zijn.
1. Het pedaal indrukken.

= De as is geblokkeerd.
2. De binnenzeskantschroef losdraaien.

3. De flens losmaken door met een rubberhamer op de
zijkant van de kegel te slaan.
4. De flens van de kegel trekken.

=> De flens is gemonteerd.

=» De flens is gedemonteerd.

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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6. Wiel bevestigen en 6. De ontgrendeling losmaken en de snelspanmoer met
verwijderen de klok mee draaien, totdat het wiel strak gespannen is

WAARSCHUWING - Wegglijden van het wiel!
é Knelgevaar voor de vingers en andere

lichaamsdelen bij bevestigen en verwijderen

van het wiel.

> Draag veiligheidshandschoenen.

> Veiligheidsschoenen dragen.

> De vingers niet tussen wiel en as brengen.

> Zware wielen altijd met twee personen
monteren.

6.1 Het wiel bevestigen
1. De WBE 4230 inschakelen m.b.v. de aan-/uitscha- 651002-09_Af

kelaar.
2. De passende kegel op de as (flens) positioneren. =>» Het wiel is bevestigd.

6.2 Het wiel verwijderen

1. De snelspanmoer tegen de klok in draaien en het
wiel losmaken.

2. De snelspanmoer ontgrendelen en verwijderen.
Daarbij het wiel met een hand ondersteunen.

3. Het wiel verwijderen.

3. Verontreinigingen met een draadborstel verwijderen.

4. Het wiel op de as bij de kegel afleggen.

5. De snelspanmoer in ontgrendelde toestand op de as
schuiven en stevig tegen het wiel aandrukken.

1 695 656 347 2011-03-18 Robert Bosch GmbH



7. Bediening

ﬁ Na het inschakelen van de WBE 4230 wordt in het
bedieningsveld/indicatieveld in de displays enkele
seconden lang de softwareversie getoond. Daarna
worden de waarden & links en rechts in de display
weergegeven.

7.1 Display

1 12 13 14 15 12 1

Fig. 5: Elementen van de display

Pos. Beschrijving

1 Weergave velggegevens (waarden), uitlijnwaarden en
instellingen, zie hoofdstuk 11.

2 Weergave voor meetplaats (velgdiameter of velgbreedte)

3 Weergave actieve of geselecteerde bediener

4 Weergave maateenheid velgbreedte en velgdiameter

5 Weergave split-programma brandt, bij actief split-pro-
gramma (zie hoofdst. 9.4.1)

6 Weergave van de te kiezen draairichting van de uitlijnpo-
sitie,
boven = met de klok mee draaien,
onder = tegen de klok in draaien

7 Weergave match-programma, brandt indien het match-
programma actief is

8 Weergave menu, brandt bij actief menu en terwijl instel-
lingen gewijzigd worden.

9 Weergave geselecteerde maateenheid uitlijngewicht

10 Weergave gekozen voertuigsoort (alleen personenauto en

motorrijwiel)

Bediening | WBE 4230 | 169 | nl

7.2 Bedieningstoetsen

WBE 4230 heeft contactloze toetsen. De toetsen
hoeven voor de bediening niet aangeraakt en niet inge-
drukt te wordne. Het is voldoende wanneer de vinger
zich licht boven de toets bevindt. De toets kan echter
ook ingedrukt worden.

o
J1 Wanneer de vinger langer op de toets blijft, komt dit
overeen met meervoudig bedienen van de toets.

0)

Omschrijving

Beschrijving

<BEDIENER> ¢ Wissel van de bediener,
“ e oproepen basisinstellingen (in
verbinding met menutoets, zie
hoofdst. 8)
e oproepen kalibratie (in verbin-
ding met menutoets, zie hoof-
dst.8)

<FINE> Bij weergave van de onbalans:
Weergave van de exacte waarde

voor de gemeten onbalans.
<+> e Wijzigen van de waarden

e Wijzigen van de instellingen
<=> e "On", — = "Off".

e Selectie uitlijnprogramma

<ALU> e Oproepen uitlijnprogramma,
selectie met <=> of <#>,
o Selectie voertuigsoort (1 seconde).

[

<VELGDIAMETER> e« Weergave velgdiameter,
selectie maateenheid inch/mm
(1 seconde).

=

<VELGBREEDTE> e Weergave velgbreedte,
Selectie maateenheid inch/mm.

=

<VELGAFSTAND> e Weergave velgafstand tot
WBE 4230.
e Bevestiging invoer velggegevens.
e Bevestiging invoer kalibratiege-
gevens

=

11 Weergave uitlijnprogramma statisch,
brandt bovendien bij gekozen uitlijnprogramma statisch
1,20f 3

12 Weergave uitlijnplaats,
brandt groen indien de uitlijnpositie bereikt is

<SPLIT> e Oproepen split-programma
e Beéindigen split-programma
e Overname van de kalibratiege-
gevens,
e menu verlaten.

n
{n

13 Weergave van het actieve (gekozen) uitlijnprogramma en
van de uitlijnposities (zie hoofdst. 7.2)

14 Weergave uitlijnprogramma ALU,
brandt bovendien bij gekozen uitlijnprogramma statisch
ALU1, 2, 3,4 0of 5

5 Weergave uitlijnprogramma PAX,
brandt bovendien bij gekozen uitlijnprogramma statisch
PAX1 of 2

<OPT> Bij weergave van de onbalans:
E Oproepen match-programma
(onbalans minimaliseren).
<MENU> e Oproepen gebruikergedefinieer-
enu de instellingen

e Oproepen basisinstellingen, zie
hoofdstuk 11.
e Kalibratiemenu oproepen

<START> e Start/Stop brandt groen:
<STOP> meting starten
e Start/Stop brandt rood, meting
beéindigen.

©
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8. Beknopte handleiding

1
Beschrijving Toets Toets Toets

Gebruikers.instellipgep . = =
e Tolerantie voor indicatiewaarde "0" enu =1

o Weergaveresolutie
uitlijngewicht

Maateenheid uitlijngewicht
Akoestisch signaal
Automatische start
Weergaveresolutie velgbreedte

Beschrijving Toets Toets Toets
Wissel bediener 1 -2 -1 ﬂ

Wijzigen voertuigsoort p—s
personenauto - motorrijwiel -

Wijzigen uitlijnprogramma

e Standaard klemgewichten

e Alul: Standaard plakgewichten

e Alu2: verdekte plakgewichten E

e Alu3: binnenkant klemgewichten /
buitenkant verdekte
plakgewichten

e Alud: binnenkant klemgewichten /
buitenkant plakgewichten

e Alu5: binnenkant plakgewichten /
buitenkant klemgewichten

e Statische uitlijning op niveau 1

e Statische uitlijning op niveau 2

e Statische uitlijning op niveau 3

e Pax1l: plakgewichten Pax-velg

e Pax2: verdekte plakgewichten

Weergave velgdiameter

Basisinstgllingen T “ T
e In- en uitschakelen van de =0, enu
elektronische schuifmaat )
e Vergrendeling van de elektronische
schuifmaat voor het aanbrengen van
de plakgewichten
e Opslaan van de uitlijnpositie bij de
programma’s ALU en PAX m.b.v. ped-
aal of tijd
e In- en uitschakelen van de
elektronische meetarm
e In- en uitschakelen van de
verlichting en de laserfunctie

Omschakeling maateenheid
velgdiameter inch/mm.

)
4 »
y

Wijzigen velgdiameter

Weergave velgbreedte

Omschakeling maateenheid
velgbreedte inch/mm.

Wijzigen van de waarden
Wijzigen van de instellingen
+="0n",

- = "Off".

Wijzigen velgbreedte

Start/Stop brandt groen:
meting starten
Start/Stop brandt rood,
meting beéindigen.

Kalibratie van de schuifmaat en van de
meetarm

Kalibratie flens (zonder wiel)

Kalibratie WBE 4230 (met wiel)

Overname van de kalibratiegegevens,
menu verlaten.

Split

Toets minstens 1 seconde ingedrukt houden
wanneer SET verschijnt, binnen 1,5 seconden op de volgende
toets drukken

wanneer CAL verschijnt, binnen 1,5 seconden op de volgende
toets drukken

Weergave afstand
velg tot WBE 4230

Wijzigen velgafstand

EE

Start/Stop brandt groen:

meting starten @
Start/Stop brandt rood:

meting beéindigen

Weergave van de exacte waarde voor de
gemeten onbalans

Weergave aantal spaken en

. Y
oproepen split-programma Split
Wijzigen aantal spaken =y

Split
Beéindigen split-programma =

Oproepen match-programma
(onbalans minimaliseren).
Alleen bij weergave van de onbalans

Beéindigen match-programma

1 695 656 347 2011-03-18
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9. Wiel uitlijnen

WAARSCHUWING - Verkeerd gebalanceerde

wielen

Gevaar voor letsel door veranderd rijgedrag

van het voertuig.

> WBE 4220 moet op een gelijkmatig oppervlak
staan en aan de vloer zijn vastgeschroefd.

> De voorgeschreven flens moet op een
schone en vetvrije as gemonteerd zijn.

> De voorgeschreven accessoires (conus,
afstandsringen) gebruiken.

> De velg moet exact op de flens liggen,
verontreinigingen verwijderen.

> Na het aanbrengen van de uitlijngewichten
een controlemeting uitvoeren.

o
]1 In de volgende beschrijving zijn Sound en de automa-
tische start geactiveerd (zie hoofdst. ).

> WBE 4230 inschakelen m.b.v. de aan-/uitschakelaar.
= De softwareversie (bijv. 1.19) wordt kort aange-
geven.

9.1 Soort voertuig en uitliijnprogramma

selecteren

ﬁ Bij wielen met een breedte van minder dan 3,5” wordt
de statische uitlijning aanbevolen: in dit geval wordt alle-
en de waarde van de velgdiameter ingevoerd. De waar-
den voor de afstand en breedte van de velg kunnen op
een willekeurige waarde in inch of mm worden ingesteld.

1. Actueel geselecteerde voertuigsoort (personenauto,
motorrijwiel of transportauto) in de display controle-
ren, indien noodzakelijk wijzigen.

o

]1 Het wijzigen van de voertuigsoort vindt plaats na
indrukken van de <ALU>-toets tot de gewenste voer-
tuigsoort verschijnt.

= Geselecteerde voertuigsoort wordt in de display
aangegeven.
2. Actueel geselecteerde uitlijnprogramma in de display
controleren, indien noodzakelijk wijzigen.

o
]1 Door indrukken van de <ALU>-toets wordt het menu
uitlijnprogramma’s opgeroepen en met de <->- of

<+>-toets het uitlijnprogramma geselecteerd.

]01 Alleen bij PAX2 en ALU2 (binnen en buiten) en ALU3 (bin-
nen) gelden de actuele instellingen voor het aanbrengen
van het plakgewicht (zie hoofdstuk 11.1), anders plak- en
klemgewichten altijd op 12 uur aanbrengen.

o
]1 Naar gelang het geselecteerde uitlijnprogramma
branden bovendien het symbool Pax, Static of Alu.
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Symbool Toets

Standaardprogramma voor klemgewichten

Alul: standaardprogramma voor plakgewichten ¥

Alu2: verdekte plakgewichten ¥

Alu3: binnenkant klemgewichten ¥/

buitenkant verdekte klemgewichten

Alud: binnenkant klemgewichten/

buitenkant plakgewichten ?

Alu5: binnenkant plakgewichten/

buitenkant klemgewichten

Statische uitlijning op niveau 1

Statische uitlijning op niveau 2

Statische uitlijning op niveau 3

Pax1: (Pax-velg) voor plakgewichten

Pax2: (Pax-velg) voor verdekte plakgewichten ¥

1 Actuele instellingen voor het aanbrengen van het plakgewicht in
acht nemen (zie hoofdstuk 11.1)!

2 Indien het plakgewicht vanwege het ontwerp an de velg niet in
de nabijheid van de buitenkant van de velg (velgrand) kan wor-
den aangebracht, moet het gewicht iets worden verhoogd.

=¥ De blauwe symbolen tonen de posities van het uitlijnni-
veau voor het geselecteerde uitlijnprogramma.

9.2 Velggegevens invoeren

O . . .

11 Indien de elektronische bepaling van de velgafstand
en de velgdiameter niet mogelijk is, kunnen de velg-
gegevens ook handmatig worden ingevoerd.

o

]J1 In de display wordt links de velgbreedte en rechts de
velgdiameter weergegeven.

o

]1 Bij de uitlijnprogramma’s Alu2, Alu3 en Pax2 (Easyfix®)
wordt de elektronische meetarm niet benodigd. Beide
uitlijnniveaus worden door de schuifmaat bepaald.

1. De elektronische schuifmaat voor de velgafstand en
velgdiameter tegen de velg aanleggen en deze posi-
tie een seconde lang handhaven.

= De meetplaats wordt afhankelijk van het gekozen
uitlijnprogramma in de display weergegeven.

= Het overnemen van de positie wordt bevestigd
door een geluidssignaal.

Robert Bosch GmbH
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o

]1 De velgafstand wordt niet weergegeven. De correcte
overname van de waarde kan door het indrukken van
de toets <VELGAFSTAND> worden gecontroleerd.

2. De elektronische meetarm voor de velgbreedte tegen
de velg aanleggen.

651012-32_Sr

= De meetplaats wordt afhankelijk van het gekozen
uitlijnprogramma in de display weergegeven.

= De overname van de positie wordt d.m.v. een si-
gnaaltoon bevestigd, de positiegegevens worden
weergegeven.

=» De waarden voor velgdiameter en velgbreedte zijn nu
ingelezen en worden in de display weergegeven. Alle
benodigde velggegevens zijn geregistreerd

o
]1 Zie hoofdstuk 11, indien de waarden niet automa-
tisch worden ingelezen.

9.3 Onbalans meten

O . . . . . .

]1 Alleen indien alle instellingen bij het ingespannen
wiel passen, kan het wiel correct worden uitgelijnd.

ﬁ De meting kan op elk tijdstip worden stopgezet:
— <STOP> indrukken.
— Het rechter pedaal indrukken.
— Openen van de wielbeschermkap.

1. De wielbeschermkap sluiten.
= De meting van de onbalans begint automatisch.
= Aan het einde van de meting worden de massa’s en
de posities van de uitlijngewichten op het beeld-
scherm weergegeven.
= Het wiel wordt na de meting automatisch geremd.
2. De wielbeschermkap openen.

9.4 Uitlijngewichten bevestigen

o

]1 Indien de aan het wiel gemeten onbalans zeer groot is
(bijv. statische onbalans >50 g), wordt aanbevolen, "On-
balans minimaliseren" uit te voeren (zie hoofdstuk 10).

9.4.1 Uitlijngewichten opdelen (split-programma)

o

]1 Indien de uitlijngewichten achter een of twee spaken

moeten worden aangebracht, start u na de meting
het split-programma.

1. <De SPLIT>-toets indrukken.

= links in de display verschijnt 1 en rechts in de dis-
play verschijnt het aantal momenteel opgegeven
spaken.

= Het symbool SPLIT (LED afb. 3, pos. 5) knippert.

2. Het aanwezige aantal spaken met de toetsen <-> of
<+> invoeren.
= De waarde wordt rechts getoond op de display.

3. Een spaak naar de 12 uur-positie draaien en de
<SPLIT>-toets indrukken.
= De positie van de spaak is opgeslagen.
= Het symbool SPLIT brandt.
= De waarde van het benodigde uitlijngewicht

wordt rechts in de display getoond.

4. Het wiel met de hand draaien.
= Zodra de positie voor de bevestiging van een uit-

lijngewicht bereikt is, brandt de groene pijl (LED
afb.3, pos. 12). Een geluidssignaal bevestigt de
correcte positie (achter een spaak).

5. Het uitlijngewicht met de benodigde waarde in de
bovenste, haakse 12 uur-positie van het wiel beves-
tigen.

6. Het wiel met de hand draaien, om nog een uitlijnge-
wicht achter een spaak aan te brengen (indien de
aangegeven waarde lager is dan de uitgangswaarde).
= Het symboolSPLITbrandt.

o
]1 Bij 2 uitlijnniveaus de procedure voor het 2e uitlijnni-
veau vanaf stap 4 herhalen.

o

]1 Om het split-programma te beéindigen en om
een uitlijngewicht weer te geven, opnieuw op de
<SPLIT>-toets drukken.
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9.4.2 Klemgewichten en plakgewichten zonder

Easyfix

ﬁ LED’s in de vorm van een pijl (afb. 3, pos. 6) geven
aan, in welke richting het wiel moet worden gedraaid
om de 12 uur-positie voor het bevestigen van het
uitlijngewicht te bereiken.

o
]1 In de volgende beschrijving zijn Sound en de automa-

tische start geactiveerd (zie hoofdstuk 11).

1. Het wiel met de hand draaien.

= Zodra de correcte positie voor de bevestiging van
een uitlijngewicht bereikt is, brandt de groene pijl
(LED afb.3, pos. 12) en een geluidssignaal beves-
tigt de correcte positie.

2. Het uitlijngewicht met de benodigde waarde in de
bovenste, haakse positie (12 uur) van het wiel beves-
tigen.

3. De procedure voor het 2e uitlijnniveau herhalen.

o

]1 Na de bevestiging van de uitlijngewichten moet voor
de controle van de uitlijning opnieuw een meting van
de onbalans worden uitgevoerd.

9.4.3 Met laserstraal

O . . .

]1 De handmatige aanbrenging van de plakgewichten
(zonder Easyfix®) wordt door een laserstraal onders-

teund. In het menu "Instellingen" wordt deze aan-
brenging geactiveerd (zie hoofdstuk 11.2).

ﬁ De bediener moet bij het aangeven van de ge-
wichtspositionering de afstand tot de velgrand
onthouden. Deze afstand moet bij het aanbrengen
van het gewicht ook aangehouden worden.

1. Wiel in de juiste positie draaien.
= De laser wordt ingeschakeld en de laserstraal ge-
eft op de velg een lijn weer.
2. Het gewicht in het midden op de laserstraal richten
en met de eerder vastgestelde afstand tot de vel-
grand opplakken.

o
]1 Klemgewichten worden altijd onafhankelijk van de in-
stellingen op 12 uur aangebracht. De 12 uur positie

wordt door de laser aangegeven.
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9.4.4 Met Easyfix®

o

]1 Alleen de 3 programma’s Alu2, Alu3 en Pax2 onder-
steunen de bevestiging van de plakgewichten met
Easyfix®.

1. Het wiel met de hand draaien.
= Zodra de positie voor de bevestiging van een uit-
lijngewicht bereikt is, brandt de groene pijl (LED
afb.3, pos. 12) en een geluidssignaal bevestigt
de correcte positie.

2. Het plakgewicht met de benodigde waarde kiezen.
3. Het plakgewicht in de schuifmaat plaatsen.

4. De schuifmaat in de velg brengen.
= LED’s in het indicatieveld geven de positie van de
uitlijngewichten op de velg overeenkomstig met
het gekozen uitlijnprogramma weer.
= Het geluidssignaal afwachten.
5. Het plakgewicht met de schuifmaat aanbrengen.
6. De procedure voor het 2e uitlijngewicht herhalen.
o

]1 Na de bevestiging van de uitlijngewichten moet voor
de exacte controle van de uitlijning opnieuw een
meting van de onbalans worden uitgevoerd.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Handmatige schuifmaat

Met de handmatige schuifmaat kan bij de
uitlijnprogramma’s Alu2, Alu3 en Pax2 de velgbreedte
worden bepaald en kunnen de plakgewichten op een-
voudige wijze gepositioneerd en bevestigd worden.

Fig. 6: Handmatige schuifmaat

Handgreep schuifmaat

Kop schuifmaat

Binnenste tang voor gewichten
Uitwerper

Buitenste tang voor gewichten
Schaal

Kartelschroef

Slede met aanslag

OND GO AWN R

9.5.1 Bepaling van de velgbreedte
1. De handmatige schuifmaat met de slede op de bin-
nenste velgrand positioneren.

i/
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2. De buitenste tang voor gewichten in de positie
plaatsen, waar de uitlijngewichten moeten worden
bevestigd.
3. De slede met de kartelschroef bevestigen.
4. De maat aflezen en als velgbreedte in de eenheid
"mm" invoeren.
5. De meting starten "Wiel uitlijnen".
6. Evaluatie meting:
= Op de linker display verschijnt de waarde voor
het plakgewicht, dat via de binnenste tang voor
gewichten (Alu2 en Pax2) of als klemgewicht
(Alu3) moet worden aangebracht.

= In de rechter display verschijnt de waarde voor
het plakgewicht, dat via de buitenste tang voor
gewichten moet worden aangebracht.

9.5.2 Aanbrengen van de uitlijngewichten

1. Het wiel in de betreffende positie 12 uur.

2. Het benodigde plakgewicht in de buitenste tang voor
gewichten plaatsen.

3. De slede tegen de velgrand aanleggen.

4. Het plakgewicht met de uitwerper op de betreffende
positie aan- en vastdrukken.

651007-05_Sr

5. Het tweede benodigde plakgewicht in de binnenste
tang voor gewichten plaatsen.

6. De slede tegen de velgrand aanleggen.

7. Het plakgewicht met de uitwerper positioneren en
vastdrukken.

o
]1 Bij het uitlijnprogramma Alu3 wordt het klemgewicht
gepositioneerd en bevestigd.

9.6 Meetpasser

o
]1 De velgbreedte kan van de velg worden afgelezen of
met de meetpasser worden gemeten.

651012-11_Sr

Fig. 7: Bepaling van de velggegevens m.b.v. de meetpasser

1 Schaal velgdiameter

2 Buitenste punt voor de velgdiameter
3 Binnenste punt voor de velgbreedte
4 Schaal velgbreedte

1. Binnenste punten van de meetpasser tegen de
velgrand aanleggen.

2. Waarde van de scala velgbreedte aflezen.

3. Vastgestelde velgbreedte invoeren.
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10. Onbalans minimaliseren
Indien de bij het wiel gemeten onbalans zeer groot

is (b. v. statische onbalans groter dan 50 g), wordt
aanbevolen om het wiel te matchen door de statische
onbalans van de band met de onbalans van de velg

te compenseren (onbalans minimaliseren). Hiervoor
moet de band op de velg bij de 1ste stap met 180 gra-
den worden gedraaid. Vervolgens kan door het verder
draaien van de band een extra minimalisering worden
bereikt. Het match-programma ondersteunt u bij deze
minimalisering.

! Alle procedures met de grootste nauwkeurigheid
uitvoeren!

e}

]1 Indien de foutmelding 8Pt en E£AA op de display
wordt getoond, moet het match-programma opnieuw
worden uitgevoerd.

o
]1 Door op de <OPT>-toets te drukken, kan het match-
programma worden beéindigd.

o
]1 In de volgende beschrijving zijn Sound en de automa-
tische start geactiveerd (zie hoofdstuk 11).
Stap 1: Het match-programma starten
> <OPT>-toets indrukken.
= Displayindicatie 8Pt en /.
= Het symbool Opt brandt.
Stap 2: Eerste meting
> De wielbeschermkap sluiten.
= De meting wordt gestart.
= Displayindicatie Pt en 2.
= De symbolen Opt en Split branden.
Stap 3: Draaien van de band op de velg
O .
]1 Om de band op de velg te draaien, kan het noodz-
akelijk zijn om deze te ontluchten, nog een keer los

te drukken en na de draaiing opnieuw met lucht te
vullen.

1. Het wiel draaien, totdat het ventiel in de 12 uur-
positie staat.

2. <De SPLIT>-toets indrukken.
= De referentiepositie van het wiel wordt tijdens de

eerste start opgeslagen.

= Displayindicatie 8Pt en 3.

3. Een referentiemarkering op de band aanbrengen (op
de positie van het ventiel).

4. Het wiel van de flens verwijderen.

5. De band op de velg met 180 graden zodanig draaien,
dat de eerder aangebrachte markering zich tegeno-
ver het ventiel bevindt.
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Stap 4:  Opslaan van de nieuwe positie
1. Het wiel bevestigen.
2. Het ventiel naar de 12 uur-positie draaien.
3. <SPLIT>-toets indrukken.
= De nieuwe positie van het wiel op de flens wordt
opgeslagen.
= Displayindicatie Pt en 4.

Stap 5: 1. Controlemeting

1. De wielbeschermkap sluiten.
= De meting wordt gestart.

2. Evaluatie van het meetresultaat:
Displayindicatie 3Pk en Y£5 => minimalisering ges-
laagd, minimalisering kan worden beéindigd.
Displayindicatie OPE en 5 => minimalisering niet
geslaagd, minimalisering kan worden afgebroken of
voortgezet (vanaf stap 6).

ﬁ Door op de <SPLIT>-toets te drukken, worden de
volgende waarden weergegeven:
linker display: minimale restonbalans
rechter display: statische actuele onbalanswaarde

ﬁ Ligt de statische onbalanswaarde in de buurt van
de minimale restonbalans (onder 10 g), dan kan de
minimalisering worden beéindigd door op de <OPT>-
toets te drukken.

Stap 6: Verder draaien van de band op de velg

1. Het wiel draaien, tot de LED uitlijnpositie groen
brandt.

2. Een referentiemarkering op de band aanbrengen (bij
de 12 uur-positie).

3. Het wiel van de flens verwijderen.

4. De band op de velg zodanig draaien dat de eerder
aangebrachte markering zich tegenover de plaats van
het ventiel bevindt.

5. Het wiel bevestigen.

Het ventiel naar de 12 uur-positie draaien.

7. <SPLIT>-toets indrukken.
= De nieuwe positie van het wiel op de flens wordt

opgeslagen.
= Displayindicatie Pt en 6.

o

Stap 7: 2. Controlemeting
> De wielbeschermkap sluiten.
= De meting wordt gestart.
= Evaluatie en verdere procedure: zie stap 5.
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11. Instellingen

11.1 Gebruikersinstellingen

]01 Instellingen, die gebruikerspecifiek kunnen worden uitgevoerd.

1. De <MENU>-toets indrukken en ingedrukt houden.

2. Zodra in de linker display 5EE verschijnt, de <MENU>-toets loslaten.

=> In de linker display wordt £ol weergegeven, in de rechter display de actuele waarde.

Functie Toets

Instelling/waarde wijzigen

on <+>

ofF =2
Naar de volgende instelling gaan, <MENU>
gewijzigde instellingen worden overgenomen

Het menu verlaten. <STOP>

Let op, de gewijzigde instelling wordt wel overgenomen

Instelling linker display rechter dis- Beschrijving
play
Tolerantie voor indicatiewaar- EOL Actuele waar-  Invoer, onder welke waarde van het uitlijngewicht de indicatie-
de "0" de in gram / oz waarde "0" moet verschijnen.
Standaardwaarde 4.5 g (0,25 0z), maximale waarde 25 g
(1,25 oz).
Weergaveresolutie uitlijngewicht ~ AES fof 5 5g/ 825 o0z - standaardresolutie
/g /8 .05 o0z - fijne resolutie
Maateenheid uitlijngewicht uno 6rR 6rA = weergave in gram
oun oun = weergave in ons
Akoestisch signaal sno on on = tijdens de overname van de bepaalde gegevens klinkt
off een geluidssignaal

ofF = tijdens de overname van de bepaalde gegevens klinkt
geen geluidssignaal

Automatische start AR on on = start van de meting door sluiten van de
off wielbeschermkap.
ofF = start van de meting door indrukken van de <START>-
toets (bij gesloten wielbeschermkap)

Weergaveresolutie velgbreedte LAR 050 0 50 Invoer velgbreedte in stappen van 0,5 duim
025 025 Invoer velgbreedte in stappen van 0,25 duim
P

Positioneren van het plakgewicht AL e Positioneren van het plakgewicht bij ALU2, ALU3 en PAX2:
P3,P6, P12 - Instelling PG:
Aanbrengen met Easyfix® :
Laserstraal ¥ is uitgeschakeld en ondersteunt niet bij het
aanbrengen van het gewicht.
- Instelling P3, P6 of P12:
met handmatige schuifmaten of zonder hulpmiddelen:
aanbrenging op 12 uur, 3 uur of 6 uur,
laserstraal Ywordt bij het bereiken van de positie (draaiing
van het wiel) ingeschakeld en ondersteunt bij het aanbren-
gen van het gewicht.
o Bij alle andere programma's en bij alle plakgewichten moet
het uitlijngewicht op de 12 uur positie worden aangebracht!

C;

Y naar gelang de uitvoering, gedeeltelijk speciale toebehoren
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11.2 Basisinstellingen

o
]1 Basisinstellingen, die alleen in overleg met of door de technische dienst mogen worden uitgevoerd.

1. De <MENU>-toets indrukken
2. en ingedrukt houden en Binnen 1,5 seconden de <Bediener>-toets indrukken.
=) In de linker display wordt POt weergegeven, in de rechter display de actuele instelling.

linker rechter Instelling Beschrijving
display display
Ok on In- en uitschakelen van de on = elektronische overname van de met
oFF elektronische schuifmaat Meetschuif vastgestelde velggegevens
off = de velggegevens moeten handmatig worden ingevoerd
AL on Vergrendeling van de elektronische on = schuifmaat in uitlijnpositie vergrendeld
ofF schuifmaat voor het aanbrengen van de ofF = schuifmaat niet in uitlijnpositie vergrendeld
plakgewichten
FLAR on Opslaan van de uitlijnpositie bij de on = Instelling pedaal niet mogelijk, altijd oFF
ofF programma’s ALU en PAX m.b.v. pedaal of ofF = opslaan na 1 seconde
tijd
PLr on In- en uitschakelen van de on = elektronische overname van de met
ofF elektronische meetarm meetarm vastgestelde velgbreedte
ofF = Velgbreedte moet handmatig worden ingevoerd
JiL on In- en uitschakelen van de on =
ofF verlichting en de laserfunctie e Verlichting van het velggebied bij overname van de velggege-

vens en bij de positionering van het plakgewicht.
o Laserstraal toont de positie voor de bevestiging van de uit-
lijngewichten (alleen aan het binnenste uitlijnniveau)

brA on Activeert of deactiveert de rem om de flens on = Activeert
ofF en het wiel te vergrendelen. ofF= Deactiveert

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18



178 | WBE 4230 | Storingen

12. Storingen

o

]1 Andere mogelijke bedrijfsstoringen zijn voornamelijk van technische aard en moeten door gekwalificeerd tech-
nisch personeel worden gecontroleerd en eventueel worden verholpen. Neem in ieder geval contact op met de
technische dienst van de geautoriseerde dealer voor Bosch-uitrustingen.

o
]1 Om snel in te kunnen grijpen is het belangrijk, om tijdens uw telefoongesprek met de technische dienst de ge-
gevens op het typeplaatje (etiket op de flenszijde van de WBE 4230) en de aard van de storing te vermelden.

Storingen Oorzaken Oplossing

Bij het inschakelen
brandt het
beeldscherm niet.

1. Defecte zekering of
ontbreken van een fase.

2. Beschadiging van de zekering

in het elektrische systeem.

3. Beschadiging van de zekering

van de functie- en bedieningstoetsen.

1. Controle van de voedingskabel.

2. Vervangen van de zekering in het elektrische sys-
teem.

3. Vervangen van de zekering.

Let op: Een opnieuw optredende beschadiging van de
zekering duidt op een bedrijfsstoring! Neem contact
op met de technische dienst.

1 1. Het geheugen van het moederbord heeft de 1. Alle kalibratie- en configuratie
ijk- en configuratiegegevens verloren. fases herhalen.
2. Een of meerdere kalibratiefases 2. Ontbrekende programmeringen of
(configuratie, kalibratie van de elektronische kalibraties uitvoeren.
schuifmaat / meetarm) is / zijn niet uitgevoerd.

2 De wielbeschermkap werd opgetild voordat de meting  Het einde van de meting afwachten, voordat de wiel-
afgesloten was. beschermkap opgetild wordt.

3 1. Bij de start draait het wiel achteruit. 1. Controleren, dat het wiel tijdens de start stilstaat
2. Motorwikkelingen omgewisseld. en voorkomen, dat het bij het starten achteruit

draait.

2. De correcte aansluiting van de motor controleren.

4 1. De motor draait niet. 1.+ 2. De netspanning controleren (waarschijnlijk te
2. De motor bereikt niet het vereiste toerental. laag).
3. Bedrijfsstoring in het elektrische systeem. 3. Vervangen van het elektrische onderdeel of van de
4. Storing van de elektronische kaart. netsnoer.

4. Vervangen van de elektronische kaart.

B 3. Het le uitlijngewicht werd niet op het wiel aange- 1. De kalibratie van het begin af aan herhalen en het
bracht. kalibratiegewicht aanbrengen, wanneer de procedure
4. De meetsensoren zijn niet correct aangesloten. dit aangeeft (zie 13.3).
2. De aansluiting van de meetsensoren controleren.
6 1. De wielbeschermkap werd niet omlaag gebracht. 1. De wielbeschermkap bij een aangebracht
2. Beschadiging van de veiligheidsschakelaar wiel omlaag brengen.
van de wielbeschermkap. 2. Vervangen van de schakelaar voor de wielbe-
schermkap.
7 Het faseverschil tussen 1. Controleren, of het ijkgewicht correct aangebracht
de 2 meetsensoren is te groot. werd;

2. bovendien de aansluiting van het apparaat contro-
leren: waarschijnlijk staat het niet stevig en trilt te
veel;

3.indien het probleem ook na een correcte opstelling
van het apparaat aanduurt, moet het contact tus-
sen meetsensor en printplaat worden gecontrole-
erd);

4. de meetsensor vervangen;

5.indien het probleem na het vervangen van de meet-
sensor niet opgelost is, de printplaat vervangen.

8 De meetsensor aan de binnenkant is niet correct aan- De aansluiting van de linker meetsensor controleren
gesloten, is defect of de leiding is onderbroken. en deze eventueel vervangen.

9 De meetsensor aan de buitenkant is niet correct aan- De aansluiting van de rechter meetsensor controleren
gesloten, is defect of de leiding is onderbroken. en deze eventueel vervangen.

10 1. De meetsensor voor de positieherkenning is 1. De aansluiting van de printplaat controleren;

defect.
2. De motor draait niet.

2. zich ervan verzekeren, dat de printplaat voor de
fotocel tegen licht beschermd is en deze eventueel
afdekken;

3.indien het defect blijft bestaan, de printplaat van
de fotocel controleren en eventueel vervangen.

4. Het elektrische systeem controleren.
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Storingen Oorzaken Oplossing

11 1. De meetsensor voor de faseherkenning is
defect.
2. De motor draait niet.

1. De aansluiting van de printplaat controleren;
2.zich ervan verzekeren, dat de printplaat voor de fo-
tocel tegen licht beschermd is en deze eventueel

afdekken;
3.indien het defect blijft bestaan, de printplaat van
de fotocel controleren en eventueel vervangen;
4. Het elektrische systeem controleren.

17 Gewicht buiten het instelbereik
(het voor de uitlijning benodigde
gewicht bedraagt meer dan 250 gram).

1. Controleren, of het wiel correct op de flens beves-
tigd is.

2. Bepaal (in ieder geval) de positie van het buitenge-
wicht, bevestig een 100-gram-gewicht en start een
andere meting.

18 Wielgegevens niet ingevoerd. De wielgegevens voor de uitvoering van de meting in-
voeren.
19 Het ingangssignaal van de rechter meetsensor De aansluitingen van de twee meetsensoren omwis-

is lager dan dat van de linker sensor.

20 1.Tijdens de meting werd het
pedaal ingedrukt.
2. De draaisnelheid van de motor is onregelmatig.
3. De wielsnelheid ligt onder de minimumwaarde.

selen.
1. Niet op het pedaal drukken indien de motor draait:

2. Let erop, dat de WBE 4230 tijdens de meting niet
blootgesteld is aan stoten.

3. De netspanning controleren (waarschijnlijk te
laag).

21 Het moederbord heeft een te hoge wielsnelheid bij een
geopende wielbeschermkap herkend (de as draait met
hoge snelheid, zonder dat het apparaat gestart werd):
De netvoeding wordt gedeactiveerd.

De WBE 4230 uitschakelen, de wielbeschermkap om-
laag brengen en het apparaat opnieuw inschakelen,
zonder het wiel te bewegen: indien de fouttoestand
bestaan blijft, moet een controle (en eventueel een
reparatie) van het elektrische systeem of van de
printplaat worden uitgevoerd.

22 Onregelmatigheid van de signalen
van de meetsensor.

1. Controleren, dat de printplaat voor de fotocel te-
gen licht beschermd is en deze eventueel afdek-
ken;

2.indien het defect blijft bestaan, de printplaat van
de fotocel controleren en eventueel vervangen;

3. De printplaat voor de indicatie controleren en
eventueel vervangen.

23 De schuifmaat/meetarm bevindt zich niet in de 1. De schuifmaat/meetarm naar de ruststand brengen.
ruststand. 2. Herhaal de kalibratie van de elektronische schuif-
maat/meetarm.
EEE EEE 1. Twee toetsen tegelijkertijd ingedrukt. 1. Altijd slechts één toets indrukken.

2. Printplaat voor de indicatie defect.

2. De printplaat voor de indicatie controleren en eventu-
eel vervangen.

Robert Bosch GmbH

1 695 656 347 2011-03-18



nl | 180 | WBE 4230 | Onderhoud

13. Onderhoud

13.1 Reiniging en onderhoud

! Voor reiniging en onderhoud de WBE 4220 uitscha-
kelen en de netstekker eruit trekken.

! Geen reinigingsmiddelen gebruiken die oplosmidde-
len bevatten. Voor de reiniging van kunststof delen
alcohol of dergelijke reinigingsmiddelen gebruiken.

Voor een storingsvrij gebruik en om het prestatiever-
mogen van de WBE 4230 te waarborgen, moeten de
volgende werkzaamheden worden uitgevoerd:

)
X
=
o
X

o

H

Onderhoud

Beweeglijke mechanische onderdelen schoonmaken, met
spuitolie of kerosine reinigen en met motorolie of een ge-  x
schikt vet smeren.

13.2 Reserve- en slijtdelen

De fabrikant is niet aansprakelijk voor eventuele schade
die ontstaat door risico’s vanwege bedrijfsstoringen
door niet-originele reservedelen.

Benaming Bestelnummer

Standaardflens voor middencentrering 1695 602 400
Spankap 1695653212
Centreerkegel 42 - 64,5 mm 1695 632 500
Centreerkegel 54 - 79,5 mm 1695 652 862

Centreerkegel 74 - 111,5 mm

1 695 605 600

Tang voor gewichten

1695 606 500

handmatige schuifmaat

1695 629 400

Meettang

1695 602 700

Kalibratiegewicht

1695 654 377

Kalibratiegewicht (calibrated)

1 695 654 376

Sticker elektrische spanning

1695 100 789

Sticker draairichting wiel

1695 653 878

Tab. 1:  Reserve- en slijtdelen

13.3 Kalibratie

ﬁ Wij raden u aan de WBE 4230 in het kader van
onderhoud en reiniging (twee keer per jaar), bij een
vervanging van de flens of bij onprecieze meetresul-
taten in de volgende volgorde te kalibreren:

Flens kalibreren.

Schuifmaat en meetarm kalibreren.
WBE 4230 kalibreren.
Controlemeting uitvoeren.

AW =

13.3.1 Kalibratiemenu oproepen

o
]1 In de volgende beschrijving zijn Sound en de automa-
tische start geactiveerd (zie hoofdst. 11).

1. <De MENU>-toets indrukken en ingedrukt houden.

2. Zodra op de linker display £AL wordt getoond, de
<MENU>-toets loslaten.

3. Binnen 1,5 seconden de BEDIENER>-toets indruk-
ken.

=) De linker display toont £- 1.

13.3.2 Flens kalibreren
1. De flens monteren (zie hoofdst. 5).

o
]1 Geen wiel bevestigen, geen spanmiddel gebrui-
ken.

2. Kalibratiemenu oproepen (zie hoofdstuk 13.3.1)
= De linker display toont £ - /.

3. De wielbeschermkap sluiten.
= De meting wordt gestart.

o
]1 Na de meting wordt de gemeten onbalans opgesla-
gen.

= Eventuele onbalansresten van de as worden elek-
tronisch gecompenseerd.

2 De linker display toont £ -2.

=> De kalibratie flens is afgesloten.
=» De onbalans werd op de waarde "0" gezet.
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13.3.3 Kalibratie schuifmaat/meetarm 10. Zet de cursor van de breedte op het uiteinde van de
1. Kalibratiemenu oproepen (zie hoofdstuk 13.3.1) pen tegen de aanslag en druk op <VELGAFSTAND>.
= De linker display toont £- /. = De linker display toont H- /.

2. <De MENU>-toets indrukken, tot &- ! in de linker
display verschijnt.

3. Schuifmaat in de ruststand zetten.

4. Waarde op de millimeterscala van de schuifmaat afle-
zen en met de toets <-> of <+> invoeren.
= De waarde wordt rechts getoond op de display.

5. Met de <VELGAFSTAND>-toets bevestigen.
= De linker display toont J-2.

11. Demonteer de pen en monteer een stalen mons-
tervelg van 14” of 15” met de hiervoor bestemde
moer.

6. Zet de cursor van de afstand B op de binnenzijde van
de flens tegen de aanslag. Meet, stel de afgelezen
waarde in en druk op <VELGAFSTAND>.
= De waarde wordt rechts getoond op de display.

12. De schuifmaat tegen de velgrand aanleggen.

13. Met de <->- of <+>-toets de velgdiameter van het
gemonteerde wiel in inch invoeren.

14. De schuifmaat vasthouden en met de
<VELGAFSTAND>-toets bevestigen.
= De linker display toont £-c.

7. Schuifmaat B in de ruststand zetten.
= De linker display toont L- /.

8. Zet de cursor van de breedte B op het buitenste deel
van de flens tegen de aanslag terwijl de cursor van
de afstand A in ruststand wordt gehouden en druk
op <VELGAFSTAND>.

= De linker display toont £-2 .

= De procedure is voltooid.

9. Monteer de pen voor afstelling van de breedte op de
buitenzijde van de flens.
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13.3.4 Kalibratie van de WBE 4230

1.
2.

9.

10.

11.

12.

13.

Kalibratiemenu oproepen (zie hoofdstuk 13.3.1)
<De MENU>-toets indrukken, tot £-2 in de linker
display verschijnt.

. Een in zeer goede staat verkerend wiel voor een mo-

torvoertuig van gemiddelde maat (bijv. velgbreedte
5.5", velgdiameter 14") op de flens bevestigen.
Wielgegevens invoeren (zie par. 9.2).
De wielbeschermkap sluiten.
= De meting wordt gestart.
Een willekeurig uitlijngewicht tussen 40 gen 120 g
invoeren (voorgestelde waarde is 60 g).
= De linker display toont £-3, de rechter display
toont 68 .
= Bij een wijziging van het uitlijngewicht wordt de
nieuwe waarde weergegeven.
Een uitlijngewicht met de ingevoerde waarde aan de
binnenkant van het wiel aanbrengen.
De wielbeschermkap sluiten.
= De meting wordt gestart.
Het wiel draaien, totdat het uitlijngewicht in de 12
uur-positie staat.
Het uitlijngewicht aan de binnenkant van het wiel
verwijderen en aan de buitenkant (12 uur-positie)
aanbrengen.
= De linker display toont £-4.
De wielbeschermkap sluiten.
= De meting wordt gestart.
Het wiel draaien, totdat het uitlijngewicht in de 6
uur-positie staat.
= De linker display toont £-5 .

= De waarde van de kalibratiehoek wordt getoond.

<De SPLIT>-toets indrukken.

=» De kalibratie WBE 4230 is afgesloten.

i

De uitgevoerde kalibratie wordt automatisch perma-
nent opgeslagen.

13.3.5 Controlemeting

o
]1 Een nauwkeurige centrering van het wiel is een ba-

sisvoorwaarde voor zowel deze controlemeting als
voor elke uitlijning.

o
]1 In de volgende beschrijving zijn Sound en de automa-

4.

tische start geactiveerd (zie hoofdst. 11).

. Een in zeer goede staat verkerend wiel voor een mo-

torvoertuig van gemiddelde maat (b. v. breedte 5.5",
diameter 14") op de flens bevestigen.

De wielgegevens invoeren (zie hoofdst. 9.2 ).

De wielbeschermkap sluiten.

= De meting wordt gestart.

Een kunstmatige onbalans aanbrengen, doordat men
een testgewicht van b. v. 60 g aan één van de twee
zijden aanbrengt.

. De wielbeschermkap sluiten.

= De meting wordt gestart.

= De WBE 4230 moet aan deze zijde precies deze
onbalans (waarde en positie) aangeven. Voor de
andere zijde mag de indicatie hooguit 5 g bedra-
gen.

o
]1 Om de positie van de onbalans te controleren, het

© N

wiel draaien totdat de aanbevolen positie voor de
bevestiging van de uitlijngewichten bereikt is. Het
aangebrachte testgewicht moet zich loodrecht onder
de draaias bevinden (6 uur-positie).

De kalibratie moet in de volgende gevallen herhaald

worden:

— De waarde van de aangegeven onbalans wijkt af
(aan de zijde van het testgewicht groter dan 1 g,
aan de andere zijde groter dan 5 g).

— De positie van de aangegeven onbalans wijkt af
(testgewicht niet tussen 5:30 en 6:30 uur-positie).

Het testgewicht verwijderen.

Het wiel losmaken en met ca. 35° verdraaien.
Het wiel weer bevestigen.

De wielbeschermkap sluiten.

= De meting wordt gestart.

=>» Na deze controlemeting mag de indicatie een onbalans

van maximaal 10 g per zijde niet overschrijden (15 g
bij bijzonder zware wielen). Deze fout kan ontstaan
door de toleranties van de velgcentrering. Indien deze
controlemeting een grotere onbalans laat zien, dan
moeten de slijtage, speling en mate van vervuiling van
de delen die voor het centreren van het wiel worden
gebruikt, worden gecontroleerd.
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13.4 Zelfdiagnose

1. De <MENU>-toets indrukken en ingedrukt houden.

2. Zodra in de linker display £5& verschijnt, de <MENU>-

toets loslaten.

o
]1 De <MENU>-toets indrukken, om van de ene naar de
andere functie te gaan.

=» De volgende informatie wordt weergegeven:
e |ndicatie van de pick-up-spanning
— de display toont /15
e |Indicatie van de hoekpositie van de as
— de display toont £nl
e Snelheidscontrole van de as
— de display toont 5P
e Tekenaflezing
e Aflezing ingang microschakelaar wielbeschermrand
— de display toont _nP
e Startteller
— de display toont {nE
e Displaytest
— de display toont LEd
e |Indicatie van de kalibratiegegevens
— de display toont £AA
e Momentele uitlijning van een wiel
— de display toont r£L

Om de correcte werking van de pick-ups te meten, gaat
u als volgt te werk:

1. Uitgelijnd testwiel inspannen.

2. Testgewicht (b.v. 100 g Pb of 60 g Zn) aanbrengen.
3. Controlemeting uitvoeren.

Na de controlemeting moet

e de spanningswaarde van de binnenste pick-up klei-
ner zijn dan de spanningswaarde van de buitenste
pick-up.

e de verhouding tussen de buitenste en de binnenste
pick-up-waarde tussen 1.2 en 1.8 liggen.

e het faseverschil 180° + 1° bedragen.

14. Buitenbedrijfstelling

14.1 Tijdelijke buitenbedrijfstelling
Bij langer niet-gebruik:
> De elektrische aansluiting scheiden.

14.2 Verplaatsing

> Bij het doorgeven van WBE 4230 de meegeleverde
documentatie in z’n geheel doorgeven.

> WBE 4230 alleen in originele verpakking of gelijkwa-
ardige verpakking transporteren.

> De elektrische aansluiting scheiden.

> Aanwijzingen voor de eerste inbedrijfstelling in acht
nemen.

> De WBE 4230 weer met de vier schroeven op de
pallet bevestigen.

14.3 Verwijderen en tot schroot verwerken
14.3.1 Watervervuilende stoffen

! Olién en vetten evenals oliehoudend en vethoudend
afval (b.v. filters) zijn watervervuilende stoffen!

1. Watervervuilende stoffen niet in het riool terecht
laten komen.

2. Watergevaarlijke stoffen conform de geldige voor-
schriften verwijderen.

14.3.2 WBE 4230 en toebehoren

1. WBE 4230 van het stroomnet scheiden en het nets-
noer verwijderen.

2. WBE 4230 demonteren, op materialen sorteren en
volgens de geldige voorschriften afvoeren.

2

De WBE 4230 is onderhevig

aan de EU-richtlijn 2002/96/EG (AEEA).

Afgedankte elektrische en elektronische appa-

ratuur, inclusief leidingen en toebehoren, al-

smede accu’s en batterijen moeten gescheiden

van het huisvuil worden afgevoerd en verwerkt.

> Maak voor een goede afvalverwerking ge-
bruik van de beschikbare retour- en inzamel-
systemen.

> Door een correcte afvalverwerking van de
WBE 4230 wordt milieuschade en aantasting
van de persoonlijke gezondheid voorkomen.

Robert Bosch GmbH
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15. Technische gegevens

15.1 WBE 4230

Functie Specificatie

Uitlijnsnelheid 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Meetresolutie 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Geluidsniveau <70dB

Vermogen 0,5 kW

Spanning 115V 1~ (60 Hz) /
230V 1~ (50 Hz) /
230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Veiligheidsklasse IP 22

15.2 Maten en gewicht

Functie Specificatie
WBE 4230 (h x b x d) maximaal 1670 x 1270 x 850 mm
Gewicht 220 kg

15.3 Toepassingsgebied

Velgbreedte 11— 2
Velgdiameter 12" - 30"
Maximale wieldiameter 1200 mm
Maximaal wielgewicht 80 kg
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1. Simbolos utilizados

1.1
111

Na documentacao
Indicacoes de aviso - estrutura e significado

As indicacbes de aviso chamam a atencao para os
perigos e respectivas conseqiiéncias a que o usuario ou
pessoas que se encontrem nas imediacdes podem estar
sujeitos. Além disso, as indicagdes de aviso descrevem
também as medidas para evitar esses perigos.

Os significados mais importantes encontram-se assinala-
dos com uma palavra de adverténcia. Esta indica a proba-
bilidade e gravidade do perigo em caso de desrespeito:

Gravidade do perigo em
caso de inobservancia

Palavra de Probabilidade de
adverténcia ocorréncia

PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos corpo-
rais graves
AVISO Possivel perigo Morte ou ferimentos corpo-
iminente rais graves
CUIDADO Possivel situacdo  Ferimentos corporais
de perigo ligeiros

De seguida, a titulo de exemplo, pode ver a indicacao
de aviso "Pecas sob corrente" com a palavra de adver-
téncia PERIGO:

PERIGO - Pecas sob corrente ao abrir o

WBE 4230!

Ferimentos, falha cardiaca ou morte por de-

scarga elétrica em caso de contato com pecas

sob corrente (p. ex. interruptor principal,

placas de circuito impresso).

> Nos sistemas ou equipamentos elétricos
s6 podem trabalhar eletricistas ou pessoas
devidamente instruidas sob orientagao e
vigilancia de um eletricista.

> Desligar o WBE 4230 da rede de tensao
antes de abrir.

1.1.2

Simbolo Designacao Significado

Simbolos nesta documentacao

1.2 No produto

! Respeite todos os sinais de aviso nos produtos
e mantenha-os bem legiveis!

PERIGO - Pecas sob corrente ao abrir o

WBE 4230!

Ferimentos, falha cardiaca ou morte por de-

scarga elétrica em caso de contato com pecas

sob corrente (p. ex. interruptor principal,

placas de circuito impresso).

> Nos sistemas ou equipamentos elétricos
s6 podem trabalhar eletricistas ou pessoas
devidamente instruidas sob orientacao e
vigilancia de um eletricista.

> Desligar o WBE 4230 da rede de tenséo
antes de abrir.

Eliminacao

Os equipamentos elétricos e eletronicos
usados, incluindo os cabos e os acessorios,
bem como acumuladores e baterias, tém de
ser eliminados separadamente do lixo domé-
stico.

Sentido de rotacao da roda

% A roda tem de rodar no sentido de rotacao

indicado (ver cap.4.7).

AVISO - Feixe de laser! *
& Podem ocorrer graves lesoes oculares quando
se olha para um feixe de laser (durante mais de

0,2 segundos).
> Nao olhar diretamente para a fonte de laser.

! Atencao Alerta para possiveis danos materiais.

o Informacao Instrucdes de utilizacao e outras

1 informacoes uteis.

1. Atuacdo mult. Proposta de atuagao composta por

2. passos varios passos

= Atuacéo de Proposta de atuagdo composta por
passo unico um so passo.
Resultado No decorrer de uma proposta de atu-

= intermédio acao é visivel um resultado intermé-
dio.

- Resultado O resultado final fica visivel no fim de

final uma proposta de atuacao.

" Apenas na versdo com laser de posicdo

Robert Bosch GmbH
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2. Instrucoes de utilizacao

3. Descricao do produto

2.1 Notas importantes

As indicacdes importantes relativas a declaracdo sobre
direitos de autor, responsabilidade e garantia, ao grupo
de usuarios e a obrigacdo do proprietario podem ser
consultadas no manual em separado "Notas impor-
tantes e instrucdes de seguranca relativas ao Bosch
Tire Equipment". Estas devem ser lidas atentamente e
respeitadas impreterivelmente antes da colocagao em
funcionamento, ligacao e operacdao do WBE 4230.

2.2 Instrucoes de seguranca

Todas as instrucdes de seguranca podem ser con-
sultadas no manual em separado "Notas importan-
tes e instrugcdes de seguranca relativas ao Bosch

Tire Equipment". Estas devem ser lidas atentamente e
respeitadas impreterivelmente antes da colocagdo em
funcionamento, ligacdo e operacdo do WBE 4230.

2.3 Compatibilidade eletromagnética
(CEM)

WBE 4230 relne os critérios de acordo com a diretiva
CEM 2004/108/EG.

ﬁ WBE 4230 é um produto da classe/categoria C2 em
conformidade com EN 61 326. WBE 4230 pode pro-
vocar interferéncias radioelétricas de alta freqliéncia
no ambito doméstico, o que pode exigir medidas
de eliminacao das mesmas. Neste caso, a entidade
exploradora pode ser obrigada a adocao de medidas
adequadas.

3.1 Utilizacao adequada

O WBE 4230 é uma maquina de balanceamento de
rodas com fixacdo pneumatica para o balanceamento
das rodas de veiculos de passeio e de motos com um
diametro de 12" - 30" e uma largura de 1" - 21". O
WBE 4230 so6 pode ser usado para este fim e para as
faixas de funcao indicadas no presente manual de inst-
rucdes. Qualquer outra utilizacdo é considerada incor-
reta e inadmissivel.

o
]1 O fabricante nao se responsabiliza por eventuais
danos decorrentes de uma utilizacao inadequada.

3.2 Condicoes prévias

O WBE 4230 tem de ser instalado e ancorado num solo
plano de betdo ou de outro material semelhante. Para
além disso, precisa de uma conexdo de ar comprimido.

o

]1 Uma base que nao seja plana ou que oscile pode
provocar imprecisdes de medicdao do desbalancea-
mento.

3.3 Ambito do fornecimento

Designacao N.° de referéncia

WBE 4230

ver placa de tipo
Porca de aperto rapido ver placa de tipo 1695 616 200
Flange centrado 1695 602 400

Cones de centragem (3 unidades) =
e adaptador

Paquimetro manual
Pinca para pesos
Compasso de medicao

1695 629 400
1 695 606 500
1695 602 700
1695 654 377

Peso de calibracao

3.4 Acessorios especiais

N.° de referéncia

1 695 900 004
1695612 100
1 695 653 449
1 695 606 300
1 695 606 200

Designacao

Elevador de rodas

Kit de cones de aperto rapido M10x1,25
Terceiro cone de centragem @ 89 a 132 mm
Quarto cone de centragem @ 120 a 174 mm

Anel distanciador das rodas (grande pro-
fundidade de pressao)

1 695 653 420
1 695 654 060

Flange de trés bragos para utilitarios leves
Kit de aperto para bragos oscilantes

(2 19 mm)

Flange universal para veiculos de passeio,
continuo (de 3, 4, 5 furos)

1 695 654 043

1 695 654 039
1 695 653 430
1 695 654 376
1 695 654 994

Flange de moto
Kit de veios, @ 10 mm
Peso de calibracéo (calibrated)

Kit para montagem posterior "Laser de po-
sicao com iluminacao"

1695 656 347 2011-03-18
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3.5

WBE 4230

Designacao

Funcao/para o que serve

1 Cobertura de protecao da roda, mével e Protecdo do usuario contra particulas projetadas (p. ex. sujeira, agua).
e |niciar e parar medicgao, ver cap. 11.1.
Cobertura de protecdo da roda, rigida Protecdo contra particulas projetadas (p. ex. sujeira, agua).
Calibre largura angular Determinagao da largura da roda
4 Paquimetro e Detectar distancia e diametro da roda.
(eletrénico) e Determinar as posicoes para a fixacdo dos pesos adesivos.
Cone do eixo de acionamento Encaixe do flange
Laser * Com a funcao Easyfix desligada, a posicao dos pesos adesivos é indicada por
um feixe de laser, assim que for alcancada a posicao correta de balanceamento
(ver cap. 9.4.3).
lluminagao * é sempre ligada, assim que for utilizado o paquimetro eletrénico.
7 Pedal direito Bloquear o veio/a roda.
8 Painel de comando Operagcao WBE 4230, ver cap. 7.2
Compartimento de armazenamento Compartimento de armazenamento para os pesos de balanceamento e acessorios.
10 Tomada de ligagao a rede Conexao para o cabo de ligagcao a rede.
11 Interruptor para ligar/desligar Ligar/desligar o WBE 4230.
12 Cabo de conexao Conexao do calibre largura angular para a equilibradora.
13 Flange centrado com tirante Fixar a roda.
14 Cobertura de aperto Centrar a roda no cone e fixa-la
15 Paquimetro manual Serve para substituir o paquimetro eletrénico quando estiver avariado.
16 Compasso de medicao Serve como substituicao, quando nao é possivel detectar a largura e o diametro

da roda de modo eletrénico.

* de acordo com o modelo, em parte acessdrio especial

Robert Bosch GmbH
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4. Primeiracolocacao em fun-

cionamento

4.1 Desembalar

1. Retire a tira de aco e os grampos de fixacao.

2. Retire cuidadosamente a embalagem por cima.

3. Remova a cobertura de protecdo da roda, a os
acessorios e o material de embalagem da unidade de
embalagem.

ﬁ Verifiqgue se o WBE 4230 e acessorios se encontram
em bom estado e se nao apresentam danos visiveis.
Em caso de duvida, nao coloque o aparelho em
funcionamento e entre em contato com o servico de
assisténcia técnica.

o
]1 Coloque o material de embalagem nos respectivos
pontos de recolha.

4.2 Instalacao
1. Solte os quatro parafusos que prendem o WBE 4230
ao palete.

AVISO - Cintas de elevacio defeituosas ou
mal fixadas!
Perigo de ferimentos devido a queda do

WBE 4230.

> Verificar se as cintas de elevagao apresen-
tam danos materiais antes de as colocar.

> Apertar as cintas de elevacao uniforme-
mente.

> Elevar o WBE 4230 com cuidado.

2. Cologue cintas adequadas do mesmo tamanho e
capacidade de carga suficiente segundo a figura.

3. Eleve 0 WBE 4230 com um guindaste de elevagao.
Posicione na area prevista, tendo em conta as dis-
tancias minimas indicadas.

o

]1 Para uma utilizagao segura e ergonémica do
WBE 4230, é aconselhavel posiciona-lo a uma distan-
cia de cerca de 0,5 m da parede mais préxima.

4. Fixe o WBE 4230 ao solo, pelo menos, em 4 pontos.

1 2

Fig. 1:

Fixagdo do WBE 4230

1 Parafuso de ajuste
2 Parafusos de fixacdo

1695 656 347 2011-03-18
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4.3 Montar a cobertura de protecao 4.4 Montagem do dispositivo
da roda o
1. Fixar o dispositivo de suporte da cobertura de pro- ]1 Esta operacao deve ser efetuada quando a calota de
tecdo da roda, com os cinco parafusos fornecidos, protecao da roda ja estiver montada na equilibrado-

ra.

1. Fixar o suporte do brago de medicado da largura ao
tubo de suporte da calota de protecdo da roda apar-
afusando os 3 parafusos nos furos predispostos.

2. Monte a parte inferior da cobertura de protecao da
roda ao dispositivo de suporte, utilizando os quatro
parafusos fornecidos.

Fig. 2: Montagem do calibre largura angular

2. Ligue o cabo de conexao do calibre de largura an-
gular atras do equilibrador e fixe-o com bragadeiras
prepradas no conjunto, como mostrado na figura.

3. Fixe a cobertura moével de protecao da roda sobre o
braco de suporte no WBE 4230 utilizando um pino e
um parafuso, ver figura.

Fig. 3: Conexao do calibre largura angular

1 Cabo de conexdo do calibre largura angular
2 Bracadeira
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4.5 Montar o compartimento de armaze- 4.7  Verificar o sentido de rotacao
namento 1. Verifique se o WBE 4230 esta bem conectado a rede.
> Monte o compartimento de armazenamento confor- 2. Ligue o WBE 4230 pelo interruptor para ligar/desli-
me ilustrado na figura. gar.
3. Feche a cobertura de protecao da roda ou prima a
tecla <INICIAR>
= O veio gira.
4. Verifique o sentido de rotacao do veio.

4.6

! Ligue o WBE 4230 a rede elétrica apenas se a tensao

Fig. 4:

1

Ligacao elétrica
de rede existente coincidir com a tensao nominal
indicada na placa de tipo.

Verifique se a tensdo de rede coincide com a tensao
nominal indicada na placa de tipo.

. Aligacao a rede do WBE 4230 tem de ser protegida

de acordo com as normas de cada pais. A protecao
da ligacdo a rede esta a cargo do cliente.

. Conecte o cabo de ligagao a rede ao WBE 4230.

—
(0130

Ligagao elétrica
Interruptor para ligar/desligar

2 Ligacdo a rede
3 Cabo de ligagao a rede

i

i

O sentido de rotacao correto é indicado através de
uma seta amarela presente no WBE 4230. A seta
encontra-se a direita junto ao flange.

Se o sentido de rotacao estiver errado, o WBE 4230
para imediatamente e indica a mensagem de erro
Error 3 (vercap.12).

4.8

o B w e

Calibracao WBE 4230

Apods a primeira colocacao em funcionamento é ne-
cessario efetuar uma calibragao.

Calibrar o flange.

Calibrar o paquimetro e o braco de medicao.
Calibrar WBE 4230.

Efetue uma medicao de controle.

A calibragao esta descrita no capitulo 13.3.

1
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5. Montaredesmontaroflange 52 Montar o flange

A montagem do flange é necessaria nos seguintes casos: o

e primeira colocacao em funcionamento ]1 Limpe e desengordure o cone do veio e a abertura
e mudanca do tipo de flange (universal — 3/4/5 furos) do flange.

e mudanca do tipo de roda (veiculo de passeio — moto)

1. Pressione o pedal.

! Um flange mal colocado no veio prejudica a precisdo = O veio esta bloqueado.
do balanceamento. Antes de se montar o flange, o 2. Empurre o flange no veio.
cone do veio e a abertura do flange tém de ser lim-
pos e desengordurados (remova a protecdo contra a
corrosao).

5.1 Desmontar o flange

o
J1 O WBE 4230 tem de estar ligado.

1. Pressione o pedal.
= O veio estd bloqueado.

2. Solte o parafuso de cabeca cilindrica com sextavado
interior.

3. Aperte o parafuso de cabeca cilindrica com sextava-
do interior.

3. Solte o flange batendo com um martelo de borracha
do lado do cone.
4. Retire o flange do cone.

=% O flange esta montado.

=» O flange esta desmontado.
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6. Fixar e desmontar a roda 6. Solte o desbloqueio e rode a porca de aperto rapido

para a direita até a roda ficar bem apertada.
AVISO - Escorregamento da roda!
Ha o perigo de esmagamento dos dedos e de

outras partes do corpo durante a fixagao e

desmontagem da roda.

> Usar luvas de protecao.

> Usar calcado de protecao.

> Nao por os dedos entre a roda e o veio.

> As rodas pesadas tém de ser montadas
sempre por duas pessoas.

6.1 Fixar a roda

1. Ligue o WBE 4230 pelo interruptor para ligar/
desligar.
2. Posicione o cone certo no veio (flange).

651002-09_Rf

=>» A roda esta fixa.

6.2 Retirar a roda
1. Rode a porca de aperto rapido para a esquerda e
solte a roda.
3. Remova as impurezas com uma escova de arame. Desbloqueie e retire a porca de aperto rapido.
Coloque a roda no veio no cone. 3. Retire a roda.
5. Empurre a porca de aperto rapido desbloqueada
sobre o veio e comprima bem contra a roda.

&
N
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7. Operacao

o

]1 Apds a ligacdo do WBE 4230, a versao de software é
indicada durante alguns segundos no painel de coman-
do/campo de indicacao no display. A seguir, sdo indica-
dos os valores & & esquerda e a direita no display.

7.1 Display

1 12 13 14 15 12 1

7.2 Teclas de comando

WBE 4230 tem teclas sem contato. Para o comando, as
teclas nao tém de ser tocadas ou premidas. Basta que o
dedo se situe ligeiramente por cima da tecla. Contudo,

a tecla também pode ser premida.

o
]1 Se o dedo ficar algum tempo sobre a tecla, isto equi-
vale a premir varias vezes a mesma tecla.

<USUARIO> e Mudanca do usudrio,
o chamada das definicdes basicas
(junto com a tecla menu, ver cap. 8)

Fig. 5:  Elementos do display e chamada da calibracdo (junto com a
tecla menu, ver cap. 8)
Indicacao do valor exato para o desba-
1 Indicacao dos d.a(.jo~s da roda (valores), valores de balan- Ianceagmento inaelido. .
ceamento e defini¢oes, ver cap. 11.
. local 2 — I e Alterar os valores
2 Indicacado para o local de medicdo (diametro ou largura o Alterar as definicdes
da roda) +="0n",
3 Indicagao do usuario ativo ou selecionado — = "Off".
4 Indicacdo da unidade de medicédo da largura e diamet- e Selecionar o programa de balance-
ro da roda amento
5 A indicacdo do programa Split acende-se, com o progra- ° Cham_ar programa de balanceamento,
ma Split ativo (ver cap. cap. 9.4.1) selecionar com <-> ou <#>,
. - = s e Selecionar o tipo de veiculo (1 se-
6 Indicagdo do sentido de rotagao da posicao de balance- d
amento, A gundo).
para cima = rotacdo para a direita, =@ <DIAMETRO ¢ Indicacado do diametro da roda,
para baixo = rotacio para a esquerda [l:[ﬂ, DA RODA> ¢ selecione a unidade de medicao po-
7 A indicagao do programa Match, acende-se quando o Ieg:?ldas~/mm(1 SEalee)),
programa Match se encontra ativo ST <LARGURA DA e Indicagao da largura da roda,
T . - 'm‘ RODA> e selecionar a unidade de medicao
8 A indicagcdo do menu, acende-se com o menu ativo e olegadas/mm
quando as defini¢des estdo a ser alteradas (ver cap. 11) = = : 2 = —
9 Indicacdo da unidade de medigcao do peso de balancea- R O eleCE0 6 HEisl CRI e R
. ¢ i ¢ P mﬂ DA RODA> WBE 4230.
mento selecionada e Confirmar a entrada dos dados da
10 Indicacao do tipo de veiculo selecionado (apenas veicu- roda.
lo de passeio e mota) e Confirmar a entrada dos dados de
11 Indicacdo do programa de balanceamento estatico, calibragao.
acende-se adiciopa}lmente na selecdo do programa de ba- - <SPLIT> e Chamada do programa Split,
lanceamento estético 1, 2 ou 3 = e terminar o programa Split,
12 Indicacdo do ponto de balanceamento, e aceitacdo dos dados de calibracao,
acende-se a verde quando ¢é alcangada a posicao de ba- e sair do menu.
lanceamento <OPT> Na indicagdo do desbalanceamento:
13 Indicacao do programa de balanceamento ativo (selecio- Chamar o programa Match
nado) e das posicoes de balanceamento (ver cap. 7.2) (minimizar o desbalanceamento).
14 Indicagdo do programa de balanceamento ALU, = <MENU> e Chamar as configuragées definidas
acende-se adicionalmente na selecdo do programa de ba- enu pelo usuario
lanceamento estatico ALU1, 2, 3,4 0u 5 i e chamar as definicées basicas, ver
15  Indicacio do programa de balanceamento PAX, cap. 11. ) 5
acende-se adicionalmente na selecio do programa de ba- e chamar o menu de calibragao
lanceamento PAX1, ou 2 <INICIAR> e Iniciar/Parar acende-se a verde:

© <PARAR> Iniciar a medigao
e Iniciar/Parar acende-se a vermelho,

terminar medicao.

Robert Bosch GmbH

1 695 656 347 | 2011-03-18



pt | 196 | WBE 4230 | Instrucoes abreviadas

8. Instrucoes abreviadas

Descricao Tecla Tecla Tecla
Defini(;(?es'do usuario S = =
e Tolerancia para o valor de indicacao "0" Z=di enu

e Resolucdo de indicagao
Peso de balanceamento

e Unidade de medicdo do peso de ba-
lanceamento

e Sinal acustico

e Sistema automatico de partida

e Resolucado da indicacdo da largura

da roda
Definicoes basicas = =
e Ligar e desligar o =, enu

paquimetro eletrénico
e Imobilizagdo do paquimetro eletréni-
co para adicionar os pesos adesivos
e Gravacao da posicao de balancea-
mento nos programas ALU e PAX por
pedal ou tempo
e Ligar ou desligar o
braco de medigao eletrénico
e Ligar e desligar a
iluminacao e a funcao laser

Alterar os valores
Alterar as definicoes
+="0n",

- = "Off".

Descricao Tecla Tecla Tecla

Mudanga de usuario1-2-1 ﬂ

Alterar tipo de veiculo
veiculo de passeio - mota

Alterar programa de balanceamento
e Pesos de fixacao standard
e Alul: Pesos adesivos standard
e Alu2: Pesos adesivos ocultos E
e Alu3: Pesos de fixagao no interior /
pesos de adesivos ocultos no exterior
e Alu4d: Pesos de fixagao no interior /
pesos adesivos no exterior

e Alu5: Pesos adesivos no interior/

pesos de fixacdo no exterior
Balanceamento estatico no nivel 1
Balanceamento estatico no nivel 2
Balanceamento estatico no nivel 3
Pax1: Pesos adesivos na roda Pax
Pax2: Pesos adesivos ocultos

Indicacao do diametro da roda

Comutacgao da unidade de medicdo do
diametro da roda polegadas/mm.

Alterar diametro da roda

Indicacao da largura da roda

Comutagdo da unidade de medicao da
largura da roda polegadas/mm.

Alterar largura da roda

Iniciar/Parar acende-se a verde:
Iniciar a medicao

Iniciar/Parar acende-se a vermelho,
terminar medicao.

=
®

Calibracdo do paquimetro e do brago = =
de medicao =, =9
Calibracao do flange (sem roda) =

ETL PR

Calibragcdo WBE 4230 (com roda) e e

ENU T EnuU

=

EnuU

Aceitacdo dos dados de calibragao,
sair do menu.

Split

Indicacado da distancia da
roda para WBE 4230

Alterar distancia da roda

Iniciar/Parar acende-se a verde:

Iniciar a medicao @
Iniciar/Parar acende-se a vermelho:

Terminar medicgao.

Indicagado do valor exato para o desba-
lanceamento medido.

Mantenha a tecla premida durante pelo menos 1 segundo
Quando aparecer SET, prima a préxima tecla dentro de 1,5
segundos

Quando aparecer CAL, prima a proxima tecla dentro de 1,5
segundos

Indicagdo do nimero do raio e

chamada do programa Split split
Alterar o numer: rai
terar o numero do raio =
Split
Terminar o programa Split
prog p |

cacao do desbalanceamento

Chamar o programa Match (minimizar o
desbalanceamento). Apenas com a indi-
Terminar programa Match E
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9. Balanceamento daroda

AVISO - Rodas mal balanceadas

Perigo de ferimentos devido ao comporta-

mento alterado do veiculo.

> O WBE 4230 tem de assentar sobre uma super-
ficie plana e estar bem aparafusado ao solo.

> O flange prescrito devera ser montado em
um veio limpo e isento de gordura.

> Usar os acessorios prescritos (cone, anéis
distanciadores).

> A roda tem de ficar encostada com exati-
dao no flange, remover as impurezas.

> Efetuar a medicao de controle depois de
colocados os pesos de balanceamento.

(@]
]1 Nos seguintes passos sao ativados o som e o siste-
ma automatico de partida (ver cap. 11).

> Ligue o WBE 4230 pelo interruptor para ligar/desligar.
= A versao de software (p. ex. 1.19) é apresentada
durante um curto espaco de tempo.

9.1 Selecione o tipo de veiculo e o pro-

grama de balanceamento

ﬁ Para rodas com uma largura inferior a 3,5", recomen-
da-se o balanceamento estatico: nesse caso, so é
introduzido o valor do diametro da roda. Os valores
para a distancia e a largura da roda podem ser quais-
quer uns definidos em polegadas ou mm.

1. Verifique no display o tipo de veiculo (veiculo de
passeio, mota ou veiculo comercial) que esta seleci-
onado e se necessario, altere.

o
]1 A alteracao do tipo de veiculo é efetuado premindo a
tecla <ALU> até que apareca o tipo de veiculo desejado.

= O tipo de veiculo selecionado & indicado no display.

2. Verifique no display o programa de balanceamento
selecionado e, se necessario, altere.

o

]| Premindo a tecla <ALU> o menu do programa de
balanceamento é chamado e com a tecla <->- ou <#>
é selecionado o programa de balanceamento.

ﬁ Os ajustes atuais s6 sdo validos para a colocagao do
peso adesivo na PAX2 e ALU2 (dentro e fora), assim
como no ALU3 (dentro) (ver cap. 8.3.2), devendo em
todos os restantes casos colocar-se sempre o peso
adesivo e o peso de fixagdo na posicao 12 horas.

o

]1 Consoante o programa de balanceamento seleciona-
do, acende-se adicionalmente o simbolo Pax, Static
ou Alu.

Simbolo Tecla

Programa standard para pesos de fixagao

Alul: Programa standard para pesos adesivos

Alu2: Pesos adesivos ocultos

Alu3: Pesos de fixagao no interior /

Pesos adesivos ocultos no exterior

Alu4: Pesos de fixagao no interior /

Pesos adesivos no exterior

Alu5: Pesos adesivos no interior /

Pesos de fixacao no exterior

Balanceamento estatico no nivel 1

Balanceamento estatico no nivel 2

Balanceamento estatico no nivel 3

Pax1: (roda Pax) para pesos adesivos

Pax2: (roda Pax) para pesos adesivos ocultos

1 Respeite os ajustes atuais para a colocagdo do peso adesivo
(ver cap. 11.1)!

2 Caso ndo seja possivel colocar o peso adesivo perto do rebordo
exterior da roda (aba da roda) devido ao design da mesma, o
peso tem de ser aumentado um pouco.

=>» Os simbolos azuis indicam as posi¢des dos niveis de
balanceamento para o programa de balanceamento
selecionado.

9.2 Introduza os dados da roda.

O ~ A . . A . oA

]1 Se a deteccdo eletrénica da distancia e do diametro
da roda nao for possivel, os dados da roda podem
também ser introduzidos manualmente.

O . ~ . . 2

]1 No display sao indicados a largura da roda a esquer-
da e o diametro da roda a direita.

ﬁ Para os programas de balanceamento Alu2, Alu3 e
Pax2 (Easyfix®) o braco de medicao eletrénico nao
€ necessario. Os dois niveis de balanceamento sdo
detectados com o paquimetro.

1. Coloque na roda o paquimetro eletrénico para a
distancia e diametro da roda e mantenha a posigcao
durante um minuto.

funcdo do programa de balanceamento selecionado.
= A aceitacdo da posicao é confirmada por um sinal
acustico.

Robert Bosch GmbH
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o

]1 A distancia da roda ndo ¢ indicada. A aceitagao cor-
reta do valor pode ser controlada premindo a tecla
<DISTANCIA DA RODA>.

2. Coloque na roda o braco de medicao eletrénico para
a largura da roda.

651012-32_Sr

= O local de medicao é mostrado no display em
funcédo do programa de balanceamento seleciona-
do.

= A aceitagcao da posicdo é confirmada por sinal
acustico, os dados da posigcao sao visualizados.

=» Os valores para o diametro e largura das rodas encon-
tram-se importados e sao mostrados no display. Sao
detectados todos os dados da roda necessarios.

o)
]1 Se os valores nao forem importados automaticamen-
te, ver o capitulo 11.

9.3 Medir o desbalanceamento

o r . . ~

]1 S6 quando todas as definicdes forem as adequa-
das a roda fixa, € que a roda pode ser devidamente
balanceada.

ﬁ A medicao pode ser interrompida em qualquer altu-
ra:
— <Prima a tecla PARAR>.
— Prima o pedal direito.
— Abra a cobertura de protecao da roda.

1. Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicdo do desbalanceamento inicia automati-
camente.
= No final da medicao, visualizam-se no display os valores
dos pesos de balanceamento necessarios:
a esquerda no display o nivel de balanceamento interior,
adireita no display o nivel de balanceamento exterior.
2. Abra a cobertura de protecao da roda.

9.4 Fixar os pesos de balanceamento

o

]1 Se o desbalanceamento da roda for muito elevado
(p. ex. desequilibrio estatico >50 g), recomendamos
que seja executado o programa "Minimizar o desba-
lanceamento" (ver cap. 10).

9.4.1 Distribuir os pesos de balanceamento (progra-

ma Split)

o

]1 Se for necessario colocar os pesos de medicao atras
de um ou dois raios, depois da medicao inicie o
programa Split.

1. <Prima a tecla SPLIT>.
= A esquerda no display surge a letra /7 e a direi-

ta no display surge o nimero de raios atualmen-
te existentes.
= O simbolo SPLIT (LED fig. 3, pos. 5) pisca.

2. Introduza o niumero de raios existentes com as teclas
<-> 0U <+>.
= O valor é visualizado a direita no display.

3. Rode um raio para a posi¢cao das 12 horas e prima a
tecla <SPLIT>.
= A posicao do raio esta guardada.
= O simbolo SPLIT acende-se.
= O valor do peso de balanceamento necessario é

visualizado a direita no display direito.

4. Gire a roda a mao.
= Assim que seja atingida a posicao para a fixagao

do peso de balanceamento, a seta verde acende-
se (LED fig.3, pos. 12). A posicdo correta € confir-
mada por um sinal acustico (atrds de um raio).

5. Fixe o peso de balanceamento com o valor neces-
sario na posicao superior, ortogonal (12 horas) da
roda.

6. Continue a girar a roda a mao para colocar outro
peso de balanceamento atras de um raio (quando o
valor indicado é inferior ao valor inicial).
= O simbolo SPLIT acende-se.

o

]1 Em caso de 2 niveis de balanceamento, repita o
processo a partir do passo 4 para o 2.9 nivel de
balanceamento.

o

]1 Para terminar o programa Split e para acessar a indi-
cacdo de um peso de balanceamento volte a premir
a tecla <SPLIT>.
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9.4.2 Pesos de fixacao e pesos adesivos sem Easyfix

o

]| Os LEDs em forma de seta (fig. 3, pos. 6) indicam
em que sentido tem de rodar a roda para alcangar
a posicao das 12 horas para a fixagcao dos pesos de
balanceamento.

(@]
]1 Nos seguintes passos sao ativados o som e o siste-
ma automatico de partida (ver cap. 11).

1. Gire aroda a mao.

= Assim que seja atingida a posicdo correta para a
fixacdo de um peso de balanceamento, a seta ver-
de acende-se (LED fig. 3, pos. 12) e a posicdo
correta é confirmada por um sinal acustico.

2. Fixe o peso de balanceamento com o valor neces-
sario na posicao superior, ortogonal (12 horas) da
roda.

3. Repita o procedimento para o 2.9 nivel de balancea-
mento.

o

]1 Depois de fixar os pesos de balanceamento, tem de
se repetir a medicdo do desbalanceamento para um
controle do balanceamento.

9.4.3 Com feixe de laser

o . .

]1 A colocacdo manual dos pesos adesivos (sem

Easyfix®) é suportada por um feixe de laser. Esta colo-
cacdo é ativada no menu "Definicbes" (ver cap. 11.2).

ﬁ Durante a indicagao do posicionamento do peso,
o usuario deve memorizar a distancia em relagcao
a jante da roda. Esta distancia também tem de ser
mantida durante a colocagao do peso.

1. Gire aroda para a posicao correta.
= O laser é ligado e o feixe de laser mostra uma lin-
ha na roda.
2. Alinhe o peso no meio do feixe de laser e cole-o com
a distancia em relacdo a jante da roda, previamente
determinada.

o

]1 Os pesos de fixagcdo sdo sempre colocados na po-
sicdo das 12 horas, independentemente das defi-
nicoes. A posicao das 12 horas € indicada através do
laser.

9.4.4 Com Easyfix®

o

]1 Apenas os 3 programas Alu2, Alu3 e Pax2 suportam
a fixagcdo dos pesos adesivos com Easyfix®.

1. Gire aroda a mao.
= Assim que seja atingida a posicdo para a fixagao
de um peso de balanceamento, a seta verde
acende-se (LED fig. 3, pos. 12) e a posicao cor-
reta é confirmada por um sinal acustico.

2. Selecione o peso adesivo com o valor necessario.
3. Coloque o peso adesivo no paquimetro.

4. Introduza o paquimetro na roda.
= Os LEDs no campo de indicacao fornecem a po-
sicdo dos pesos de balanceamento na roda de
acordo com o programa de balanceamento res-
pectivo.
= Espere pelo sinal acustico.
5. Cologue os pesos adesivos com o paguimetro.
6. Repita o procedimento para o 2.° peso de balancea-
mento.

]1 Depois de fixar os pesos de balanceamento, tem de
se repetir a medicdao do desbalanceamento para um
controle exato do balanceamento.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Paquimetro manual

Com o paquimetro manual é possivel determinar nos
programas de balanceamento Alu2, Alu3 e Pax2 a largu-
ra da roda e podem ser facilmente posicionados e fixa-
dos os pesos adesivos.

Fig. 6:
Pega do paquimetro
Cabeca do paquimetro
Pinga interior para pesos
Ejetor

Pinga exterior para pesos
Escala

Parafuso serrilhado
Carrinho com batente

Paquimetro manual

O NOOANWNR

9.5.1 Determinacao da largura da roda
1. Posicione o paquimetro manual com o carrinho na
parte interior da jante da roda.

651007-06_Sr

2. Coloque a pinca exterior para pesos na posicao em
que devem ser fixos os pesos de balanceamento.
3. Fixe o carrinho com o parafuso serrilhado.
4. Leia e introduza a medida como largura da roda
em "mm".
5. Inicie a medicdo "Balanceamento da roda".
6. Avaliagcdo da medicao:
= No display esquerdo surge o valor para o peso
adesivo que deve ser colocado através da pinga
interior para pesos (Alu2 e Pax2) ou como peso
de fixacdo (Alu3).
= No display direito surge o valor para o peso ade-
sivo que deve ser colocado através da pinca exte-
rior para pesos.

9.5.2 Coloque os pesos de balanceamento

1. Coloque a roda na respectiva posicao 12 horas.

2. Introduza o peso adesivo necessario na pinca exteri-
or para pesos.

3. Coloque o carrinho na jante da roda.

4. Posicione e fixe o peso adesivo com o ejetor na res-
pectiva posicao.

651007-05_Sr

5. Introduza o segundo peso adesivo necessario na
pinga interior para pesos.

6. Coloque o carrinho na jante da roda.

7. Posicione e fixe o peso adesivo com o ejetor.

o
]1 O peso de fixacao é posicionado e fixado no progra-
ma de balanceamento Alu3.

9.6 Compasso de medicao

o
]1 A largura da roda pode ser consultada na roda ou
medida com um compasso de medicao.

651012-11_Sr

Fig. 7: Determinagdo dos dados da roda com o compasso de
medicao

Escala do diametro da roda

Ponta exterior para diametro da roda

Ponta interior para a largura da roda

Escala da largura da roda

NOWN R

1. Coloque a ponta interior do compasso de medigcao
na aba da roda.

2. Consulte o valor na escala da largura da roda.

3. Introduza a largura da roda determinada.
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10. Minimizar o desbalancea-
mento

Se o desbalanceamento medido na roda for demasiado
grande (p. ex. desbalanceamento estatico superior a 50
g), recomendamos a otimizacdo da roda, compensando
o desbalanceamento estatico do pneu com o da roda
(minimizar o desbalanceamento). Para o efeito, no 1.°
passo tem de rodar o pneu na roda 180 graus. Depois,
se continuar rodando o pneu é possivel alcancar uma
minimizacado adicional. O programa Match ajuda-o nesta
minimizagao.

! Todos os procedimentos tém de ser realizados com

a maior precisao!

o

]1 Quando surge a mensagem de erro JPE e EAA no
display, tem de ser executado novamente o progra-
ma Match.

e}
]1 Premindo a tecla <OPT> pode terminar o programa
Match.

0

]1 Nos seguintes passos sao ativados o som e o siste-
ma automatico de partida (ver cap. 11).

Passo 1: Inicie o programa Match
> <Prima a tecla OPT>.
= Indicacéo do display 8Pt e .
= O simbolo Opt acende-se.

Passo 2: Primeira medicao

> Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicdo tem inicio.
= Indicacéo do display 8Pt e C.
= Simbolos Opt e Split acendem-se.

Passo 3: Rode o pneu na roda

o)

]1 Para rodar o pneu na roda pode ser preciso esvazia-
lo, voltar a aperta-lo e, depois da rotacao, tornar a
enché-lo de ar.

1. Gire aroda até a valvula ficar na posicao das 12
horas.

2. <Prima a tecla SPLIT>.
= A posicao de referéncia da roda aquando da pri-

meira partida é salva.

= Indicacéo do display 0Pt e 3.

3. Faca uma marcacgao de referéncia no pneu (na po-
sicao da valvula).

4. Retire a roda do flange.

5. Rode o pneu na roda 180 graus, de forma a que a mar-
cacdo previamente feita se encontre oposta a valvula.

Passo 4: Salvar a nova posicao
1. Fixe a roda.
2. Rode a valvula para a posicao das 12 horas.
3. Prima a tecla <SPLIT>.
= A nova posicao da roda no flange é salva.
= Indicacao do display OPE e 4.

Passo 5: 1. Medicao de controle

1. Feche a cobertura de protecao da roda.
& A medicao tem inicio.

2. Avaliacdo dos resultados de medicao:
Indicacdo do display 0Pt e YE5 => minimizacéo con-
cluida com éxito, a minimizacdo pode ser terminada.
Indicacao do display OPt e 5 => minimizacéo néo foi
concluida com éxito, a minimizacao pode ser inter-
rompida ou continuada (a partir do passo 6).

ﬁ Premindo a tecla <SPLIT> sao exibidos os seguintes
valores:
display esquerdo: desbalanceamento residual minimo
display direito: valor do desbalanceamento estatico atual

ﬁ Se o valor do desbalanceamento estatico se encon-
trar préoximo do desbalanceamento residual minimo
(abaixo de 10 g), a minimizacdo pode ser terminada
premindo a tecla <OPT>.

Passo 6: Continuar rodando o pneu na roda

1. Gire aroda até que o LED da posicao de balancea-
mento se acenda a verde.

2. Faca uma marcacao de referéncia no pneu (na po-
sicdo das 12 horas).

3. Retire a roda do flange.

4. Rode o pneu na roda, de forma a que a marcagao
previamente feita se encontre no local da valvula.

5. Fixe a roda.

6. Rode a valvula para a posi¢ao das 12 horas.

7. Prima a tecla <SPLIT>.
= A nova posicao da roda no flange é salva.
2 Indicacio do display GPE e 6.

Passo 7: 2. Medicao de controle
> Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicao tem inicio.
= Avaliacao e outros procedimentos, ver passo 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Definicoes

11.1 Definicoes do usuario

(©]

]1 Definicoes que podem ser efetuadas especificamente para o usuario.
1. Mantenha premida a tecla <MENU>.

2. Assim que SEEt apareca no display esquerdo, solte a tecla <MENU>.
=> No display esquerdo ¢é visualizado £ot, no display direito o valor atual.

Funcao Tecla

Alterar definicao/valor

on <+>
ofF <=>
Aceder a definicdo seguinte, aceitando as definicdes alteradas <MENU>

Sair do menu. Atencao, a definicao alterada sera, no entanto, acei- <PARAR>
ta

Definicao Display Display direito Descricao
esquerdo

Tolerancia para o valor de indi- 0L valor atual em Entrada que indica sob que valor do peso de balanceamento se
cacgao "0" gramas / on- deve visualizar "0".

cas Valor padrao 4.5 g (0,25 0z), valor maximo 25 g (1,25 oz).
Resolugédo de indicacdo AES foub 5g/8.250z-resolugdo standard
Peso de balanceamento /g /0.05 o0z - resolucédo precisa
Unidade de medi¢cdo do peso de U0 &R 6rA = indicacdao em gramas
balanceamento oun oun = indicacdo em oncas
Sinal acustico sno on on = quando se aceitam os dados apurados, soa um

off sinal acustico

ofF = quando se aceitam os dados apurados, ndo soa
nenhum sinal acustico

Sistema automaético de partida AR on on = inicio da medicao fechando a
ofF cobertura da protecédo da roda
ofF = inicio da medicédo, premindo a tecla <INICIAR>
(com a cobertura de protecéo da roda fechada)

Resolucédo da indicagao da LAA 050 0 .50 Introducgéo da largura da roda em passos de 0,5 polegadas
largura da roda 025 025 Introdugédo da largura da roda em passos de 0,25 polegdas
Posicionamento do peso adesivo ALY PG e Posicionamento do peso adesivo nas ALU2, ALU3 e PAX2:

P 3,P6, P12 - Ajuste PG:

Colocacao com Easyfix® :
O feixe de laser ¥ esta desligado e nao ajuda durante a co-
locagao do peso.

- Ajuste P3, P6 ou P12:
com paquimetro manual ou sem meio auxiliar:
Colocacgao na posicao 12, 3 ou 6 horas,
o feixe de laser ¥ é ligado ao alcancgar a posigao (rotagao
da roda) e ajuda durante a colocagao do peso.

o Em todos os outros programas e em todos os pesos adesi-
vos, o0 peso de balanceamento tem de ser colocado na po-
sicdo 12 horas!

1 de acordo com o modelo, em parte acessério especial
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11.2 Definicoes basicas

o
]1 Definicdes basicas que s6 podem ser efetuadas pelo servico de assisténcia técnica ou com a sua concordancia.

1. Mantenha premida a tecla <MENU>
2. prima a tecla <USUARIO> no espaco de 1,5 segundos.
=% No display esquerdo ¢ visualizado POE, no display direito a definicdo atual.

Display Display Definicao Descricao
esquerdo direito
Ok on Ligar e desligar o on = aceitacao eletrénica dos dados da roda
oFF paquimetro eletrénico apurados com o paquimetro
ofF = os dados da roda tém de ser introduzidos manualmente
AL on Imobilizacdo do paquimetro eletrénico para on = o paquimetro fica imobilizado na posigao de
oFF adicionar os pesos adesivos balanceamento

ofF = o paquimetro nao fica imobilizado na posicao de
balanceamento

FLA on Gravacao da posicdo de balanceamento nos on = Impossivel pedal ajustar, selecione sempre off
ofF programas ALU e PAX por pedal ou tempo off = gravacao ao fim de 1 segundo
PLr on Ligar ou desligar o on = aceitagdo eletrénica da largura da roda
ofF braco de medicao eletrénico apurada com o brago de medicao
off = alargura da roda tem de ser introduzida manualmente
JiL on Ligar e desligar a on =
ofF iluminacao e a funcao laser e lluminacao da area da roda quando da aceitagao dos dados

da roda e do posicionamento do peso adesivo
o O feixe de laser indica a posicao para a fixacdo dos pesos de
balanceamento (apenas no nivel de balanceamento interior)

bR on Ativa/desativa o freio, para imobilizar o flan- on = Ativa
off ge e aroda. off = Desativa
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12. Falhas

o
]1 Outras possiveis falhas de funcionamento sdo, na maioria, de ordem técnica e tém de ser verificadas e, even-
tualmente, eliminadas por técnicos qualificados. Em qualquer dos casos, dirija-se ao servigco de assisténcia

técnica do vendedor autorizado dos equipamentos Bosch.

o
]1 Para uma intervencéo rapida, quando ligar para o servi¢o de assisténcia técnica, € importante indicar os dados
da chapa de caracteristicas (etiqueta do lado do flange do WBE 4230), bem como o tipo de falha.

Ao ligar os displays 1.
2.
3.

nao se acendem.

Fusivel com defeito ou erros de uma fase.

Fusivel da ligacédo elétrica danificado.

Fusivel do painel de comando/campo de indicacao
danificado.

1. Verificagado da ligagao a rede.

2. Substituicao do fusivel da ligacdo elétrica.

3. Substituicao do fusivel do painel de comando/cam-
po de indicacao. Informe o servico de assisténcia
técnica.

Cuidado: Se o fusivel voltar a sofrer danos, é porque
ha uma falha de funcionamento!

1 1.

2.

A memoria da placa de circuito impresso perdeu os
dados de calibragéo e definicao.

Nao foram efetuadas uma ou mais calibragées (defi-
nicao, calibracdo do paquimetro/braco de medicao

eletrénico).

Verificar e corrigir calibragbes e definigoes.

2 A cobertura de protecao da roda foi levantada antes de
ter terminado a medicao.

Espere que a medicdo termine antes de levantar a
cobertura de protecao da roda.

3 il
2o

Ao iniciar a medicao, a roda gira para tras.
Motor conectado de forma incorreta.

1. Verifique se a roda para durante o arranque e evite
que gire para tras no ARRANQUE.

2. Verifique se o motor esta conectado de forma cor-
reta .

. O motor nao roda, ndo atinge o nimero necessario

de rotagdes.

1. Verifique a tensao de rede (provavelmente demasi-
ado baixa).

2. Falha de funcionamento na ligacao elétrica. 2. Verifique a ligacdo elétrica ou o cabo de ligagao a
3. Falha na placa de circuito impresso. rede.
3. Substituicao da placa de circuito impresso.
5 1. O peso de balanceamento nao foi colocado na roda. 1. Repita a calibragdo do principio e coloque o peso
2. Os sensores de medicdo ndo estdao bem de balanceamento quando tal for previsto pelo pro-
conectados. cesso. (Ver 13.3).
2. Verifique a ligagao dos sensores de medicao.
6 1. A cobertura de protecéo da roda néo foi baixada. 1. Baixe a cobertura de protecao da roda com a roda

.Dano no interruptor de seguranca da cobertura de

protecado da roda.

colocada.
2. Substituicdo do interruptor da cobertura de pro-
tecao da roda.

7 A diferenca de fases entre os 2 sensores de medicao é
demasiado grande.

1. Verifique se o peso de calibracao foi corretamen-
te colocado.

2. Verifique a ligacdo da maquina; provavelmente o
WBE 4230 néo esta estavel e vibra demasiado;

3. Verifigue o contato entre o sensor de medicédo e a
placa;

4. Substitua o sensor de medicao;
5. Substitua a placa de circuito impresso.
8 O sensor de medicao interior ndo ficou bem conectado, 1. Verifique a ligagdo do sensor de medicao esquerdo.
tem defeito ou o cabo estd partido. 2. Substitua o sensor de medicao.
9 O sensor de medicdo exterior ndo ficou bem conectado, 1. Verifique a ligacdo do sensor de medigao direito.
tem defeito ou o cabo estd partido. 2. Substitua o sensor de medicao.
10 1. Sensor de medicao para a deteccao do posiciona- 1. Verifique a ligacdo da placa da barreira fotoelétrica.
mento com defeito. 2. Certifique-se de que a placa da barreira fotoelétri-
2.0 motor nao roda. ca estd ao abrigo da luz e, se necessario, tape-a.
3. Se o defeito se mantiver, verifique a placa da bar-
reira fotoelétrica e substitua-a se necessario.
4. Verifique a ligagao a rede elétrica.
11 1. Sensor de medicdo para a deteccao de fase com de- 1. Verifique a ligacdo da placa da barreira fotoelétrica.

2.

feito.
O motor néo roda.

2. Certifique-se de que a placa da barreira fotoelétri-
ca estd ao abrigo da luz e, se necessario, tape-a.
3. Verifique a placa da barreira fotoelétrica e substi-

tua-a se necessario.
4. Verifique a ligagao a rede elétrica.
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Falhas Causas Solucao
17 Peso fora da faixa de ajuste (o peso 1. Verifique se a roda esta bem fixa no flange.
necessario para o balanceamento é superior 2. Determine a posicdo do peso exterior (em qual-
a 250 gramas). quer caso), fixe um peso de 100 gramas e inicie ou-
tra medicao.
18 Dados da roda néao introduzidos. Introduza os dados da roda antes de realizar a medicao.
19 O sinal de entrada do sensor de medicao Ligacoes dos dois sensores de medicao trocadas.
direito € inferior ao do esquerdo.
20 1. Durante a medicao, o pedal foi pressionado. 1. Nao pressione o pedal com o motor em funciona-
2. A velocidade de rotacao do motor mento.
é irregular. 2. durante a medicdo, o WBE 4230 nao pode levar
nenhuma pancada.
3. Velocidade da roda abaixo do valor minimo. 3. Verifique a tensédo de rede (provavelmente demasi-
ado baixa).
21 A placa de circuito impresso detectou uma velocida- 1. Desligue o WBE 4230 .
de da roda demasiado elevada com a cobertura de pro- 2. Baixe a cobertura de protecdo da roda e volte a li-
tecdo da roda aberta (o veio gira a elevada velocidade gar o WBE 4230 sem mover a roda.
sem que a maquina tenha sido iniciada): o alimentador 3. Se a mensagem de erro persistir, informe o servigo
é desativado. de assisténcia técnica.
22 Irregularidade dos sinais do sensor de 1. Certifique-se de que a placa da barreira fotoelétri-
medigao. ca estd ao abrigo da luz e, se necessario, tape-a.
2. Verifique a placa da barreira fotoelétrica e substi-
tua-a se necessario.
3. Verifique a placa de visualizagao e substitua-a se
necessario.
23 O paquimetro/braco de medicao encontra-se fora da 1. Coloque o paquimetro/braco de medicao na po-
posicao de descanso. sicao de descanso.
2. Repita a calibracdo do paguimetro/braco de me-
dicao eletrénico.
EEE EEE 1. Duas teclas premidas em simultaneo. 1. Prima apenas uma tecla.

2. Placa de visualizacao com defeito.

2. Verifique a placa de visualizacao e substitua-a se
necessario.

Robert Bosch GmbH
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13. Conservacao

13.1 Limpeza e manutencao
! Desligar o WBE 4230 e puxar a ficha de rede antes
da limpeza e manutencao.

! Nao utilize detergentes que contenham solventes.
Para a limpeza de partes de plastico, utilize alcool
ou detergentes semelhantes.

Para um bom funcionamento e para garantir a eficacia do
WBE 4230 tém de ser efetuados os seguintes trabalhos:

o
S
c
()
E
(]
c
(]
£
o
(2]

Manutencao

Limpe as pecas mecanicas moveis com 6leo vaporizado ou
querosene e lubrifique-as com 6leo do motor ou graxa ap- X
ropriada.

13.2 Pecas de reposicao e de desgaste

O fabricante ndo se responsabiliza por eventuais danos
decorrentes de riscos provocados por falhas de funcio-
namento devido a utilizagao de pecas de reposicdao nao
originais.

N.° de referéncia

1 695 602 400
1695653 212

Designacao

Flange centrado standard
Cobertura de aperto

Cone de centragem

1695 632 500

Cone de centragem

1695 652 862

Cone de centragem

1 695 605 600

Pinca para pesos

1 695 606 500

Paquimetro manual

1695 629 400

Pinca de medicao

1695 602 700

Peso de calibracao

1695654 377

Peso de calibracédo (calibrated)

1695 654 376

Autocolante de tensao elétrica

1695 100 789

Autocolante de sentido de rotacdo da roda

1695 653 878

Tab. 1:  Pecas de reposicdo e de desgaste

13.3 Calibracao

ﬁ No ambito da manutencéo e cuidados (semest-
ralmente), ao mudar o flange ou sempre que haja
resultados de medicao imprecisos, recomendamos a
calibracdo do WBE 4230 pela seguinte ordem:

Calibrar o flange.

Calibrar o paquimetro e o braco de medicao.
Calibrar o WBE 4230.

Efetue uma medicado de controle.

AW =

13.3.1 Chamar o menu de calibracao

o
]1 Nos seguintes passos sao ativados o som e o siste-
ma automatico de partida (ver cap. 11).

1. <Mantenha premida a tecla MENU>.

2. Assim que apareca £LAL no display esquerdo, solte a
tecla <MENU>.

3. Prima a tecla <USUARIO> no espacgo de 1,5 seg.

=» O display esquerdo indica £- /.

13.3.2 Calibrar o flange
1. Monte o flange (ver cap. 5).

o
]1 Nao fixe nenhuma roda, nao utilize nenhum meio
de fixagao.

2. Chame o menu de calibragao (ver cap. 13.3.1)
= O display esquerdo indica £ - /.

3. Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicao tem inicio.

o
]1 Depois do processo de medicao o desbalanceamen-
to medido é salvo.

= Eventuais residuos de desbalanceamento do veio
sdo compensados eletronicamente.
= O display esquerdo indica £-2.

=» A calibracao do flange esta terminada.
=¥ O desbalanceamento foi colocado no valor "0".

1 695 656 347 2011-03-18
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13.3.3 Calibracao do paquimetro/braco de medicao 10. Coloque o cursor da largura em batente na extremi-
1. Chame o menu de calibracdo (ver cap. 13.3.1) dade do perno e aperte <DISTANCIA DA RODA>.
= O display esquerdo indica - /. = O display esquerdo indica H- /.
2. <Prima a tecla MENU> até aparecer {- ! no display
esquerdo.
3. Coloque o paquimetro B na posicao de repouso.
4. Consulte o valor na escala milimétrica do paquimet-
ro e introduza-o com a tecla <-> ou <#>.
= O valor é visualizado a direita no display.
5. Confirme com a tecla <DISTANCIA DA RODA>.
= O display esquerdo indica §-¢.

11. Desmonte o perno e monte um circulo amostra
de aco de 14” ou 15” com a adequada porca de

6. Cologue o cursor da distancia B em batente na parte
interna do flange. Meca e defina o valor lido e aperte
<DISTANCIA DA RODA>.
= O valor é visualizado a direita no display.

12. Coloque o paquimetro na aba da roda.

13. Com a tecla <->- ou <+> introduza o diametro da
roda montada em polegadas.

14. Segure o paquimetro e confirme com a tecla <DIS-
TANCIA DA RODA> .
= O display esquerdo indica £ -C.

7. Coloque o paquimetro B na posicdo de repouso.
= O display esquerdo indica L- /.

8. Mantendo em repouso o cursor da distancia B,
coloque o cursor da largura A em batente na parte
externa do flange e aperte <DISTANCIA DA RODA>.

= O display esquerdo indica L-2.

9. Monte o perno de calibracdo da largura no lado
externo do flange.

Robert Bosch GmbH 1 695 656 347 2011-03-18
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13.3.5 Calibracdao do WBE 4230

1. Chame o menu de calibracdo (ver cap. 13.3.1)

2. <Prima a tecla MENU> até aparecer £ -2 no display
esquerdo.

3. Fixe no flange uma roda de veiculo de tamanho mé-
dio e em muito bom estado (p. ex. largura da roda
5,5", diametro da roda 14").

4. Introduza os dados da roda (ver cap. 9.2).

5. Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicdo tem inicio.

6. Introduza um peso de balanceamento entre 40 g e
120 g (o valor sugerido é de 60 g).
= O display esquerdo indica £-3 e o display direi-

to 60
= Em caso de alteragao do peso de balanceamento
é indicado o novo valor.

7. Cologue o peso de balanceamento com o valor intro-
duzido no interior da roda.

8. Feche a cobertura de protecado da roda.
= A medicdo tem inicio.

9. Gire a roda até o peso de balanceamento ficar na
posicao das 12 horas.

10. Retire o peso de balanceamento do lado interior da
roda e coloque-o no lado exterior (posicdo das 12
horas).
= O display esquerdo indica £-4.

11. Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicao tem inicio.

12. Gire aroda até o peso de balanceamento ficar na
posicao das 6 horas.
= O display esquerdo indica £-5.
= O valor do angulo de calibracao é exibido.

13. <Prima a tecla SPLIT>.

=» A calibracao WBE 4230 esta terminada.

o
]1 A calibragdo realizada ¢ salva automaticamente de
forma permanente.

13.3.4 Medicao de controle

o

]1 Uma centragem precisa da roda é essencial para
esta medicdo de controle, bem como para cada
balanceamento.

o
]1 Nos seguintes passos sao ativados o som e o siste-
ma automatico de partida (ver cap. 11).

1. Fixe no flange uma roda de veiculo de tamanho
médio e em muito bom estado (p. ex. largura 5,5",
diametro 14").

2. Introduza os dados da roda (ver cap. 9.2 ).

3. Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicado tem inicio.

4. Crie um desbalanceamento artificial colocando um
peso de teste de p. ex. 60 g num dos lados.

5. Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicado tem inicio.
= O WBE 4230 tem de indicar deste lado precisamen-

te este desbalanceamento (valor e posicao). Para o
outro lado, a indicagao nao pode ser superior a5 g.

ﬁ Para verificar a posicdo do desbalanceamento, gire
a roda até atingir a posicao recomendada para a
fixacdo dos pesos de balanceamento. O peso de
teste colocado tem de se encontrar na vertical sob o
eixo de rotacdo (posicao das 6 horas).

! A calibracao tem de ser repetida nos seguintes

casos:

— Valor divergente do desbalanceamento indicado
(do lado do peso de teste superior a 1 g, do outro
lado superiora 5 g).

— Posicao divergente do desbalanceamento indica-
do (peso de teste ndo se deve encontrar entre a
posicdo das 5:30 ou das 6:30).

Retire o peso de teste.

Solte a roda e gire-a aprox. 35°.

Volte a fixar a roda.

Feche a cobertura de protecao da roda.
= A medicado tem inicio.

© 0 N o

=>» Apds esta medicdo de controle, a indicacdao tem de
indicar um desbalanceamento maximo de 10 g para
cada lado (15 g no caso de rodas muito pesadas). Este
erro pode ser provocado pelas tolerancias da centra-
gem das rodas. Se esta medicao de controle indicar
um desbalanceamento elevado, tem de se verificar o
desgaste, folga e grau de sujeira das pecas usadas na
centragem da roda.
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13.4 Autodiagnose

1. Mantenha premida a tecla <MENU>.
2. Assim que apareca £5E no display esquerdo, solte a
tecla <MENU>.

o
]| Prima a tecla <MENU> para passar de uma fungao
para outra.

=) Sdo visualizadas as seguintes informacodes:
e |ndicacao da tensao pick-up
— o display indica /15~
e Indicacdo da posicdo angular do veio
— o display indica Enl
e Controle da velocidade do veio
— o display indica 57
e |eitura de sinais
e |eitura de entrada do micro-interruptor do arco de
protecao da roda
— o display indica Jnf
e Contador de inicializagao
— o display indica £nk
e Display de teste
— o display indica LEd
e Indicacao dos dados de calibragao
— o display indica £ARA
e Balanceamento atual de uma roda
— o display indica r&L

Para medir o valor correto do pick-up, proceda da se-
guinte maneira:
1. Prenda a roda de teste balanceada.
2. Coloque o peso de teste (p. ex. 100 g Pb ou
60 g Zn).
3. Efetue uma medicado de controle.

Depois da medicao de controle,

e o valor de tensao do pick-up interior tem de ser infe-
rior ao valor de tensao do pick-up exterior.

e arelagao entre os valores pick-up exterior e interior
tem de estarentre 1,2 e 1,8

e adiferenca de fases tem de se situar nos 180° + 1°.

14. Colocaciao fora de servico

14.1 Colocacao temporaria fora de servico
No caso de inutilizagao prolongada:
> Desligue a ligacao elétrica.

14.2 Mudanca de local

> No caso de o WBE 4230 ser repassado, a documen-
tacao incluida no ambito do fornecimento deve ser
totalmente fornecida.

> Transporte o WBE 4230 apenas na embalagem origi-
nal ou em uma embalagem equivalente.

> Desligue a ligacao elétrica.

> Respeitar as indicacdes relativas a primeira colo-
cacao em funcionamento.

> Volte a fixar o WBE 4230 no palete com os quatro
parafusos.

14.3 Eliminacao e transformacao em sucata
14.3.1 Substancias poluentes para a agua

! Oleos e graxas, bem como residuos que contenham
oleos ou graxas (p. ex. filtros) sdo substancias polu-
entes para a agua!

1. Nao coloque substancias poluentes para a agua na
canalizagao.

2. Elimine as substancias poluentes para a agua de
acordo com a legislacao em vigor.

14.3.2 WBE 4230 e acessorios

1. Desligue o WBE 4230 da rede elétrica e retire o cabo
de ligacado a rede.

2. Desmonte o WBE 4230, separe por materiais e elimi-
ne de acordo com a legislacao em vigor.

24

O WBE 4230 esta em conformidade com a
diretiva européia 2002/96/CE (REEE).
Os equipamentos elétricos e eletronicos usa-
dos, incluindo os cabos e os acessérios, bem
como acumuladores e baterias tém de ser
eliminados separadamente do lixo doméstico.
> Para tal, utilize os sistemas de recolha e de
retoma disponiveis.
> Através da correta eliminagao do
WBE 4230, pode evitar danos causados ao
ambiente e riscos de saude pessoal.

Robert Bosch GmbH
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15. Dados técnicos

15.1 WBE 4230

Funcao Especificacao

Velocidade de balanceamento 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Resolucdo da medigao 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Nivel de ruido <70dB

Poténcia 0,5 kW

Tensao de acordo com a 115V 1~ (60 Hz) /

tensdo encomendada 230V 1~ (50 Hz) /

(ver placa de tipo) 230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Tipo de protecao IP 22

15.2 Medidas e pesos

Funcao Especificacao
WBE 4230 (A x L x P) maximo 1670 x 1270 x 850 mm
Peso 220 kg

15.3 Campo de aplicacao

Largura da roda 1" -21"
Diametro da roda 12" - 30"
Diametro maximo da roda 1200 mm
Peso maximo da roda 80 kg
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1.1 W dokumentacji

1.1.1 Ostrzezenia - struktura i znaczenie

Ostrzezenia wskazujg na niebezpieczenstwa i ich skutki
dla uzytkownika lub oséb znajdujgcych sie w poblizu.
Ponadto ostrzezenia opisuja dziatania dotyczace unika-
nia tych niebezpieczenstw.

Decydujace znaczenie ma hasto. Pokazuje ono
prawdopodobienstwo wystgpienia oraz wielkosc
niebezpieczenstwa w przypadku nieprzestrzegania:

Wielkos$¢ nie-
bezpieczenstwa w
razie nieprzestrzega-
nia zasad

Prawdopodobierns-
twowystapienia

NIEBEZ- Bezposrednio grozace S$mieré lub ciezkie
PIECZENSTWO niebezpieczenstwo obrazenia ciata

1.2 Na produkcie

! Nalezy przestrzegac¢ wszystkie symbole ostrze-
gawcze na produktach i utrzymywac je w stanie
umozliwiajgcym odczytanie!

OSTRZEZENIE Smieré lub ciezkie

obrazenia ciata

Mozliwe grozace
niebezpieczenstwo

NIEBEZPIECZENSTWO - czesci

przewodzace prad podczas otwierania

WBE 4230!

Obrazenia, zaktocenia pracy serca lub $mieré

spowodowane porazeniem pradem elektrycz-

nym po dotknieciu czesci przewodzacych prad

(np. wytacznik gtowny, ptytki drukowane).

> Przy urzadzeniach elektrycznych lub
osprzecie moga pracowac tylko wykwalifi-
kowani elektrycy lub osoby przeszkolone
pod kierownictwem i nadzorem wykwalifi-
kowanego elektryka.

> Przed otwarciem WBE 4230 nalezy
odtaczy¢ go od napiecia sieciowego.

UWAGA Lekkie

obrazenia ciata

Mozliwa niebezpiecz-
na sytuacja

Ponizej przedstawione jest przyktadowo ostrzezenie "Czesci
przewodzace prad" z hastem NIEBEZPIECZENSTWO:

Utylizacja

Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne
wraz z przewodami i bateriami/akumulatora-
mi nalezy usuwac oddzielnie od odpaddow
domowych.

NIEBEZPIECZENSTWO - czesci

przewodzace prad podczas otwierania

WBE 4230!

Obrazenia, zaktocenia pracy serca lub smieré

spowodowane porazeniem pradem elektrycz-

nym po dotknieciu czesci przewodzacych prad

(np. wytacznik gtowny, ptytki drukowane).

> Przy urzadzeniach elektrycznych lub osprzecie
moga pracowac tylko wykwalifikowani elektry-
cy lub osoby przeszkolone pod kierownictwem
i nadzorem wykwalifikowanego elektryka.

> Przed otwarciem WBE 4230 nalezy odtaczy¢
go od napiecia sieciowego.

1.1.2 Symbole w tej dokumentacjii
Symbol Nazwa Znaczenie
] Uwaga Ostrzega przed mozliwymi szkodami
° rzeczowymi.
o Informacja Wskazdéwki dotyczace zastosowania
n i inne uzyteczne informacje.
1. Dziatania wielo- Polecenie ztozone z wielu krokow
2. krokowe
= Dziatanie jedno- Polecenie ztozone z jednego kroku.
krokowe
o Wynik W ramach danego polecenia widocz-
posredni ny jest wynik posredni.
- Wynik koricowy Na koniec danego polecenia widocz-

ny jest wynik koricowy.

Kierunek obrotow kota!
Koto musi obraca¢ sie we wskazanym kierun-
ku (patrz rozdz. 4.7).

Powazne uszkodzenia wzroku spowodowane
patrzeniem w promien lasera (ponad 0,2 sekun-
dy).

> Nie patrze¢ w zrédto lasera..

g OSTRZEZENIE - promien lasera! *

" tylko w wersji z laserem pozycyjnym

Robert Bosch GmbH
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2. Wskazowki dla uzytkownika

3. Opis produktu

2.1 Wazne wskazowki

Wazne wskazéwki dotyczgce praw autorskich i gwa-
rancji, uzytkownikéw i zobowigzan przedsiebiorstwa
znajduja sie w oddzielnej instrukcji "Wazne wska-
zOwki i zasady bezpieczenstwa dotyczgce Bosch
Tire Equipment". Przed pierwszym uruchomieniem,
podtaczeniem i uzyciem WBE 4230 nalezy starannie

przeczytaé te instrukcje i bezwzglednie jej przestrzegac.

2.2 Zasady bezpieczenstwa

Wszystkie zasady bezpieczenstwa znajdujg sie w
oddzielnej instrukcji "Wazne wskazéwki i zasady
bezpieczenstwa dotyczace Bosch Tire Equipment".
Przed pierwszym uruchomieniem, podtgczeniem i
uzyciem WBE 4230 nalezy starannie przeczytac te
instrukcje i bezwzglednie jej przestrzegad.

2.3 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
WBE 4230 spetnia wymogi dyrektywy
EMC 2004/108/EG.

ﬁ WBE 4230 jest produktem klasy/kategorii C2 wedtug
EN 61 326. WBE 4230 moze powodowaé w po-
mieszczeniach mieszkalnych zaktécenia o wysokiej
czestotliwosci (zaktdcenia radiowe), ktére moga
wymagac zabiegdw usuwajacych zaktocenia. W tym
przypadku uzytkownik moze zosta¢ zobowigzany do
przedsiewziecia odpowiednich srodkdw.

3.1 Uzycie zgodnie z przeznaczeniem
WBE 4230 jest wywazarka z pneumatycznym moco-
waniem do wywazania kot samochodow osobowych i
motocykli o Srednicy obreczy kot 12" — 30" i szerokosci
1" - 21". WBE 4230 moze by¢ wykorzystywana wytgcznie
w tym celu i jedynie w zakresie funkcji omowionych w
niniejszej instrukcji. Kazde inne zastosowanie jest trakto-
wane jako nieprawidtowe i niedopuszczalne.

o

]1 Producent nie odpowiada za ewentualne szkody,
ktore powstang na skutek nieprawidtowego zastoso-
wania.

3.2 Wymagania

Urzadzenie WBE 4230 musi by¢ ustawione na réwnym
podtozu z betonu albo podobnego materiatu i zakotwi-
one. Oprdécz tego konieczne jest przytacze sprezonego
powietrza.

o
]1 Nieréwne albo drgajace podtoze moze spowodowac
niedoktadnosci pomiaréw niewywazenia.

3.3 Zakres dostawy

Nazwa Nr katalogowy

WBE 4230 patrz tabliczka
znamionowa

Nakretka szybkomocujaca 1695 616 200
Srodkowy kotnierz centrujacy 1 695 602 400
Gtowice centrujace (3 szt.) i adapter -

Suwmiarka reczna 1 695 629 400
Kleszcze do ciezarka 1 695 606 500
Cyrkiel pomiarowy 1695 602 700
1 695 654 377

Ciezarek wzorcowy

3.4 Akcesoria dodatkowe

[\ EVATE]

Nr katalogowy
Podnosnik kota 1 695 900 004
Komplet gtowic szybkomocujacych M10x1,25 1 695 612 100
Trzeci stozek centrujacy @ 89 do 132 mm 1 695 653 449
Czwarty stozek centrujacy @ 120 do 174 mm 1 695 606 300
1 695 606 200

Pierscien dystansowy do obreczy kota
(duza gtebokosc wciskania)

Tréjramienny kotnierz dla lekkich samocho-
déw dostawczych

Zestaw mocujacy do wahaczy jednoramien-
nych (& 19 mm)

Kotnierz uniwersalny do két samochodow
osobowych, bezstopniowy, (3-4-5-otworowy)
Kotnierz do kot motocyklowych

Zestaw watka, @ 10 mm
Ciezarek do kalibracji (skalibrowany)

1695 653 420

1 695 654 060

1 695 654 043

1695 654 039
1695 653 430
1 695 654 376
1 695 654 994

Zestaw doposazeniowy ,Laser pozycyjny z
oswietleniem®
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3.5

WBE 4230

15
Poz. Nazwa Funkcja/co mozna zrobi¢ za jej pomoca
1 Ostona kota, ruchoma e Ochrona operatora przed odrywajacymi sie czasteczkami ( np. zanieczyszczen,
. \Iglcc))zdgc));:zecie i zatrzymanie pomiaru, patrz rozdz. 11.1.
2 Ostona kota, stata Ochrona przed odrywajacymi sie czasteczkami ( np. zanieczyszczen, wody).
8 Suwmiarka do pomiaru szerokosci Wyznaczanie szerokosci obreczy kota
katowej
4 Suwmiarka e Pomiar odlegtosci i Srednicy obreczy.
(elektroniczna) e Wyznaczanie pozycji do mocowania ciezarkéw klejonych.
Stozek watu napedowego Mocowanie kotnierza
Laser * Przy wytaczonej funkcji Easyfix pozycja ciezarkdéw klejonych wskazywana jest pro-
mieniem lasera, gdy tylko osiggnieta zostanie wtasciwa pozycja wywazania (patrz
rozdz. 9.4.3).
Oswietlenie * Jest wtaczane zawsze, gdy zastosowana zostanie suwmiarka elektroniczna.
7 Prawy pedat Blokowanie watu / kota.
8 Panel obstugi Obstuga WBE 4230, patrz rozdz. 7.2
Pétka Pétka na ciezarki i akcesoria.
10 Puszka przytacza sieciowego Przytacze anteny dachowej przewodu zasilajacego.
11 W(y)tacznik Witaczanie i wytagczanie WBE 4230.
12 Kabel taczacy Potaczenie ramienia pomiarowego szerokos$ci z wywazarka
13 Srodkowy kotnierz centrujacy z kotwa Mocowanie kota.
14 Ostona mocujaca Centrowanie kota na stozku i mocowanie
15 Suwmiarka reczna Stuzy zamiennie, jesli suwmiarka elektroniczna jest uszkodzona.
16 Cyrkiel pomiarowy Stuzy zamiennie, jesli szerokosc i Srednica obreczy nie moze by¢ wyznaczona elek-

tronicznie.

* w zaleznosci od wersji, czesciowo akcesoria dodatkowe

Robert Bosch GmbH
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4. Pierwsze uruchomienie

4.1 Rozpakowanie

1. Zdja¢ stalowg tasme i klamry mocujace.

2. Delikatnie zdja¢ opakowanie w gore.

3. Ze skrzyni transportowej wyja¢ akcesori i materiat
opakowania.

ﬁ Sprawdzi¢, czy urzadzenie WBE 4230 i akcesoria
znajduja sie w nienaruszonym stanie i czy na ich
komponentach nie ma widocznych uszkodzen.

W przypadku watpliwosci nalezy wstrzymac sie z uru-
chomieniem i skontaktowac sie z serwisem klienta.

o
]1 Materiat opakowania usungaé, przekazujac go do
wtasciwego punktu zbiorczego.

4.2 Ustawianie
1. Odkreci¢ cztery Sruby, za pomoca ktérych WBE 4230
zamocowane jest ne palecie.

OSTRZEZENIE - uszkodzone lub niepra-
A widtowo zamocowane zawiesia pasowe!

Niebezpieczenstwo obrazen po spadnieciu

WBE 4230.

> Przed zamocowaniem sprawdzi¢ czy
materiat zawiesi pasowych nie jest uszkod-
zony.

> Rownomiernie naciggna¢ zawiesia pasowe.

> Ostroznie podnies¢ WBE 4230.

2. Zatozy¢ odpowiednie pasy o jednakowej dtugosci i
dostatecznej wytrzymatosci, zgodnie z rysunkiem.

3. Podnies$¢ urzadzenie WBE 4230 za pomoca dzwigu.
Ustawi¢ w przewidzianym do tego celu miejscu,
zachowujac przy tym podane odstepy minimalne.

&

ﬁ Aby zapewni¢ bezpieczne i ergonomiczne
uzytkowanie urzadzenia WBE 4230 wskazane jest
ustawienie go w odlegtosci ok. 0,5 m od najblizszej
$ciany.

4. Urzadzenie WBE 4230 umocowac do podtoza co
najmniej w 4 punktach.

1

N

Mocowanie WBE 4230

Fig. 1:
1 Sruba regulacyjna
2 Sruby mocujace

1695 656 347 2011-03-18
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4.3 Montaz ostony kota 4.4 Montaz urzadzenia
1. Podpore ostony kota zamocowac¢ do WBE 4230 za o
pomoca pieciu dostarczonych srub. ]1 Operacja ta musi by¢ przeprowadzona, gdy ostona

7 O zabezpieczajgca koto jest juz zamontowana na
wywazarce.

1. Zamocowac strzemie ramienia pomiarowe-
go szerokosci do rury wspornikowej ostony
zabezpieczajacej koto, przykrecajac je trzema

e wkretami do specjalnych otwordéw.

2. Dolng czes$¢ ostony kota zamontowac do podpory za
pomocga czterech dostarczonych $rub

Fig. 2: Montaz suwmiarka do pomiaru szerokosci katowej

2. Przytaczy¢ przewdd tgczacy suwmiarke do pomiaru

3. Przenosng ostone kota zamocowac nad ramieniem szerokosci katowej do tytu wywazarki i przymocowaé
podporowym WBE 4230 za pomoca sworznia i sruby, g0 przy pomocy zatgczonych opasek zgodnie z
patrz rysunek. ilustracja.

Fig. 3: Potaczenie suwmiarka do pomiaru szerokosci katowej

1 Kabel t3czacy suwmiarka do pomiaru szerokosci katowej
2 Opaska
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4.5 Montaz potki
> Zamontowacé potke zgodnie z rysunkiem.

4.6 Przytacze elektryczne

! Urzadzenie WBE 4230 podtaczaé do sieci elektrycz-
nej wytacznie wtedy, gdy dostepne napiecie sieciowe
jest zgodne z podanym na tabliczce znamionowe;.

1. Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe jest zgodne
z wartoscig podana na tabliczce znamionowe;.
2. Zabezpieczyc¢ przytacze sieciowe urzadzenia
WBE 4230 zgodnie z normami krajowymi. Zabezpie-
czenie przytacza sieciowego wykonuje klient.
3. Podtaczy¢ przewdd sieciowy do urzadzenia
WBE 4230.

Przytacze elektryczne
1 Wiacznik/wytacznik

2 Przytacze sieciowe

3  Przewdd sieciowy

Fig. 4:

4.7 Sprawdzanie kierunku obrotow

1. Sprawdzi¢, czy urzadzenie WBE 4230 podtaczone
jest prawidtowo do sieci.

2. Wiaczy¢ urzadzenie WBE 4230 w(y)tacznikiem.

3. Zamkna¢ ostone kota lub wcisng¢ przycisk <START>.
= Wat obraca sie.

4. Sprawdzi¢ kierunek obrotéw watu.

o

]1 Prawidtowy kierunek zaznaczony jest na urzadzeniu
WBE 4230 206ttg strzatka. Strzatka znajduje sie z pra-
wej strony obok kotnierza.

ﬁ W przypadku nieprawidtowego kierunku obrotow
urzadzenie WBE 4230 zatrzymuje sie natychmiast
i pojawi sie komunikat btedu Error 3 (patrz
rozdz. 12).

4.8 Kalibracja WBE 4230

! Po pierwszym uruchomieniu nalezy wykonac¢ kalibracje.

Kalibracja kotnierza.

Kalibracja suwmiarki i ramienia pomiarowego.
WBE 4230 Kalibracja .

Przeprowadzenie pomiaru kontrolnego.

Ho & oo

Kalibracja opisana jest w rozdziale 13.3.

1695 656 347 2011-03-18

Robert Bosch GmbH



Montaz i demontaz kotnierza | WBE 4230 | 219 | pl

5. Montazidemontaz 5.2  Montaz kotnierza
kotnierza o
]1 Oczysci¢ i odttuscic¢ stozek watu oraz otwor
Montaz kotnierza jest konieczny w nastepujacych przy- w kotnierzu.
padkach:
e Pierwsze uruchomienie 1. Nacisna¢ pedat.
e Zmiana typu kotnierza (uniwersalny - 3/4/5-otworowy) = Wat jest zablokowany.
e Zmiana typu kota (samochodowe — motocyklowe) 2. Wsuna¢ kotnierz na wat.

! Zte osadzenie kotnierza na wale ma wptyw na
doktadnos$¢ wywazania. Przed zamontowaniem
kotnierza nalezy oczyscic¢ i odttusci¢ stozek watu i
otwor w kotnierzu (usung¢ smar antykorozyjny).

5.1 Demontaz kotnierza

(©]
]| Urzadzenie WBE 4230 musi by¢ wiaczone.

1. Nacisna¢ pedat.
= Wat jest zablokowany.

2. Odkrecic¢ $rube z tbem walcowym o gniezdzie
szesciokatnym.

3. Dokreci¢ $rube z tbem walcowym o gniezdzie
szesciokatnym.

3. Uderzajac mtotkiem gumowym od strony stozka,
poluzowacé kotnierz.
4. Sciagnaé kotnierz ze stozka.

=» Kotnierz jest zamontowany.

=» Kotnierz jest zdemontowany.
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6. Mocowanie i Zdejmowanie 6. Zwolni¢ odblokowanie i obracaé¢ nakretke

kola szybkomocujacg w kierunku wskazowek zegara az do

petnego zamocowania kota
OSTRZEZENIE - opadanie kota!
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia palcow i

innych czesci ciata podczas mocowania i
zdejmowania kota.

> Nosi¢ rekawice ochronne.

> Nosi¢ obuwie ochronne.

> Nie wktadac palcéw miedzy koto a wat.

> Ciezkie kota zaktadac zawsze we dwojke.

6.1 Mocowanie kota
1. Wtaczy¢ urzadzenie WBE 4230 wytacznikiem.
2. Ustawi¢ witasciwy stozek na wale (kotnierz).

651002-09_Rf

=>» Koto jest zamocowane.

3. Zanieczyszczenia usunac szczotka druciana.

4. Umieécié koto na stozku watu. 6.2 Zdejmowanie kota
5. Nasuna¢ odblokowang nakretke szybkomocujaca na 1. Obraca¢ nakretke szybkomocujaca w kierunku prze-
wat i mocno docisna¢ do kota. ciwnym do wskazéwek zegara i odkreci¢ koto.

2. Odblokowac i wyjac¢ nakretke szybkomocujaca.
3. Zdjac koto.
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7. Obstuga 7.2 Przyciski obstugi
o WBE 4230 ma przyciski bezdotykowe. Przy obstudze
]1 Po wtaczeniu urzadzenia WBE 4230 w panelu nie trzeba dotyka¢ ani naciska¢ przyciskow. Wystarczy,
obstugi/wskaznikdw na wyswietlaczach wyswietlana ze palec znajduje sie tuz nad przyciskiem. Oczywiscie
jest przez kilka sekund wersja oprogramowania. mozna rowniez naciskac przyciski.
Nastepnie wartosci & pokazywane sg na lewym i o
prawym wyswietlaczu. ]| Jesli palec dtuzej dotyka przycisku, odpowiada to

wielokrotnemu wecis$nieciu przycisku.

7.1 Wyswietlacz

1 12 13 14 15 12 1

3

“ <OPERATOR> e Zmiana operatora,

9 8 6 76 5 4 o Wywotanie ustawien podsta-
. o wowych (w potaczeniu z przycis-
Fig. 5: Elementy wyswietlacza kiem menu, patrz rozdz. 8)

e Wywotanie kalibracji (w potaczeniu

<FINE> iu ni zeni

Przy wskazaniu niewywazenia:

1 Wskazanie danych obreczy kota (wartosci), wartosci wyéwietlenie doktadnej wartosci
WEANEEZVIE mierzonego niewywazenia.
ustawien, patrz rozdz. 11. i .

- . - . - o <+> e Zmiana wartosci

2 Wskazanie miejsca pomiaru ($rednica lub szerokosé o ThiEmns usEmEs
obreczy kota) <> +="0n"

3 Wskazanie aktywnego lub wybranego operatora E — = "Off".

o Wybdr programu wywazania

4 Wskazanie jednostki miary szerokosci i $rednicy obreczy <ALU> e Wywotanie programu wywazania,
kota wybor przyciskiem <-> lub <#>,

5 Wskazanie programu Split $wieci sie przy wtaczonym e Wybdr typu pojazdu (1 sekunda).

programie Split (patrz rozdz. 9.4. 1) <SREDNICA « Wskazanie $rednicy obreczy kota,

6 Wskazanie kierunku obrotu dla osiggniecia pozycji OBRECZY e wybor jednostki miary cal/mm (1
wywazania; KOLA> sekunda).
gora = obracac zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, <SZEROKOSC o Wskazanie szerokosci obreczy kota,
dot = obracac¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wska- OBRECZY o wybodr jednostki miary cal/mm.

)
4 »

zéwek zegara. KOLA>

7 Wskazanie programu Match; Swieci, gdy program Match <DYSTANS e Wskazanie dystansu obreczy kota
jest aktywny. OBRECZY od WBE 4230.

8 Wskazanie menu, $wieci przy wtaczonym menu i podczas KOtA> e Zatwierdzenie wprowadzonych da-
zmiany ustawien (patrz rozdz. 11) nych obreczy kota.

e Zatwierdzenie wprowadzonych da-

9 Wskazanie wybranej jednostki miary ciezarka el ez

wywazajacego

10 Wskazanie wybranego typu pojazdu (tylko samochod S ] <SPLIT> ° Wywoﬁanie' USRI Split‘
osobowy i motocykl) spiit e Zakonczenie programu Split,

= — e przejecie danych kalibracji,

11 Wskazanie statycznego programu wywazania, 0 wyjéjfie 2 menu. :
Swieci dodatk b tat i P A
3vv;:;§|2a:iaal CZ)VIVL?prery wybranym statycznym programie <OPT> Przy wskazaniu niewywazenia:

— — Wywotanie programu Match

12 Wskazanie ‘mllerca \(/jvywa;anlg;t - . (minimalizowanie niewywazenia).
\S/vv;:lsgli::i;e one. Bay osiagnieta zostaia pozycla = <MENU> e Wywotanie ustawien zdefiniowa-

= - ~ =9 nych przez uzytkownika

13 Wskazanie aktywnego (wybranego) programu i pozycji : o Wywotanie ustawien podsta-
wywazania (patrz rozdz. 7.2) wowych, patrz rozdz. 11.

14 Wskazanie programu wywazania ALU, o Wywotanie menu kalibracji
Swieci dodatkowo przy wybranym programie wywazania <START> e Start/Stop $wieci na zielono:
ALU1,2,3,41ub5 @ <STOP> Uruchomi¢ cykl pomiarowy

15 Wskazanie programu wywazania PAX, e Start/Stop $wieci na czerwono,
Swieci dodatkowo przy wybranym programie wywazania zakonczy¢ cykl pomiarowy.

PAX1 lub 2
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8. Krotka instrukcja

E/
ot e
1

Bl o

Opis Przy. Przy. Przy.

Ustawienia uzytkownika e e
e Tolerancja dla wartosci wskazania "0" gz enu
e Doktadnos¢ wskazania )
ciezarka wywazajacego
o Jednostka miary ciezarka
wywazajacego
e Sygnat akustyczny
e Automatyczny start
e Doktadnos$¢ wskazania szerokosci
obreczy kota

Ustawienia podstawowe
e Wiaczanie i wytaczanie

0
0

suwmiarki elektronicznej

o Blokada suwmiarki elektronicznej w
celu umieszczenia ciezarkéw klejo-
nych.

e Zapis pozycji wywazania w progra-
mach ALU i PAX za pomoca pedatu
lub po uptywie okreslonego czasu.

o Wiaczanie i wytaczanie

elektronicznego ramienia pomiaro-
wego

o Wiaczanie i wytaczanie
os$wietlenia i dziatania lasera

Zmiana wartosci

Zmiana ustawien

+="0n",

- = "Off".

Opis

Przy.

Przy. Przy.

Zmiana operatoral-2-1

Zmiana typu pojazdu
samochdd osobowy - motocykl

Zmiana programu wywazania
o Standardowe ciezarki zaciskowe

e Alul: standardowe ciezarki klejone
e Alu2: ukryte ciezarki klejone E
e Alu3: wewnatrz ciezarki zaciskowe /

na zewnatrz ukryte ciezarki klejone
e Alud:  wewnatrz ciezarki zaciskowe /
na zewnatrz ciezarki klejone
e Alu5s:  wewnatrz ciezarki klejone /
na zewnatrz ciezarki zaciskowe
Statyczne wywazanie w ptaszczyzniel
Statyczne wywazanie w ptaszczyznie2
Statyczne wywazanie w ptaszczyznie3
Pax1: Ciezarki klejone na obreczy typuPax
Pax2: ukryte ciezarki klejone

Wskazanie $rednicy obreczy kota

Przetaczanie jednostki miary
Srednica obreczy kota cal/mm.

Zmiana $rednicy obreczy kota

Wskazanie szerokosci obreczy kota

=

Przetaczanie jednostki miary
szerokosc obreczy kota cal/mm.

Zmiana szerokosci obreczy kota

o]

Start/Stop swieci na zielono:
Uruchomi¢ cykl pomiarowy

Start/Stop swieci na czerwono,
zakonczy¢ cykl pomiarowy.

Kalibracja suwmiarki i ramienia pomia-
rowego

=
®

ko

Kalibracja kotnierza (bez kota)

O

*x

Kalibracja WBE 4230 (z kotem)

i
| &

1| LB

| S

przejecie danych kalibracji,
wyjsécie z menu.

Split

Wskazanie dystansu
obreczy od WBE 4230

Zmiana dystansu obreczy kota

= =

Start/Stop swieci na zielono: Uruchomié
cykl pomiarowy Start/Stop $wieci na @
czerwono: Koniec pomiaru.
Wyswietlenie doktadnej wartosci mier-
zonego niewywazenia.

Wyswietlenie liczby ramion i

Nacisnac i przytrzymac przycisk co najmniej przez 1 sekunde
gdy pojawi sie SET, nacisna¢ kolejny przycisk w ciggu 1,5 sekundy
gdy pojawi sie CAL, nacisnac kolejny przycisk w ciggu 1,5 sekundy

. . Y
wywotanie programu Split split
Zmiana liczby ramion

y Y
Split
Zakonczenie programu Split =

Wywotanie programu Match
(minimalizowanie niewywazenia).
Tylko przy wyswietleniu niewywazenia
Zakonczenie programu Match
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9. Wywazanie kota

OSTRZEZENIE -nieprawidtowo wywazone kota

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowane zmie-

nionym zachowaniem pojazdu podczas jazdy.

> WBE 4230 musi sta¢ na ptaskiej powier-
zchni i by¢ mocno przykrecony do podtoza.

> Przepisowy kotnierz musi by¢ zamontowany
na czystym i oczyszczonym ze smaru wale.

> Stosowac przepisowe akcesoria (stozek,
pierscienie dystansowe).

> Obrecz kota musi doktadnie przylega¢ do
kotnierza, usunac¢ zanieczyszczenia.

> Po zamocowaniu ciezarkdw wykona¢ pomi-
ar kontrolny.

(@]
J1 W ponizszym opisie dzwigk i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 11).

> WBE 4230 wtaczy¢ w(y)tacznikiem.
= Przez krotka chwile wyswietlona zostanie wersja
oprogramowania (np. 1.19).

9.1 Wybor typu pojazdu i programu

wywazania

ﬁ Dla kot o szerokosci ponizej 3,5" zalecane jest
wywazanie statyczne: w tym przypadku wprowad-
zana jest jedynie wartos$¢ srednicy obreczy kota.
Dystans i szerokos¢ obreczy kota mozna ustawi¢ na
dowolng wartos¢ w calach lub mm.

1. Sprawdzi¢ aktualnie wybrany typ pojazdu (samochod
osobowy, motocykl lub samochdéd dostawczy) na
wyswietlaczu i zmieni¢ w razie potrzeby.

o
]1 Zmiana typu pojazdu nastepuje przez naciskanie przycisku
<ALU>, az do pojawienia sie zgdanego typu pojazdu.

= Wybrany typ pojazdu wskazywany jest na
wyswietlaczu.

2. Sprawdzi¢ aktualnie wybrany program wywazania na
wyswietlaczu i zmieni¢ w razie potrzeby.

e}

]1 Nacisniecie przycisku <ALU> powoduje wywotanie
menu programow wywazania, a przycisku <-> lub <+>
wybdér programu wywazania.

]cj_ Aktualne ustawienia mocowania ciezarka klejonego
(patrz rozdz. 8.3.2) obowiazuja tylko w przypadku
PAX2 i ALU2 (wewnatrz i na zewnatrz) oraz ALU3
(wewnatrz), poza tym ciezarki klejone i zaciskowe
nalezy zawsze mocowac na godz. 12.

o
J1 W zaleznosci od wybranego programu wywazania
Swieci dodatkowo symbol Pax, Static lub Alu.
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Symbol Przycisk

Program standardowy dla ciezarkéw zaciskowych

Alul: program standardowy dla ciezarkéw klejonych 2

Alu2: ukryte ciezarki klejone ¥

Alu3: wewnatrz ciezarki zaciskowe ¥ /

na zewnatrz ukryte ciezarki klejone

Alud: wewnatrz ciezarki zaciskowe /

na zewnatrz ciezarki klejone ?

Alu5: wewnatrz ciezarki klejone /

na zewnatrz cigzarki zaciskowe

Statyczne wywazanie w ptaszczyznie 1

Statyczne wywazanie w ptaszczyznie 2

Statyczne wywazanie w ptaszczyznie 3

Pax1: (obrecz typu Pax) do ciezarkéw klejonych

Pax2: (obrecz typu Pax) do ukrytych ciezarkéw klejo-
nych ¥

Y Nalezy przestrzegac aktualnych ustawieri mocowania ciezarka
klejonego (patrz rozdz. 11.1)!

2 Jesli ciezarek klejony z powodu ksztattu obreczy kota nie moze
byc¢ zatozony w poblizu jej zewnetrznej krawedzi (obrzeza), to
nalezy nieznacznie zwiekszy¢ ciezar.

=>» Niebieskie symbole wskazuja pozycje ptaszczyzn
wywazania wybranego programu wywazania.

9.2 Wprowadzanie danych obreczy kota

O . . N .

J1 W przypadku, gdy nie jest mozliwy elektroniczny po-
miar dystansu i srednicy obreczy kota, dane obreczy
kota wprowadzi¢ mozna réwniez recznie.

o
J1 Na wyswietlaczu pokazane zostang z lewej strony
szerokos¢ i z prawej Srednica obreczy kota

o

]1 W programach wywazania Alu2, Alu3 i Pax2 (Easyfix®)
elektroniczne ramie pomiarowe jest zbedne. Suwmiar-
ka rejestruje oba poziomy wywazania

1. Przytozy¢ do obreczy kota suwmiarke elektroniczng
do pomiaru dystansu i $rednicy obreczy kota i
przytrzymac w tej pozycji przez jedna sekunde.

= Miejsce pomiaru wskazywane jest na wyswietlaczu
odpowiednio do wybranego programu wywazania.

= Wczytanie pozycji potwierdzone zostanie sygnatem
dzwiekowym.

Robert Bosch GmbH
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o

]1 Dystans obreczy kota nie jest wyswietlany.
Prawidtowe przejecie wartosci mozna kontrolowac
naciskajac przycisk <DYSTANS OBRECZY KOLA>.

2. Przytozy¢ do obreczy kota elektroniczne ramie pomi-
arowe do pomiaru szerokosci obreczy kota.

651012-32_Sr

= Miejsce pomiaru wskazywane jest na wyswietlaczu
odpowiednio do wybranego programu wywazania.

= Wczytanie pozycji potwierdzone zostanie sygnatem
dzwiekowym; wskazywane sg dane pozycji.

=» Wartos$ci Srednicy i szerokosci obreczy kota sa teraz
wczytane i wskazywane sg na wyswietlaczu. Wszystkie
niezbedne dane obreczy kota zostaty zarejestrowane.

e}
]1 Jezeli wartosci nie zostang wczytane automatycznie,
patrz rozdziat 11.

9.3 Pomiar niewywazenia kota

o . . .

]1 Tylko w przypadku gdy wszystkie ustawienia dla
zamocowanego kota sg poprawne, mozliwe bedzie
prawidtowe wywazenie kota.

ﬁ Pomiar mozna zatrzymac w kazdej chwili:
— <Nacisna¢ przycisk <STOP>.
— Nacisna¢ prawy pedat.
— Otworzy¢ ostone kota.

1. Zamknac ostone kota.
= Pomiar wywazenia kota zaczyna sie automatycz-
nie.
= Po zakonczeniu pomiaru na wyswietlaczu pokaza-
ne zostang wartosci wymaganych ciezarkow:
na lewym wyswietlaczu wewnetrzna ptaszczyzna
wywazania,
na prawym wyswietlaczu zewnetrzna ptaszczyzna
wywazania.
2. Otworzy¢ ostone kota.

9.4  Zaktadanie ciezarkow

]1 Jezeli zmierzone niewywazenie kota jest bardzo duze
(np. statyczne wywazenie wieksze niz 50 g) zaleca
sie wykonanie dopasowania (matchowania) kota,
polegajace na wyréwnaniu statycznego niewywazenia
opony z niewywazeniem obreczy kota (zminimalizo-
wanie niewywazenia).

9.4.1 Rozkiadanie ciezarkow (Program Split)

o

]1 W sytuacji gdy ciezarki majg by¢ umieszczone za
jednym lub dwoma ramionami kota, po wykonaniu
pomiaru uruchomic¢ nalezy program Split.

1. <Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.
= Na lewym wy$wietlaczu pojawi sie /1 a na prawym
liczba zadanych aktualnie ramion kota.
& Miga symbol SPLIT (dioda $wiecgca

rys. 3, poz. 5).
2. Wprowadzi¢ liczbe ramion kota przyciskami <-> lub
<+>,

= Wartos$¢ wyswietlona zostanie na prawym
wyswietlaczu.

3. Jedno ramie ustawi¢ na pozycji ,,godz. 12” i wcisng¢
przycisk <SPLIT>.
= Pozycja ramienia kota zostata zapamietana.
= Symbol SPLIT Swieci sie.

& Warto$¢ wymaganego ciezarka wyswietlona zosta-
nie z prawej strony w prawym wyswietlaczu.

4. Obrécic koto recznie.
= Z chwilg osiggniecia wtasciwej pozycji do moco-

wania ciezarka zaswieci sie zielona strzatka (di-
oda rys.3, poz. 12). Prawidtowa pozycja (za ra-
mieniem kota) potwierdzona zostanie sygnatem
dzwiekowym.

5. Zatozy¢ ciezarek o wymaganej wartosci w
najwyzszym, prostokatnym potozeniu ,godz. 12”
kota.

6. Przekreci¢ koto dalej recznie, aby umiesci¢ nastepny
ciezarek za ramieniem (jesli wyswietlona wartosé
jest nizsza niz wartos¢ wyjsciowa).
= Symbol SPLIT sSwieci sie.

o
]1 W przypadku 2 ptaszczyzn wywazania powtorzyc
czynnosci od kroku 4 dla 2. ptaszczyzny.

o

]1 Aby zakonczy¢ wykonywanie programu Split i przej$¢
do widoku ciezarka, nacisng¢ ponownie przycisk
<SPLIT>.
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9.4.2 Ciezarki zaciskowe i klejone bez Easyfix

o

]1 Diody $wiecace w ksztatcie strzatek (fig. 3, pos. 6)
informujg, w jakim kierunku nalezy obréci¢ koto, aby
osiagnac pozycje "godz. 12" do zatozenia ciezarkéw.

o
J1 W ponizszym opisie dzwigk i automatyczny start sa
aktywne (patrz rozdz. 11).

1. Obroci¢ koto recznie.

= Z chwilg osiagniecia wtasciwej pozycji do moco-
wania ciezarka zaswieci sie zielona strzatka (LED
fig. 3, pos. 12) i rozlegnie sie sygnat dzwiekowy
potwierdzajacy prawidtowg pozycje.

2. Zatozy¢ ciezarek o wymaganej wartosci w
najwyzszym, prostokatnym potozeniu (,godz. 12”)
kota.

3. Powtdrzy¢ czynnosci dla 2. ptaszczyzny wywazania.

o

]1 Po zamocowaniu cigzarkéw nalezy wykona¢ ponowny
pomiar niewywazenia w celu kontroli wywazenia.

9.4.3 Za pomoca promienia lasera

O . . . r B

]1 Reczne mocowanie cigzarkow klejonych (bez
Easyfix®) wspomagane jest promieniem lasera.

W menu "Ustawienia" takie mocowanie jest wtgczane
(patrz rozdz.)11.2).

ﬁ Podajac pozycje ciezarka obstugujacy musi wzigc
pod uwage odlegtos¢ od krawedzi obreczy kota. Po-
dczas mocowania ciezarka réwniez nalezy zachowa¢
te odlegtosc.

1. Przekreci¢ koto do wtasciwej pozycji.
= Laser zostaje wtaczony, a promien pokazuje linie
na obreczy kota.
2. Nalezy ustawi¢ ciezarek na $rodku promienia lase-
ra i naklei¢ na obrecz kota w okreslonej wczesniej
odlegtosci.

o

]1 Ciezarki zaciskowe zaktadane sg zawsze w pozy-
cji "godz. 12-ta", niezaleznie od ustawien. Pozycja
"godz. 12-ta" jest wskazywana przez laser.

9.4.4 Z Easyfix®

o

]1 Tylko 3 programy Alu2, Alu3 i Pax2 obstugujg moco-
wanie ciezarkow klejonych za pomocg Easyfix®.

1. Obrdci¢ koto recznie.
= Z chwilg osiagniecia wtasciwej pozycji do moco-
wania ciezarka zaswieci sie zielona strzatka (LED
fig. 3, pos. 12) i rozlegnie sie sygnat dzwiekowy
potwierdzajacy prawidtowa pozycje.

2. Wybra¢ ciezarek klejony o wymaganej wartosci.
3. Umiescic¢ ciezarek klejony w suwmiarce.

4. Wsuna¢ suwmiarke do obreczy kota.
= Diody Swiecace na panelu wskaznikow wskazujg
pozycje ciezaréw wywazajacych na obreczy kota
zgodnie z wybranym programem wywazania.
> Poczekaé na sygnat dzwiekowy.
5. Umiescic¢ ciezarki klejone za pomocg suwmiarki.
6. Powtdrzy¢ czynnosci dla 2. ciezarka.

o

]1 Po zamocowaniu ciezarkéw nalezy wykona¢ ponow-
ny pomiar niewywazenia w celu doktadnej kontroli
wywazenia.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Suwmiarka reczna

Suwmiarka reczna pozwala na ustalenie w programach
wywazania Alu2, Alu3 i Pax2 szerokos$ci obreczy i tatwe
pozycjonowanie oraz mocowanie ciezarkow klejonych.

Fig. 6:
Uchwyt suwmiarki

Gtowica suwmiarki

Wewnetrzne kleszcze do cigezarka
Wyrzutnik

Zewnetrzne kleszcze do ciezarka
Skala

Sruba radetkowana

Suwak z ogranicznikiem

Suwmiarka reczna

BN GAWN R

9.5.1 Wyznaczanie szerokosci obreczy kota
1. Umiesci¢ suwmiarke reczng z suwakiem na
wewnetrznej krawedzi obreczy kota.

651007-06_Sr

2. Ustawi¢ zewnetrzne kleszcze do ciezarka w pozycji,
w ktdrej umieszczone maja by¢ ciezarki.
3. Zamocowac¢ suwak za pomocg $ruby radetkowane;j.
4. Odczyta¢ wymiar i wprowadzi¢ jako szerokosc¢
obreczy kota z jednostkg "mm".
5. Uruchomi¢ pomiar "Wywazanie kota".
6. Ocena wynikéw pomiaru:
= Na lewym wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ dla
ciezarka klejonego, ktory nalezy umiescic za
pomoca kleszczy wewnetrznych (Alu2 i Pax2) lub
jako ciezarek zaciskowy (Alu3).
= W prawym wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ dla
ciezarka klejonego, ktéry nalezy umiesci¢ za
pomoca kleszczy zewnetrznych.

9.5.2 Umieszczanie ciezarkow

1. Ustawi¢ koto w odpowiedniej pozycji godz. 12-ta.

2. Umiesci¢ niezbedny ciezarek klejony w kleszczach
zewnetrznych.

3. Ustawi¢ suwak na krawedzi obreczy kota.

4. Ustawic¢ pozycje ciezarka klejonego za pomoca wyr-
zutnika w odpowiedniej pozycji i mocno docisngg¢.

651007-05_Sr

5. Umiesci¢ drugi niezbedny ciezarek klejony w kleszcz-
ach wewnetrznych.

6. Ustawi¢ suwak na krawedzi obreczy kota.

7. Ustawié pozycje ciezarka klejonego za pomoca wyr-
zutnika i docisnac.

o
]1 Pozycjonowanie i mocowanie ciezarka zaciskowego
odbywa sie w programie wywazania Alu 3.

9.6 Cyrkiel pomiarowy

o
]1 Szerokosc¢ obreczy kota mozna odczyta¢ na obreczy
kota lub zmierzy¢ cyrklem pomiarowym.

651012-11_Sr

Fig. 7:
1 Skala dla srednicy obreczy kota

2 Wierzchotek zewnetrzny do pomiaru Srednicy obreczy kota

3 Wierzchotek wewnetrzny do pomiaru szerokosci obreczy kota
4 Skala dla szerokosci obreczy kota

Wyznaczanie danych kota za pomoca cyrkla pomiarowego

=

Wierzchotki wewnetrzne cyrkla pomiarowego
przytozy¢ do obrzeza folgi.

2. Odczyta¢ wartos$¢ szerokosci kota na skali.

3. Wprowadzi¢ zmierzong szerokos$¢ kota.
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10. Minimalizowanie
niewywazenia

Jezeli zmierzone niewywazenie kota jest bardzo duze (np.
statyczne wywazenie wieksze niz 50 g) zaleca sie wykonanie
dopasowania (matchowania) kota, polegajace na wyrdw-
naniu statycznego niewywazenia opony z niewywazeniem
obreczy kota (zminimalizowanie niewywazenia). W tym przy-
padku w 1-szym kroku nalezy przekreci¢ opone na obreczy o
180 stopni. Dalsze obracanie opony pozwala uzyska¢ dodat-
kowe zminimalizowanie. Program Match stanowi wsparcie w
procesie minimalizaciji.

! Wszystkie czynnosci wykonac¢ z najwyzszg
doktadnoscia!

ﬁ Jezeli na wyswietlaczu pojawi sie komunikat btedu
OPE i ERA, nalezy ponownie wykonaé program
Match.

o

]1 Naciskajac przycisk <OPT>, mozna zakornczyc
dziatanie programu Match.

o
]1 W ponizszym opisie dzwiek i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 11).

Krok 1:  Uruchomié program Match

> <Nacisng¢ przycisk <OPT>.
= Wskazanie na wyswietlaczu OPE i 1.
= Symbol Opt Swieci sie.

Krok 2: Pierwszy pomiar

> Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
= Wskazanie na wys$wietlaczu OPE i 2.
= Symbole Opt i Split Swieca.

Krok 3: Obroét opony na obreczy kota

o

J1 W celu obrdcenia opony na obreczy kota moze
by¢ konieczne spuszczenie powietrza z opony,
wycisniecie i po obréoceniu ponowne napompowanie
powietrza.

1. Obracac koto, az zaworek ustawi sie w poz. ,,godz. 12”.

2. <Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.
= Pozycja odniesienia kota przy pierwszym urucho-

mieniu zostanie zapisana w pamieci.

= Wskazanie na wyswietlaczu OPE i 3.

3. Zaznaczy¢ potozenie odniesienia na oponie (na pozy-
cji zaworka).

4. Zdjac koto z kotnierza.

5. Obroci¢ opone na obreczy kota o 180 stopni tak,
aby naniesione uprzednio zaznaczenie znalazto sie
naprzeciwko zaworka.

Krok 4:  Zapamietanie nowej pozycji
1. Mocowanie kota.
2. Ustawi¢ zaworek w pozycji ,godz. 12”.
3. Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.
= Nowa pozycja kota na kotnierzu zostanie zapisana
W pamieci.
2> Wskazanie na wys$wietlaczu OPE i Y.

Krok 5: 1. Pomiar kontrolny

1. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

2. Interpretacja wyniku pomiaru:
Wskazanie na wyswietlaczu 8Pt i 9€5 => minimalizac-
ja powiodta sie, mozna zakoriczy¢ minimalizacje.
Wskazanie na wyswietlaczu OPE i 5 => minimalizacja
nie powiodta sie, mozna przerwac lub kontynuowac
minimalizacje (od kroku 6).

ﬁ Po wcisnieciu przycisku <SPLIT>> wyswietlone
zostang nastepujace wartosci:
lewy wyswietlacz: minimalne niewywazenie resztko-
we
prawy wyswietlacz: statyczna biezgca wartosc
niewyrownowazenia

ﬁ Jezeli wartos¢ niewyréownowazenia statycznego
jest zblizona do minimalnego niewywazenia reszt-
kowego (ponizej 10 g), wowczas mozna zakonczy¢
minimalizacje, naciskajac przycisk <OPT>.

Krok 6: Dalszy obrét opony na obreczy kota

1. Obracac koto, az dioda pozycji wywazania zaswieci
na zielono.

2. Zaznaczy¢ potozenie odniesienia na oponie (na pozy-
cji ,godz. 12”).

3. Zdjac koto z kotnierza.

4. Obrécic¢ opone na obreczy kota na tyle, aby naniesi-
one uprzednio zaznaczenie znalazto sie w miejscu
zaworka.

5. Mocowanie kota.

Ustawi¢ zaworek w pozycji ,godz. 12”.

7. Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.
= Nowa pozycja kota na kotnierzu zostanie zapisana

w pamieci.
= Wskazanie na wyswietlaczu 0Pt i &.

o

Krok 7: 2. Pomiar kontrolny
> Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
= Interpretacja wynikow i dalsze postepowanie pat-
rz krok 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Ustawienia

11.1 Ustawienia uzytkownika

(©]
]1 Ustawienia dokonywane indywidualnie przez uzytkownika.

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.

2. W momencie, gdy na lewym wys$wietlaczu pojawi sie 5E&, zwolnié przycisk <MENU>.
=>» Na lewym wyswietlaczu pojawi sie tol, na prawym aktualna wartos¢.

Funkcja

Zmiana ustawienia/wartos$ci

Przycisk

on <+>

of F <=>
Przejscie do nastepnego ustawienia,przejecie zmienionych <MENU>
ustawien

Wyjscie z menu. Uwaga, zmienione ustawienie zostanie jednak <STOP>

przejete

Lewy wyswietlacz

Ustawienie Prawy wyswietlacz

Tolerancja dla wartosci &80 Aktualna wartos¢ w Podanie, ponizej jakiej wartosci ciezarka wywazajacego
wskazania "0" gramach/uncjach ma by¢ wskazywana wartos¢ "0".
Wartos$¢ standardowa 4.5 g (0,25 0z),
warto$¢ maksymalna 25 g (1,25 oz).
Doktadnos$¢ wskazania  AES !lub S 5g/ 8250z - doktadnos$é standardowa
ciezarka wywazajacego /g /0 .05 0z - duza doktadnosc¢
Jednostka miary ung &R 6rA = wskazanie w gramach
ciezarka wywazajacego oun oun = wskazanie w uncjach
Sygnat akustyczny 5no on on = po przejeciu zmierzonych danych rozlega sie sygnat
ofF akustyczny
ofF = po przejeciu zmierzonych danych nie rozlega sie
sygnat akustyczny
Automatyczny start AR on on = Rozpoczecie pomiaru przez zamkniecie ostony kota.
ofF offF = Rozpoczecie pomiaru przez naci$niecie przycisku
<START> (przy zamknietej ostonie kota)
Doktadno$¢ wskazania  LAA 0 .50 0 .50 Wpis szerokosci obreczy kota w krokach co 0,5 cala
szerokosci obreczy kota 025 025 Wpis szerokosci obreczy kota w krokach co 0,25 cala
Umiejscowienie ciezarka ALY PG o Umiejscowienie ciezarka klejonego w przypadku ALU2, ALU3
klejonego P3,P6,P12 i PAX2:

- Ustawienie PG:
Mocowanie za pomocga Easyfix® :
Promien lasera ¥ jest wytaczony i nie wspomaga mocowa-
nia ciezarka.
- Ustawienie P3, P6 lub P12:
za pomoca recznej suwmiarki lub bez srodkéw pomocni-
czych:
mocowanie na ,godz. 12-tg, 3-cig lub 6-t3”,
promien lasera ¥ wtaczany jest po osiggnieciu pozycji (ob-
rét kota) i wspomaga mocowanie ciezarka.
o W przypadku wszystkich i nnych programéw i wszystkich
ciezarkéw klejonych, ciezarek musi by¢ zamocowany w pozy-
cji godz. 12!

Y w zaleznosci od wersji, czesciowo akcesoria dodatkowe
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11.2 Ustawienia podstawowe

o
]1 Ustawienia podstawowe, ktére wolno zmienia¢ tylko po uzgodnieniu z serwisem lub w serwisie.

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>,
2. Przeciagu 1,5 s nacisnac¢ przycisk <OPERATOR>.
=% Na lewym wys$wietlaczu pojawi sie POE, na prawym aktualna warto$c.

Lewy

wyswietlacz

Ustawienie

Ok Witaczanie i wytaczanie on = elektroniczne przejecie
suwmiarki elektronicznej danych obreczy kota zmierzonych za pomoca suwmiarki
ofF = dane obreczy kota nalezy wprowadzaé recznie
ALY Blokada suwmiarki elektronicznej on = Suwmiarka blokuje sie w pozycji wywazania
w celu umieszczenia ciezarkéw klejo-  ofF = Suwmiarka blokuje sie w pozycji innej niz pozycja
nych wywazania
FLA O Zapis pozycji wywazania w progra- on = Ustawienie pedalu niemozliwe, zawsze wybierac oFf
OFF mach ALU i PAX za pomocga pedatu lub off = zapis po 1 sekundzie
po uptywie okreslonego czasu
PLr on Witaczanie i wytaczanie on = elektroniczne przejecie
OFF elektronicznego ramienia pomiaro- danych obreczy kota zmierzonych za pomoca ramienia
wego pomiarowego
ofF = szerokos$c¢ obreczy kota nalezy wprowadzac recznie
JiL on Witaczanie i wytaczanie on =
OFF oswietlenia i dziatania lasera e Oswietlenie strefy obreczy kota podczas przejecia danych
obreczy kota i pozycjonowania ciezarka klejonego.
e Promien lasera wskazuje pozycje zamocowania ciezarkow
wywazajacych (tylko na wewnetrznej ptaszczyznie wywazania)
brA on Uzycie / zwolnienie hamulca w celu on = Uzycie
OFF zablokowania kotnierza i kota. off = Zwolnienie
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12. Usterki

o

]1 Inne mozliwe usterki w pracy sg przewaznie natury technicznej i muszg by¢ sprawdzane i w razie potrzeby usu-
wane przez wykwalifikowanych technikéw. W kazdym przypadku nalezy zwracaé sie do serwisu autoryzowanego
dealera wyposazenia Bosch.

o
J1 W celu szybkiej ingerencji wazne jest podanie w rozmowie telefonicznej z serwisem danych zamieszczonych na
tabliczce znamionowej (etykieta od strony kotnierza urzadzenia WBE 4230) oraz rodzaju usterki.

Usterki Przyczyny Postepowanie

Po wtaczeniu 1. Uszkodzony bezpiecznik lub brak jednej fazy. 1. Kontrola przytacza sieciowego.
wyswietlacze sg 2. Uszkodzenie bezpiecznika przytacza elektrycznego. 2. Wymiana bezpiecznika przytacza elektrycznego.
nieaktywne. 3. Uszkodzenie bezpiecznika panelu obstugi/ 3. Wymiana bezpiecznika panelu obstugi/wskaznikow.
wskaznikow.
Zachowa¢ ostroznos¢: Ponowne uszkodzenie bez-
piecznika $wiadczy o usterce w pracy urzadzenia!
Zawiadomi¢ serwis.
1 1. Pamiec ptytki drukowanej stracita ustawienia i dane  Sprawdzi¢ i skorygowac kalibracje i ustawienia.
kalibracji.
2. Nie wykonano jednej lub kilku kalibracji (ustawienie,
kalibracja suwmiarki elektronicznej/ramienia
pomiarowego).
2 Ostona kota zostata podniesiona przed zakoriczeniem Zaczekac do kornca pomiaru przed podniesieniem
pomiaru. ostony kota.
8 1. W momencie rozpoczecia pomiaru koto obraca sie do 1. Sprawdzié¢, czy przy uruchamianiu koto jest w
tytu. bezruchu i nie dopuszczac, aby podczas STARTU
2. Nieprawidtowe podtaczenie silnika. obracato sie do tytu.
2. Sprawdzi¢ prawidtowe podtaczenie silnika.
4 1. Silnik nie obraca sie silnik nie osiaga odpowiedniej 1. Sprawdzi¢ napiecie w sieci (prawdopodobnie za
predkosci obrotowej. niskie).
2. Usterka przytacza elektrycznego. 2. Kontrola przytacza elektrycznego lub przewodu
3. Usterka ptytki drukowane;. sieciowego.
3. Wymieni¢ ptytke drukowana.
B 1. Ciezarek wywazajacy nie zostat zatozony na koto. 1. Powtdrzy¢ od poczatku cykl kalibracji i zatozy¢
2. Czujniki miernicze nie zostaty prawidtowo ciezarek, jesli jest to przewidziane w procesie.
podtaczone. (patrz 13.3).
2. Sprawdzi¢ podtaczenie czujnikéw pomiarowych.
6 1. Ostona kota nie zostata opuszczona. 1. Opuscic¢ ostone kota po zatozeniu kota.
2. Uszkodzenie wytacznika bezpieczenstwa ostony kota. 2. Wymiana wytacznika bezpieczenstwa ostony kota.
7 Réznica faz pomiedzy 2 czujnikami pomiarowymi jest za 1. Sprawdzié, czy ciezarek wzorcowy jest prawidtowo
duza. zamocowany;
2. Sprawdzi¢ przytagcze maszyny; prawdopodobnie
urzadzenie WBE 4230 nie jest ustawione stabilnie i
za bardzo wibruje;
3. Sprawdzi¢ potaczenie miedzy czujnikiem
pomiarowym a ptyta;
4. Wymieni¢ czujnik pomiarowy;
5. Wymieni¢ ptytke drukowana.
8 Wewnetrzny czujnik pomiarowy nie zostat prawidtowo 1. Sprawdzi¢ podtaczenie lewego czujnika
podtaczony, jest uszkodzony albo przewdd jest przer- pomiarowego.
wany. 2. Wymieni¢ czujnik pomiarowy.
9 Zewnetrzny czujnik pomiarowy nie zostat prawidtowo 1. Sprawdzi¢ podtaczenie prawego czujnika
podtaczony, jest uszkodzony albo przewod jest przer- pomiarowego.
wany. 2. Wymieni¢ czujnik pomiarowy.
10 1. Uszkodzony czujnik pomiarowy rozpoznawania 1. Sprawdzi¢ podtaczenie ptytki bariery $wietlnej.
pozycji. 2. Sprawdzi¢, czy ptytka bariery swietlnej jest
2. Silnik nie obraca sie. chroniona przed $wiattem i ewentualnie zastoni¢ ja;

3. Jedli usterka nadal wystepuje, to sprawdzi¢ ptytke

bariery swietlnej i ewentualnie wymienic.

4. Sprawdzi¢ elektryczne przytacze sieciowe.
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Usterki Przyczyny Postepowanie

11 1. Uszkodzony czujnik pomiarowy rozpoznawania faz.
2. Silnik nie obraca sie.

1. Sprawdzi¢ podtaczenie ptytki bariery swietlnej;

2. Upewni¢ sie, ze ptytka bariery sSwietlnej jest
chroniona przed swiattem i ewentualnie zastonic¢ ja;

3. Sprawdzi¢ ptytke bariery swietlnej i ewentualnie
wymienié;

4. Sprawdzi¢ elektryczne przytacze sieciowe.

17 Masa poza zakresem regulacji (masa niezbedna do
wywazenia jest wieksza niz 250 g).

1. Sprawdzi¢, czy koto jest prawidtowo zamocowane
na kotnierzu.

2. Ustali¢ (koniecznie) pozycje ciezarka
zewnetrznego, zamocowac ciezarek 100-gramowy i
uruchomi¢ kolejny pomiar.

18 Nie wprowadzono danych kota. Wprowadzi¢ dane kota przed wykonaniem pomiaru.

19 Sygnat wejsciowy prawego czujnika pomiarowego jest ~ Zamieni¢ przytacza obydwu czujnikéw pomiarowych.
mniejszy niz lewego.

20 1. Podczas pomiaru zostat nacis$niety pedat. 1. Nie naciska¢ pedatu, gdy silnik pracuje:

2. Predkosc¢ obrotowa silnika jest nieregularna.

3. Predkosc¢ obrotowa kota ponizej minimalnej wartosci.

2. Uwazac, aby urzadzenie WBE 4230 podczas
pomiaru nie byto narazone na wstrzasy.

3. Sprawdzi¢ napiecie w sieci (prawdopodobnie za
niskie).

21 Ptytka drukowana rozpoznata za duza predkos¢ kota
przy otwartej ostonie kota (watek obraca sie z duzg
predkoscig bez uruchomienia maszyny): zasilacz zosta-
nie wytaczony.

1. Wytaczy¢ urzadzenie WBE 4230.

2. Opusci¢ ostone kota, wtaczy¢ ponownie urzadzenie
WBE 4230, nie ruszajac kota.

3. W przypadku, gdy komunikat btedu bedzie sie dalej
pojawiat, nalezy powiadomic serwis.

22 Nieregularno$¢ sygnatéw czujnika pomiarowego.

1. Sprawdzi¢, czy ptytka bariery $wietlnej jest
chroniona przed swiattem i ewentualnie zastonic¢ ja;

2. Sprawdzi¢ ptytke bariery swietlnej i ewentualnie
wymienié;

3. Sprawdzi¢ ptytke wskaznika i ewentualnie
wymienié.

23 Suwmiarka/ramie pomiarowe nie jest w pozycji spo-
czynkowej.

1. Ustawi¢ suwmiarke/ramie pomiarowe w pozycji
spoczynkowej.

2. Powtodrzyc¢ proces kalibracji elektronicznej
suwmiarki/ramienia pomiarowego.

EEE EEE 1. Nacisnieto jednocze$nie dwa przyciski.
2. Uszkodzona ptytka wskaznika.

1. Naciskac¢ zawsze tylko jeden przycisk.
2. Sprawdzi¢ ptytke wskaznika i ewentualnie
wymienic.

Robert Bosch GmbH

1 695 656 347 2011-03-18



pl | 232 | WBE 4230 | Konserwacja

13. Konserwacja

13.1 Czyszczenie i konserwacja

! Przed rozpoczeciem czyszczenia i konserwacji nalezy
wytaczy¢é WBE 4230, i wyciggnac wtyczke sieciowa.

! Nie stosowac $rodkow czyszczacych zawierajgcych
rozpuszczalniki. Do czyszczenia elementéw z tworzy-
wa sztucznego stosowac alkohol lub podobne $rodki
czyszczace.

Dla prawidtowego dziatania i zapewnienia sprawnosci
urzadzenia WBE 4230, nalezy wykonywac nastepujace
czynnosci:

Konserwacja

Oczysci¢ ruchome czesci maszyny, przetrze¢ olejem w
sprayu albo naftg i nasmarowac olejem silnikowym albo X
odpowiednim smarem.

13.2 Czesci zamienne i ulegajace zuzyciu
eksploatacyjnemu

Producent nie odpowiada za ewentualne szkody spow-

odowane przez ryzyka wywotane usterkami w pracy z

powodu stosowania nieoryginalnych czesci zamiennych.

Nazwa Nr zamoéwieniowy

Standardowy kotnierz centrujacy 1695 602 400

Ostone mocujaca 1695653212

Gtowica centrujace 42 - 64, 5 mm

1 695 632 500

Gtowica centrujace 54 - 79,5 mm

1695 652 862

Gtowica centrujace 74 - 111,5 mm

1 695 605 600

Kleszcze do ciezarka

1 695 606 500

Suwmiarka reczna

1695 629 400

Kleszcze pomiarowe

1695 602 700

Ciezarek do kalibracji

1695 654 377

Ciezarek do kalibracji (calibrated)
Naklejka: Napiecie elektryczne

1695 654 376

1695 100 789

Naklejka: Kierunek obrotow kota

1695653 878

Tab. 1: ~ Czesci zamienne i ulegajace zuzyciu eksploatacyjnemu

13.3 Kalibracja

ﬁ Zalecamy wykonywanie w ramach konserwacji i
pielegnacji (co po6t roku), przy wymianie kotnierza
oraz w przypadku niedoktadnych wynikéw pomiaréw
urzadzenia WBE 4230 w nastepujacej kolejnosci:

Kalibracja kotnierza.

Kalibracja suwmiarki i ramienia pomiarowego.
Kalibracja WBE 4230.

Przeprowadzenie pomiaru kontrolnego.

AW =

13.3.1 Wywotanie menu kalibracji

o
]1 W ponizszym opisie dZzwiek i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 11).

1. <Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.

2. W momencie, gdy na lewym wys$wietlaczu pojawi sie
LAL, zwolni¢ przycisk <MENU>.

3. W przeciagu 1,5 s nacisna¢ przycisk <OPERATOR>.

= Lewy wys$wietlacz pokazuje £- /.

13.3.2 Kalibracja kotnierza
1. Zamontowac kotnierz (patrz rozdz. 5).

o
]1 Nie mocowac zadnego kota, nie stosowac zadnych
elementdéw mocujacych.

2. Wyswietli¢ menu kalibracji (patrz rozdz. 13.3.1)
2 Lewy wys$wietlacz pokazuje £- 1.

3. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

ﬁ Po wykonaniu pomiaru zapisane zostanie zmierzone
niewywazenie.
= Ewentualne pozostatosci niewywazenia watu
zostang wyréwnane elektronicznie.
2 Lewy wys$wietlacz pokazuje £-C.

=> Kalibracja kotnierza zostata zakoriczona.
=>» Niewyréwnowazenie zostato ustawione na wartosc "0".
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13.3.3 Kalibracja suwmiarki/ramienia pomiarowego 9. Zamontowac kotek kalibrowania szerokosci na

1. Wyswietli¢ menu kalibracji (patrz rozdz. 13.3.1) zewnetrznej stronie kotnierza.
o Lewy wyswietlacz pokazuje £- /. 10.Umiesci¢ suwak szerokosci tak, aby dotykat

2. <Nacisnac i przytrzymac przycisk <MENU> do chwili, krawedzi kotka i przycisnag¢ <DYSTANS OBRECZY
gdy na lewym wys$wietlaczu pojawi sie G-/ . KOLA>.

3. Ustawi¢ suwmiarke B w pozycji spoczynkowej. = Lewy wyswietlacz pokazuje H- /.

4. Odczyta¢ wartos$é¢ na skali milimetrowej suwmiarki i
wprowadzi¢ przyciskiem <=> lub <+>.
= Wartos¢ wyswietlona zostanie na prawym
wyswietlaczu.
5. Potwierdzi¢ przyciskiem <DYSTANS OBRECZY KOtA>.
= Lewy wyswietlacz pokazuje &-c.

11.Wymontowac kotek i zamontowac¢ stalowg obrecz
probnag 14” lub 15” ze specjalng nakretka.

6. Umiesci¢ suwak odlegtosci A tak, aby dotykat
wewnetrznej strony kotnierza. Zmierzy¢ i ustawic
odczytang wartos¢ a nastepnie wcisng¢ <DYSTANS
OBRECZY KOtA>.
= Wartos¢ wyswietlona zostanie na prawym

wyswietlaczu.

12. Przytozy¢ suwmiarke do krawedzi obreczy kota.

13. Przyciskiem <->- lub <+> wprowadzi¢ w calach
$rednice obreczy montowanego kota.

14. Przytrzymaé suwmiarke i potwierdzi¢ przyciskiem
<DYSTANS OBRECZY KOLtA>.
2 Lewy wys$wietlacz pokazuje £-2.

7. Ustawi¢ suwmiarke B w pozycji spoczynkowej.
= Lewy wyswietlacz pokazuje L- /.

8. Utrzymujac suwak odlegtosci A w stanie spoczyn-
ku, umiesci¢ suwak szerokosci B tak, aby dotykat
zewnetrznej strony kotnierza i nacisng¢ <DYSTANS
OBRECZY KOtA>.
= Lewy wyswietlacz pokazuje L-2.

= Koniec procedury.

65104613
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13.3.4 Kalibracja WBE 4230

1. Wyswietli¢ menu kalibracji (patrz rozdz. 13.3.1)

2. <Nacisngac¢ i przytrzymac przycisk <MENU> do chwili,
gdy na lewym wys$wietlaczu pojawi sie -2 .

3. Zamocowac na kotnierzu koto samochodowe $redniej
wielkos$ci (np. szerokosci obreczy 5.5", $rednica
obreczy 14"), ktére powinno by¢ w bardzo dobrym
stanie.STOP

4. Wprowadzi¢ recznie dane obreczy kota (patrz rozdz.
9.2).

5. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

6. Podac¢ dowolny ciezarek wywazajgcy miedzy 40 g a
120 g (zalecana warto$c¢ to 60 g).
= Lewy wys$wietlacz pokazuje £-3, prawy

wyswietlacz pokazuje 63 .
= W przypadku zmiany ciezarka wywazajacego
wys$wietlona zostanie nowa wartos$¢.

7. Umiesci¢ ciezarek o podanej wartosci po
wewnetrznej stronie kota.

8. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

9. Obracac¢ koto, az ciezarek wywazajacy znajdzie sie w
poz. ,godz. 12”.

10. Zdjac ciezarek z wewnetrznej strony kota i zamocowac

od zewnetrznej strony (w poz. ,godz. 12”).
= Lewy wyswietlacz pokazuje £ -4.
11. Zamknac¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
12. Obraca¢ koto, az ciezarek wywazajacy znajdzie sie
w poz. ,godz. 6”.
= Lewy wys$wietlacz pokazuje £-5 .
= Wyswietlona zostanie wartos$¢ kata kalibraciji.
13. <Nacisnac¢ przycisk <SPLIT>.

=> Kalibracja WBE 4230 zostata zakoriczona.

o
J1 Wykonana kalibracja zostanie automatycznie zapisa-
na na state w pamieci.

13.3.5 Pomiar kontrolny

o

]1 Doktadne wycentrowanie kota jest podstawowym
warunkiem powodzenia pomiaru kontrolnego jak
rowniez wywazania.

o
J1 W ponizszym opisie dzwigk i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 11).

1. Zamocowac na kotnierzu koto samochodowe $redniej
wielkos$ci (np. szerokosci 5.5" i $rednicy 14"), ktore
powinno by¢ w bardzo dobrym stanie.

2. Wprowadzi¢ dane kota (patrz rozdz. 9.2 ).

3. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

4. Wywotac sztuczne niewywazenie przez zatozenie
ciezarka o masie np. 60 g po jednej stronie.

5. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
= Urzadzenie WBE 4230 musi pokazywaé

niewywazenie doktadnie po tej stronie (wartos$é
i pozycja). Dla drugiej strony warto$¢ moze
wynosi¢ co najwyzej 5 g.

ﬁ Aby sprawdzi¢ pozycje niewywazenia, obracac koto,
az do osiggniecia pozycji zalecanej do mocowa-
nia ciezarkow. W tej pozycji zamocowany ciezarek
testowy musi znajdowac sie pionowo pod osig obro-
tu (w pozycji "godz. 6").

! Kalibracje nalezy powtdrzy¢ w nastepujacych sytuac-

jach:

— wartos¢ podanego niewywazenia jest inna
(po stronie ciezarka testowego wieksza niz 1 g,
po drugiej stronie wieksza niz 5 g).

— pozycja podanego niewywazenia jest inna
(ciezarek testowy nie jest na pozycji miedzy
"godz. 5:30" a "godz. 6:30").

6. Zdjac ciezarek testowy.
7. Poluzowac¢ koto i obréci¢ o ok. 35°.
8. Ponownie zamocowac koto.
9. Zamkna¢ ostone kota.
=& Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

=>» Po tym pomiarze kontrolnym niewywazenie nie moze
przekracza¢ maksymalnie 10 g na kazda strone (15 g
w przypadku szczegodlnie ciezkich két). Ten btad
moze by¢ spowodowany przez tolerancje centrowania
obreczy kota. Jezeli pomiar kontrolny wykazat duze
niewywazenie, wowczas nalezy sprawdzi¢ zuzycie,
luzy i stopien zabrudzenia czesci wykorzystanych do
centrowania kota.
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13.4 Samodiagnoza

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.
2. W momencie, gdy na lewym wyswietlaczu pojawi sie
£5E, zwolnié przycisk <MENU>.

o
]1 Aby przejsc z jednej funkcji do drugiej, nacisnagc¢
przycisk <MENU>.

=» Wyswietlane sg nastepujgce informacje:
e napiecie czujnika
— na wyswietlaczu widnieje /15
e pozycja katowa watu
— na wyswietlaczu widnieje Enl
e kontrola predkosci watu
— na wys$wietlaczu widnieje 57
e odczyt znakéw
e odczyt wejscia mikroprzetacznik ostony kota
— na wys$wietlaczu widnieje fnP
e licznik startowy
— na wyswietlaczu widnieje Lnk
o test wyswietlacza
— na wyswietlaczu widnieje LEd
e wyswietlanie danych kalibracji
— na wys$wietlaczu widnieje EAA
e chwilowe wywazenie kota
— na wyswietlaczu widnieje r&L

Pomiar prawidtowego dziatania czujnikdéw wykonuje sie
w nastepujacy sposoéb:
1. Zamocowac¢ koto testowo.

2. Umiescic¢ ciezarek testowy (np. 100 g Pb lub 60 g Zn).

3. Przeprowadzi¢ pomiar kontrolny.

Po wykonaniu pomiaru kontrolnego

e wartosc¢ napiecia czujnika wewnetrznego musi
by¢ mniejsza niz wartos$¢ napiecia czujnika
zewnetrznego.

e stosunek pomiedzy wartosciami czujnika
zewnetrznego i wewnetrznego musi sie miescic
w przedziale 1,2 do 1,8.

e roéznica faz musi wynosi¢ 180° + 1°.

14. Wylaczenie z ruchu

14.1 Tymczasowe wytaczenie z ruchu
W przypadku dtuzszego nieuzywania:
> QOdtaczyc¢ od zasilania elektrycznego.

14.2 Zmiana miejsca

> W przypadku przekazania urzadzenia WBE 4230
nalezy przekaza¢ réwniez kompletng dokumentacje
dostarczong wraz z urzagdzeniem.

> Urzadzenie WBE 4230 transportowac tylko w orygi-
nalnym lub zblizonym do niego opakowaniu.

> Odtaczy¢ od zasilania elektrycznego.

> Przestrzegac¢ wskazowek dotyczacych pierwszego
uruchomienia.

> Przymocowac urzadzenie WBE 4230 czterema
Srubami do palety.

14.3 Usuwanie i ztomowanie
14.3.1 Materiaty szkodliwe dla srodowisk wodnych

! Oleje i smary jak réwniez odpady zawierajace olej i
smar (np. filtry) zaliczajg sie do materiatéw szkod-
liwych dla srodowisk wodnych!

1. Nie dopuscic¢, aby materiaty szkodliwe dla srodowisk
wodnych przedostaty sie do kanalizacji.

2. Materiaty szkodliwe dla srodowisk wodnych nalezy
utylizowac¢ zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.

14.3.2 WBE 4230 i akcesoria

1. Odtaczy¢ urzadzenie WBE 4230 od sieci elektrycznej
i odtgczy¢ przewdd sieciowy.

2. Urzadzenie WBE 4230 roztozy¢ na czesci,
posortowac na poszczegdlne materiaty i usunagc
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

WBE 4230 jest zgodny z europejska
E dyrektywa 2002/96/WE (WEEE).
|

Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne

wraz z przewodami i bateriami/akumulatora-

mi nalezy usuwac oddzielnie od odpadoéw

domowych.

> W tym przypadku nalezy skorzystac z
istniejgcych systemow zbidrki i utylizacji.

> Przepisowe usuwanie WBE 4230 pozwoli
unikna¢ zanieczyszczenia srodowiska i
zagrozen wtasnego zdrowia.

Robert Bosch GmbH
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15. Dane techniczne

15.1 WBE 4230

Funkcja Specyfikacja

Predkos¢ wywazania 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Doktadnos$¢ pomiaru 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Poziom hatasu <70dB

Moc 0,5 kW

Napiecie (zalezne od zamowionej 115V 1~ (60 Hz) /

wersji) 230V 1~ (50 Hz) /
230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Stopien ochrony IP 22

15.2 Wymiary i masy

Funkcja Specyfikacja

WBE 4230 (wys. x szer. x gt.) max. 1670 x 1270 x 850 mm

Masa 220 kg

15.3 Zakres pracy

Szerokos¢ obreczy kota 18— 24
Srednica obreczy kota 12" - 30"
max. érednica kota 1200 mm
max. masa kota 80 kg
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1.

1.1
111

Pouzita symbolika

V dokumentaci
Vystrazné pokyny - struktura a vyznam

Vystrazné pokyny upozoriiuji na nebezpeci a jejich
nasledky pro uzivatele a kolem stojici osoby. Dale
vystrazné pokyny popisuji opatfeni k zabranéni témto
nebezpecim.

Rozhodujici vyznam ma signalni slovo. Predstavuje
pravdépodobnost vyskytu a rovnéz zavaznost nebezpeci
pri nerespektovani vystraznych pokyna:

Zavaznost nebezpecdi
pFi nerespektovani

Signalni

Pravdépodobnost

slovo vyskytu

NEBEZPECi Bezprostiedné hrozici Smrt nebo zavazné

1.2 Na produktu

Dodrzujte vSechna varovna oznaceni na produktech
a udrzujte je v CiteIném stavu!

NEBEZPECi - Otevienim WBE 4230 byste

odkryli soucasti, které jsou pod napétim!

Pokud byste se dotkli soucasti, které jsou pod

napétim (napf. hlavni spinac, desky s tisténymi

spoji), mohlo by dojit ke zranéni, selhani srdce

nebo usmrceni elektrickym proudem.

> Na elektrickych zafizenich nebo provoz-
nich prostredcich sméji pracovat pouze
elektrotechnici nebo vyskolené osoby pod
vedenim a dozorem odborného elektro-
technika.

> Pred otevienim WBE 4230 odpojte elekt-
rické napajeni.

nebezpeci zranéni
VYSTRAHA  Mozné hrozici Smrt nebo zavazné
nebezpedci zranéni
POZOR MoZna nebezpecna Lehké
situace zranéni

Dale vidite ptiklad vystrazného pokynu "Casti které
vedou proud" se signalnim slovem NEBEZPECi:

Likvidace

Staré elektrické a elektronické pfristroje véetné
vedeni a prislusenstvi a rovnéz akumulatort

a baterii musi byt likvidovany oddélené od
domovniho odpadu.

NEBEZPECi - Otevienim WBE 4230 byste

odkryli soucasti, které jsou pod napétim!

Pokud byste se dotkli soucasti, které jsou pod

napétim (napf. hlavni spinac, desky s tisténymi

spoji), mohlo by dojit ke zranéni, selhani srdce

nebo usmrceni elektrickym proudem.

> Na elektrickych zafizenich nebo provoz-
nich prostfedcich sméji pracovat pouze
elektrotechnici nebo vySkolené osoby pod
vedenim a dozorem odborného elektro-
technika.

> Pred otevienim WBE 4230 odpojte elekt-
rické napajeni.

1.1.2 Symbolika v této dokumentaci

Sym- Oznaceni Vyznam

bol

! Pozor Varuje pred moznymi vécnymi Skodami.

e} Informace Pokyny pro pouziti a dalsi

1 uzite¢né informace.

1. Akce Vyzva k akci skladajici se z nékolika

2. o nékolika krokd.
krocich

= Akce o jednom Vyzva k akci
kroku skladajici se z jednoho kroku.

o Pribézny Béhem vyzvy k akci je vidét pribézny

vysledek vysledek.
Konecny vys- Na konci vyzvy k akci je vidét konecny

-> ,
ledek vysledek.

Smér otaceni kola
Kolo se musi otacet zobrazenym smérem
otaceni (viz kap.4.7).

Hrozi zavazné poskozeni oci pfi pohledu do
laserového paprsku (déle nez 0,2 sekundy).
> Nikdy se nedivejte pfimo do zdroje laseru.

; VYSTRAHA - Laserovy paprsek! *

" jen u provedeni s polohovacim laserem

Robert Bosch GmbH
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2. Upozornéni pro uzivatele

3. Popis produktu

2.1 Dulezita upozornéni

Dilezita upozornéni k ujednani o autorskych pra-

vech, ruceni a zaruce, o skupiné uzivatell a o povin-
nostech firmy najdete v samostatném navodu "Dalezita
upozornéni a bezpec¢nostni pokyny k testovacimu
zafizeni Bosch Tire Equipment". Tyto je nutno pfed uve-
denim do provozu, pfipojovanim a obsluhou WBE 4230
podrobné precist a bezpodminecné dodrzovat.

2.2 Bezpecnostni pokyny

Vsechny bezpecnostni pokyny najdete v samostatném
navodu "Dalezita upozornéni a bezpecnostni pokyny

k testovacimu zarizeni Bosch Tire Equipment". Tyto je
nutno pred uvedenim do provozu, pfipojovanim a obs-
luhou WBE 4230 podrobné precist a bezpodminecné
dodrzovat.

2.3 Elektromagneticka kompatibilita
(EMC)
WBE 4230 splnuje kritéria smérnice EMV 2004/108/EG.

ﬁ WBE 4230 je produkt tridy/kategorie C2 podle
EN 61 326. WBE 4230 mUze v obytnych oblastech
vyvolavat vysokofrekvencni rusiva vinéni (radiovy
prijem), ktera si mohou zadat provedeni opatreni
za Ucelem odruseni. V tomto pripadé mlze byt na
provozovateli vyzadovano, aby proved| primérena
opatreni.

3.1 Pouziti v souladu s urcenim

WBE 4230 je stroj na vyvazovani kol s pneumatickym
upevnénim pro vyvazovani kol osobnich vozidel a
motocykll s primérem rafku 12" — 30" a Sirkou rafku

1" - 21". WBE 4230 a smi byt vyuzivan vyhradné k tomu-
to Ucelu a jen v ramci rozsahu funkci uvedenych v tomto
navodu. Kazdé jiné pouziti je proto povazovano za neod-
borné, coz neni povoleno.

o
]1 Vyrobce neruci za pripadné Skody, k nimz dojde v
dlsledku neodborné pouziti.

3.2 Predpoklady

WBE 4230 musi byt instalovan na rovné podla-

ze z betonu nebo podobného materialu a ukotven.
Dale potrebujete privod tlakového vzduchu.

o
]1 Nerovny nebo nestabilni podklad mdZe vést
k nepfesnostem pfi méreni nevyvazenosti.

3.3 Obsah dodavky

Oznaceni

WBE 4230

Objednaci cislo
viz typovy Stitek
Rychloupinaci matice 1695 616 200
Stredova stredici priruba 1 695 602 400
Stredici kuzely (3 ks) a adaptér -

Rucni méritko 1 695 629 400
Klesté na zavazi 1 695 606 500
1695 602 700
1 695 654 377

Obkro¢né méridlo

Kalibra¢ni zavazi

3.4 Zvlastni prislusenstvi

Oznaceni Objednaci cislo
1 695 900 004

1695612 100

Zvedak kola

Sada rychloupinacich kuzeld M10x1,25
Treti stredici kuzel @ 89 az 132 mm 1 695 653 449
Ctvrty stiedici kuzel @ 120 az 174 mm 1 695 606 300
Distanc¢ni krouzek rafku (velka hloubka prolisu) 1 695 606 200
Trojramenna priruba pro lehka nakladni vozidla 1 695 653 420
Upinaci souprava pro kyvné rameno (& 19 mm) 1 695 654 060

Univerzalni priruba bez odstuprovani pro 1 695 654 043
osobni vozy, (3-4-5 otvor()

1 695 654 039
1 695 653 430
1695 654 376
1 695 654 994

Priruba pro motocykl
Souprava hridele, @ 10 mm
Kalibrac¢ni zavazi (cejchované)

Sada dodatec¢ného vybaveni ,,Polohovaci la-
ser s osvétlenim*

1695 656 347 2011-03-18
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3.5 WBE 4230

Oznaceni Funkce/Co s tim mohu udélat

1 Ochranny kryt kola, mobilni e Chrani uzivatele pred odletujicimi ¢asticemi (napr. necistota, voda).
e Spustte méreni a zastavte méreni viz kap. 11.1.
2 Ochranny kryt kola, pevny Chrani pred odletujicimi ¢asticemi (napr. necistoty, voda).
3 Popis zarizeni Upevnéni pohyblivého ramena ktrubkové konstrukci plasté ochrany
kola.
4 Rucni méritko o Zjisténi vzdalenosti rafku a praméru rafku.
(elektronicke) o Zjisténi polohy pro upevnéni nalepovacich zavazi.
Kuzel hnaciho hridele Upnuti priruby
Laser * Pri vypnuté funkci Easyfix se poloha nalepovacich zavazi zobrazi

prostrednictvim laserového paprsku, kdyz je dosazeno spravné polohy vyvazeni
(viz kap. 9.4.3).

Osvétleni * se zapne vzdy, kdyz se pouzije elektronické ru¢ni méritko.
7 Pravy pedal Zablokuje hridel/kolo.

Ovladaci panel Ovladani WBE 4230, viz kap. 7.2

Odkladaci prostor Odkladaci prostor pro vyvazovaci zavazi a prislusenstvi.
10 Zasuvka sitové pripojky Pripojeni pro sitové pripojovaci vedeni.
11 Spinac¢ Zapnuto/Vypnuto Zapnuti a vypnuti WBE 4230.
12 Spojovaci kabel e Spojeni posuvné méritko Sirky Uhlu k

e vyvazovacce.
13 Stredova stredici priruba s taznou kotvou Upevnéni kola.

14 Upinaci viko Nastredéni kola na kuzel a upevnéni
15 Rucni méritko Slouzi jako nahrada, kdyz ma elektronické ruc¢ni méritko poruchu.
16 Obkro¢né méridlo Slouzi jako nahrada, kdyz Sirku rafku a primér rafku neni mozno zjistit elektronicky.

* podle provedeni, castecné zvlastni prislusenstvi
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4. Prvniuvedeni do provozu

4.1 Vybaleni

1. Odstrante ocelové pasky a upevnovaci prvky.

2. Obal opatrné odstrarite smérem nahoru.

3. Z obalové jednotky vyjméte prisluSenstvi a obalovy
material.

ﬁ Zkontrolujte, zda se WBE 4230 a pfisluSenstvi
nachazi v bezvadném stavu a nevykazuje zadné
zrejmé poskozeni dilll. V pripadé pochybnosti
upust’te od uvedeni do provozu a obratte se na za-
kaznicky servis.

o
]1 Obalovy materidl je nutno zlikvidovat v nékterém z
prislusnych sbérnych stredisek.

4.2 Instalace
1. Uvolnéte Ctyfri Srouby, pomoci nichz je WBE 4230
upevnén na paleté.

VYSTRAHA - Vadné nebo nespravné

upevnéné zdvihaci pasy!

Nebezpeci zranéni v disledku spadnuti

WBE 4230.

> Pred nasazenim zkontrolujte zdvihaci pasy
z hlediska poSkozeni materialu.

> Zdvihaci pasy rovhomérné utahnéte.

> WBE 4230 zvedejte opatrné.

2. Pouzijte vhodné pasy stejné délky s dostatecnou
nosnosti a umistéte je podle obrazku.

3. WBE 4230 zvednéte pomoci jefabu. Postavte na
predpokladané misto, pfi¢emz dodrzujte uvedené
minimalni vzdalenosti.

(®]

]1 Pro bezpecné a ergonomické pouziti WBE 4230 se
doporucuje, instalovat jej ve vzdalenosti pfiblizné
0,5 m od nejblizsi stény.

4. WBE 4230 musi byt upevnén k podlaze alespon ve
4 bodech.

Fig. 1:

Upevnéni WBE 4230

1 Serizovaci Sroub
2 Upevriovaci Srouby

1695 656 347 2011-03-18
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4.3 Montaz ochranného krytu kola 4.4 Montaz zarizeni
1. Opérny pripravek pro ochranny kryt kola upevnéte

o
]1 Tato operace se musi provadét, kdyz je jiz ochranny
plast' namontovan na vyvazovacce.

1. Upevnéte konzolu ramena na méreni Sirky k potrubi
suportu ochranného plasté kola zaSroubovanim 3
Sroub( do prislusnych otvorda.

2. Spodni dil ochranného krytu kola primontujte k
opérnému pripravku pomoci ¢ty dodanych Sroubd.

Fig. 2: Montaz posuvné méritko Sirky ahlu

2. Pfipojit spojovaci kabel posuvného méritka Sifky uhlu
k zadni ¢asti vyvazovacky a upevnit jej pomoci paskd,
které jsou v dotaci, jak je znazornéno na obrazku.

3. Mobilni kryt ochranného kola upevnéte nad opérnym
ramenem na WBE 4230 pomoci svornikd a $roubd,
viz obrazek.

Fig. 3: Pripojeni posuvné méritko $irky uhlu
1 Pripojny kabel posuvné méfitko sirky thlu
2 Pések
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4.5 Montaz odkladaci prihradky
> Odkladaci prihradku namontujte podle obrazku.

4.7 Kontrola sméru otaceni
1. Zkontrolujte, zda je WBE 4230 spravné pripojen
k siti.
2. WBE 4230 zapnéte pomoci spinace Zapnuto/Vypnuto.
Nabidka pro vyvazovani med <OK>.
4. Spusténi méreni med <OK>.
= Ochranny kryt kola se automaticky zavre.
= Hridel se toci.

w

o
J1 Spravny smér otaceni je vyznacen Zlutou Sipkou na
WBE 4230. Sipka je vpravo od pfiruby.

o

J1 PFi nespravném sméru otaceni se WBE 4230
okamzité zastavi a zobrazi se chybové hlaseni Error
3 (viz kap. 12).

4.6 Elektrické pripojeni

! WBE 4230 pripojte k elektrické siti jen tehdy, kdyz
sitové napéti souhlasi se jmenovitym napétim uve-
denym na typovém Stitku.

1. Zkontrolujte shodu sitového napéti se jmenovitym
napétim uvedenym na typovém Stitku.

2. Jisténi sitové pripojky WBE 4230 provedte v souladu
s normami daného statu. Jisténi sitové pripojky musi
zajistit zakaznik.

3. Pripojte sit'ovy kabel k WBE 4230.

Elektrické pripojeni

Fig. 4:
1 Zapnuti/Vypnuti

2 Sitova pripojka

3 Sitové pripojovaci vedeni

4.8 Kalibrace WBE 4230
! Po prvnim uvedeni do provozu se musi provést kali-
brace.

Kalibrace priruby

Kalibrace méritka a mériciho ramena
Kalibrace WBE 4230

Provedte kontrolni méreni.

o B w e

Kalibrace je popsana v kapitole 13.3.

1695 656 347 2011-03-18
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5. Montaz a demontaz pFiruby 5.2 Montaz priruby

V nasledujicich pripadech je nutna montaz priruby: ﬁ Kuzel hridele a otvor priruby ocistéte a oSetrete
e Prvni uvedeni do provozu tukem.
e 7Zména druhu priruby (univerzalni — 3/4/5 otvor()
e 7Zména druhu kola (osobni — motocykl) 1. Stisknéte pedal.
= Hridel se zablokuje.
! Pfiruba nespravné nasazena na hridel ovliviuje 2. Pfirubu nasurite na hridel.

presnost vyvazeni. Pfedtim, nez prirubu namontujete,
musi byt kuzel hridele a otvor priruby ocistény a zba-
veny tuku (odstranéna ochrana proti korozi).

5.1 Demontaz pfriruby
o

J1 WBE 4230 musi byt vypnuty.
1. Stisknéte pedal.

= Hridel se zablokuje.
2. Uvolnéte Sroub s vnitfnim Sestihranem.

3. Prirubu uvolnéte z kuZelu pomoci pryzového kladiva.
4. Prirubu stahnéte z kuzelu.

=> Pfiruba je namontovana.

=¥ Pfiruba je demontovana.
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6. Upevnénl' a odstranéni kola s uvonete odjisténi a rychloupinaci matici otacejte ve

sméru hodinovych rucicek, az je kolo pevné upnuto.

VYSTRAHA - Vysmeknuti kola!

Nebezpeci privieni prstl a jinych ¢asti téla
pfi upeviiovani a snimani kola.

> Pouzivejte ochranné rukavice.

> Pouzivejte ochrannou obuv.

> Nevkladejte prsty mezi kolo a hridel.

> Tézka kola montujte vzdy ve dvojici.

6.1 Upevnéni kola

1. WBE 4230 zapnéte pomoci spinace Zapnuto/
Vypnuto.

2. Na hridel umistéte vhodny kuzel (prirubu).

651002-09_Rf

=» Kolo je upevnéno.

6.2 Odstranéni kola

3. Necistoty odstrante draténym kartacem. 1. Rychloupinaci matici otacejte proti sméru hodino-
4. Kolo nasadte na kuzel na hrideli. vych rucic¢ek a kolo uvolnéte.
5. Odjisténou rychloupinaci matici nasurite na hridel 2. Rychloupinaci matici odjistéte a sejméte.

a fadné pritlacte ke kolu. 3. Sejméte kolo.
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7.

o
]1 Po zapnuti WBE 4230 se na ovladacim/zobrazovacim

poli displeje na nékolik sekund zobrazi verze soft-
waru. Na displeji vlevo a vlevo zobrazi hodnoty J.

Ovladani

7.1 Displej

1 12 13 14 15 12 1

2
2
3

Fig. 5: Prvky displeje

1 Zobrazeni dat rafku (hodnoty), vyvazovaci hodnoty a
nastaveni, viz kap. 11.

2 Zobrazeni mista méreni (prdmeér rafku nebo Sirka rafku)

3 Zobrazeni aktivniho nebo zvoleného uzivatele

4 Zobrazeni jednotky pro Sitku rafku a primér rafku

5 Indikace programu Split sviti pri aktivnim programu Split

(viz kap. 9.4. 1).

6 Indikace sméru otaceni pro dosazeni vyvazovaci polohy,
nahoru = otaceni ve sméru hodinovych rucicek,
dold = otaceni proti sméru hodinovych rucicek.

7 Indikace programu Match, sviti pri aktivnim programu
Match.

8 Zobrazeni menu, sviti pri aktivnim menu a béhem
provadéni zmén nastaveni (viz kap. 11).

9 Zobrazeni zvolené jednotky hmotnosti vyvazovaciho
zavazi

10 Zobrazeni zvoleného druhu vozidla (osobni vozidlo a mo-
tocykl)

7.2 Ovladaci tlacitka

WBE 4230 ma bezdotykova tlacitka. Tlacitka se pfi ov-
ladani neni nutno dotykat a nemusi se tisknout. Staci,
kdyz se prst nachazi nad tlac¢itkem. Mlzete vsak tlacitko
také stisknout.

o
]| Pokud prst zistane na tlacitku déle, odpovida to
nékolikanasobnému stisknuti tlacitka.

Tlacitko Oznaceni Popis

<UZIVATEL> e« Zména uzivatele
e Vyvolani zakladnich nastaveni (ve

spojeni s tlacitkem menu, viz kap.
8)

¢ Vyvolani kalibrace (ve spojeni s
tladitkem menu, viz kap. 8)

<PRESNE> PFi zobrazeni nevyvazenosti:
Zobrazeni presné hodnoty pro

namérenou nevyvazenost.

e Zména hodnot
e Zména nastaveni
<=> +="0n",

- = "Off".

e Vybér vyvazovaciho programu
<<ALU> ¢ Vyvolani vyvazovaciho programu,
vybér pomoci <-> nebo <+>.

e Vybér druhu vozidla (1 sekunda).

<PRUMER e Zobrazeni priméru rafku

RAFKU> e Vybér jednotky palce/mm (1 se-
kunda).

<SIRKA RAF- « Zobrazeni irky rafku

KU> e vybér jednotky palce/mm.

Zobrazeni vzdalenosti rafku k
WBE 4230.

e Potvrzeni zadani dat rafku.

e Potvrzeni zadani dat kalibrace.

<VZDALENOST e
RAFKU>

Sl

11 Zobrazeni statického vyvazovaciho programu,
sviti navic pri zvoleném vyvazovacim programu Staticky
1, 2 nebo 3

12 Zobrazeni vyvazovaciho mista
sviti zelené, kdyz je dosazeno vyvazovaci polohy.

13 Zobrazeni aktivniho (zvoleného) vyvazovaciho programu a
vyvazovacich poloh (viz kap. 7.2)

14 Zobrazeni vyvazovaciho programu ALU,
sviti navic pri zvoleném vyvazovacim programu ALU1, 2 3,
4 nebo 5.

15 Zobrazeni vyvazovaciho programu PAX,
sviti navic pri zvoleném vyvazovacim programu PAX1 ne-
bo 2.

<ROZDELIT> Vyvolani programu Split
Ukonceni programu Split
Prevzeti kalibra¢nich dat
Opusténi menu.

Pri zobrazeni nevyvazenosti:
Vyvolani programu Match
(minimalizace nevyvazenosti)

e Vyvolani nastaveni definovanych
uzivatelem

e Vyvolani zéakladniho nastaveni, viz
kap. 11.

e Vyvolani nabidky pro kalibraci

<START> e Start/Stop sviti zelené:

© <STOP> Spu&téni méfeni

e Start/Stop sviti Cervené: Ukonceni
méreni.

n
{n

<OPT>

<MENU>

[0 B

Robert Bosch GmbH
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8.

Strucny navod

Tlacitko Tlacitko Tlacitko

UZivatelska nastaveni = =
e Tolerance pro zobrazenou hod- =¥ =1

notu "0"

e RozliSeni zobrazeni
Vyvazovaci zavazi

e Jednotka hmotnosti
vyvazovaciho zavazi

o Akusticky signal

e Startovaci automatika

o Rozli$eni zobrazeni Sitka rafku

Zakladni nastaveni

e Zapnuti a vypnuti
elektronického méritka

o Aretace elektronického ru¢niho
méritka pro umisténi nalepo-
vacich zavazi

e UlozZeni vyvazovaci polohy u
program ALU a PAX pomoci
pedalu nebo ¢asovanim

e Zapnuti a vypnuti
elektronického mériciho ramena

e Zapnuti a vypnuti
osvétleni a funkce laseru

L

e
g

=
0

Zména hodnot
Zména nastaveni
+="0n",

- = |loff|l.

Start/Stop sviti zelené:
Spusténi méreni

Start/Stop sviti ¢ervené:
Ukonceni méreni

Kalibrace méritka a mériciho ra-
mena

Kalibrace priruby (bez kola)

Kalibrace WBE 4230 (s kolem)

= mT | A
ETTL Y EnuU EnuU
Prevzeti kalibrac¢nich dat =

Opusténi menu.

Split

Tlacitko drzte stisknuté alespon 1 sekundu
kdyZ se zobrazi SET, behem 1,5 sekundy stisknéte dalsi tlacitko
kdyZ se zobrazi CALT, béhem 1,5 sekundy stisknéte dalsi tlacitko

Popis Tlac¢itko Tlacitko Tlacitko
Zména uzivatele 1-2 -1 “

Zména druhu vozidla
osobni vozidlo - motocykl -

Zména vyvazovaciho programu
e Standardni narazeci zavazi

e Alul: standardni nalepovaci zavazi
e Alu2: skryta nalepovaci zavazi E
e Alu3: vnitfni narazeci zavazi/

vnéjsi skrytd nalepovaci zavazi

e Alud: vnitfni narazeci zavazi/
vnéjsi nalepovaci zavazi
e Alu5: vnitfni nalepovaci zavazi/

vnéjsi narazeci zavazi

Statické vyvazeni v roviné 1
Statické vyvazeni v roviné 2
Statické vyvazeni v roviné 3
Pax1: nalepovaci zavazi, rafek Pax
Pax2: skrytd nalepovaci zavazi

Zobrazeni praméru rafku

Prepinani jednotek
pramér rafku mm/palce

Zména prameéru rafku

Zobrazeni Sirky rafku

Prepinani jednotek
sirka rafku palce/mm

Zmeéna Sirky rafku

Zadani vzdalenosti
rafku k WBE 4230

Zména vzdalenosti rafku

BEE

Start/Stop sviti zelené:Spusténi
méreni O]
Start/Stop sviti ¢ervené:Ukonceni
méreni

Zobrazeni presné hodnoty pro
nameérenou nevyvazenost.

Zobrazeni poctu paprski a
vyvolani programu Split

Split

Zména poctu paprsku -

Split

Split

Ukonceni programu Split

Vyvolani programu Match
(minimalizace nevyvazenosti)
Jen pri zobrazeni nevyvazenosti

Ukonceni programu Match
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9. Vyvazenikola

VYSTRAHA - Nespravné vyvazena kola

Nebezpeci zranéni v disledku zménéného

chovani vozidla pfi jizdé.

> WBE 4230 musi stat na rovné ploSe a musi
byt pevné sesSroubovan s podlahou.

> Predepsana pfiruba musi byt montovana
na ¢istou a nemastnou hridel.

> Pouzijte predepsané prislusenstvi (kuzel,
distan¢ni krouzky).

> Rafek musi k prirubé presné dosedat.
Odstrante necistoty.

> Po nasazeni vyvazovacich zavazi provedte
kontrolni méreni.

o
J1 V nasledujicim popisu jsou aktivovany funkce Sound
a Startovaci automatika (viz kap. 11).

> WBE 4230 zapnéte pomoci spinace Zapnuto/Vypnuto.
= Kratce se zobrazi verze softwaru (napr. 1.19).

9.1 Volba druhu vozidla a vyvazovaciho

programu

ﬁ U kol Sitky mensi nez 3,5 se doporucuje statické
vyvazeni: vtomto pfipadé se zadava jen hodnota
priméru rafku. Hodnoty pro vzdalenost a Sirku rafku
mohou byt nastaveny na libovolnou hodnotu v pal-
cich nebo v mm.

1. Na displeji zkontrolujte aktualné zvoleny Druh vozidla
(osobni vozidlo, motocykl nebo nakladni vozidlo),
podle potreby jej zménte.

o

]1 Zména druhu vozidla se provadi opakovanym
stisknutim tla¢itka <ALU>, aZ se zobrazi pozadovany
druh vozidla.

= Zvoleny druh vozidla se zobrazi na displeji.

2. Na displeji zkontrolujte aktualné zvoleny VyvaZovaci
program, podle potieby jej zmérite.

o

]J1 Stisknutim tlacitka <ALU> je mozno vyvolat menu pro
vyvazovaci programy a pomoci tlac¢itka <->- nebo <+>
zvolit vyvazovaci program.

ﬁ Jen u PAX2 a ALU2 (vnitrni a vnéjsi) a rovnéz ALU3
(vnitrfni) plati aktualni nastaveni pro umisténi nalepo-
vaciho zavazi (viz kap. 8.3.2), jinak umist’ujte nalepo-
vaci a narazeci zavazi vzdy v poloze 12 hodin.

o)
]| Podle zvoleného vyvaZovaciho programu kromé toho
sviti symbol Pax, Static nebo Alu.

Vyvazeni kola | WBE 4230 | 249 | cs

Symbol Tlacitko

Standardni program pro nardzeci zavazi

Alul: standardni program pro nalepovaci zavazi

Alu2: skryta nalepovaci zavazi

Alu3: vnitrni narazeci zavazi/

vnéjsi skryta nalepovaci zavazi

Alud: vnitfni narazeci zavazi/

vnéjsi nalepovaci zavazi

Alu5: vnitfni nalepovaci zavazi/

vnéjsi narazeci zavazi

Statické vyvazeni v roviné 1

Statické vyvazeni v roviné 2

Statické vyvazeni v roviné 3

Pax1: (rafky Pax) pro nalepovaci zavazi

Pax2: (rafky Pax) pro skryta nalepovaci zavazi

1) Ridte se aktudlnim nastavenim pro umisténi nalepovaciho zavazi
(viz kap. 8.3.2)!

2V pripadé, Ze nalepovaci zavazi, v dusledku designu rafku, neni
mozZno umistit v blizkosti vnéjsi hrany rafku (okraj rafku), musi se
hmotnost zavazi ponékud zvysit.

=>» Modry symbol vyznacduje pozice vyvazovacich rovin pro
zvoleny vyvazovaci program.

9.2  Zadani udaji rafku

O . y e v v ’ r . r

]1 Pokud elektronicke zjisténi vzdalenosti rafku a
pridméru rafku neni mozné, je mozno udaje kola
zadat také rucné.

o
J1 Na displeji vlevo se zobrazi Sifka rafku a vpravo
pramér rafku.

o)

J1 U vyvaZovacich program Alu2, Alu3 a Pax2 (Easyfix®)
neni elektronické méfici rameno nutné. Obé
vyvazovaci roviny jsou zjiStovany pomoci méfitka.

1. Elektronické ruc¢ni méritko pro vzdalenost rafku a
primér rafku prilozte k rafku a drzte v této poloze
jednu sekundu.

I ecrringy
o

Ji

B |
/=7

= Na displeji se zobrazi misto méreni v zavislosti na
zvoleném vyvazovacim programu.
= Prevzeti polohy je potvrzeno signalnim téonem.

Robert Bosch GmbH
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o

]1 Vzdalenost rafku se nezobrazuje. Spravné prevzeti
hodnoty Ize zkontrolovat stisknutim tla¢itka <VZDA-
LENOST RAFKU>.

2. Elektronické mérici rameno pro Sifku rafku priloZzte k
rafku.

651007-05_Sr

= Na displeji se zobrazi misto méreni v zavislosti na
zvoleném vyvazovacim programu.

= Prevzeti polohy je potvrzeno signalnim tonem a
udaje polohy se zobrazi.

=» Hodnoty priiméru rafku a Sifky rafku jsou nyni nacteny
a zobrazi se na displeji. VSechny potfebné tdaje rafku
jsou zjistény.

o
]1 Pokud hodnoty nejsou nacteny automaticky, viz
kapitola 11.

9.3 Méreni nevyvazenosti

O o v ’ r v v . ~

]1 Kolo muze byt spravné vyvazeno jen tehdy, kdyz
ve$kera nastaveni odpovidaji upnutému kolu.

ﬁ Méreni Ize kdykoli zastavit:
— stisknutim tlacitka STOP>,
— Stisknéte pravy pedal.
— otevfenim ochranného krytu kola.

1. Zavrete ochranny kryt kola.
= Méreni nevyvazenosti se spusti automaticky.
= Na konci méreni se na displeji zobrazi potrebné
vyvazovaci hodnoty:
vlevo na displeji vnitini vyvazovaci rovina,
vpravo na displejivnéjsi vyvazovaci rovina.
2. Otevrete ochranny kryt kola.

9.4 Upevnéni vyvazovacich zavazi

O . v . v v r v B

]1 Jestlize je namérena nevyvazenost kola velmi vy-
soka (napf. staticka nevyvazenost vétsi nez 50
g), doporucuje se pootoceni pneumatiky, ¢imz se
kompenzuje staticka nevyvazenost pneumatiky s
nevyvazenosti rafku.

9.4.1 Rozdéleni vyvazovacich zavazi (program Split)

o .V .7 r ~ r r v r v .

]1 Jestlize maji byt vyvaZovaci zavazi umisténa za jeden
nebo dva paprsky, spustte po provedeném méreni
program Split.

1. Stisknéte tlac¢itko <SPLIT>.

= vlevo na displeji se zobrazi f1 a vpravo na displeji
se zobrazi pocet aktualné zadanych paprski kola.
= Symbol SPLIT (LED obr. 3, poz. 5) blika.

2. Existujici po¢at paprskd zadejte pomoci tlacitka <->
nebo <+>.
= Hodnota se zobrazi vpravo na displeji.

3. Jeden paprsek otocte do polohy 12 hodin a stisknéte
tla¢itko <SPLIT>.
= Poloha paprsku je nyni uloZena.
= Symbol SPLIT sviti.
= Hodnota potfebného vyvazovaciho zavazi se zob-

razi vpravo na pravém displeji.

4. Kolo otocte rukou.
= Jakmile je dosazena spravna poloha pro upevnéni

vyvazovaciho zavazi, rozsviti se zelena Sipka (LED
obr. 3, poz. 12). Spravna poloha (za paprskem) je
potvrzena signalnim tonem.

5. VyvaZovaci zavazi potfebné hodnoty upevnéte v
nejvyssi, pravouhlé poloze kola 12 hodin.

6. Kolo otocte rukou dal, aby se mohlo dal$i vyvazovaci
zavazi umistit za paprsek (pokud je zobrazena hod-
nota nizsi nez vychozi hodnota).
= Symbol SPLIT sviti.

o

]1 Pri dvou vyvazovacich rovinach opakujte postup pro
2. vyvazovaci rovinu pocinaje krokem 4.

o
]1 K ukonéeni programu Split a k zobrazeni hodnoty
vyvazovaciho zavazi stisknéte znovu tlacitko <SPLIT>.
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9.4.2 Narazeci zavazi a nalepovaci zavazi bez Easy-

fix

ﬁ Kontrolky LED ve tvaru Sipky (obr. 3, poz. 6 ) ukazuiji,
kterym smérem se musi kolo otocit, aby se dosta-
lo do polohy 12 hodin pro upevnéni vyvazovaciho
zavazi.

o
]1 V nasledujicim popisu jsou aktivovany funkce Sound
a Startovaci automatika (viz kap. 11).

1. Kolo otocte rukou.
= Jakmile je dosazena spravna poloha pro upevnéni
vyvazovaciho zavazi, rozsviti se zelena Sipka (LED
obr. 3, poz. 12 ) a signalni tén potvrdi spravnou
polohu.
2. Vyvazovaci zavazi potfebné hodnoty upevnéte v
nejvyssi, pravouhlé poloze kola (12 hodin).
3. Postup opakujte pro 2. vyvazovaci rovinu.

o

]1 Po upevnéni vyvazovacich zavazi se musi provést
nové méreni nevyvazenosti za ucelem kontroly
vyvazeni.

9.4.3 Pomoci laserového paprsku

O v ’ r v r ’ ~ r r v

]1 Ruéni umisténi nalepovacich vyvazovacich zavazi
(bez Easyfix®) je podporovano laserovym paprskem.

Tento zplisob umisténi se aktivuje v menu "Nas-
taveni" (viz kap.11.2).

o)

]1 UZivatel musi pfi zadavani polohy zavazi pamatovat
na vzdalenost k okraji rafku. Tato vzdalenost musi byt
pfi umisténi zavazi také dodrzena.

1. Kolo otocte do spravné polohy.
= Laser se zapne a laserovy paprsek vytvofi ¢aru na
rafku.
2. Zavazi vyrovnejte do stiedu laserového paprsku a na-
lepte v predtim zjisténé vzdalenosti od okraje rafku.

o

]1 Narazeci zavazi se vzdy, nezavisle na nastaveni,
umistuji v poloze 12 hodin. Poloha 12 hodin je
vyznacena laserem.

9.4.4 Pomoci Easyfix®

o

]1 Jen 3 programy Alu2, Alu3 a Pax2 podporuji
upevnéni nalepovacich zavazi s pouzitim Easyfix®.

1. Kolo otocte rukou.
= Jakmile je dosazena spravna poloha pro
upevnéni vyvazovaciho zavazi, rozsviti se zelena
Sipka (LED obr. 3, poz. 12) a signalni ton potvrdi
spravnou polohu.

2. Zvolte nalepovaci zavazi potfebné hodnoty.
3. Nalepovaci zavazi vlozte do méritka.

4. Najed'te méritkem do rafku.
= LED na zobrazovacim panelu udava polohu
vyvazovaciho zavazi na rafku odpovidajici zvole-
nému vyvazovacimu programu.
= Vyckejte na signalni tén.
5. Nalepovaci zavazi umistéte s pouzitim méritka.
6. Postup opakujte pro 2. vyvazovaci zavazi.

o

]1 Po upevnéni vyvazovacich zavazi se musi provést
nové méreni nevyvazenosti za Ucelem presné kontro-
ly vyvazeni.

Robert Bosch GmbH
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9.5 Rucni méritko

Pomoci ru¢niho méritka je mozno ve vyvazovacich
programech Alu2, Alu3 a Pax2 zjistit Sirku rafku a
jednoduse umistit a upevnit nalepovaci zavazi.

Fig. 6: Ruéni méritko
Drzadlo ru¢niho méritka
Hlava ru¢niho meritka
Klesté na vnitrni zavazi
Vysunovac
Stupnice
Vroubkovany sroub
Sané s dorazem

N AN WN R
X
4]
(%3
&
[N
>
s8]
s
3
Q&
@
N
[N
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N«

9.5.1  Zjisténi Sirky rafku
1. Ruc¢ni méfitko prilozte sanémi k vnitfnimu okraji
rafku.

I/

651007-06_Sr

2. Kle$té na vnéjsi zavazi prilozte v poloze kde ma byt

upevnéno vyvazovaci zavazi.
3. Sané upevnéte pomoci vroubkovaného Sroubu.

4. Odectéte rozmér a zadejte jej jako Sirku rafku v jed-

notkach "mm".
5. Spustte méreni "Vyvazovani kola".
6. Vyhodnoceni méreni

= Na levém displeji se zobrazi hodnota pro nalepo-

vaci zavazi, které je tfeba umistit pomoci klesti

na vnitini zavazi (Alu2 a Pax2) nebo jako narazeci

zavazi (Alu3).

= Na pravém displeji se zobrazi hodnota pro nalepo-
vaci zavazi, které je tfeba umistit pomoci klesti na

vnéjsi zavazi.

9.5.2 Umisténi vyvazovacich zavazi

1. Kolo otocte do prislusné polohy 12 hodin.

2. Potfebné nalepovaci zavazi vlozte do klesti na vnéjsi
zavazi.

3. Sané prilozte k okraji rafku.

4. Nalepovaci zavazi umistéte pomoci vysunovace na
prislusné misto a pritlacte.

651007-05_Sr

5. Druhé potrebné nalepovaci zavazi vlozte do klesti
na vnitini zavazi.

6. Sané prilozte k okraji rafku.

7. Nalepovaci zavazi umistéte pomoci vysunovace
a pritlacte.

o
]1 Ve vyvazovacim programu Alu3 se umistuje
a upevnuje narazeci zavazi.

9.6 Obkro¢né méridlo

o .
]1 Sirku rafku Ize odecist na rafku nebo zméfit pomoci
obkro¢ného méridla.

651012-11_Sr

Fig. 7: Zjisteni udaji rafku pomoci obkro¢ného méridla
1 Stupnice pro prumer rafku

Vnéjsi hrot pro prameér rafku

Vnitrni hrot pro Sirku rafku

Stupnice pro sirku rafku

NN

=

Vnitrni hroty obkro¢ného méridla prilozte k okraji
rafku.

2. Odectéte hodnotu na stupnici $irky rafku.

3. Zadejte zjisténou Sirku rafku.
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10. Minimalizace evyvazenosti

Jestlize je namérena nevyvazenost kola velmi vysoka
(napr. staticka nevyvazenost vétsi nez 50 g), doporucuje
se pootoceni pneumatiky na rafku, ¢imz se kompenzuje
staticka nevyvazenost pneumatiky s nevyvazenosti rafku
(minimalizace nevyvazenosti). Pfitom se musi pneuma-
tika na rafku v 1. kroku otocit o 180 stupnd. Poté se
maze dal$im pootocenim pneumatiky dosahnout dalsi
minimalizace nevyvazenosti. Program Match slouzi k
podpore pri této minimalizaci.

! Cely postup provadéjte s vysokou presnosti!

o
]1 Jestlize se na displeji zobrazi chybové hlaseni OPt a
£RA, musi se program Match provést znovu.

o
]1 Stisknutim tlac¢itka <OPT> je moZno program Match
ukoncit.

o
]1 V nasledujicim popisu jsou aktivovany funkce Sound
a Startovaci automatika (viz kap. 11).

Krok 1: Spusténi programu Match
> Stisknéte tlacitko <OPT>.
= Zobrazeni na displeji 0Pt a /.
= Symbol Opt sviti.

Krok 2:  Prvni méreni
> Zavrete ochranny kryt kola.
= Spusti se méreni.

= Zobrazeni na displeji 0Pt a 2.
= Symboly Opt a Split sviti.

Krok 3: Pootoceni pneumatiky na rafku

o ~ . 14 Ve

]1 Aby bylo mozno pneumatiku na rafku otocit, bude
nutné ji vypustit, jesSté jednou odtlacit a po otoceni
znovu naplnit vzduchem.

1. Kolo otocte tak, az bude ventil v poloze 12 hodin.
2. Stisknéte tlacitko <SPLIT>.
= Referenéni poloha kola pfi prvnim spusténi se
ulozi.

= Zobrazeni na displeji Pt a 3.

3. Provedte referenc¢ni oznaceni na pneumatice (v polo-
ze ventilu).

4. Kolo sejméte z pfiruby.

5. Otocte pneumatiku na rafku o 180 stupnd, az se
bude predtim provedené oznaceni nachazet proti
ventilu.

Krok 4:  Ulozeni nové polohy

1. Upevnéte kolo.

2. Ventil otoc¢te do polohy 12 hodin.
3. Stisknéte tlacitko <SPLIT>.

= Nova poloha kola na pfirubé se ulozi.
o Zobrazeni na displeji Pk a 4.

Krok 5: 1. Kontrolni méreni

1. Zavrete ochranny kryt kola.
= Spusti se méreni.

2. Vyhodnoceni vysledkl méreni:
Pfi zobrazeni na displeji Pt a YES => Minimalizace
Uspésna, je mozno minimalizaci ukon¢it.
Pti zobrazeni na displeji 8Pk a § => Minimalizace
nelspésna, je mozno minimalizaci zrusit nebo v ni
pokracovat (pocinaje krokem 6).

ﬁ Po stisknuti tlacitka <SPLIT> se zobrazi nasledujici
hodnoty:
levy displej: minimalni zbytkova nevyvazenost
pravy displej: aktualni hodnota statické
nevyvazenosti

o

]1 Jestlize je hodnota staticka nevyvazenosti blizka mi-
nimalni zbytkové nevyvazenosti (pod 10 g), mizZe byt
minimalizace ukoncena stisknutim tlacitka <OPT>.

Krok 6: Dalsi pooto¢eni pneumatiky na rafku

1. Otacejte kolem, aZz kontrolka LED vyvaZovaci polohy
bude svitit zelené.

2. Provedte referencni oznaceni na pneumatice (v polo-

ze 12 hodin).

Kolo sejméte z priruby.

4. Otocte pneumatiku na rafku tak, az se bude predtim
provedené oznaceni nachazet v misté ventilu.

5. Upevnéte kolo.

Ventil oto¢te do polohy 12 hodin.

7. Stisknéte tlac¢itko <SPLIT>.

w

o

= Nova poloha kola na pfirubé se ulozi.
2> Zobrazeni na displeji 0Pt a 6.

Krok 7: 2. Kontrolni méreni
> Zavrete ochranny kryt kola.
= Spusti se méreni.
= Vyhodnoceni a dalsi postup viz krok 5.

Robert Bosch GmbH
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11. Nastaveni

11.1 Uzivatelska nastaveni

O r r y . . Ve

]1 Nastaveni, ktera lze provést na urovni uzivatele.
1. Stisknéte tlacitko <MENU> a drzte stisknuté.

2. Jakmile se na displeji zobrazi 5€&, uvolnéte tlacitko <MENU>.
=>» Na levém displeji se zobrazi £oi, na pravém displeji aktudlni hodnota.

Funkce Tlacitko

Zména nastaveni/hodnoty

on <+>

off <=>

Prechod k dal$imu nastaveni, zménéna nastaveni se prevezmou <MENU>

Opusti se menu. <STOP>

Pozor, zménéna nastaveni vSak budou prevzata

Nastaveni levy displej pravy displej Popis

Tolerance pro zobrazenou 0L aktudlni ho- Zadani, pod kterou hodnotou zavazi se ma zobrazovat

hodnotu "0" dnota v hodnota "0".
gramech/un- Standardni hodnota 4.5 g (0,25 0z), maximalni hodnota 25 g
cich (1,25 oz).

Rozliseni zobrazeni AES ! nebo 5 5 g/ 0 .25 oz - standardni rozliseni

Vyvazovaci zavazi ! g/ 8 .05 oz - jemné rozliseni

Mérna jednotka hmotnosti ung 6rA 6rA = Zobrazeni v gramech

vyvazovaciho zavazi oun oun = Zobrazeni v uncich

Akusticky signal sno on on = PFi prevzeti zadanych dat zazni akusticky signal
off ofF = PFi prevzeti zadanych dat nezazni akusticky signal

Startovaci automatika CARAR on on = Spusténi méreni zavienim ochranného krytu kola.
off ofF = Spusténi méreni stisknutim tlacitka <START>

(pri zavieném ochranném krytu kola)

Rozliseni zobrazeni Sitka rafku LAR 0.50 0 50 Zadani $irky rafku v krocich po 0,5"
H= 0 .25 Zadani sirky rafku v krocich po 0,25"

Umisténi nalepovaciho zavazi AL PG e Umisténi nalepovaciho zavazi u ALU2, ALU3 a PAX2:
P 3,P6, P12 - Nastaveni PG:

Umisténi pomoci Easyfix® :
Laserovy paprsek  je vypnuty a nepodporuje umisténi za-
vazi.

- Nastaveni P3, P6 nebo P12:
pomoci ru¢niho méritka nebo bez pomocnych prostredkda:
Umisténi v poloze 12 hodin, 3 hodin nebo 6 hodin,
laserovy paprsek ¥ se pri dosazeni polohy (otoceni kola)
zapne a podporuje umisténi zavazi.

e U vSech ostatnich programt a u vSech nalepovacich zavazi
musi byt vyvaZzovaci zavazi umisténo v poloze 12 hodin!

1 podle provedeni, ¢astecné zvlastni prislusenstvi
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11.2 Zakladni nastaveni

o
]1 Zakladni nastaveni, ktera Ize provadét jen prostrednictvim zdkaznického servisu nebo po domluvé s nim.

1. Stisknéte tlacitko <MENU> a drzte stisknuté,
2. béhem 1,5 sekundy stisknéte tlacitko <UZIVATEL>.

=» Na levém displeji se zobrazi POE, na pravém displeji aktualni hodnota.

levy pravy Nastaveni

displej

displej

Ot on Zapnuti a vypnuti on = Elektronické prevzeti Gdajd rafku
OFF elektronického ru¢niho méritka z’jiéténych pomoci ruéniho méritka
ofF = Udaje rafku musi byt zadany ru¢né
ALY on Aretace elektronického ru¢niho méritka pro  on = Rucni méritko aretovano ve vyvazovaci poloze
OFF umisténi nalepovacich zavazi ofF = Rucéni méritko neni aretovano ve vyvazovaci poloze
FLA on Ulozeni vyvazovaci polohy u program? ALU on = Nastaveni neni mozné, zvolte vzdy ofF
OFF a PAX pomoci peddlu nebo ¢asovanim ofF = Ulozeni po 1 sekundé
PLr aon Zapnuti a vypnuti on = Elektronické prevzeti Gdajd rafku
OFF elektronického mériciho ramena %jiéténych pomoci ruéniho méritka
ofF = Sirka rafku musi byt zadana ruc¢né.
JiL on Zapnuti a vypnuti on =
OFF osvétleni a funkce laseru e Osvétleni oblasti rafku pri prevzeti dat rafku a pri polohovani
nalepovaciho zavazi
e Paprsek laseru vyznacuje pozici pro upevnéni vyvazovaciho
zavazi (jen ve vnitrni vyvazovaci roviné)
brA on Aktivace nebo deaktivace brzdy, aby se on = Aktivace
OFF pfiruba a kolo aretovaly off = Deaktivace

Robert Bosch GmbH
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12. Poruchy a chybova hlaseni

o
]1 Jiné mozné provozni poruchy jsou prevazné technické povahy a musi byt zkontrolovany a podle potreby zkon-
trolovany a pripadné odstranény kvalifikovanymi techniky. V kazdém pripadé se obratte na zakaznicky ser-

vis opravnéného prodejce vybaveni Bosch.

o
]1 Za ucelem rychlého zasahu je dllezité, pfi volani zakaznického servisu pfedat idaje uvedené na typovém Stitku
(Stitek na strané priruby WBE 4230) a uvést druh poruchy.

Pri zapnuti se dis- 1. Vadna pojistka nebo vypadek jedné faze. 1. Kontrola sitové pripojky.
pleje nerozsviti. 2. Poskozeni pojistky elektrické pripojky. 2.Vyména pojistky elektrické pripojky.
3. Poskozeni pojistky ovladaciho/zobrazovaciho panelu. 3. Vyména pojistky ovladaciho/zobrazovaciho panelu.
Informujte zakaznicky servis.
Pozor: Opétné poskozeni pojistky ukazuje na provoz-
ni poruchu!
1 1. Pamét na desce plosnych spojl ztratila data nasta- Zkontrolujte kalibraci a nastaveni a opravte je.
veni a kalibrace.
2.Jedna nebo vice kalibraci
(nastaveni, kalibrace elektronického ru¢niho méritka)
nebyla provedena.
2 Ochranny kryt kola byl nadzvednut predtim, nez bylo Predtim, nez nadzvednete ochranny kryt kola,

dokonceno méreni.

pockejte na dokonceni méreni.

3 1. Pri spusténi méreni se kolo otaci zpét. 1. Zkontrolujte, zda je pri spusténi kolo v klidu a
2. Nespravné pripojeni motoru. zabrante, aby se pfi stisknuti tlacitka START
otacelo zpét.
2. Zkontrolujte spravné pripojeni motoru.
4 1. Motor se neotaci. Motor nedosahuje potrebné otacky. 1.Zkontrolujte sitové napéti (je zrejmé prilis nizké).
2. Provozni porucha elektrické pripojky. 2. Zkontrolujte elektrickou pripojku nebo sitovy kabel.
3. Porucha desky plosnych spoju 3. Vyménte desku plosnych spojl
5 1. Vyvazovaci zavazi nebylo na kolo umisténo. 1. Kalibraci opakujte od zac¢atku a umistéte vyvazovaci
2. Méfici snimace nejsou spravné pripojeny. zavazi, kdyz to proces vyzaduje. (viz 13.3)
2. Zkontrolujte pripojeni méficich snimacu.
6 1. Ochranny kryt kola nebyl sklopen. 1. Ochranny kryt kola sklopte pri nasazeném kole.
2. Poskozeni bezpecnostniho spinace ochranného krytu 2.Vyména spinace ochranného krytu kola.
kola.
7 Rozdil faze mezi 1. Zkontrolujte, zda bylo kalibra¢ni zavazi spravné

2 méficimi snimaci je pfrilis velky.

umisténo.
2. Zkontrolujte pripojeni stroje; WBE 4230
pravdépodobné neni stabilni a prili§ se otrasa.
3. Zkontrolujte kontakt mezi méricim snimacem a
deskou.
. Vyménte mérici snimac.
.Vyménte desku plosnych spoju.

8 Vnitfni mérici snimac nebyl spravné pripojen, je vadny
nebo je vedeni preruseno.

. Zkontrolujte pripojeni levého méficiho snimace.

9 Vnéjsi mérici snimac nebyl spravné pripojen, je vadny
nebo je vedeni preruseno.

. Zkontrolujte pripojeni pravého méficiho snimace.
. Vyménte méfici snimac.

10 i,
2o

Mérici snimac k rozpoznani polohy je vadny.
Motor se netoci.

4
5
1
2.Vyménte méfici snimac.
1
2
1

. Zkontrolujte pripojeni zakladni desky svételné za-
vory.
2. Zkontrolujte, zda je zakladni deska svételné zavory
chranéna pred svétlem a pripadné ji zakryjte.
3. Pokud zavada trva, zkontrolujte zakladni desku
svételné zavory a podle potreby ji vyménite.
4. Zkontrolujte elektrickou sitovou pripojku.

11

1.
2.

érici snimac k rozpoznani faze je vadny.

Mér
Motor se netodi.

1. Zkontrolujte pripojeni zakladni desky svételné za-
vory.

2. Presvédcte se o tom, Ze je zakladni deska svételné
zavory chranéna pred svétlem a pripadné ji
zakryjte.

3. Zkontrolujte zakladni desku svételné zavory a podle
potreby ji vyménte.

4. Zkontrolujte elektrickou sitovou pripojku.

1 695 656 347
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Poruchy PFiciny Opatreni
17 Hmotnost zavazi je mimo rozsah nastaveni 1. Zkontrolujte, zda je kolo spravné umisténo na
(hmotnost potfebna k vyvazeni je vétsi nez 250 grama). prirubé.

2. Zjistéte (v kazdém pripadé) polohu vnéjsiho zavazi,
upevnéte zavazi 100 gramu a spust'te dalsi méreni.

18 Udaje kola nejsou zadany. Udaje kola zadejte pred provedenim méreni.
19 Vstupni signal pravého mériciho snimace Zaménte pripojky obou méricich snimacu.

je nizsi nez u levého snimace.
20 1. Béhem méreni byl stlacen pedal. 1. Nestlacujte pedal, kdyz je motor v provozu:

2. Rychlost otaceni motoru je nepravidelna. 2. Dbejte na to, aby WBE 4230 béhem méreni nebyl
vystaven narazdm.
3. Rychlost otaceni kola je pod minimalni hodnotou. 3. Zkontrolujte sitové napéti (je zrejmé prilis nizké).
21 Deska plosnych spojd rozpoznala prilis velkou rychlost 1. Vypnéte WBE 4230 .
otaceni kola pri otevieném ochranném krytu kola (hridel 2.Sklopte ochranny kryt kola a potom WBE 4230 zno-
se otaci vyssi rychlosti, aniz by byl stroj spustén): je ak- vu zapnéte, aniz byste pohnuli kolem.
tivovan sitovy zdroj. 3. Pokud chybové hlaseni trva, musite uvédomit za-
kaznicky servis.
22 Nepravidelnost signali mériciho snimace. 1. Zkontrolujte, zda je zakladni deska svételné zavory

chranéna pred svétlem a pripadné ji zakryjte.

. Zkontrolujte zakladni desku svételné zavory a podle
potreby ji vymérnite.

. Zkontrolujte zakladni desku indikatoru a podle
potreby ji vymérnite.

N

w

23 Ruéni méritko/Mérici rameno se nenachazi v klidové po- 1.Rucni méritko/Mérici rameno uvedte do klidové
loze. polohy.
2. Opakujte kalibraci elektronického ru¢niho méritka/
mériciho ramena.
EEE EEE 1. Jsou stisknuta dvé tlacditka soucasné. 1.Vzdy stisknéte jen jedno tlagitko.
2. Deska indikatoru je vadna. 2. Zkontrolujte zakladni desku indikatoru a podle
potreby ji vyménite.
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13. Provadéni oprav

13.1 Cisténi a udrzba

! Pred cisténim a udrzbou WBE 4230 jej vypnéte a

sitovou vidlici.

! Nepouzivejte zadné Cistici prostfedky, které obsahuji
rozpoustédla. Pro ¢isténi plastovych dild pouzivejte

alkohol nebo podobné cistici prostredky.

Aby byl zaru¢en bezproblémovy provoz a vykonnost
WBE 4230, musi byt jednou tydné provedeny tyto

prace:

Udrzba

Pohyblivé mechanické soucasti ocistéte od prachu,

ocistéte nastriknutym olejem nebo petrolejem a namazte

motorovym olejem nebo vhodnym tukem.

13.2 Nahradni dily a spotfebni material

Vyrobce nerudi za pripadné $kody, které jsou vyvolany

riziky, podminénymi poruchami provozu v dlsledku
pouZiti jinych nez origindlnich nahradnich dil.

Oznaceni Objednaci cislo

Standardni stredova stredici priruba

1695 602 400

Upinaci viko

1695 653 212

Stredici kuzely

1695 632 500

Stredici kuzely

1695 652 862

Stredici kuzely

1 695 605 600

Klesté na zavazi

1 695 606 500

Ruéni méritko

1695 629 400

Mérici klesté

1695 602 700

Kalibracni zavazi

1695 654 377

Kalibrac¢ni zavazi (calibrated)

1695 654 376

Nalepka Elektrické napéti

1695 100 789

Nalepka Smér otaceni kola

1695653 878

Tab. 1:  Nahradni dily a spotrebni material

13.3 Kalibrace

ﬁ Doporucujeme u WBE 4230 v ramci udrzby a
o$etrovani (jednou za pul roku), pri vyméné priruby
nebo pfi nepfesnych vysledcich méreni provést kalib-
raci v nasledujicim poradi:

Kalibrace pfriruby

Kalibrace méritka a mériciho ramena.
Kalibrace WBE 4230

Provedte kontrolni méreni.

AW =

13.3.1 Vyvolani nabidky pro kalibraci

o
]1 V nasledujicim popisu jsou aktivovany funkce Sound
a Startovaci automatika (viz kap. ).

1. Stisknéte tla¢itko <MENU> a drzte stisknuté.

2. Jakmile se na levém displeji zobrazi £AL, uvolnéte
tlac¢itko <MENU>.

3. Béhem 1,5 sekundy stisknéte tlacitko <UZIVATEL>.

=>» Na levém displeji se zobrazi £- 1.

13.3.2 Kalibrace priruby
1. Namontujte pfirubu (viz kap. 5).

o
]1 Neupevnujte kolo, nepouzivejte upinaci
prostredek.

2. Vyvolani nabidky pro kalibraci (viz kap. 13.3.1).
2 Na levém displeji se zobrazi £- /.

3. Zavrete ochranny kryt kola.
= Spusti se méreni.

o
]1 Po probéhnuti procedury méreni se namérena
nevyvazenost ulozi.

= Pripadna zbytkova nevyvazenost hridele je elektro-
nicky vyrovnana.
> Na levém displeji se zobrazi £-C.

=> Kalibrace priruby je dokoncéena.
=>» Nevyvazenost byla nastavena na hodnotu "0".
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13.3.3 Kalibrace méritka/mériciho ramena 9. Namontovat kalibra¢ni ¢ep vzdalenosti na vnéjsi ¢ast
1. Vyvolani nabidky pro kalibraci (viz kap. 13.3.1). priruby.

= Na levém displeji se zobrazi £- 1. 10.Dovést kurzor Sifky do drazky na konci ¢epu a stiskn-
2. Drzte stisknuté tla¢itko <MENU>, aZ se na levém out <VZDALENOST RAFKU>.

displeji zobrazi -1 . = Na levém displeji se zobrazi H- /.

3. Méritko B uvedte do klidové polohy.

4. Odectéte hodnotu na milimetrové stupnici meéritka a
zadejte pomoci tlacitka <-> nebo <+>.
= Hodnota se zobrazi vpravo na displeji.

5. Potvrdte tla¢itkem <VZDALENOST RAFKU>.

= Na levém displeji se zobrazi §-2.

11. Odmontovat ¢ep a namontovat vzorkovy ocelovy
rafek od 14” do 15” pomoci prislusné utahovaci
matice.

6. Dovést kurzor vzdalenosti B do drazky na vnitini
strané priruby. Zmérit a nastavit prec¢tenou hodnotu
a stisknout <VZDALENOST RAFKU>.
= Hodnota se zobrazi vpravo na displeji.

12. Méfritko prilozte k okraji rafku.

13. Pomoci tlacitka <-> nebo <+> zadejte pradmér za-
montovaného rafku v palcich.

14. Pridrzte méfitko a potvrdte pomoci tladitka <VZDA-
LENOST RAFKU>.
= Na levém displeji se zobrazi £-2 .

7. Méritko B uvedte do klidové polohy.
= Na levém displeji se zobrazi -/ .

8. Drzet v klidu kurzor vzdalenosti B, dovést kurzor
Sirky A do drazky na vnéjsi strané priruby a stisknout
<VZDALENOST RAFKU>.
= Na levém displeji se zobrazi L-2 .

= Procedura je dovrsena.

651046-13
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13.3.5 Kalibrace WBE 4230

1.
2.

10.

11.

12.

13.

Vyvolani nabidky pro kalibraci (viz kap. 13.3.1).
Drzte stisknuté tlacitko <MENU>, az se na levém
displeji zobrazi £ - .

. Kolo vozidla stredni velikosti, které se nachazi ve

velmi dobrém stavu (napfr. sirka rafku 5,5", prdmeér

rafku 14") upevnéte na prirubu.

Udaje kola zadejte ru¢né (viz kap. 9.2).

Zavrete ochranny kryt kola.

= Spusti se méreni.

Zadejte libovolné vyvaZzovaci zavazi mezi 40 ga 120 g

(doporucena hodnota je 60 g).

= Na levém displeji se zobrazi £-3, na pravém dis-
pleji se zobrazi 60 .

= Pri zméné vyvazovaciho zavazi se zobrazi nova ho-
dnota.

. Vyvazovaci zavazi zadané hodnoty umistéte na vnitrni

stranu kola.

. Zavrete ochranny kryt kola.

= Spusti se méreni.

. Kolo otocte tak, az bude vyvaZovaci zavazi v poloze

12 hodin.
Vyvazovaci zavazi odstrante z vnitini strany kola a
umistéte je na vnéjsi stranu (v poloze 12 hodin).
= Na levém displeji se zobrazi £-4.
Zavrete ochranny kryt kola.
= Spusti se méreni.
Kolo otocte tak, az bude vyvazovaci zavazi v poloze
6 hodin.
= Na levém displeji se zobrazi £-5.
= Zobrazi se hodnota kalibra¢niho uhlu.
Stisknéte tlacitko <SPLIT>.

=% Kalibrace WBE 4230 je dokonéena.

i

Provedena kalibrace se automaticky trvale ulozi.

13.3.4 Kontrolni méreni

o
]1 Presné stredéni kola je zakladni podminkou jak pro

toto kontrolni méreni, tak i pro kazdé vyvazovani.

o
]1 V nasledujicim popisu jsou aktivovany funkce Sound

a Startovaci automatika.

Kolo vozidla stredni velikosti, které se nachazi ve
velmi dobrém stavu (napf. $irka 5,5", pramér 14")
upevnéte na prirubu.

Zadejte udaje kola (viz kap. 9.2 ).

Zavrete ochranny kryt kola.

= Spusti se méreni.

. Vytvorte simulovanou nevyvazenost, pficemz umistite

testovaci zavazi napr. 60 g na nékterou z obou stran.

Zavrete ochranny kryt kola.

= Spusti se méreni.

= WBE 4230 musi na této strané tuto nevyvazenost
indikovat (hodnotu a polohu). Pro druhou stranu
smi byt udaj ¢init nejvys 5 g.

o
]1 Ke kontrole polohy nevyvazenosti se kolo otoci do

doporucené polohy pro umisténi vyvazovaciho zavazi.
Umisténé testovaci zavazi se musi nachazet svisle
pod osou otaceni (poloha 6 hodin).

! Kalibrace se musi opakovat v nasledujicich

6
-

8.

9

pripadech:

— Hodnota zadané nevyvazenosti je odlisna
(na strané testovaciho zavazi vétsi nez 1 g, na
druhé strané vétsinez 5 g).

— Poloha zadané nevyvazenosti je odlisna (testovaci
zavazi neni v poloze mezi 5:30 a 6:30 hodin).

Odstrante testovaci zavazi.

Kolo uvolnéte a otocte asi o 35°.
Znovu upevnéte kolo.

Zavrete ochranny kryt kola.

= Spusti se méreni.

=>» Po tomto kontrolnim mérfeni smi byt zobrazena max.

nevyvazenost, ktera neprekracuje 10 g na kazdé strané
(15 g u zvlasté tézkych kol). Tato chyba muze byt vyvo-
lana tolerancemi stredéni rafku. Jestlize je pfi tomto
kontrolnim méreni zjisténa vy$Si nevyvazenost, je
nutné provedeni kontroly opotrebeni, vili a stupné
znecisténi dild pouzitych ke stredéni kola.
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13.4 Vlastni diagnostika

1. Stisknéte tlacitko <MENU> a drzte stisknuté.
2. Jakmile se na levém displeji zobrazi £5E, uvolnéte
tlacitko <MENU>.

o
]1 Stisknéte tlacitko <MENU> pro pfechod k nékteré
jiné funkci.

=» Zobrazi se nasledujici informace:
e Zobrazeni napéti Pick-Up
— Na displeji se zobrazi f15r.
e Zobrazeni thlové polohy hridele
— Na displeji se zobrazi Enl
e Kontrola rychlosti otaceni hridele
— Na displeji se zobrazi 57
e Odecteni znakd
e Odecteni vstupu mikrospinace ochranného plechu
kola
— Na displeji se zobrazi JfnP
e Pocitadlo poctu spusténi
— Na displeji se zobrazi Lnt
e Test displeje
— Na displeji se zobrazi LEd
e Zobrazeni kalibra¢nich dat
— Na displeji se zobrazi £AAR
e Okamzita vyvazenost kola
— Na displeji se zobrazi rEL

Aby bylo mozno zméfit spravnou funkci Pick-Up, postu-

pujte takto:

1. Upnéte vyvazené testovaci kolo.

2. Umistéte testovaci zavazi (napf. 100 g Pb nebo
60 g Zn).

3. Provedte kontrolni méreni.

Po kontrolnim méreni musi

e Dbyt hodnota napéti vnitfniho Pick-Up mensi nez hod-

nota napéti vnéjSiho Pick-Up,

e pomér mezi vnéjsi a vnitini hodnotou Pick-Up musi
byt mezi 1,2a1,8.

e fazova diference musi ¢init 180° + 1°.

14. Vyrazeni z provozu

14.1 Prechodné odstaveni
Pri delSim nepouzivani:
> Odpojte elektricky pfivod.

14.2 Zména mista

> Pri predani WBE 4230 musi byt spolu s nim predana
také uplna dokumentace, ktera je obsazena v dodavce.

> WBE 4230 prepravujte jen v originalnim obalu nebo v
rovnocenném obalu.

> Odpojte elektricky privod.

> Rid'te se pokyny k prvnimu uvedeni do provozu

> WBE 4230 pomoci ¢tyr Sroubd opét upevnéte k
paleté.

14.3 Likvidace a sesSrotovani
14.3.1 Latky znecistujici vodu

! Oleje a tuky a rovnéz odpad obsahujici tuk
(napt. filtr) jsou latky znecist'ujici vodu!

1. Latky znecistujici vodu nesmi byt vypoustény do
kanalizace.

2. Latky znecist'ujici vodu zlikvidujte v souladu s platny-
mi predpisy.

14.3.2 WBE 4230 a prislusenstvi

1. WBE 4230 odpojte od elektrické sité a odstrarite
sitové pripojovaci vedeni.

2. WBE 4230 rozmontujte, roztfidte podle materialu
a zlikvidujte v souladu s platnymi predpisy.

WBE 4230 podléha evropské
E smérnici 2002/96/EHS (WEEE).
|

Staré elektrické a elektronické pristroje
véetné vedeni a prislusenstvi a v€éetné
akumulatort a baterii musi byt likvidovany
oddélené od domovniho odpadu.
> K likvidaci vyuzijte systémy vraceni
a sbérné systémy.
> Pri predpisové likvidaci WBE 4230 zab-
ranite poskozovani zivotniho prostredi
a nebezpedi ohrozeni zdravi osob.

Robert Bosch GmbH
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15. Technické udaje

15.1 WBE 4230

Funkce Specifikace

Rychlost vyvazovani 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Rozliseni méreni 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Uroveri akustickych emisi <70dB

Vykon 0,5 kW

Napéti podle objednaného 115V 1~ (60 Hz) /

napéti (viz typovy stitek) 230V 1~ (50 Hz) /
230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Druh ochrany IP 22

15.2 Rozméry a hmotnost

Funkce Specifikace
WBE 4230 (V x S x H) maximalni 1670 x 1270 x 850 mm
Hmotnost 220 kg

15.3 Oblast pouzit

Funkce Min./Max.

Sitka rafku 1" - 21"
Prameér rafku 12" - 30"
Maximalni primér kola 1200 mm
Maximalni hmotnost kola 80 kg
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1. Kullanilan semboller

1.1 Dokiimantasyonda
1.1.1  ikaz bilgileri - Yapisi ve anlami

ikaz bilgileri tehlikelere ve bu tehlikelerin kullanici

veya etraftaki kisiler icin sonuclarina dikkat ceker. ikaz
bilgileri ek olarak bu tehlikelerin énlenmesi icin alinacak
onlemleri tarif eder.

Sinyal kelimenin blylik bir anlami ve 6nemi vardir. Verilen
bilgilere dikkat edilmemesi halinde, s6z konusu tehlikenin
gerceklesme olasiligini ve 6nemlilik derecesini gosterir:

Dikkat edilmemesi halinde
tehlikenin agirhik derecesi

Sinyal kelime Ortaya cikma

(parola)
TEHLIKE

olasilig

Oliim veya agir
bedensel yaralanma

Dogrudan maruz
kalinan tehlike

UYARI Olasi maruz Oliim veya agir
kalinabilecek teh- bedensel yaralanma
like

DiKKAT Olasi tehlikeli Hafif
durum bedensel yaralanma

Asagida 6rnek olarak "Elektrik akimi ileten parga" ikaz
bilgisini ve ilgili TEHLIKE sinyal kelimesini gériiyorsunuz:

1.2  Uriin iizerinde

H Uriinler Gizerindeki tiim ikaz isaretlerine dikkat edil-
meli ve okunur durumda tutulmalidir!

TEHLIKE - WBE 4230 iinitesinin acilmasi

halinde elektrik akimi ileten parcalar ortaya

cikar!

Elektrik akimi ileten parcalara (6rn. ana salter,

iletken devre plakalari) dokunulmasi halinde

yaralanmalar, kalp durmasi veya 6lim s6z

konusu olabilir.

> Elektrikli sistemlerde veya isletme mal-
zemelerinde sadece uzman elektronik
elemanlari veya bir uzman elektronik ele-
man denetimi altinda, 6zel egitilmis uzman
elemanlar calisabilir.

> WBE 4230 Unitesi agilmadan dnce, gerilim
sebekesinden ayrilmalidir.

Giderilmesi (imha)

Kablolar, akii ve piller gibi aksesuar parcalari
dahil olmak lzere kullaniimis elektrikli ve
elektronik cihazlar, evsel atiklardan ayri ola-
rak imha edilmelidir.

TEHLIKE - WBE 4230 iinitesinin acilmasi

halinde elektrik akimi ileten parcalar ortaya

cikar!

Elektrik akimi ileten parcalara (6rn. ana salter,

iletken devre plakalari) dokunulmasi halinde

yaralanmalar, kalp durmasi veya 6liim s6z

konusu olabilir.

> Elektrikli sistemlerde veya isletme mal-
zemelerinde sadece uzman elektronik
elemanlari veya bir uzman elektronik ele-
man denetimi altinda, 6zel egitilmis uzman
elemanlar calisabilir.

> WBE 4230 unitesi agilmadan 6nce, gerilim
sebekesinden ayrilmalidir.

1.1.2

Sembol Tanim Anlami

Bu dokiimantasyondaki sembolik

! Dikkat Olasi maddesel hasar ikazi.
e} Bilgi Uygulama bilgileri ve baska faydali
ilgiler.
1 bilgil
1. Cok adimli  Birden fazla islem adimindan olusan
2. islem islem talebi
= Tek adimh Bir islem adimindan olusan
islem islem talebi.
Ara Bir uygulama talebi icerisinde, bir ara
sonug sonuc goralir.
- Nihai sonu¢ Bir uygulama talebinin sonunda, bir ni-

hai sonug gordlir.

Tekerlegin donme yonii
Tekerlek, gosterilen donme yoniinde dénmeli-
dir (bkz. Bélim 4.7).

Lazer isinininicine bakilmasi halinde

(0,2 saniyeden daha uzun bir siire), agir goz

yaralanmalari s6z konusu olabilir.

> Dogrudan lazer kaynaginin icine
bakmayiniz.

% UYARI - Lazer isini! *

* Sadece pozisyonlama lazerli modelde

Robert Bosch GmbH
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2. Kullanici uyanlari

3. Uriin tanimi

2.1  Onemli bilgiler

Telif hakki, sorumluluk ve garanti hakkindaki anlasmalara,
kullanici grubuna ve sirketin ytikimlutliklerine dair énemli
bilgiler, "Bosch Tire Equipment’a iliskin 6nemli bilgiler ve
glvenlik uyarilan" baslhkli 6zel kilavuzda sunulmaktadir.
Bu bilgiler ve giivenlik uyarilari, WBE 4230 cihazinin ilk
kez calistirilmasi, baglantisinin yapilmasi ve kullanimi
oncesinde dikkatle okunmalidir ve bunlara mutlak sekilde
uyulmalidir.

2.2 Giivenlik uyarilari

Tim glivenlik uyarilari, Bosch Tire Equipment énem-

li bilgiler ve glivenlik uyarilan" baslikli 6zel kilavuzda
sunulmaktadir. Bu bilgiler ve giivenlik uyarilari, WBE 4230
cihazinin ilk kez calistiriimasi, baglantisinin yapilmasi ve
kullanimi 6ncesinde dikkatle okunmalidir ve bunlara mut-
lak sekilde uyulmahdir.

2.3 Elektromanyetik uyumluluk (EMC)
WBE 4230, 2004/108/EG sayili EMC Direktifleri’ndeki
kriterleri yerine getirmektedir.

ﬁ WBE 4230, EN 61 326 standardina gore C2 sinifi/ka-
tegorisi bir Grindur, kapali alanlarda yiiksek frekansli
parazitlere (radyo parazitler) yol acabilir. Bu durum,
kullanicinin uygun 6nlemler almasini gerektirebilir.

3.1 Talimatlara uygun kullanim

WBE 4230, 12" - 30" jant ¢apindaki ve 1" — 21" jant
genisligindeki otomobil ve motosiklet tekerleklerinin
balans ayari icin pndmatik tespitleme mekanizmali bir
tekerlek balans makinesidir. WBE 4230 , sadece bu
amaclar dogrultusunda ve bu kilavuzda belirtilen fonksi-
yon secenekleri cercevesinde kullanilabilir. Bu nedenle,
farkh bir kullanim usulliine aykiri kullanim olarak kabul
edilmektedir ve bu tlr bir kullanima misaade edilme-
mektedir.

o .
J1 Uretici, usuline aykiri kullanimdan kaynaklanan muh-
temel hasarlar icin sorumlu tutulmamaktadir.

3.2  Onkosullar

WBE 4230, diiz beton veya benzeri malzeme-
den yapilmis zemine kurulmalidir ve ankraj ile
sabitlestirilmelidir. Ek olarak bir basin¢li hava
baglantisina gerek vardir.

o
]1 Duz veya sert olmayan zemin, balans bozuklugunun
Olctlmesi sirasinda yanlis sonuglara yol agabilir.

3.3 Teslimat kapsami

Tanim Siparis numarasi

WBE 4230 bkz. Tip levhasi
Hizli sikistirma somunu 1695 616 200
1 695 602 400
Merkezleme konigi (3 adet) ve adaptor -

1 695 629 400

Merkezleme flansi

Manuel kumpas

Agirlik pensesi

1 695 606 500

Olcme pergeli

1 695 602 700

Kalibrasyon agirhigi

1695 654 377

3.4 Ozel aksesuar

Tanim

Tekerlek lifti

Siparis numarasi
1 695 900 004

1695612 100
1695 653 449

Hizli baglama konigi M10x1,25 takimi

Uciincii merkezleme konigi @ 89 mm’den
132 mm’ye kadar

Dordincli merkezleme konigi @ 120 mm’den 1 695 606 300
174 mm’ye kadar

Jant ayar halkasi (blyik iceri bastirma 1 695 606 200

derinligi)

1695 653 420
1 695 654 060
1 695 654 043

Hafif ticari araclar icin tc¢ kollu flans
Salincak i¢in baglama kiti (& 19 mm)

Otomobil tniversal flans, kademesiz,
(3-4-5 delikli)

Motosiklet flansi

Mil kiti, @ 10 mm 1 695 653 430

1 695 654 039

Kalibrasyon agirlig (calibrated) 1 695 654 376

”Aydinlatmali pozisyon lazeri“ ek donanim seti 1 695 654 994
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3.5 WBE 4230

e

1 Tekerlek koruma kapagi, seyyar

e Kullaniclyr havada ucusan partikillere (6rnegin kir, su) karsi korumak.
e Olciim islemini baglatmak ve durdurmak, bkz. Bélim 11.1.

2 Tekerlek koruma kapagi, sabit

Kullaniclyr havada ugusan partikillere (6rnegin kir, su) karsi korumak.

3 Cihazin tanimi Jant genisliginin belirlenmesi
4 Kumpas e Jant mesafesini ve jant ¢apini belirlemek.
(elektronik) e Yapistirma tip agirliklarin tespitlenmesi icin pozisyonlari belirlemek.
5 Tahrik milinin konigi Flansi takmak
6 Lazer * Easyfix fonksiyonu devre disi oldugunda yapistirma tip agirliklarin pozisyonu, dogru

balans ayari pozisyonuna ulasildiginda bir lazer isini ile gésterilmektedir
(blz. Bolim 9.4.3).

Aydinlatma *

Elektronik kumpas kullanildiginda her zaman etkinlestirilmektedir.

7 Sag pedal

Mili / tekerlegi bloke etmek.

8 Kontrol paneli

WBE 4230’in kullanilmasi, bkz. Bolim 7.2

9 Muhafaza gozu

Balans agirliklari ve aksesuarlar icin muhafaza gozu.

10 Sebeke baglanti disi konnektor

Elektrik baglanti kablosu icin baglanti yeri.

11 Acma/Kapama salteri

WBE 4230’in calistiriimasi ve devre disi birakilmasi.

12 Baglanti kablosu

Genislik 6lcim kolunun balans ayar makinesine baglanmasi.

13 Cekme ankraj elemanli merkezleme
flansi

Tekerlegin tespitlenmesi.

14 Baglama bashgi

Tekerlegin konik lizerinde merkezlenmesi ve tespitlenmesi

15 Manuel kumpas

Elektronik kumpas arizali oldugunda kullanilabilecek yedek kumpas.

16 Olcme pergeli

Jant genisligi ve jant capi, elektronik olarak belirlenemedigi takdirde
kullanilabilecek alet.

* Modele bagli olarak, kismen 6zel aksesuar

Robert Bosch GmbH
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4. ilk calistirma

4.1 Ambalajdan cikarma

1. Celik bandi ve tutma mandallarini ¢ikarin.

2. Ambalaji, dikkatli bir sekilde yukari dogru cekerek
cikarin.

3. Ambalaj kutusundan tekerlek koruma kapagini, akse-
suar parcalari ve ambalaj malzemesini ¢ikarin.

ﬁ WBE 4230’nin ve aksesuar parcalarinin kusursuz
bir durumda ve gozle gorilir hasarlara sahip olup
olmadigini kontrol edin. Stphelendiginiz durumlarda
ilk calistirma islemini gerceklestirmeyin ve Musteri
Hizmetleri’ne basvurun.

o
]1 Ambalaj malzemesini yetkili toplama yerlerine teslim
ederek imha edin.

4.2 Kurulum
1. WBE 4230’yi palet lizerine tespitleyen 4 adet civatayi
¢ozun.

UYARI - Bozuk veya yanlis sabitlenmis
kaldirma kayislar!
WBE 4220 sisteminin asagi diismesi halinde

yaralanma tehlikesi s6z konusudur.

> Kaldirma kayislarini baglamadan 6nce, mal-
zeme hasar kontroll yapilmalidir.

> Kaldirma kayislari muntazam ve ayni oran-
da sikilmahdir.

> WBE 4220 sistemini dikkatli kaldiriniz.

2. Resimde gosterildigi gibi esit uzunluklara ve yeterli
tasima kapasitesine sahip uygun kayislar takin.

3. WBE 4230’yi bir kaldirma vinci ile yukari kaldirin.
Makineyi 6ngdriilen alana yerlestirin ve bu sirada
belirtilen asgari mesafeleri dikkate alin.

o
]1 WBE 4230’nin emniyetli ve ergonomik kullanimi icin,
makinenin sonraki duvara yaklasik 0,5 m mesafe

birakilarak yerlestirilmesi 6nerilir.

4. WBE 4230, zemine en az 4 noktadan tespitlenmelidir.

1 2

Fig. 1:
1 Ayar civatasi
2 Sabitleme civatalari

Sabitleme WBE 4230
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4.3 Tekerlek koruma kapaginin takilmas1 4.4 Cihazin montaji

1. Tekerlek koruma kapagi i¢in olan destek diizenegini,
teslimat kapsamindaki bes civata ile WBE 4230’ye ]1 Bu operasyon tekerlek koruma kapagi balans ayari
tespitleyin. makinesine yerlestirildikten sonra yapilmalidir.

1. Genislik 6l¢cim kolunun mandalini tekerlek koruma
kapagi destek borusuna 3 vidayi hazir deliklerde
sikistirarak sabitleyin.

2. Tekerlek koruma kapaginin alt parcasini, teslimat
kapsamindaki dort civata ile destek diizenegine
monte edin.

Fig. 2: Acili genislik capi montaji

2. Acili genislik capi baglanti kablosunu dengeleyici
arkasina birlestirin ve sekilde gosterildigi Gizere
donanimdaki bantlar ile sabitleyin.

3. Mobil tekerlek koruma kapagini, destek kolu tzerin-
den pim ve civata ile WBE 4230 (initesine sabitley-
iniz, bakiniz Resim.

Fig. 3: Acili genislik capr baglanmasi
1 Acili genislik capi baglanti kablosu
2 Bant
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4.5 Tablanin monte edilmesi
> Tablayi, resimde gosterildigi gibi monte ediniz.

4.6 Elektrik baglantisi

! Sadece mevcut elektrik sebekesi gerilimi ve tip etike-
ti Uzerinde bildirilmis olan nominal elektrik gerilimi
ayni ise, WBE 4230 unitesini elektrik sebekesine
baglayiniz.

1. Elektrik sebekesi gerilimi ile cihazin tip levhasi
Uzerinde belirtilen gerilimin birbirine uygun olup
olmadigini kontrol ediniz.

2. WBE 4230 unitesinin elektrik sebekesi baglantisi,
Ulkeye 6zgli standartlara uygun sekilde emniyetle-
nmelidir. Sebeke baglantisinin sigortasi, musteri
tarafindan saglanmalidir.

3. Elektrik sebekesi kablosunu WBE 4230 iinitesine
baglayiniz.

—
(0730

Fig. 4: Elektrik baglantisi
1 Ac¢ma/Kapama salteri

2 Sebeke baglantisi

3 Elektrik baglanti kablosu

4.7 Donme yoniiniin kontrol edilmesi

1. WBE 4230’un elektrik sebekesine dogru bir sekilde
baglanmis olup olmadigini kontrol edin.

2. WBE 4230’u Acma/Kapama salterinden c¢alistirin.

3. Tekerlek koruma kapagini kapatin veya <START>
tusuna basin.
& Mil donmektedir.

4. Milin dénme yonini kontrol edin.

@)

]1 Dogru dénme yéni, ayrica WBE 4230°daki sari ok
isaretiyle de gosterilmektedir. Ok isareti, flansin sag
yan tarafinda bulunmaktadir.

o

J1 WBE 4230, dénme yéni yanlis oldugunda hemen
durmaktadir ve Error 3 hata mesajini gbéstermekte-
dir (bkz. Bolim 12).

4.8 Kalibrasyon WBE 4230

! ilk kez devreye alma isleminden sonra bir kalibrasyon
yapilmalidir.

1. Flansi kalibre ediniz.

2. Kumpasi ve dlgme kolunu kalibre ediniz.
3. WBE 4230 unitesini kalibre ediniz.

4. Kontrol 6l¢cimi uygulayiniz.

o
]1 Kalibrasyon, 13.3 bélimiinde tarif edilmistir.
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5. Flansin monte edilmesi 5.2  Flansin monte edilmesi
ve sokiilmesi

o
]1 Milin konigini ve flans deligini temizleyin ve gresten

Asagida belirtilen durumlarda, flansin monte edilmesi arindirin.

gereklidir:

o ilk calistirma 1. Pedala basin.

e Flans tlrindln degistirilmesi (lniversal — 3/4/5 delikli) = Mil bloke edilmistir.

o Tekerlek tirinin degistirilmesi (otomobil — motosiklet) 2. Flansi ittirerek mil Gzerine gecirin.

! Mile kotl bir sekilde yerlesmis bir flans, balans
ayarinin dogrulugunu olumsuz yonde etkilemektedir.
Flans monte edilmeden 6nce, milin konigi ve flans
deligi temizlenmelidir ve gresten arindiriimalidir (ko-
rozyon korumasi ¢ikartilmahdir).

5.1 Flansin sokiilmesi

o
]| WBE 4230, caligir durumda olmahdir.

1. Pedala basin.
= Mil bloke edilmistir.
2. imbus civatay! ¢éziin.

3. Flansi, konik tarafindan bir lastik cekic darbesiyle
¢ozun.
4. Flansi ¢ekerek konikten ¢ikarin.

=% Flans monte edilmistir.

=» Flans soklImustar.
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6. Tekerlegin sabitlenmesive
cikartilmasi

UYARI - Tekerlek kayabilir!

é Tekerlek sabitlenirken veya sokiiliirken
parmaklarin ve baska viicut béliimlerinin
sikismasi tehlikesi s6z konusudur.
> Koruyucu eldiven takiniz.
> Koruyucu ayakkabi kullaniniz.
> Parmaklarinizi tekerlek ile mil arasina

sokmayiniz.
> Agir tekerlekleri her zaman iki kisi monte
ediniz.

6.1 Tekerlegin tespitlenmesi
1. WBE 4230’u A¢gma/Kapama salterinden calistirin.
2. Milin (flans) tzerine uygun konigi konumlandirin.

3. Kirlilikleri bir tel firca ile temizleyin.

4. Tekerlegi mil Gzerindeki konigin Uzerine yerlestirin.

5. Kilitli hizli sikistirma somununu milin tGzerine gecirin
ve iyice tekerlege dogru bastirin.

6. Kilidi ¢ozlin ve hizl sikistirma somununu, tekerlek
hareket etmeyecek sekilde sabitlesinceye kadar saat
ibresi yoniinde cevirin.

651002-09_Rf

=¥ Tekerlek tespitlenmistir.

6.2  Tekerlegin cikartiimasi

1. Hizh sikistirma somununu saat ibresinin tersi yoniine
dogru cevirin ve tekerlegi ¢ozln.

2. Hizli sikistirma somununun kilidini ¢d6zin ve somunu
cikarin.

3. Tekerlegi cikarin.

1 695 656 347 2011-03-18
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7. Kullanim 7.2

Kontrol tuslar

WBE 4230 Unitesi, dokunulmayan tuslara sahiptir.

ﬁ WBE 4230 (nitesi calistirdiktan sonra, kontrol
alaninda/gosterge alaninda bulunan ekranlarda
birka¢ saniye boyunca yazilim striimi goésterilir.
Ardindan degerler & sol ve sagda ekranda gosterilir.

7.1 Ekran

1 12 13 14 15 12 1

Kullanim i¢in tuslara dokunulmasina veya basiimasina
gerek yoktur. Parmagin, tusun hafif st kisminda olmasi
yeterlidir. Fakat istenilirse tusa basilabilir de.

o
]1 Parmak tusun Gzerinde uzun sire kalirsa, tusa birden
fazla kez basilmis gibi olur.

Tanim

Ekran elemanlari

Fig. 5:

Tanimlama

<KULLANICI> e Kullanicinin degistirilmesi,

e Temel ayarlarin cagrilmasi (mend tusu
ile baglantili olarak, bakiniz Bélim 8)

e Kalibrasyonun cagrilmasi (meni tusu
ile baglantili olarak, bakiniz Bélim 8)

<FINE>

1 Jant verilerinin (degerler), balans ayar degerlerinin ve

Balans bozuklugu gosterildiginde:
Olgulen balans bozuklugu hassas dogru
degerinin gosterilmesi.

ayarlarin gosterilmesi, bakiniz Bélim 11.
Olgiim yeri icin gdsterge (jant cap! veya jant genisligi)
Aktif veya secilmis kullanici gostergesi

2

8

4 Jant genisligi ve jant capi 6l¢l birimi gostergesi

5 Split programi yaniyor gostergesi, Split programi etkin

e Degerlerin degistirilmesi

e Ayarlarin degistirilmesi
+="0n",
- = "Off".

e Balans ayar programi secilmesi

oldugunda (bakiniz Bélim 9. 4. 1)
6 Balans ayari pozisyonu icin dondirilecek yén gostergesi,

e Balans ayar programinin ¢agrilmasi,
Secim <-> veya <#> ile yapllir,
o Arac tlri secilmesi (1 saniye).

Ust = saatin ¢alisma yoniunde déndirme,
alt = saatin calisma yoniinin tersine déndirma

=& <JANT CA-
[l:[ﬂ, PI>

e Jant capi gostergesi,
e Olcl birimi Ing/mm secilmesi (1 sa-

7 Match (eslestirme) programi gostergesi; Match programi .
; » niye).
etkin oldugunda yanar JANT N |
R - - - - = < e Jant genisligi gostergesi,
8 Meni gostergesi, meni aktif oldugu zaman ve ayarlar i« fer iR A ; .
degistirildigi zaman yanar (bakiniz Bélim 11) m GENISLIG> e e L
9 Balans ayar agirhigi icin secilmis 6l¢i birimi gostergesi <JANT . o WBE 4230 (linitesine olan jant me-
o P - - ﬂjﬂ MESAFESI> safesi gostergesi.
10 Secilmis arac tlri gostergesi (sadece otomobil ve mo- O . -
’ e Jant verilerinin girilmesinin tasdiki.
tosiklet) . ST .
e Kalibrasyon verilerinin girilmesinin
11 Statik balans ayari programi gostergesi, tasdiki
Zf;;:ér@;ﬂt;?k 1, 2 veya 3 balans ayar programinda ek - <SPLIT> « Split programinin cagriimasi,
L — - Split e Split programinin sona erdirilmesi,
i2 Balans ayar yeri géstergesi, o Kalibrasyon verilerinin devralinmasi,
balans ayar pozisyonuna ulasildiginda yesil yanar o Meniiden cikilmasi.
13 Etkin (secilmis) balans ayar programi ve balans ayari <OPT> Balans bozuklugu gosterildiginde:
pozisyonlari géstergesi (bakiniz Bélim 7.2) Match (eslestirme) programinin
14 ALU balans ayar programi gostergesi, cagrilmasi
secilmis ALU1, 2, 3, 4 veya 5 balans ayar programinda ek (balans bozuklugunun en aza indirilme-
olarak yanar Si)-
15 PAX balans ayar programi gostergesi, = <MENU> e Kullanici tanimli ayarlarin ¢cagrilmasi
secilmis PAX1 veya 2 balans ayar programinda ek olarak = e Temel ayarlarin ¢agrilmasi, bakiniz
yanar Bolim 11.
e Kalibrasyon mentsiiniin ¢cagrilmasi
<START> e Start/Stop yesil yanar:
@ <STOP> Olgiim isleminin baglatiimasi

e Start/Stop kirmizi yanar, ol¢iim islemi
sona erdirilir.

Robert Bosch GmbH
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8. Kisa kullanim kilavuzu

Tanimlama Tus Tus Tus

KU||anI(iI ayarlari o =
e "0Q" gosterge degeri icin tolerans enu enu
e Balans agirhgi i
gosterge ¢ozunurligu

Balans agirligi 6lcim birimi

Sesli uyari

Baslatma otomatigi

Jant genisligi gosterge ¢coziunurligu

Temel ayarlar = “ =

e Elektronik kumpasin =,
acilmasi ve kapatilmasi

e Yapistirilan agirhklarin takilmasi icin
elektronik kumpasin kilitlenmesi

e Balans ayari pozisyonunun ALU ve
PAX programlarinda pedal veya siire
lzerinden kaydedilmesi

e Elektronik dlgme kolunun
acilmasi ve kapatilmasi

e Aydinlatmanin ve lazer fonksiyonunun
acilmasi ve kapatilmasi

Degerlerin degistirilmesi

Ayarlarin degistirilmesi

Tanimlama

Kullanici degisimi1-2-1

Arac tlrQ degistirilmesi
Otomobil — Motosiklet -

Balans ayari programinin degistirilmesi

e Standart sikistirilan agirhklar

e Alul: Standart yapistirilan agirliklar

e Alu2: Gizli yapistirilan agirliklar

e Alu3: icten sikistirilan agirliklar /
Distan gizli yapistirilan agirliklar

o Alud: lcten sikistirilan agirliklar /
Distan yapistirilan agirliklar

e Alu5: icten yapistirilan agirliklar /

Distan sikistirilan agirliklar

Dizlem 1’de statik balans ayari

Dizlem 2’de statik balans ayari

Dizlem 3’te statik balans ayari

Pax1: Yapistirilan agirhiklar Pax-Jant

Pax2: Gizli yapistirilan agirhklar

Jant capi gostergesi

Olgme biriminin degistirilmesi
Jant capi Ing/mm.

Jant capinin degistirilmesi

Jant genisligi gostergesi

Olcme biriminin degistirilmesi
Jant genisligi Ing/mm.

Jant genisliginin degistirilmesi

=

Start/Stop yesil yanar:

Olgiim isleminin baslatiimasi
Start/Stop kirmizi yanar,

Olgiim isleminin sona erdirilmesi

®

Kumpas ve 6l¢me kolu kalibrasyonu

= “ =
ETTL PR EnuU
Flans kalibrasyonu (tekerleksiz) “
ETNL PR
Kalibrasyon WBE 4230 (tekerlek ile) = “ T
ETTL PR EnuU
=
EnuU
Kalibrasyon verilerinin devralinmasi,
. Y
Menuden c¢ikilmasi. Spiit

Mesafe gostergesi
Jant - WBE 4230

Jant mesafesinin degistirilmesi

o

Start/Stop yesil yanar:

Olgiim isleminin baslatiimasi
Start/Stop kirmizi yanar:

Olciim isleminin sonlandiriimasi.

Olgiilen balans bozuklugu hassas dogru
degerinin gosterilmesi.

©

Tusu en az 1 saniye basili tutunuz
Eger SET gésterilirse, 1,5 saniye icinde sonraki tusa basiniz
" Eger CAL gésterilirse, 1,5 saniye icinde sonraki tusa basiniz

Jant kolu adedi gostergesi ve
Split (dagitma) programinin ¢agrilmasi

Jant kolu adedinin degistirilmesi

Split programinin sona erdirilmesi

Match (eslestirme) programinin ¢agrilmasi
(balans bozuklugunun en aza indirilmesi).
Sadece balans bozuklugu gosterildiginde

Match (esleme) programinin sona erdi-
rilmesi
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9. Tekerlek balansinin

ayarlanmasi

UYARI - Yanhis blans edilmis tekerlekler!

Aracin degisen siiriis tutumundan dolayi ya-

ralanma tehlikesi s6z konusudur.

> WBE 4220 diiz bir ylizey tzerinde durmalidir
ve zemine sabit sekilde vidalanmis olmahdir.

> Ongériilmis flans, temiz ve gresten arindiri-
Imis mil Gzerine monte edilmis olmalidir.

> Ongoriilmiis aksesuar parcalarini (koni, mesa-
fe halkalari) kullaniniz.

> Jant flansa tam dayanmalidir, muhtemel
pislikleri gideriniz.

> Balans agirliklarinin monte edilmesinden
sonra, kontrol 6lciimi uygulayiniz.

o
]1 Asagida yapilan tanimlamada, ses ve otomatik
baslatma etkinlestirilmistir (bkz. Bolim 11).

> WBE 4230 Unitesini Acma/Kapama salteri ile aciniz.
= Kisa sireligine Yazilim striimi (6rn. 1.19) kisa bir
slire gosterilir.

9.1  Aragc tiiriiniin ve balans ayar

programinin secilmesi

ﬁ Genislikleri 3,5’ degerinden az olan tekerleklerde,
statik balans ayari yapilmasi 6nerilmektedir: Bu
durumda, sadece jant capi degeri girilir. Mesafe ve
jant genislik degerleri, in¢ veya mm tirinden istenen
herhangi bir degere ayarlanabilir.

1. Giincel secilmis arag tiirii (otomobil, motosiklet
veya kamyon) ekranda kontrol edilmeli ve gerekirse
degistirilmelidir.

o
]J1 Arag tirinin degistirilmesi, istenilen arag turt géste-
rilinceye kadar <ALU> tusuna basilarak yapilir.

= Secilmis olan arag tlrl ekranda gosterilir.

2. Guncel secilmis Balans ayar programi ekranda kon-
trol edilmelidir ve gerekirse degistirilmelidir.

o
]J1 <ALU> tusuna basilarak, balans ayar programlari cagrilir
ve <-> veya <+> tusu ile balans ayar programi segcilir.

]cj_ Sadece PAX2 ve ALU2 (i¢ ve dis) ve ayrica ALU3 (ic)
donanimlari icin, yapistirilan agirlik (kitle takilmasi
icin gecerli glincel ayarlar (bakiniz Bél. 8.3.2) gecer-
lidir, tim diger durumlarda yapistirilan ve sikistirilan
agirliklar daima saat 12 konumuna takiimalidir.

o
]1 Secilmis balans ayar programina gore, ek olarak Pax,
Static veya Alu semboli yanar.

Sembol Tus

Sikistirilan agirliklar icin standart program

Alul: Yapistirilan agirliklar icin standart program 2

Alu2: Gizli yapistirilan agirhiklar

Alu3: icten sikistirilan agirliklar 2 /

Distan gizli yapistirilan agirliklar

Alud: cten sikistirilan agirliklar /

Distan yapistirilan agirliklar 2

Alu5: icten yapistirilan agirliklar /

Distan sikistirilan agirliklar

Dlzlem 1’de statik balans ayari

Dlizlem 2’de statik balans ayari

Dizlem 3’te statik balans ayari

Pax1: (Pax janti) yapistirilan agirliklar icin

Pax2: (Pax janti) gizli yapistirilan agirliklar igin ¥

U Yapistirilan agirligin takilmasi icin gecerli giincel ayarlara dikkat
ediniz (bakiniz Bél. 11.1)!

2 Jantin tasarimi nedeniyle yapistirma tip agirlik jantin dis
kenarinin (jant flansi) yakinina takilamadigi takdirde, agirlik biraz
ylkseltilmelidir.

=>» Mavi semboller, secilmis balans ayar programi igin
balans ayar dizlemlerinin pozisyonlarini gosterir.

9.2 Jant verilerinin girilmesi

O . . . . ey .

]1 Jant mesafesinin ve jant capinin elektronik tespiti
muimkin degilse, jant verileri manuel de girilebilir.

o
]1 Sol ekranda jant genisligi ve sag ekranda jant ¢api
goOsterilmektedir.

o

]1 Alu2, Alu3 ve Pax2 (Easyfix®) balans programlarinda
elektronik 6lcme koluna gerek yoktur. Her iki balans
ayari dizlemi kumpas ile belirlenir.

1. Jant mesafesi ve jant capi icin elektronik kumpasi
janta yerlestiriniz ve bu pozisyonda bir saniye sabit
tutunuz.

= Olciim yeri, secilen balans programina bagli olarak
ekranda gosterilir.

= Pozisyonun devralindigi, bir uyari sesi ile
onaylanir.

Robert Bosch GmbH
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o

]1 Jant mesafesi gésterilmez. Degerin dogru
devralinmasi, <JANT MESAFESI> tusuna basilarak
kontrol edilebilir.

2. Jant genisligi icin elektronik 6lgme kolunu janta
yerlestiriniz.

651012-32_Sr

= Olciim yeri, secilen balans programina bagli olarak

ekranda gosterilir.
= Pozisyonun devralindigl, bir uyari sesi ile
onaylanir, pozisyon verileri gosterilir.

=>» Jant capi ve jant genisligi degerleri artik okunmustur
ve ekranda gosterilir. Gerekli tim tekerlek verileri

belirlenmistir.

o
]1 Degerler otomatik olarak okunmazsa, bakiniz Bélim 11.

9.4 Balans agirliklarinin sabitlenmesi

o
]1 Tekerlekte 6lclilen balans bozuklugu ¢ok yiiksek

oldugunda (6rn. statik balans bozuklugu 50 gramdan
fazla), lastigin statik balans bozuklugu jantin balans

bozuklugu ile dengelenerek, tekerlegin eslestiriimesi
isleminin yapilmasi 6nerilir (balans bozuklugunun en

9.3 Balans bozuklugunun odlciilmesi

(©]
]1 Tekerlegin balans ayari ancak, tiim ayarlar

sabitlenmis tekerlege uygun oldugu zaman dogru bir

sekilde yapilabilir.

ﬁ Olciim islemi, her zaman durdurulabilir:
— <STOPP> (DURDUR) tusuna basiniz.
— Sag pedala basiniz.
— Tekerlek koruma kapagini aciniz.

1. Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.
= Balans bozuklugu 6l¢ciimii otomatik olarak baslar.
= Olgiim islemi sona erdiginde, gerekli balans
agirhiklarinin degerleri ekranda gosterilir:
Solda ekranda i¢ balans ayar duzlemi,
Sagda ekranda dis balans ayar diizlemi.
2. Tekerlek koruma kapagini aginiz.

aza dislrilmesi).
9.4.1 Balans agirliklarinin dagitilmasi (Split
programi)

@)

]1 Balans agirliklari bir veya iki jant kolu arkasina
takilmasi gerektiginde, 6lciim isleminden sonra Split
programini calistiriniz.

1. <SPLIT> tusuna basiniz.

o Solda ekranda /7 ve sagda ekranda giincel
ongorilmis jant kolu adedi belirir.
& Symbol SPLIT (LED Sekil 3, Poz. 5) yanip soner.

2. Mevcut jant kolu adedi <-> veya <+> tuslari ile girilir.
= Girilen deger, sag ekranda gosterilir.

3. Bir jant kolunu saat 12 pozisyonuna donddriiniiz ve
<SPLIT> tusuna basiniz.
= Jant kolunun pozisyonu kaydedilmistir.
= Sembol SPLIT yanar.
= Gerekli balans agirliginin degeri, sagda ekranda

gosterilir.

4. Tekerlegi elinizle dondiriiniz.
= Balans agirliginin sabitlenme pozisyonu-

na ulasildiginda, yesil ok isareti (LED (Sekil 3,
Poz. 12) yanar. Bir uyari sesi, dogru pozisyonu (bir
jant kolu arkasinda) onaylar.

5. Gerekli degere sahip balans agirligini, tekerlegin en
st dik acili saat 12 pozisyonuna sabitleyiniz.

6. Tekerlegi, bir jant kolunun arkasina diger bir balans
agirhgini takmak icin, elinizle déndirmeye devam
ediniz (gosterilen deger baslangic degerinden daha
diusik ise).
= SembolSPLIT yanar.

o
]1 2 balans ayari diizlemi mevcut oldugunda, 2. balans
ayari dizlemi icin islemi 4. islem adimdan itibaren

tekrarlayiniz.

o

]1 Split programini sonlandirmak ve bir balans agirlig
gostergesine ulasmak icin, yeniden <SPLIT> tusuna
basiniz.
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9.4.2  Sikistirilan agirliklar ve yapistirilan agirhiklar, 9.4.4 Easyfix® ile
Easyfix olmadan o
]1 Sadece Alu2, Alu3 ve Pax2 olmak Uzere bu 3 pro-

ﬁ Ok isareti seklindeki LED’ler (Sekil 3, Poz. 6), balans gram, yapistirilan agirliklarin Easyfix® ile sabitlenme-
agirhginin sabitlenmesi icin saat 12 pozisyonuna sini desteklemektedir.
ulasmak icin tekerlegin hangi yonde déndirtlmesi
gerektigini gosterir. 1. Tekerlegi elinizle dondiriniz.

o = Balans agirhiginin sabitlenme pozisyonuna

]1 Asagidaki tanimlamada, ses ve baglatma otomatigi ulasildiginda, yesil ok isareti(LED Sekil 3, Poz.
etkinlestirilmistir (bakiniz Bolim 11). 12)yanar ve bir uyari sesi pozisyonun dogru

oldugunu onaylar.
1. Tekerlegi elinizle dondlrindz.
= Balans agirliginin sabitlenme pozisyonuna 2. Gerekli degere sahip yapistirilan agirligl seciniz.
ulasildiginda, yesil ok isareti (LED Sekil 3, Poz. 3. Yapistirilan agirlhig kumpasa yerlestiriniz.
12) yanar ve bir uyari sesi pozisyonun dogru
oldugunu onaylar.
2. Gerekli degere sahip balans agirligini, tekerlegin en
st dik acili saat 12 pozisyonuna sabitleyiniz.
3. Buislemi 2. balans dizlemi icin tekrarlayiniz.

o
]1 Balans agirliklari sabitlendikten sonra, balans kont-
roll icin balans bozuklugu yeniden olcilmelidir.

9.4.3 Lazer isini kullanilarak

ﬁ Yapistirma tip agirliklarin manuel olarak takilmasi
islemi (Easyfix® olmadan), bir lazer isini ile destek-
lenmektedir. Bu takma islemi, "Ayarlar" mentsinde
etkinlestirilir (bkz. Bolim 11.2).

4. Kumpasl jantin icine srunuiz.

ﬁ Kullanici, agirlik konumlari belirtilirken jant kenarina o Gosterge panelindeki LED’ler, secilen balans ayari
olan mesafeyi aklinda tutmalidir. Bu mesafeye, programina gére balans agirliklarinin janttaki pozi-
agirligin takilmasi sirasinda uyulmalidir. syonunu belirtir.

= Uyari sesini bekleyiniz.

1. Tekerlegi dogru pozisyona déndurin. 5. Yapistirilan agirhklari kumpasin yardimiyla yerine

= Lazer etkinlestirilir ve lazer 1sini jant tGzerinde bir takiniz.
cizgi gosterir. 6. Bu islemi 2’nci balans agirhigi icin tekrarlayiniz.

2. Agirligl, lazer 1sininin tam ortasina gelecek sekilde o
hizalayin ve 6nceden belirlenmis jant kenarina olan ]1 Balans agirliklari sabitlendikten sonra, tam dogru
mesafeye uyarak yapistirin. balans kontroli icin balans bozuklugu yeniden ol¢dl-

melidir.

o

]1 Stkistirma tip agirhiklar, her zaman ayarlardan
bagimsiz olarak saat 12 pozisyonunda takilmaktadir.
Saat 12 pozisyonu, lazer tarafindan gosterilmektedir.
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9.5 Manuel kumpas

Manuel kumpas ile Alu2, Alu3 ve Pax2 balans ayari
programlarinda jant genisligi belirlenebilir ve yapistirma
tip agirhklar kolayca konumlandirilabilir ve tespitlenebilir.

Fig. 6:
Kumpas tutamagi

Kumpas kafasi

ic agirlik pensesi

Ejektor

Dis agirlik pensesi

Kadran

Tirtikli vida

Son dayanma noktali kizak

Manuel kumpas

O NOONWNR

9.5.1 Jant genisliginin belirlenmesi
1. Manuel kumpasi, kizak ile jantin i¢ kenarina
konumlandirin.

651007-06_Sr

2. Dis agirlik pensesini, balans agirliklarinin tespitlen-
mesi gerektigi pozisyona getirin.
3. Kizag tirtikh vida ile tespitleyin.
4. Olciiyli okuyun ve jant genisligi olarak "mm" birimin-
de girin.
5. Olciim islemini baslatin "Tekerlek balans ayari".
6. Olgiimiin degerlendirilmesi:
= Sol ekranda, ic agirlik pensesi (Alu2 ve Pax2) ze-
rine takilacak yapistirma tip agirlik veya sikistirma
tip agirlik (Alu3) icin gerekli olan deger belirir.
= Sag ekranda, dis agirlik pensesi lizerine takilacak
yapistirma tip agirhk icin gerekli olan deger belirir.

9.5.2  Balans agirliklarinin takilmasi

1. Tekerlegi uygun pozisyona saat 12 getirin.

2. Gerekli yapistirma tip agirligi dis agirhk pensesine
yerlestirin.

3. Kizagl jant kenarina yerlestirin.

4. Yapistirma tip agirhgi, ejektor ile uygun pozisyona
bastirin ve basil tutun.

651007-05_Sr

5. Gerekli ikinci yapistirma tip agirligi ic agirhk pensesi-
ne yerlestirin.

6. Kizagl jant kenarina yerlestirin.

7. Yapistirma tip agirhgi ejektor ile konumlandirin ve
bastirarak yapistirin.

o
]1 Alu3 balans ayari programinda sikistirma tip agirlik
konumlandiriimaktadir ve tespitlenmektedir.

9.6 Olcme pergeli

o
]1 Jant genisligi jant zerindeki degerden 6grenilebilir
veya 6lcme pergeli ile 6lcllebilir.

651012-11_Sr

Fig. 7:
1 Jant ¢api kadrani

2 Jant capr icin dis ug

3 Jant genisligi icin i¢ ug
4 Jant genisligi kadrani

Jant verilerinin 6l¢me pergeli ile belirlenmesi

=

Olgcme pergelinin ic ucunu jant flansina
konumlandirin.

2. Jant genisligi kadranindaki degeri okuyun.
3. Belirlenen jant genisligini girin.
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10. Balans bozuklugunun
en aza diisiiriilmesi

Tekerlekte dlcilen balans bozuklugu cok yliksek oldugunda
(6rn. statik balans bozuklugu 50 gramdan fazla), lastigin
statik balans bozuklugu jantin balans bozuklugu ile den-
gelenerek, tekerlegin eslestirilmesi isleminin yapilmasi
onerilir (balans bozuklugunun en aza distrilmesi). Bunun
icin janttaki lastik, 1. adimda 180 derece dondirilmelidir.
Bundan sonra lastik biraz daha dondurilerek, ek bir asgari-
ye distrme elde edilebilir. Bu asgariye disirme isleminde
Match (eslestirme) programi sizi destekler.

! TUum islemleri mimkiin olan en ylksek hassasiyetle
uygulayiniz!

o

]1 Hata mesaji 0Pk ve EAA ekranda belirirse, Match
(eslestirme) programi yeniden uygulanmalidir.

o
]1 <OPT> tusuna basilarak, Match (eslestirme)
programin sona erdirilebilir.

o
]1 Asagidaki tanimlamada, ses ve baglatma otomatigi
etkinlestirilmistir (bakiniz Bolim ).

1. adim: Match (eslestirme) programinin baslatiimasi
> <OPT> tusuna basiniz.

= Ekranda ofE ve ! gdsterilir.

= Opt semboll yanar.

2. adim: Ik dlciim
> Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.
= Olgiim islemi baslatilir.

= Ekranda 0Pk ve 2 gosterilir.
= Opt ve Split Isembolleri yanar.

3. adim: Lastigin jant lGzerinde dondUrilmesi

o

]| Lastigi jant Gzerinde déndirmek igin, lastigin
havasinin alinmasi, tekrar asagl dogru bastirilmasi ve
dondirdiikten sonra lastige yeniden hava basiimasi
gerekebilir.

1. Valf saat 12 pozisyonuna gelinceye kadar, tekerlegi
ceviriniz.
2. <SPLIT> tusuna basiniz.
= ilk baslatmada, tekerlegin referans pozisyonu kay-
dedilir.

= Ekranda OPE ve 3 gosterilir.

3. Lastigin Uzerine referans isareti koyunuz (valf pozi-
syonu ile ayni olacak sekilde).

4. Tekerlegi flanstan ¢ikariniz.

5. Lastigi, daha 6nce konulmus isaret valfin karsisinda
olacak sekilde jant Gizerinde 180 derece kadar don-
diriniz.

4. adim: Yeni pozisyonunun kaydedilmesi
1. Tekerlegi sabitleyiniz.

2. Valfi saat 12 pozisyonuna ceviriniz.

3. <SPLIT> tusuna basiniz.

= Tekerlegin flans lzerindeki yeni pozisyonu kayde-
dilir.

o Ekranda 0Pt ve Y gosterilir.

5. adim: 1. Kontrol élgimu

1. Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.
2 Olciim islemi baslatilir.

2. Olcme sonucunun degerlendirilmesi:
Ekranda OPE ve YES gosterilir => Asgariye disirme
islemi basarili, asgariye diisiirme islemi sona erdirile-
bilir.
Ekranda 0Pt ve 5 gosterilir => Asgariye diisirme
basarisiz, asgariye dislirme islemi iptal edilebilir
veya devam ettirilebilir (6. adimdan itibaren).

ﬁ <SPLIT> tusuna basilarak, asagidaki degerlerin gos-
terilmesi saglanir.
Sol ekran: Asgari geri kalan balans bozuklugu
Sag ekran: Giincel statik balans bozuklugu degeri

ﬁ Statik balans bozuklugu degeri asgari geri kalan
balans bozuklugu degerine (10 gramin altinda) yakin
oldugunda, balans bozuklugunu en aza disiirme
islemi <OPT> tusuna basilarak sonlandirilabilir.

6. adim: Lastigin jant lzerinde tekrar dondirilmesi

1. Balans ayari pozisyonu LED’i yesil yanincaya kadar
tekerlegi donduriiniz.

2. Lastigin Gzerine referans isareti koyunuz (saat 12
pozisyonuna).

3. Tekerlegi flanstan c¢ikariniz.

4. Jant Gzerindeki lastigi, daha énce konulmus isaret
valfin pozisyonunda olacak sekilde dondiriniz.

5. Tekerlegi sabitleyiniz.

6. Valfi saat 12 pozisyonuna geviriniz.

7. <SPLIT> tusuna basiniz.

= Tekerlegin flans Gzerindeki yeni pozisyonu kayde-
dilir.
o Ekranda 0Pt ve 6 gosterilir.
7. adim: 2. Kontrol 6l¢cimi
> Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.

= Olciim islemi baslatilir.
= Degerlendirme ve diger islemler icin bkz. 5. adim.

Robert Bosch GmbH
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11. Ayarlar

11.1 Kullanici ayarlarn

O . .. .

]1 Kullaniciya 6zel olarak gerceklestirilebilen ayarlar.
1. <MENU> tusuna basin ve tusu basili tutun.

2. Sol ekranda 5EE gostergesi belirdiginde, <MENU> tusunu serbest birakin.
=» Sol ekranda tol ve sag ekranda giincel deger gosterilir.

Fonksiyon Tus
Ayarin/degerin degistirilmesi
on <+>
of F <=>
Bir sonraki ayara ulasmak, degistirilen ayarlar devralinir <MENU>
Menuden cikmak. Dikkat, degistirilen ayar devralinmaktadir <STOPP>
Ayar Sol ekran Sag ekran Tanim
"0" gosterge degeri toleransi £0L Gram/ons biri- Hangi balans agirhgi degeri altina disildigiinde, géstergede "0"
minde giincel  degerinin belirmesi gerektigine iliskin giris.
deger Standart deger 4.5 g (0,25 oz), azami deger 25 g (1,25 0z).
Gosterge hassasligl AES /veya 5 5g/ 8250z - Standart hassaslik
Balans agirhgi /g /005 o0z- Yiksek hassaslik
Balans agirhgi olct birimi ung 6rA 6rA = Gram biriminde gosterim
oun oun = Ons biriminde gosterim
Sesli uyari sno on on = tespit edilen veriler devralindiginda
off akustik bir sinyal duyulur

ofF = tespit edilen veriler devralindiginda
akustik bir sinyal duyulmaz

Baslatma otomatigi CARA on on = Tekerlek koruma kapaginin kapatilmasi ile 6l¢cim
off islemi baslatilir.
ofF = <START> tusuna basarak 6l¢tim islemi baslatilir
(tekerlek koruma kapagi kapali iken)

Jant genisligi gostergesi LAR .50 £ .50 Jant genisliginin 0,5 Zoll adimlarinda girilmesi
¢ozunarlugu = 025 Jant genisliginin 0,25 Zoll adimlarinda girilmesi
Donanimlarinda yapistirilan AL PG e ALU2, ALU3 ve PAX2 donanimlarinda yapistirilan agirhigin
agirhigin (kiatle) konumlandiriimasi P3,P6,P12 (kutle) konumlandiriimasi:

- Ayarlama PG:
Easyfix® ile tutturma:
Lazer isini ¥ kapatiimistir ve agirhk (kitle) tutturulurken
destek olmaz.
- Ayarlama P3, P6 veya P12:
Manuel kumpas kullanilarak veya yardimci arag¢ kullaniima-
dan:
Saat 12, 3 veya 6 pozisyonuna takilir,
Lazer isini, ¥ pozisyona ulasildiginda (tekerlegin cevrilme-
si) acilarak etkinlestirilir ve agirligin takilmasi isleminde
destek saglar.
e Tim diger programlarda ve tim yapistirilan agirliklarda
(kutle), balans agirlik pargasi saat 12 konumuna
takilmalidir!

1 Modele bagli olarak, kismen ézel aksesuar
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11.2 Temel ayarlar

o

]| Sadece Musteri Hizmetleri ile goriserek veya onlar tarafindan gerceklestirilebilecek temel ayarlar.
1. <MENU> tusuna basin ve tusu basili tutun,

2. 1,5 saniye icerisinde <KULLANICI> tusuna basin.
=) Sol ekranda POt ve sag ekranda giincel ayar gosterilir.

sol sag Ayar Tanim
ekran ekran
POE on Elektronik kumpasin on = Kumpas ile belirlenen jant verilerinin
oFF calistiriimasi ve devre disi birakilmasi elektronik olarak devralinmasi
off = Jant verileri manuel olarak girilmelidir
AL on Yapistirma tip agirliklarin takilmasi icin on = Kumpas balans ayari pozisyonunda kilitlenmektedir
ofF elektronik kumpasin kilitlenmesi ofF = Kumpas balans ayari pozisyonunda kilitlenmemektedir
FLA on Balans ayari pozisyonunun ALU ve PAX on = Ayar mimkiin degildir, her zaman ofF secilmelidir
ofF programlarinda belirli bir siire sonra veya ofF = 1 saniye sonra kaydetme
pedal ile kaydedilmesi
PLr on Elektronik 6lcme kolunun on = Olgme kolu ile belirlenen jant verilerinin
ofF calistiriimasi ve devre disi birakilmasi elektronik olarak devralinmasi
off = Jant genisligi manuel olarak girilmelidir
JiL on Aydinlatmanin ve lazer fonksiyonunun on =
OFF acilmasi ve kapatilmasi e Jant verilerinin devralinmasinda ve yapistirilan agirhigin

konumlandirilmasinda jant boliminin aydinlatiimasi
e Lazer isini, balans agirliklarinin sabitlenme pozisyonunu goés-
terir (sadece i¢ balans diizleminde)

brA on Flansi ve tekerlegi kilitlemek icin freni on = Devre
of f etkinlestirir veya devre disi birakir. ofF = Birakir
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12. Anzalar

o

]1 Bu béliimde belirtilimeyen muhtemel bagka calisma bozukluklari, agirlikli olarak teknik nedenlerden
kaynaklanmaktadir ve kalifiye teknisyenler tarafindan kontrol edilmelidir ve gerektiginde giderilmelidir. Her tirla
durumda, yetkili Bosch donanimlari saticisinin Musteri Hizmetleri’ne basvurun.

o
]1 Hizh bir sekilde miidahale edilebilmesi amaciyla, Misteri Hizmetleri’ni ararken tip levhasindaki verilerin
(WBE 4230’nin flans tarafindaki etiket) ve ariza seklinin belirtilmesi 6nemlidir.

Makine
calistirildiginda ek-
ranlar yanmiyor.

ke
Ze
3.

Sigorta arizali veya bir faz eksikligi.
Elektrik baglantisinin sigortasi bozuk.
Kontrol panelinin/gosterge panelinin sigortasi bozuk.

1. Sebeke baglantisi kontrol edilmelidir.

2. Elektrik baglantisinin sigortasi degistirilmelidir.

3. Kontrol panelinin/gosterge panelinin sigortasi
degistirilmelidir.

Dikkat: Sigortanin yeniden bozulmasi, bir
calisma bozukluguna isaret etmektedir! Musteri
Hizmetleri’ne basvurulmalidir.

1 1.

2.

iletken plakanin belleginden ayar ve kalibrasyon veri-
leri silinmistir.

Bir veya daha fazla kalibrasyon (ayar, elektronik
kumpasin/6l¢cme kolunun kalibrasyonu) yapilmadi.

Kalibrasyonlar ve ayarlari kontrol edin ve diizeltin.

2 Tekerlek koruma kapagi, hentiz 6l¢iim islemi sonlanma-
dan kaldinlmistir.

Tekerlek koruma kapagini kaldirmadan énce 6l¢tim
isleminin sona ermesi beklenmelidir.

3 il

2

Olciim islemi baslatildiginda tekerlek geriye dogru
donmektedir.

. Motorun baglantisi yanlis.

1. Baslatma sirasinda tekerlegin durup durmadigi
kontrol edilmelidir ve START tusuna basildiginda
ters yonde dénmesi 6nlenmelidir.

2. Motorun dogru bir sekilde baglanmis olup
olmadigi kontrol edilmelidir.

4 1. Motor dénmiiyor Motor, gerekli devir sayisina ulasmiyor. 1. Sebeke gerilimi kontrol edilmelidir (biylk
2. Elektrik baglantisinda ¢alisma bozuklugu vardir. olasilikla cok disuktir).
3. iletken plaka arizasi. 2. Elektrik baglantisi veya elektrik baglanti kablosu
kontrol edilmelidir.
3. iletken plaka degistirilmelidir.
5 1. Balans agirligi tekerlege takilmamistir. 1. Kalibrasyon islemi bastan baslayarak

. Olctim sensorleri dogru bir sekilde baglanmamistir.

tekrarlanmalidir ve proses 6ngordigl takdirde
balans agirligi takilmalidir. (bkz.13.3)
2. Olciim sensérlerinin baglantisi kontrol edilmelidir.

. Tekerlek koruma kapag! asag! indirilmemistir.
. Tekerlek koruma kapaginin emniyet salteri hasarl.

1. Tekerlek koruma kapagi, tekerlek takili
oldugunda indirilmelidir.

2. Tekerlek koruma kapaginin emniyet salteri
degistirilmelidir.

7 2 Olclim sensorleri arasindaki faz farki ¢cok fazladir.

1. Kalibrasyon agirhigin dogru bir sekilde takilmis
olup olmadigi kontrol edilmelidir;

2. Makinenin baglantisi kontrol edilmeli-
dir, WBE 4230 buyiik olasilikla saglam
durmamaktadir ve ¢ok fazla titresim vardir;

3. Olciim sensérii ile kart arasindaki kontak kontrol
edilmelidir;

4. Olciim sensérii degistirilmelidir;

5. iletken plaka degistirilmelidir.

8 ic kisimdaki élciim sensérii yanlis baglanmistir, bozuk-
tur veya hatta kopukluk vardir.

1. Sol 6l¢clim sensoriniin baglantisi kontrol edilme-
lidir.
2. Olciim sensérii degistirilmelidir.

9 Dis kisimdaki 6lcim sensoéri yanlis baglanmistir, bozuk-
tur veya hatta kopukluk vardir.

1. Sag olclim sensoriiniin baglantisi kontrol edil-
melidir.
2. Ol¢lim senso6ri degistirilmelidir.

10

1.
2.

Pozisyon algilamasina iliskin 6l¢lim senséri arizahdir.
Motor dénmiyor.

1. Isik bariyeri baskili devre kartinin baglantisi kon-
trol edilmelidir.

. Isik bariyeri baskili devre kartinin isiga karsi
korumali olup olmadigl kontrol edilmelidir ve
gerektiginde lzeri kapatiimalidir;

3. Ariza devam ettigi takdirde, isik bariyeri baskili
devre karti kontrol edilmelidir ve gerektiginde
degistirilmelidir.

4. Elektrik sebeke baglantisi kontrol edilmelidir.

N
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11 1. Faz algilamasina iliskin 6l¢iim sensori
arizalidir.
2. Motor dénmiyor.

1.

2,

Isik bariyeri baskili devre kartinin baglantisi kon-
trol edilmelidir;

Isik bariyeri baskili devre kartinin 1siga karsi
korumali oldugundan emin olunmalidir ve
gerektiginde Uzeri kapatiimalidir;

. Isik bariyeri baskili devre karti kontrol edilmelidir

ve gerektiginde degistirilmelidir;

. Elektrik sebeke baglantisi kontrol edilmelidir.

17 Agirlik parcasi ayar araliginin disindadir
(balans ayari icin gerekli agirlik pargasi
250 gramdan fazladir).

=

. Tekerlegin flansa dogru bir sekilde tespitlenmis

olup olmadigi kontrol edilmelidir.

. Dis agirlik pozisyonunu (her durumda) tespit

edin, 100 gramlik bir agirlik pargasi tespitleyin ve
diger 6lclim islemini baslatin.

18 Tekerlek verileri girilmemistir. Olciim islemi uygulanmadan énce tekerlek verile-
ri girilmelidir.
19 Sag dlciim sensorinin giris sinyali, sol 6l¢iim sen- Her iki 6lciim sensériunin baglantilar kendi
soriinlin giris sinyalinden daha dustktir. aralarinda degistirilmelidir.
20 1. Olciim islemi sirasinda pedala basiimistir. 1. Motorun c¢alismasi sirasinda pedala basilmamalidir:

2. Motorun devir sayisi dizensizdir.

3. Tekerlek hizi, asgari degerin altindadir.

2.

38

Olgiim islemi sirasinda WBE 4230’un darbelere
maruz kalmamasina dikkat edilmelidir.

Sebeke gerilimi kontrol edilmelidir (blyik
olasilikla cok diistktir).

21 iletken plaka, tekerlek koruma kapagi acik durumday-
ken cok yiiksek bir tekerlek hizi algilamistir (makine

calistiriilmamasina ragmen mil yiiksek hizda donmekte-

dir): Glc adaptori devre disi birakilmaktadir.

[

.WBE 4230’u kapatin.
. Tekerlek koruma kapagini indirin, tekerlegi don-

dirmeden WBE 4230’u tekrar calistirin.

. Hata mesaji gosterilmeye devam ettigi takdirde,

Musteri Hizmetleri bilgilendirilmelidir.

22 Olciim sensériiniin sinyallerinde diizensizlik.

=

. Isik bariyeri baskili devre kartinin i1siga karsi

korumali olup olmadigi kontrol edilmelidir ve
gerektiginde Gzeri kapatiimalidir;

. Isik bariyeri baskili devre karti kontrol edilmelidir

ve gerektiginde degistirilmelidir;

. Gosterge karti kontrol edilmelidir ve gerektiginde

degistirilmelidir.

23 Kumpas/6lgme kolu bekleme konumunda degildir.

. Kumpasi/6lgme kolunu bekleme konumuna ge-

tirin.

. Elektronik kumpasin/élgme kolunun kalibrasyon

islemi tekrarlanmalidir.

EEE EEE 1. ki tusa ayni anda basilmistir.
2. Gosterge karti arizalidir.

.Her zaman sadece tek bir tusa basiimahdir.
. Gosterge karti kontrol edilmelidir ve gerektiginde

degistirilmelidir.

Robert Bosch GmbH
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13. Bakim

13.1 Temizlik ve bakim

! Temizleme ve bakim ¢alismalarindan énce, WBE
4220 kapatilmali ve sebeke fisi ¢cekilip prizden
cikariimahdir.

! Co6zelti maddeleri iceren temizlik maddeleri
kullanmayin. Plastik parcalarin temizlenmesi icin
alkol veya benzeri temizlik maddeleri kullanin.

WBE 4230’nin kusursuz bir isletimini ve tam randimanlh
calismasini saglamak icin, asagida belirtilen isler
yapilmalidir:

=
©
e
=
(C
I

Hareketli mekanik parcgalar silinmelidir, plskirtme yagi
veya kerosin ile temizlenmelidir ve motor yagi veya uygun X
gresle yaglanmalidir.

13.2 Yedek parcalar ve asinma parcalari
Uretici, orijinal olmayan yedek parcalardan kaynaklanan
calisma bozukluklarinin yol actigi muhtemel hasarlardan
sorumlu tutulmamaktadir.

Tanim Siparis numarasi

Standart merkezleme flansi 1695 602 400
Baglama basligini 1695653 212
Merkezleme konigi 1695 632 500
Merkezleme konigi 1695 652 862
Merkezleme konigi 1 695 605 600
Agirlik pensesi 1 695 606 500
1 695 629 400
1695 602 700
1695654 377
1 695 654 376
1695 100 789
1 695 653 878

Manuel kumpas

Olgme pensesi
Kalibrasyon agirhigi
Kalibrasyon agirlig
Elektrik gerilimi ¢cikartmasi

Tekerlek donme yonu cikartmasi
Tab. 1:  Yedek parcalar ve asinma parcalari

13.3 Kalibrasyon

ﬁ Bakim ve servis kapsaminda (alti ayda bir), flans
degistirildiginde veya Olciim sonuglari dogru
olmadiginda, WBE 4230 Unitesinin asagida belirtilen
siralamaya gore kalibre edilmesini dneriyoruz:

Flansi kalibre ediniz.

Kumpasi ve 6lgcme kolunu kalibre ediniz.
WBE 4230 Unitesini kalibre ediniz.
Kontrol 6l¢climi uygulayiniz.

AW =

13.3.1 Kalibrasyon meniisiiniin acilmasi

o
]1 Asagida yapilan tanimlamada, ses ve otomatik
baslatma etkinlestirilmistir (bkz. Bolim 11).

1. <MENU> tusuna basiniz ve basili tutunuz.

2. Sol ekranda £AL gostergesi belirdiginde, <MENU>
tusunu serbest birakiniz.

3. 1,5 saniye icinde <KULLANAN> (operatér) tusuna
basiniz.

= Sol ekranda £ - / gosterilir.

13.3.2 Flansin kalibre edilmesi
1. Flansi monte ediniz (bakiniz Bélim 5).

o
]1 Herhangi bir tekerlegi sabitlemeyiniz, herhangi bir
sikistirma malzemesi veya gereci kullanmayiniz.

2. Kalibrasyon mendsinin cagrilmasi (bakiniz Bélim
13.3.1)
o Sol ekranda £ -/ gbsterilir.

3. Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.
= Olciim islemi baslatilir.

ﬁ Olcme isleminden sonra, dlciilen balans bozuklugu
kaydedilir.
= Milde muhtemel geri kalan balans bozukluklari,
elektronik olarak dengelenmektedir.
o Sol ekranda £ -2 gosterilir.

=» Flansin kalibrasyon islemi tamamlanmistir.
=» Balans bozuklugu "0" degerine ayarlanmistir.
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13.3.3 Kumpasin/6l¢cme kolunun kalibrasyon islemi

1. Kalibrasyon menisiinin ¢agrilmasi (bakiniz Bélim
13.3.1)
= Sol ekranda £ -/ gosterilir.

2. <Sol ekranda MENU> tusuna basiniz.

3. d-1 belirinceye kadar, Kumpasi (B) bekleme konu-
muna getiriniz.

4. Degeri kumpasin milimetre ¢izelgesinde okuyunuz ve
<->veya <+> tusu ile giriniz.
= Girilen deger, sag ekranda gosterilir.

5. <JANT MESAFESI> tusu ile onaylayiniz.
= Sol ekranda J-2 gosterilir.

6. A mesafe imlecini flansin i¢ kismi ile carpistirin.
Olciin ve okunan degeri ayarlayin ve <JANT
MESAFESI> basin.
= Girilen deger, sag ekranda gosterilir.

7. Kumpasi (B) bekleme konumuna getiriniz.
= Sol ekranda L- / gosterilir.

8. A mesafe imlecini dinlenmede tutarak, B genislik
imlecini flansin dis kismi ile carpistirin ve <JANT
MESAFESI> basin.
= Sol ekranda L-2 gosterilir.

9. Genislik kalibrasyon milini flansin disina monte edin.

10. Genislik imlecini milin ucu lzerine carpistirin ve
<JANT MESAFESI> basin.

= Sol ekranda H- / gosterilir.

11. Mili sékiin ve 14” veya 15” celik bir 6rnek yanagi
6zel stkma somunu ile monte edin.

12. Kumpasi jant flansina yerlestiriniz.

13. <=>-veya <+> tusu ile, monte edilmis tekerlegin jant
¢capini ing tirtiinden giriniz.

14. Kumpasl sabit tutunuz ve <JANT MESAFESI> tusu
ile onaylayiniz.
2 Sol ekranda £ -2 gosterilir.

2 islem tamamlanmistir.
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13
1.

10.

11.

12.

13.

.3.4 WBE 4230 iinitesinin kalibre edilmesi

Kalibrasyon mendisiinin cagrilmasi (bakiniz Bélim
13.3.1)

<Sol ekranda MENU> tusuna basiniz.

£-2 belirinceye kadar, Cok iyi bir durumda olan orta
blyuklikteki (6rn. jant genisligi 5,5", jant cap1 14")
bir motorlu tasit tekerlegini flansa sabitleyiniz.

. Jant verilerini giriniz (bakiniz Bél. 9.2).
. Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.

= Olgiim islemi baslatilir.

. 40 gr ve 120 gr arasinda istediginiz bir balans

agirligini giriniz (6nerilen deger 60 gramdir).
= Sol ekranda £-3 ve sag ekranda 68 gosterilir.
= Balans agirligl degistiginde yeni deger gosterilir.

. Girilen degerde sahip balans agirligini, tekerlegin ic

tarafina takiniz.

. Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.

= Olciim islemi baslatilir.

. Balans agirlig1 saat 12 pozisyonuna gelinceye kadar

tekerlegi dondiriniz.
Balans agirhigini tekerlegin ic tarafindan cikartiniz
ve dis tarafina (saat 12 pozisyonu) takiniz.
= Sol ekranda £ -4 gosterilir.
Tekerlek koruma kapagini kapatiniz.
= Olglim islemi baslatilr.
Balans agirligl saat 6 pozisyonuna gelinceye kadar,
tekerlegi dondiriniz.
© Sol ekranda £-5 gosterilir.
= Kalibrasyon acisinin degeri gosterilir.
<SPLIT> tusuna basiniz.

=» WBE 4230 Unitesinin kalibrasyon islemi tamamlanmistir.

i

Yapilan kalibrasyon, otomatik olarak kalici olacak
sekilde kaydedilir.

13.3.5 Kontrol dlciimii

i

i

Tekerlegin tam olarak merkezlenmesi, bu kontrol
Olciminin ve her balans ayarinin temel kosuludur.

Asagida yapilan tanimlamada ses ve otomatik
baslatma etkinlestirilmistir (bkz. Bolim 11.)

Cok iyi bir durumda olan orta blyuklikteki (6rn egin

genislik 5.5", cap 14") bir motorlu tasit tekerlegini

flansa tespitleyin.

Tekerlek verilerini girin (bkz. Bolim 9.2 ).

Tekerlek koruma kapagini kapatin.

= Olciim islemi baslamaktadir.

Orn egin tarafa 60 gr'lik bir agirlik takarak yapay bir

balans bozuklugu olusturun.

Tekerlek koruma kapagini kapatin.

= Olciim islemi baglamaktadir.

= WBE 4230, bu tarafta tam olarak bu balans
bozuklugunu (deger ve pozisyon) géstermelidir.
Diger taraf icin veri en fazla 5 gr olabilir.

o
]1 Balans bozuklugunun pozisyonunu kontrol etmek

©O© 00 N O®

icin, balans agirliklarinin tespit edilmesi icin tavsiye
edilen pozisyona ulasilana kadar tekerlegi dondirun.
Takili olan test agirligl, bu pozisyonda dikey olarak
doéndirme aksinin altinda bulunmalidir (saat 6 pozi-
syonu).

Kalibrasyon islemi, asagida belirtilen durumlarda

tekrarlanmalidir:

— Belirtilen balans bozuklugu degeri sapma goster-
mektedir
(test agirliginin bulundugu tarafta 1 gr'den fazla,
diger tarafta 5 gr'den fazla).

— Belirtilen balans bozuklugunun pozisyonu sapma
gostermektedir (test agirligi saat 5:30 ila 6:30
pozisyonu arasinda degildir).

. Test agirhigini cikartin.

. Tekerlegi ¢6ziin ve yaklasik 35° kadar donddrin.
. Tekerlegi tekrar tespitleyin.

. Tekerlek koruma kapagini kapatin.

= Olciim islemi baslamaktadir.

=>»Bu kontrol dlciimiinden sonra gosterge, her tarafta

maksimum 10 gr’lik balans bozuklugunu asmamalidir
(6zellikle agir tekerleklerde 15 gr). Bu hata, jant mer-
kezlemesinin toleranslari tarafindan kaynaklanabilir.
Bu kontrol ¢l¢climl daha blylk bir balans bozuklugu
gosterdigi takdirde, tekerlegin merkezlenmesi igin
takilmis parcalarda asinma, bosluk ve kirlenme dere-
cesi kontroli yapilmaldir.
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13.4 Otomatik ariza teshis

1. <MENU> tusuna basin ve tusu basili tutun.

2. Sol ekranda £5¢ gostergesi belirdiginde, <MENU>
tusunu serbest birakin.

3. 1,5 saniye icersinde <mm/in¢> tusuna basin.

e}
]1 Bir fonksiyondan digerine gegmek icin <MENU>
tusuna basin.

=>» Asagidaki bilgiler gésterilmektedir:
e Pick-Up gerilimi gostergesi
— Ekranda {5~ gosteriliyor
e Milin acl pozisyonu gostergesi
— Ekranda £nl gosteriliyor
e Milin hiz kontroli
— Ekranda 5P gosteriliyor
o isaret okuma
o Kavisli tekerlek koruma parcasi mikro salter girisinin
okunmasi
— Ekranda JnP gosteriliyor
e Baslatma sayaci
— Ekranda £nk gosteriliyor
e Ekran testi
— Ekranda LEd gdsteriliyor
e Kalibrasyon verileri gostergesi
— Ekranda £AA gosteriliyor
o Bir tekerlegin glincel balans ayari
— Ekranda r&L gosteriliyor

Pick-Up’larin dogru fonksiyonunu dlgmek icin, asagida
belirtilen islemleri uygulayin:

1. Balans ayari yapilmis test tekerlegi takin.

2. Test agirligl (6rnegin 100 gr Pb veya 60 gr Zn) takin.
3. Kontrol 6l¢imi yapin.

Kontrol 6l¢cimiinden sonra

e ic Pick-Up’larin gerilim degeri, dis Pick-Up’larin
gerilim degerinden kugulk olmaldir.

e dis ve i¢ Pick-Up degeri arasindaki oran 1.2 ila 1.8
arasinda olmalidir.

e faz farki 180° + 1° olmalidir.

14. Uzun siire devre disi birakma

14.1 Gecici olarak isletim disi birakmak
Uzun sire kullaniimayacagl zaman:
> Elektrik baglantisi ayrilmalidir.

14.2 Yer degisimi

> WBE 4230 cihazinin devredilmesi durumunda, tesli-
mat kapsaminda bulunan dokiimantasyon da verilme-
lidir.

> WBE 4230 cihazi, sadece orijinal ambalaji veya esit
kalitede bir ambalaj ile tasinmahidir.

> Elektrik baglantisi ayrilmahdir.

> ilk kez isletime alinmasina iliskin uyarilar dikkate
alinmaldir.

> WBE 4230’i dort civata ile tekrar paletin lizerine
tespitleyin.

14.3 imha ve hurdaya ayirma
14.3.1 Suyu tehdit edici maddeler

! Yaglar ve gresler ile yag veya gres icerikli atiklar
(6rnegin filtre), suyu tehdit edici maddelerdir!

1. Suyu tehdit edici maddeler, kanalizasyona
bosaltiimamalidir.

2. Suyu tehdit edici maddeler, gecerli yonetmeliklere
uygun bir sekilde imha edilmelidir.

14.3.2 WBE 4230 ve aksesuarlari

1. WBE 4230’i akim sebekesinden ayirin ve elektrik
baglanti kablosunu cikartin.

2. WBE 4230’i parcalarina ayirin, malzemeleri ayristirin
ve gecerli yonetmeliklere uygun olarak imha edin.

WBE 4230 icin, Avrupa Birligi’nin 2002/96/EC
E sayili direktifi (WEEE) gecerlidir.
|

Kablolar, aki ve piller gibi aksesuar parcalari

dahil olmak tzere kullanilmis elektrikli ve

elektronik cihazlar, evsel atiklardan ayri ola-

rak imha edilmelidir.

> Cihazin imha islemi i¢in, mevcut iade ve
toplama sistemlerinden faydalanin.

> WBE 4230’yi usuliine uygun bir sekilde
imha ederek, cevreye zarar vermezsiniz ve
insan sagliginin tehdit edilmesini dnlersiniz.

Robert Bosch GmbH
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15. Teknik veriler

15.1 WBE 4230

Fonksiyon Spesifikasyon

Balans ayari hizi 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

Olgiim hassasiyeti 1/5 g (0.01/0.25 oz)

Gurlltha seviyesi <70dB

Guc 0,5 kW

Gerilim Siparis edilen gerilime bagli 115V 1~ (60 Hz) /

(bkz. Tip levhasi) 230V 1~ (50 Hz) /
230V 1~ (60 Hz)
230V 1~ (60 Hz)

Koruma sinifi IP 22

15.2 Olciiler ve agirhk

Fonksiyon Spesifikasyon
WBE 4230 (Y x G x D) maksimum 1670 x 1270 x 850 mm
Agirhik 220 kg

15.3 Kullanim alani

Fonksiyon min - maks
Jant genisligi 1" -21"

Jant capi 12" - 30"
Maksimum tekerlek capi 1200 mm
Maksimum tekerlek agirlig 80 kg
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15. FHASH

15.1  WBE 4230

ke HAR I

Pl H 210 U/min 50 Hz /
250 U/min 60 Hz

W53 H 2 1/5 g (0.01/0.25 oz)

I < 70 dB

By B 0,5 kW

LR AR E I 115V 17 (60 Hz) /

FHL R 1T 230 V. 17 (50 Hz) /

(Z WD 230 V. 17 (60 Hz)
230 V. 17 (60 Hz)

Bl 47 % IP 22

15.2 R~ffiE=

ke HAR R
WBE 4230 (& x & x i®) &K 1670 x 1270 x 850 mm
i 220 kg

15.3 NASEE

it U T ON
R 1”7 - 217
HIEA 127 - 30"
AN ERER 1200 mm

S NIIE 80 kg
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